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DESCRIPCION
Aparato de enclavamiento de disyuntor de vacio
Antecedentes de la invencion
1. Campo de la invencién

La presente descripcion se refiere a un aparato de enclavamiento de un disyuntor de vacio y, particularmente, a un
aparato de enclavamiento de un disyuntor de vacio capaz de evitar la aparicion de un accidente cuando un operador
saca un cuerpo principal de disyuntor del interior de una base.

2. Antecedentes de la invencion

En general, un disyuntor de vacio (VCB) es un disyuntor para extinguir un arco en un estado de vacio, y se usa
principalmente como disyuntor de alto voltaje que usa una resistencia dieléctrica alta en un estado de vacio.

Los disyuntores de vacio tienen un tiempo de interrupcién de circuito corto, tienen un rendimiento de interrupcion no
afectado por una frecuencia, son disyuntores de tipo de bajo ruido sin explosidon cuando se manipulan y no usan
aceite, reduciendo el riesgo de incendio.

También, los disyuntores de vacio se pueden fabricar para que tengan un tamafio pequefio y una estructura simple,
facilitando el mantenimiento, y recientemente, se usan comunmente disyuntores de vacio de clase 22,9 kV.

Los disyuntores de vacio se clasifican como disyuntor de vacio de tipo fijo y disyuntor de vacio de tipo cajén, y el
disyuntor de tipo de cajon incluye un cuerpo principal de disyuntor y una base.

Segun el grado en que el cuerpo principal de un disyuntor se inserta o se extrae de la base, el disyuntor de tipo
cajon puede estar en una posicion desconectada en la que estan separados tanto un circuito principal como un
circuito de control, una posicion de prueba en la que el circuito principal esta separado y el circuito de control esta
conectado, y una posicion conectada en la que estan conectados tanto el circuito principal como el circuito de
control.

La FIG. 1 es una vista que ilustra esquematicamente una configuracion interna de un disyuntor de vacio en una
posicion conectada. La FIG. 2 es una vista que ilustra esquematicamente una configuracion interna del disyuntor de
vacio en una posicion de prueba, y la FIG. 3 es una vista que ilustra esquematicamente una configuracion interna
del disyuntor de vacio en una posicion desconectada.

Como se ilustra en las FIG. 1 hasta 3, el disyuntor de vacio incluye una base 40 a la que se acopla una puerta 10,
una vagoneta 30 en la que esta instalado un cuerpo principal de disyuntor 20, y el cuerpo principal de disyuntor 20
instalado en la vagoneta 30 y que se mueve dentro del base 40.

La base 40 proporciona un espacio que permite que la vagoneta 30 con el cuerpo principal de disyuntor 20 cargado
sobre una parte superior de la misma se mueva en una direccion hacia delante/hacia atras dentro de la misma, y el
cuerpo principal de disyuntor 20, en un estado de estar cargado sobre la parte superior de la vagoneta 30, se mueve
en la direccion hacia delante/hacia atras dentro de la base 40 para ser acoplado o separado de un terminal 41
formado dentro de la base 40, aplicando o cortando de este modo una corriente.

En el disyuntor de la técnica relacionada configurado como se ha descrito anteriormente, en la posiciéon de prueba, el
cuerpo principal de disyuntor 20 colocado en la parte superior de la vagoneta 30 esta separado del terminal 41
provisto dentro de la base 40, cortando la aplicacion de una corriente, y en la posiciéon conectada, la vagoneta 30 se
mueve hacia el interior de la base 40 para ser acoplada al terminal 41 dentro de la base 40 y, de este modo, se
aplica una corriente.

No obstante, en un caso en el que el cuerpo principal de disyuntor 20 se extrae de la base 40, para la sustitucion del
mismo, en la posiciéon de prueba, dado que no se proporciona un dispositivo para soportar el cuerpo principal de
disyuntor 20 fuera de la base 40, el cuerpo principal de disyuntor 20 extraido puede caerse conduciendo a una alta
posibilidad de que un operador se pueda dafar fisicamente.

También, cuando el cuerpo principal de disyuntor 20 cae siendo dafiado, el cuerpo principal de disyuntor 20 se
deberia sustituir por uno nuevo, aumentando el coste significativamente.

El documento JP H02-33508U2 describe un dispositivo segun las caracteristicas del preambulo de la reivindicacion
independiente 1. El documento JP S62 23307A describe un aparato de los antecedentes de la técnica que incluye
un dispositivo de detencién por omisién con un plano inclinado.

Compendio de la invencion
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Por lo tanto, un aspecto de la descripcion detallada es proporcionar un aparato de enclavamiento de un disyuntor de
vacio capaz de evitar la aparicion de un accidente de un operador cuando se extrae el disyuntor de vacio.

La presente invencién se define por las caracteristicas de la reivindicacién independiente. Las realizaciones
beneficiarias preferidas de la misma se definen por las caracteristicas secundarias de las reivindicaciones
dependientes.

Para lograr estas y otras ventajas y segun el propésito de esta especificacion, en la medida que se realiza y describe
ampliamente en la presente memoria, un aparato de enclavamiento de un disyuntor de vacio para ajustar la retiradas
de un cuerpo principal de disyuntor, que esta instalado en una vagoneta y se mueve a una posicién conectada en la
cual el cuerpo principal de disyuntor esta conectado a una base y se mueve a una posicion desconectada en la cual
el cuerpo principal de disyuntor se separa de la base dentro de la base, hacia el exterior de la base, puede incluir: un
elevador que incluye un placa de ajuste de rotacion provista sobre una parte superior del mismo, y que se mueve
hacia delante y hacia atras de manera que la placa de ajuste de rotaciéon se inserte en el interior de la base o se
separe de la base; y una placa de enclavamiento provista dentro de la base y que rota segin el movimiento de la
placa de ajuste de rotacién para ser unida firmemente a la vagoneta o liberada del estado unido firmemente para
ajustar por ello la retirada del cuerpo principal de disyuntor hacia el exterior de la base.

Una superficie inclinada hacia arriba desde un lado hacia una parte central esta formada en un extremo superior de
la placa de enclavamiento, una protuberancia de detencién esta formada estando separada de la superficie inclinada
por una distancia predeterminada en una direccién hacia dentro de la base, una placa de detencién esta formada en
una superficie inferior de la vagoneta y sobresale hacia abajo, y cuando la placa de ajuste de rotacién no esta
insertada en la base, la protuberancia de detencion se coloca delante de la placa de detencién de manera que la
placa de detencién se capture por la protuberancia de detencion cuando el cuerpo principal de disyuntor se mueve,
evitando por ello la retirada del cuerpo principal de disyuntor por la placa de enclavamiento, y cuando la placa de
ajuste de rotacion se inserta en la base, la placa de ajuste de rotacion empuja la superficie inclinada para rotar la
placa de enclavamiento de manera que la protuberancia de detencion se coloque debajo de la placa de detencion,
por lo que el cuerpo principal de disyuntor se extrae de la base.

Una placa de instalacion, sobre la cual el cuerpo principal de disyuntor extraido desde el interior de la base esta
instalado de manera soportada, se puede formar sobre el elevador, y unas placas que evitan la liberacion para evitar
que el cuerpo principal de disyuntor se libere de la placa de instalacion pueden estar formadas en ambos lados de la
placa de instalacion.

Se puede proporcionar una barra de insercion debajo de la placa de ajuste de rotacion y disponer para que sea
adyacente a la base, y una parte de alojamiento de la barra de insercidon se puede formar en una posicién que se
orienta a la barra de inserciéon de manera que la barra de insercion se inserte en la misma.

La superficie inclinada puede ser redondeada.

Un miembro que evita la rotacion se puede formar ademas debajo de un extremo de la placa de enclavamiento con
el fin de limitar la rotacién cuando la placa de enclavamiento rota en una direccion en sentido contrario a las agujas
del reloj a través de la placa de detencion.

Se puede formar una protuberancia de presion para estar separada de la protuberancia de detencién por una
distancia predeterminada en una direccion hacia dentro de la base y sobresalir hacia abajo en la placa de
enclavamiento, y permitir que un lado de un miembro elastico se inserte en la misma, y una parte de insercion de
miembro elastico se puede colocar para estar separada de la protuberancia de presiéon por una distancia
predeterminada en una direccion opuesta a la protuberancia de presion dentro de la base y permitir que el otro lado
del miembro elastico se inserte en la misma.

Una placa de ajuste de movimiento se proporciona delante de la placa de enclavamiento, un agujero largo esta
formado en la placa de ajuste de movimiento de manera que la placa de enclavamiento se mueva arriba y abajo
dentro de la misma tan pronto como la placa de enclavamiento rota, y en un estado en el que el miembro de
insercion se inserta en la placa de enclavamiento penetrando a través del agujero largo, cuando la placa de
enclavamiento rota, el miembro de insercion se mueve arriba y abajo en el agujero largo y la placa de enclavamiento
rota y simultdneamente se mueve arriba y abajo.

La placa de ajuste de movimiento puede incluir una placa vertical que incluye el agujero largo formado en una parte
de la misma y colocada para ser unida firmemente a la placa de enclavamiento; y una placa horizontal que se
extiende desde un extremo inferior de la placa vertical en una direcciéon horizontal y fijada firmemente a la base a
través de miembros de fijacion.

Como se ha descrito anteriormente, en el aparato de enclavamiento de un disyuntor de vacio, en un estado en el
que el elevador no esta acoplado a la base, el cuerpo principal de disyuntor no se puede extraer de la base a través
de la placa de enclavamiento, y en un estado en el que el elevador esta acoplado a la base, el cuerpo principal de
disyuntor se puede extraer de la base. De este modo, cuando el cuerpo principal de disyuntor se extrae de la base,
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dado que el cuerpo principal de disyuntor se soporta usando el elevador, por lo que se puede evitar la aparicion de
un accidente de un operador debido a la caida del cuerpo principal de disyuntor.

Ademas, dado que se evita que el cuerpo principal de disyuntor se caiga, evitando de este modo dafios en el
disyuntor, se puede evitar un aumento en el coste debido a la sustitucion del cuerpo principal de disyuntor.

El alcance adicional de aplicabilidad de la presente solicitud llegara a ser mas evidente a partir de la descripcion
detallada dada en lo sucesivo. No obstante, se deberia entender que la descripcion detallada y los ejemplos
especificos, aunque indican realizaciones preferidas de la invencioén, se dan solamente a modo de ilustracion, dado
que diversos cambios y modificaciones dentro del alcance de las reivindicaciones llegaran a ser evidentes para los
expertos en la técnica a partir de la descripcion detallada.

Breve descripcion de los dibujos

Los dibujos que se acompafian, que se incluyen para proporcionar una comprension adicional de la invencién y se
incorporan y constituyen una parte de esta especificacion, ilustran realizaciones ejemplares y, junto con la
descripcidn, sirven para explicar los principios de la invencion.

En los dibujos:

La FIG. 1 es una vista que ilustra esquematicamente una configuracion interna de una base de un disyuntor de vacio
en una posicién conectada.

La FIG. 2 es una vista que ilustra esquematicamente una configuracion interna de la base del disyuntor de vacio en
una posicion de prueba.

La FIG. 3 es una vista que ilustra esquematicamente un estado en el que un cuerpo principal de disyuntor del
disyuntor de vacio se extrae de la base.

La FIG. 4A es una vista lateral que ilustra un estado antes de que un elevador que forma un aparato de
enclavamiento de un disyuntor de vacio segun una realizacion de la presente descripcion se acople a una base.

La FIG. 4B es una vista lateral que ilustra un estado en el que el elevador que forma el aparato de enclavamiento del
disyuntor de vacio segun una realizacion de la presente descripcion esta acoplado a la base.

La FIG. 5 es una vista parcial en perspectiva que ilustra un estado en el que una placa de detencién esta formada en
una vagoneta.

La FIG. 6 es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que una placa de enclavamiento y una
placa de ajuste de movimiento se proporcionan dentro de la base.

La FIG. 7A es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado antes de que una placa de ajuste de rotacion se
una firmemente a la placa de enclavamiento.

La FIG. 7B es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que la placa de ajuste de rotacion rota la
placa de enclavamiento.

La FIG. 8A es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que una placa de detencién se captura
por una protuberancia de detencion.

La FIG. 8B es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que la placa de enclavamiento rota a
través de una placa de ajuste de rotacion de modo que la placa de detencion, que se ha capturado la placa de
detencion, se libere.

La FIG. 9 es una vista que ilustra un estado en el que un cuerpo principal de disyuntor extraido del interior de la base
esta instalado en un elevador.

Descripcion detallada de la invencién

Un aparato de enclavamiento de un disyuntor de vacio seguin una realizacion de la presente descripcion se
describira en detalle con referencia a los dibujos que se acompafian.

La FIG. 4A es una vista lateral que ilustra un estado antes de que un elevador que forma un aparato de
enclavamiento de un disyuntor de vacio segin una realizacion de la presente descripcion se acople a una base. La
FIG. 4B es una vista lateral que ilustra un estado en el que el elevador que forma el aparato de enclavamiento del
disyuntor de vacio segun una realizacion de la presente descripcion esta acoplado a la base. La FIG. 5 es una vista
parcial en perspectiva que ilustra un estado en el que una placa de detencién esta formada en una vagoneta.

La FIG. 6 es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que una placa de enclavamiento y una
placa de ajuste de movimiento se proporcionan dentro de la base. La FIG. 7A es una vista parcialmente ampliada
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que ilustra un estado antes de que una placa de ajuste de rotacién se una firmemente a la placa de enclavamiento.
La FIG. 7B es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que la placa de ajuste de rotacion rota la
placa de enclavamiento.

La FIG. 8A es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que una placa de detencién se captura
por una protuberancia de detencién. La FIG. 8B es una vista parcialmente ampliada que ilustra un estado en el que
la placa de enclavamiento rota a través de una placa de ajuste de rotaciéon de modo que la placa de detencion, que
se ha capturado por la placa de detencién, se libere. La FIG. 9 es una vista que ilustra un estado en el que un
cuerpo principal de disyuntor extraido del interior de la base esta instalado en un elevador.

Como se ilustra en las Figs. 4A y 4B, un aparato de enclavamiento de un disyuntor de vacio segun una realizacion
de la presente descripcion ajusta la retirada de un cuerpo principal de disyuntor 300 que esta instalado en una
vagoneta 400 dentro de una base 200 y se mueve para ser puesto en contacto con o separado de un terminal 210
provisto dentro de la base 200.

En este caso, el aparato de enclavamiento incluye un elevador 100 sobre el que esta instalado el cuerpo principal de
disyuntor 300, y una placa de enclavamiento 500 que rota segun el movimiento del elevador 100.

El elevador 100 incluye una pluralidad de ruedas en una parte inferior del mismo. El elevador 100 rota la placa de
enclavamiento 500, mientras se mueve hacia delante y hacia atras a través de las ruedas, y se proporciona un tope
(no mostrado) para fijar las ruedas.

Una placa de instalacion 140 que permite que el cuerpo principal de disyuntor 300, que se ha extraido del interior de
la base 200, a ser instalado sobre el mismo se proporciona encima del elevador 100, y se proporcionan placas que
evitan la liberacién 141 en ambos lados de la placa de instalacién 140 con el fin de evitar que el cuerpo principal de
disyuntor 300 se libere de la placa de instalacion 140.

Una placa de ajuste de rotacion cuadrangular 110 se proporciona debajo de la placa de instalacion 140 y se inserta
en la base 200 o se separa del interior de la base 200 segun el movimiento del elevador 100, y una barra de
insercion 120 se proporciona debajo de la placa de ajuste de rotacién 110 y se acopla a la base 200 en un estado en
el que el elevador 100 se une firmemente a la base 200.

En este caso, la barra de insercién 120 se conecta al elevador 100 a través de un soporte 130.

Ademas, una parte de alojamiento de la barra de insercion 220 esta formada en una posicidon correspondiente a la
barra de insercién 120 en la direccién opuesta.

De este modo, cuando el elevador 100 se mueve hacia la base 200, la barra de insercién 120 se inserta en la parte
de alojamiento de la barra de insercién 220, por lo que el elevador 100 se acopla a la base 200, y cuando el elevador
100 se mueve en una direccidon opuesta a la base 200, la barra de insercion 120 se separa de la parte de
alojamiento de la barra de insercion 220, por lo que el elevador 100 se separa de la base 200.

En este caso, a medida que la placa de ajuste de rotacion 110 se inserta en el interior de la base 200 o se separa
del interior de la base 200 segun el movimiento del elevador 100, la placa de enclavamiento 500 rota para ajustar la
retirada del cuerpo principal de disyuntor 300.

Mientras tanto, la placa de enclavamiento 500 se proporciona dentro de la base 200 y rota seguin el movimiento de la
placa de ajuste de rotacion 110 para permitir que el cuerpo principal de disyuntor 300 sea extraido o se limite la
retirada del cuerpo principal de disyuntor 300.

Como se ilustra en la FIG. 6, una superficie inclinada hacia arriba 510 inclinada hacia una parte central de un lado
esta formada sobre una superficie superior de la placa de enclavamiento 500, y una protuberancia de detencién 520
esta formada para estar separada de la superficie inclinada 510 por una distancia predeterminada en una direcciéon
hacia dentro de la base 200.

También, una protuberancia de presion 530 esta formada para estar separada de la protuberancia de detencion 520
por una distancia predeterminada en una direccion hacia dentro de la base 200 y sobresalir hacia abajo. Una parte
de insercion de miembro elastico 700 esta formada en una posicién que corresponde a la protuberancia de presion
530, debajo de la protuberancia de presion 530. Un miembro elastico 540 tal como un muelle se proporciona entre la
protuberancia de presion 530 y la parte de insercién de miembro elastico 700.

En este caso, un extremo del miembro elastico 540 se inserta en la protuberancia de presion 530, y el otro extremo
del mismo se inserta en la parte de insercién de miembro elastico 700.

De este modo, como se ilustra en las FIG. 7A 'y 7B, cuando la placa de ajuste de rotacién 110 se inserta en el interior
de la base 200 segun el movimiento del elevador 100, la placa de ajuste de rotacion 110 empuja la superficie
inclinada 510 de la placa de enclavamiento 500 para rotar la placa de enclavamiento 500 en la direccién en el
sentido de las agujas del reloj, y a medida que se rota la placa de enclavamiento 500, la protuberancia de presion
530 presiona hacia abajo el miembro elastico 540.
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En este momento, la placa de enclavamiento 500 esta en un estado de recepcion de la fuerza de restauracion
elastica en la direccioén en el sentido contrario a las agujas del reloj a través del miembro elastico 540 comprimido.

A partir de entonces, cuando la placa de ajuste de rotacion 110 se separa hacia fuera del interior de la base 200
segun el movimiento del elevador 100, la placa de enclavamiento 500 se devuelve a la posicién original tras recibir la
fuerza de restauracion elastica en la direccién en el sentido contrario a las agujas del reloj a través del miembro
elastico 540.

Mientras tanto, una placa de ajuste de movimiento 600 se proporciona ademas para ser adyacente a la placa de
enclavamiento 500.

La placa de ajuste de movimiento 600 incluye una placa vertical 610 colocada para ser paralela a la placa de
enclavamiento 500 y que incluye un agujero largo 611 y una placa horizontal 620 que se extiende desde un extremo
inferior de la placa vertical 610 en una direccidon horizontal y unida firmemente a la base 200 a través de los
miembros de fijacion 621. Un miembro de insercion 550 se inserta en la placa de enclavamiento 500, penetrando a
través del agujero largo 611.

De este modo, cuando la placa de enclavamiento 500 rota a través de la placa de ajuste de rotacion 110 en la
direccion en el sentido de las agujas del reloj, la placa de enclavamiento 500 recibe fuerza hacia abajo segun el
movimiento de la placa de ajuste de rotacién 110 y el miembro de insercion 550 se mueve hacia abajo a través del
agujero largo 611, por lo que la placa de enclavamiento 500 se mueve hacia abajo tan pronto como rote.

También, cuando la placa de ajuste de rotacion 110 se separa de la base 200, la placa de enclavamiento 500 rota en
la direccion en el sentido contrario a las agujas del reloj tras recibir energia de restauracion elastica a través del
miembro elastico 540 y, al mismo tiempo, el miembro de insercion 550 se mueve hacia arriba a través del agujero
largo 611, por lo que la placa de enclavamiento 500 rota y simultdneamente se mueve hacia arriba para ser devuelta
a su posicion original.

Mientras tanto, como se ilustra en la FIG. 5, se forma una placa de detencién 410 para sobresalir hacia abajo desde
una superficie inferior de la vagoneta 400.

De este modo, como se ilustra entre las FIG. 8A hasta 9, hasta que el elevador 100 esté acoplado a la base 200, la
placa de ajuste de rotacién 110 no se inserta en la base 200 y, de este modo, la placa de enclavamiento 500 esta en
el estado antes de ser rotada a través de la placa de ajuste de rotacion 110 y la protuberancia de detencion 520
formada en la placa de enclavamiento 500 se coloque delante de la placa de detencién 410.

En este caso, cuando la vagoneta 400 se mueve con el fin de extraer el cuerpo principal de disyuntor 300, la placa
de detencién 410 se captura por la protuberancia de detencion 520, por lo que se evita que el cuerpo principal de
disyuntor 300 se extraiga de la base 200 a través la placa de enclavamiento 500.

En detalle, cuando la protuberancia de detencion 520 de la placa de enclavamiento 500 se captura por la placa de
detencién 410 formada en la vagoneta 400, la placa de enclavamiento 500 se fuerza en una direccion en la que se
mueve la vagoneta 400 (en una direccion en la que el cuerpo principal de disyuntor 300 se extrae hacia fuera) para
rotar en la direccion en el sentido contrario a las agujas del reloj.

En este caso, un miembro que evita la rotacion 800 esta formado debajo de la placa de enclavamiento 500 y una
superficie inferior de la placa de enclavamiento 500 que rota en la direccién en el sentido contrario a las agujas del
reloj entra en contacto con el miembro que evita la rotacion 800, deteniendo la rotacién de la placa de enclavamiento
500 y el movimiento de la vagoneta 400 también se detiene a través de la placa de enclavamiento 500, por lo que se
evita que el cuerpo principal de disyuntor 300 instalado en la vagoneta 400 sea extraido de la base 200.

También, cuando el elevador 100 se mueve hacia la base 200 y se acopla a la base 200, la placa de ajuste de
rotacion 110 se inserta en la base 200 para empujar la superficie inclinada 510 formada en la placa de
enclavamiento 500 para rotar la placa de enclavamiento 500 en la direccion en el sentido de las agujas del reloj y, de
este modo, la protuberancia de detencion 520 se coloca debajo de la placa de detencion 410.

De este modo, en un estado en el que el elevador 100 esta acoplado a la base 200, aunque el cuerpo principal de
disyuntor 300 se mueva para ser extraido de la base 200 a través de la vagoneta 400, la placa de detencion 410 no
se captura por la protuberancia de detencion 520. De este modo, el cuerpo principal de disyuntor 300, sin ser
interferido por la placa de enclavamiento 500, se extrae de la base 200 y se instala en la placa de instalacion 140 del
elevador 100 acoplado a la base 200.

En la presente descripcion configurada y operada como se ha descrito anteriormente, en un estado en el que el
elevador 100 no esta acoplado a la base 200, la vagoneta 400 en la que esta instalado el cuerpo principal de
disyuntor 300 esta limitada en movimiento a través de la placa de enclavamiento 500, y en un estado en el que el
elevador 100 esta acoplado a la base 200, la vagoneta 400 en la que esta instalado el cuerpo principal de disyuntor
300 se mueve dentro de la base 200 sin ser interferido por la placa de enclavamiento 500, se extrae y se instala en
un elevador 100 préximo que se ha extraido hacia fuera, por lo que cuando el cuerpo principal de disyuntor 300 se
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extrae de la base 200, el cuerpo principal de disyuntor 300 esta soportado a través del elevador 100 de manera se
evita la aparicion de un accidente de un operador debido al cuerpo principal de disyuntor 300.

También, cuando se extrae el cuerpo principal de disyuntor 300, se evita que el cuerpo principal de disyuntor 300 se
caiga y se dafie, eliminando la sustitucion del mismo con un nuevo cuerpo principal de disyuntor 300 y, de este
modo, se puede evitar un aumento del coste.

Las realizaciones y ventajas anteriores son meramente ejemplares y no se han de considerar como limitantes de la
presente descripcién. Las presentes ensefianzas se pueden aplicar facilmente a otros tipos de aparatos. Esta
descripcion se pretende que sea ilustrativa y que no limite el alcance de las reivindicaciones. Muchas alternativas,
modificaciones y variaciones seran evidentes para los expertos en la técnica. Los rasgos, estructuras, métodos y
otras caracteristicas de las realizaciones ejemplares descritas en la presente memoria se pueden combinar de
diversas formas para obtener realizaciones ejemplares adicionales y/o alternativas.

En la medida que los rasgos presentes se pueden incorporar en varias formas sin apartarse de las caracteristicas de
los mismos, también se deberia entender que las realizaciones descritas anteriormente no estan limitadas por
ninguno de los detalles de la descripcion anterior, a menos que se especifique de otro modo, sino que mas bien se
deberian considerar ampliamente dentro de su alcance como se define en las reivindicaciones adjuntas y, por lo
tanto, todos los cambios y modificaciones que caen dentro del alcance de las reivindicaciones se pretende, por lo
tanto, que esté abarcados por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES

1. Un disyuntor de vacio que comprende una base, un cuerpo principal de disyuntor y una vagoneta, y un aparato de
enclavamiento para ajustar la retirada del cuerpo principal de disyuntor (300) hacia fuera de la base (200), el cuerpo
principal de disyuntor que esta instalado en la vagoneta (400) y configurado para moverse a una posicion conectada
en la que el cuerpo principal de disyuntor (300) se conecta a un terminal (210) de la base (200) y para moverse a
una posicion desconectada en la que el cuerpo principal de disyuntor (300) se separa del terminal (210) de la base
(200) dentro de la base (200), el aparato de enclavamiento que comprende:

un elevador (100) que incluye una placa de ajuste de rotacion (110) provista en una parte superior del mismo, y
que se mueve hacia delante y hacia atras de manera que la placa de ajuste de rotacion (110) se inserte en el
interior de la base o se separe de la base (200); y

una placa de enclavamiento (500) provista dentro de la base (200) y configurada para rotar segin el movimiento
de la placa de ajuste de rotacion (110) para ser unida firmemente a la vagoneta (400) o liberada del estado unido
firmemente para ajustar por ello la retirada del cuerpo principal de disyuntor (300) hacia el exterior de la base
(200), caracterizado por que:

una superficie inclinada hacia arriba (510) inclinada desde un lado hacia una parte central esta formada en un
extremo superior de la placa de enclavamiento (500), una protuberancia de detencion (520) esta formada para
estar separada de la superficie inclinada (510) por un distancia predeterminada en una direccién hacia dentro de
la base (200), una placa de detencion (410) esta formada en una superficie inferior de la vagoneta (400) y
sobresale hacia abajo, y cuando la placa de ajuste de rotacion (110) no esta insertada en la base (200), la
protuberancia de detencion (520) se coloca delante de la placa de detencién (410) de manera que la placa de
detencion (410) se capture por la protuberancia de detencion (520) cuando el cuerpo principal de disyuntor (300)
se mueve, evitando de este modo la retirada del cuerpo principal de disyuntor (300) por la placa de
enclavamiento (500), y cuando la placa de ajuste de rotacion (110) se inserta en la base (200), la placa de ajuste
de rotacioén (110) empuja la superficie inclinada (510) para rotar la placa de enclavamiento (500) de manera que
la protuberancia de detencion (520) se coloque debajo de la placa de detencion (410), por lo que el cuerpo
principal de disyuntor (300) se puede extraer de la base, y se proporciona una placa de ajuste de movimiento
(600) delante de la placa de enclavamiento (500), un agujero largo (611) esta formado en la placa de ajuste de
movimiento (600) de manera que la placa de enclavamiento (500) se mueva arriba y abajo dentro del agujero
largo cuando la placa de enclavamiento (500) rota, y en donde un miembro de insercién (550) se inserta en la
placa de enclavamiento (500) penetrando a través del agujero largo, y cuando la placa de enclavamiento (500)
rota, el miembro de insercion (550) se mueve arriba y abajo en el agujero largo (611) y la placa de enclavamiento
(500) rota y simultaneamente se mueve arriba y abajo.

2. El disyuntor de vacio y el aparato de enclavamiento de la reivindicaciéon 1, en donde una placa de instalacion
(140) en la que el cuerpo principal de disyuntor (300) extraido del interior de la base (200) esta instalado de manera
soportada se forma encima del elevador (100), y las placas que evitan la liberacion (141) para evitar que el cuerpo
principal de disyuntor (300) se libere de la placa de instalacion (140) se forman en ambos lados de la placa de
instalacion (140).

3. El disyuntor de vacio y el aparato de enclavamiento de la reivindicacion 1, en donde se proporciona una barra de
insercion (120) debajo de la placa de ajuste de rotacion (110) y se dispone para ser adyacente a la base (200), y una
parte de alojamiento de la barra de insercion (220) se forma en la base en una posicidon que se orienta a la barra de
insercion (120) de manera que la barra de insercion (120) se inserte dentro de la misma cuando el elevador se
acopla a la base.

4. El disyuntor de vacio y el aparato de enclavamiento de la reivindicacion 1, en donde la superficie inclinada (510)
es redondeada.

5. El disyuntor de vacio y el aparato de enclavamiento de la reivindicacion 1, en donde un miembro que evita la
rotacion (800) esta formado ademas debajo de un extremo de la placa de enclavamiento (500) con el fin de limitar la
rotacion cuando la placa de enclavamiento (500) rota en una direccion en el sentido contrario a las agujas del reloj a
través de la placa de detencion (410).

6. El disyuntor de vacio y el aparato de enclavamiento de la reivindicacion 1, en donde una protuberancia de presion
(530) se forma para estar separada de la protuberancia de detencién (520) por una distancia predeterminada en una
direccion hacia dentro de la base (200) y sobresalir hacia abajo en la placa de enclavamiento (500), y permitir que un
lado de un miembro elastico (540) se inserte en la misma, y una parte de insercion de miembro elastico (700) se
coloque para estar separada de la protuberancia de presion (530) por una distancia predeterminada en una direccion
opuesta a la protuberancia de presion (530) dentro de la base (200) y permitir que el otro lado del miembro elastico
(540) se inserte en la misma.

7. El disyuntor de vacio y el aparato de enclavamiento de la reivindicacion 1, en donde la placa de ajuste de
movimiento (600) incluye:
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una placa vertical (610) que incluye el agujero largo (611) formado en una parte de la misma y colocada para ser
unida firmemente a la placa de enclavamiento (500); y

una placa horizontal (620) que se extiende desde un extremo inferior de la placa vertical (610) en una direccion
horizontal y fijada firmemente a la base (200) a través de los miembros de fijacion (621).
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