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VERFAHREN ZUR ANSTEUERUNG VON BIEGEMASCHINEN

Verfahren zur Ansteuerung von Biegemaschinen
zum Biegen von stabférmigen Werkstiicken (6) in
zumindest einer Richtung um Biegewinkel (a;) an
Vorschubpositionen (p)) des stabférmigen Werk-
sticks (6), wobei der Biegemaschine zumindest
eine Abfolge von Biegewinkel (ai) an den jeweiligen
Vorschubpositionen (pi) bereitgestellt wird, und die
Abfolge der Biegewinkel (a) an den jeweiligen
Vorschubpositionen (p;) anhand einer vorgegebenen
Biegekurve festgelegt wird. Erfindungsgeman ist
vorgesehen, dass die Biegekurve in zumindest
einem Abschnitt durch einen Sehnenzug zwischen
jenen Punkten (P;) der Biegekurve ersetzt wird, die
notwendig sind, damit der Winkel (ai) zwischen der
gedachten Verlangerung einer Sehne (si) und der
darauf folgenden Sehne (si+1) einen vorgegebenen
Grenzwert (G) nicht tberschreitet, wobei beginnend
vom Anfangspunkt (Pa) der Biegekurve die Abfolge
dieser Winkel (0;) an den jeweiligen Punkten (P)) die
Abfolge der Biegewinkel (ai) darstellt und die jeweili-
ge Summe der Sehnenléngen (%) vom Anfangspunkt
(Pa) bis zum jeweiligen Punkt (Pi) die Vorschubposi-
tion (pi) darstelit.
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