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Za¥izeni pro ruéni ovldddni kompenzdtoru rozdilu
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(57) gei#fzeni pro rudni ovldddni kompen-
zédtoru rozdflu odtahové rychlosti a navi-
jeef rychlosti p¥ize, zejména p¥i navije-
ni{ kuZfelovych civek na bezvfetenov{ch do~
pPddacich strojich, obsahuje pro uUdely
znovuzap¥eden{ a bezporuchové dalsi navi-
Jen{ p¥ize ovlddaci element odpru¥eného
raménka mechanického kompenzdtoru, ktery
Je kinematickou vazbou spfaZen s dstro-
Jim pro ovldddni navijenych civek, gfi-
em% v _kinematickém Pet&zci je usporddédn
alespon jeden zéchytny element, proti
kterému je usporddén aretalni z4drez na
prevafujicim konci ruéni vykyvné zepidda-
ci péky .

odtahové a navijeci rychlosti p¥
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Ptedmé&tem vyndlezu je zatizeni pro ruéni ovldddni kompen-
zdtoru rozdilu odtahové rychlosti a navijeci rychlosti ptize,
zejména u bezvietenovych doptfddacich strojd, uzpldsobenych pro
navijeni kuzelovych kifiZem soukanych civek, vybavenych zapfdda-
ci pdkou se zdtezem, podpérou navijené civky a mechanickym

kompenzatorem.

Dalezitym pfedpokladem pro Uspé&3né navijeni a zapfédéni
prize pfi navijeni kuZelovych kifiZem soukanych civek je vEasné
vytvoteni zdlohy ptfize. Vznikaji tak ndroky na spojeni mechaniz-
mu zaptfdddni s mechanizmem pro vytvédfeni zdlohy prize.

V pripadé, e doptddaci stroj uzplsobeny pro navijeni
kuzelovych kiiZem soukanych civek neni takovym vhodnym zatfizenim
vybaven, vznikaji potiZe pti zapiddédni prize v Casové vazbé mezi
okamzikem uvolnéni navijené civky, kterd musi dosednout na
navijeci védlec a okamZikem vytvoteni zdlohy pfize plisobenim
mechaniokéh%%ompenzétoru, potfebné pro navijeni pfize na ku-

M N

7elovou kifizem soukanu civku.

Stroje vybavené zndmym zatizenim pro vytvofeni zdlohy pfize
potfebné pro navijeni na kuZelovou civku, Jjsou pfizpdsobeny pro
ovlddéani mechanického kompenzdtoru obsluznym automatem pro za-
ptdddni prize, pri¢emZ postréddaji vazbu mechanického komepnza-
toru na zatizeni pro ru¢ni’zaprdddni ptfize. To vede k tomu, Ze
nelze u téchto strojd provozovat rudni zapfadédni piize.

Dal3i zndmd zarizeni, kterd jsou za uéelem navijeni ku-
Yelové krizZem soukané civky vybavena nucené ovlddanym kompen-
zédtorem, jsou tak, jako pfedchozi zarizeni odkdzédna na zapité-
déni ptize obsluZnym automatem a nelze ani zde vyuZit moZnosti
ruéniho zaptdddni ptize.

Nevyhody a nedostatky uvedenych zatfizeni odstraﬁuje
zatizeni podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze na kinema-
tickém tetdzci je vytvofen alespofi jeden zdchytny element
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proti kterému je uspofdddn aretaini zdfez na pfevaZujicim konci
ruéni vykyvné zaprddaci péky.

Dalsi vyznaky a vyhody zatizeni poedle vynélezd Jsou patrny
z nasledujiciho popisu pfikladného provedeni, které je schema-
ticky zndzornéno na ptfiloZenych vykresech, kde obr. 1 zna&i
pohled na zafizeni v poloze pfipravené pro zaptfedeni pfize
a obr. 2 pohled na zafizeni pfi ptedeni.

Zatizeni podle vyndlezu je tvofeno napf. ptfedlochou 1,
opatfenou rameny 2, 3, 4 a &epy 5, 7. Predloha 1 je oto&né
uloZena na rédmu 8 stroje. Podpéra 9 navijené civky 10 oto&né
uloZené ve vykyvném navijecim rdmu 11 upevnéném na rdmu 8 stroje,
je posuvnd ve voditku 12 a zachycena na ¢ep 5 ramene 2. Rugéni
zaptddaci pdka 13 je na pfevazujicim konci opatfena aretacnim
zétezem 14, ktery spoluplisobi se zdchytnym elementem 6 v podobég
gepu na ramenu 3 a je ukon€ena rukojeti 15, uzplsobenou pro
zaptadani pfize 23. Na druhou uhlovou péku 16 navazuje z jedné
strany omezova& 17, v podobé& posuvného tdhla, ktery zasahuje
do prostoru vykyvného raménka mechanického kompenzdtoru 18 ovldda-
ného pruznym &lenem 19. Z druhé strany je k druhé Ghlové péce

16 napojeno téhlo 20, které ji spojuje prostfednictvim Cepu 7 s

ramenem 4 pfedlohy 1. Mechanicky kompenzdtor 18 je umistén tak,
Ze zasahuje do prostoru mezi odtahové vdlce 21, 25 a omezovat 22
ptize 23 umistény na rédmu 8 stroje.

Zatizeni pracuje takto :

Vyptddand pfize 23 je odtahovdna ze spfddaci jednotky 24
soustavou odtahovych véalch 25, 21. Mechanicky kompenzédtor 18 vytvéa-
fi vlivem pruzného €lenu 19 zdlohu pfize 23 v prostoru mezi
védlci 21, 25 a omezovalem piize 22. Vyprddang ptize 23 je pak ve-
dena do vodice 26 pomoci kterého je navijena na kuZelovou
civku 10 oto&né& uloZenou v navijecim rdmu 11 a pohdnénou navi-

jecim valcem 27.
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P¥i registrovaném pfetrhu pfize 23 poototi se pfedloha
1 tak, Ze Zep 6 ramene 3 zasko€i do aretatniho zéfezu 14 ructni
zaptddaci pdky 13. Tim se posune podpéra 9 tak, Ze odddl{
navijenou kuZzelovou civku 10 od navijeciho vdlce 27 do takové
vysky, ze vyptddand prize 23 je z dosahu vodife 26. Soufasng Je
mechanicky kompenzdtor 18 vysunut do své vychozi polohy ome-
zovagem 17. Tak je zatfizeni pfipraveno pro zapfedeni p¥ize
23 do spfddaci jednotky 24.

Pfi zaptddani se stiskem rukojeti 15 zapféddaci pdky 13
uvolni cep 6 ramene z‘z aretatniho zdfezu l1l4. Tim je uvolnéna
pfedloha 1, kterd se vykyvne tak, Ze spusti podp&ru 9 a ta nechd
kuzelovou civku 10 dosednout na navijeci vélec 27. Vypfédané
pfize 23 se napne a zaskoli do vodi&e 26 a je navijena kiiZem
na civku 10. Soutasné je omezovacem.1l7 ovlddanym od tdhla 20
pfes Uhlovou pdku 16 uvolnén mechanicky kompenzétor 18, ktery
zacne vytvaret zdlohu na vypfddané pfizi 23 mezi vélei 21, 25 a

omezovacem 22.
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Zafizeni'pro ruéni ovldddni kompenzétoru rozdilu odtaho-
vé a navijeci rychlosti pfize, zejména pfi navijeni
kuZelovych civek na bezvretenovych dopiddacich strojich, vy-
bavenych napfiklad podél vSech spfddacich mist pojizdnym obsluZ-
nym automatem s Ustrojim pro znovuzapifidéni a kterd jsou opat-
tena signdlnim Ustrojim pfetrhu piize a v soudinnosti s nim spolu-
pracujicim ovlddacim ustrojim navijenych civek, zv14asts pro jejich
pfedchozi odddleni od hnaciho védlce, a kde kompenzdtory jsou tvo-
feny odpruZzenymi vykyvnymi raménky s volnymi konci uspofddanymi
v blizkosti odtahovych vdletkl prize a pohyblivych napfi¢ k liniim
navijecich usekd ptize, pfidem? v roving vykyvovédni kazdého od-
pruZeného raménka kompenzdtoru je proti nému uspotfdaddn alespof
jeden ovlddaci element pro odtladeni odpruZeného raménka kompen-
zdtoru pfed linii navijeciho uUseku pfize a ptipadné dalsi element
pro aretaci odpruzeného raménka kompenzdtoru v této poloze,
pticéemz ovlddaci element ve formé& posuvného tédhla je sptfaZen s
ovlddacim Ustrojim navijenych civek pomoci kinematického fe-
tézce tvoreného k posuvnému tdhlu pfibojené prvni Ghlové péky,
*k ni ptipojeného spojovaciho tdhla, spojeného s druhou uhlovou
pdkou, kterd je spfazena s ovlddacim ustrojim navijenych civek,
vyznacené tim, Ze na kinematickém fetézci je vytvoren alespofl
jeden zdchytny element‘(é)bproti kterému je uspofdaddn aretacni
zéfez (14) na ptevazujicim konci ruéni vykyvné zapféddaci péa-

ky (13). .
2 vykresy
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