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Uktad elektroniczny do automatycznej analizy
przebiegdw w pomiarach cyfrowych

Przedmiotem wynalazku jest uktad elektroniczny do automatycznej analizy przebiegéw w
pomiarach cyfrowych majacej na celu okreslenie charakterystycznych punktéw mierzonych prze-
biegbéw, takich jak ekstrema, przystanki, przegi¢cia i zalamania. Znane uklady elektroniczne do
analizy przebiegéw mozna podzieli¢ na dwie grupy. Do grupy pierwszej naleza urzadzenia pozwa-
lajace na skomplikowang analiz¢ przebiegéw. Wyposazone sa one w przetwornik analogowo-
cyfrowy polaczony z ukladem rejestracji wynikéw. Zapamigtane wyniki analizowane sa przy
pomocy komputera. Wadga tych urzadzen jest rozbudowanie uktadu analizujacego. Ponadto, w
przypadku analizy przebiegdw wolnozmiennych ukiad rejestracji obcigzany jest duzg iloscig
danych, mimo ze w analizowanych przebiegach nie wystgpuja w tym czasie punkty
charakterystyczne.

Druga grupg stanowia ukiady do prostej analizy, wykorzystujace male uklady pamigciowe i
komparatory cyfrowe. Przyktadem ukladéw tej grupy jest produkowany przez Zakiady Automa-
tyki Przemystowej w Sosnowcu cyfrowy miernik temperatury wyposazony w ukiad stuzacy do
sprawdzania poprawno$ci pomiaru temperatury kapieli metalowej. W ukladzie wykorzystano
woltomierz cyfrowy wyposazony dodatkowo w ukiad bramkowania skiadajacy si¢ zkomparatora,
uktadow sterowania i sygnalizacji. Jako pamig¢é wykorzystano licznik i rejestrator woltomierza. W
znanym ukladzie generator taktujacy polaczony jest poprzez uklad zegarowy z przetwornikiem
analogowo-cyfrowym, a jednoczeénie z licznikiem impulséw, rejestratorem i zespotem bramkowa-
nia. Przetwornik analogowo-cyfrowy potaczony jest z licznikiem impulséw polaczonym z rejestra-
torem, ktéry z kolei potaczony jest z dekoderem polaczonym z miernikiem cyfrowym. Analiza
polega na poréwnaniu za pomocg komparatora wynikéw przedostatniego pomiaru zapamigtanego
w rejestratorze i pomiaru ostatniego zapamigtanego w zablokowanym liczniku. W przypadku
wykazania przez komparator réznicy migdzy przedostatnim i ostatnim pomiarem wigkszej niz -
dopuszczalna, wynik uznany zostaje za nieprawidtowy i skasowany.

Uklad elektroniczny wediug wynalazku pozwala na poréwnanie odstgpu czasu koniecznego
do zmiany wielko$ci mierzonej o warto$é jednostkowa z granicznym odstgpem czasu przyj¢tym za
WZOTCOWY.
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Istotg rozwigzania jest to, ze w ukladzie elektronicznym posiadajacym generator taktujacy
polaczony poprzez zesp6t bramkowania z impulsatorem zerujacym i miernikiem cyfrowym, zesp6t
bramkowania polaczony jest réwniez z licznikiem przyrostu czasu, ktory potaczony jest z zespolem
poréwnywania potaczonym jednocze$nie z zespolem bramkowania i wzorcem odstgpu czasu.
Licznik przyrostu czasu jest sterowany zmianami jednego z wyjé¢ informacyjnych cyfrowego
zespohu pomiarowego, a jego pojemno$¢ jest pordwnywana w sposob ciagly z wartoscig przyjgta za
wzorcowa. W przypadku jej przekroczenia automatycznie generowany jest odpowiedni sygnat
zakonczenia analizy.

Zaleznie od rozwigzania uktadu warto$§¢ wzorcowa moze stanowié jedna lub kilka zakodowa-
nych statych czasowych.

Przedmiot wynalazku w przykladzie wykonania jest blizej obja$niony na rysunku, ktdry jest
schematem blokowym ukiladu.

Uklad elektroniczny wedtug wynalazku skiada sig¢ z generatora taktujacego 1 potaczonego
poprzez zespOt bramkowania 2 z licznikiem przyrostu czasu 3, ktory z kolei polaczony jest z
zespolem poréwnywania 4. Zesp6t poréwnywania 4 polaczony jest ze wzorcem odstgpu czasu § i
jednocze$nie z zespolem bramkowania 2 z ktérym potaczony jest rowniez impulsator zerujacy 6.
Catoé¢ ukladu sterowana jest jednym z wyj$¢ dowolnego miernika cyfrowego 7.

W przedstawionym przykiadzie zastosowano woltomierz cyfrowy z wyjéciem informacyjnym
pracujagcym w kodzie 8421. Przy przyjeciu jako jednostki wielkosci mierzonej ostatniej cyfry
znaczacej woltomierza, przebieg pomiaru przedstawia si¢ nastgpujaco.

Impulsy z generatora taktujacego 1s3 zliczone przez licznik przyrostu czasu 3, a stan licznika 3
poréwnywany jest w spos6b ciagly przez zesp6t poréwnywania 4 z wartoscia graniczng zakodo-
wana w postaci cyfrowej we wzorcu 5. Zawarto$¢ licznika 3 jest zerowana po kazdym cyklu
pomiarowym za pomoca impulsatora zerujacego 6 sterowanego zmiang stanu wyjscia informacyj-
nego woltomierza cyfrowego 7. W chwili, gdy zespét poréwnywania 4 wykaze przekroczenie poza
warto$¢ wzorcowg zakodowang we wzorcu §, wygenerowany zostaje sygnat oznaczajacy osiggnig-
cie okreslonej pr¢dkosci zmiany wielko$ci mierzonej, odpowiadajacej punktowi bliskiemu okreslo-
nego maksimum przebiegu i dalszy pomiar zostaje zablokowany.

Zastrzezenie patentowe

Uklad elektroniczny do automatycznej analizy przebiegéw w pomiarach cyfrowych sktada-
jacy si¢ z generatora taktujacego polaczonego przez zesp6t bramkowania z impulsatorem zeruja-
cym potaczonym z miernikiem cyfrowym, znamienny tym, ze zesp6t bramkowania (2) potaczony
jest z licznikiem przyrostu czasu 3 potaczonym z zespolem poréwnywania (4), ktéry jest jednoczes-
nie polaczony z zespolem bramkowania (2) i wzorcem odst¢gpu czasu (5).
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