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DESCRIPCION

Dispositivo dosificador para alimentar un produc-
to de infusion.

La presente invencién se refiere a un dispositivo
dosificador para alimentar un producto de infusion.

En particular, la presente invencién se puede utili-
zar de manera ventajosa para la alimentacién dosifica-
da de un producto de infusién como té, café, manza-
nilla o un producto similar a una maquina automatica
para preparar paquetes de infusion, a la cual la pre-
sente descripcion se referird de manera explicita sin
por ello restringir el alcance de la invencién.

Normalmente, una maquina automética para reali-
zar paquetes de infusion tales como bolsitas de filtro,
sobrecitos, obleas de papel de filtro, etc. comprende
una pluralidad de estaciones ubicadas en sucesion re-
ciproca a lo largo de una linea de produccién que for-
ma parte de la misma maquina automdtica, y que in-
cluye, en particular, una estacion de alimentacion para
poner cantidades dosificadas o dosis de producto de
infusién encima de una tira de material filtrante que
se emplea para realizar los paquetes.

A partir de la patente de invencién estadouniden-
se n. 4.870.808 se conoce una estacion para alimentar
el producto de infusién, la cual patente describe una
unidad de dosificacién volumétrica del tipo que com-
prende un tambor que gira alrededor de un eje hori-
zontal y que estd ubicado arriba de la tira de material
filtrante que avanza en una dada direccién de alimen-
tacion transversal a dicho eje de rotacion.

Arriba del tambor, hay una tolva que alimenta el
producto de infusién en cdmaras cilindricas abiertas,
uniformemente distanciadas, que se extienden radial-
mente por el tambor. Dentro de cada cdmara, hay un
pistén que se desliza axialmente dentro de la misma
cdmara cilindrica.

En el dispositivo descrito en la patente de inven-
cidén estadounidense, cada piston del tambor es movi-
do por un mecanismo de levas excéntricas que incluye
una leva dentro del tambor asociada con un seguidor
de leva. El seguidor de leva estd ubicado de un lado
del pistén, lo que equivale a decir, estd descentrado
con respecto al pistén de manera de permitir que el
piston se mueva hacia arriba y hacia abajo dentro de
la cdmara cilindrica.

En otros términos, la leva, que preferentemente es-
ta dividida en dos partes arqueadas separadas, mueve
el pistén de un punto muerto inferior (primera parte
de la leva) que aproximadamente corresponde al pun-
to donde se descarga la dosis de producto sobre la tira
de material filtrante, hasta un punto muerto superior
(segunda parte de la leva) que corresponde a la posi-
cién donde se recibe y dosifica el producto.

La segunda parte de leva es ajustable desde la par-
te externa del tambor a través de adecuados disposi-
tivos de ajuste que permiten ubicar el punto muerto
superior del pistén en una posicién diferente de ma-
nera de variar el volumen de producto dentro de las
cémaras de dosificacion.

La unidad descrita arriba ha demostrado ser eficaz
y precisa y ha permitido aumentar significativamen-
te la velocidad operativa de maquinarias automaticas
modernas para empaquetar productos de infusion.

Pruebas recientes, sin embargo, han demostrado
que si el producto de infusién se mezcla con aditivos
o hierbas, tal como azticar en polvo o substancias aro-
matizantes, la unidad dosificadora presenta notables
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problemas y los pistones se atascan frecuentemente
dentro de las cdmaras cilindricas de dosificacion. El
atascamiento es debido principalmente a la disposi-
cién descentrada de los componentes que actdan so-
bre cada piston.

Si el producto que se estd dosificando posee pro-
piedades lubrificantes inherentes, todo producto que
sale superando los bordes del pistén no produce nin-
gtin problema por lo que concierne al movimiento de
deslizamiento del pistén. Por otro lado, los productos
con aditivos, azicar o aromatizantes pueden adherir-
se, con el pasar del tiempo, a los costados de la cima-
ra donde se desliza el piston, formando un estrato que
(si bien fino) aumenta la friccion entre el pistén y la
cémara, lo cual conduce a agarrotamientos.

En efecto, el aumento constante de la friccion al fi-
nal termina por bloquear el movimiento axial del pis-
tén, lo cual determina la detencién de la maquina de
empaquetado y hace que sea necesario desmontar el
tambor para limpiarlo o cambiarlo en su totalidad. Es-
to conlleva largos tiempos muertos y la necesidad de
contar siempre con un tambor de repuesto en el alma-
cén, con todos los costos adicionales que ello implica.

El objetivo de la presente invencion es el de pro-
porcionar un dispositivo dosificador que no presente
las desventajas descritas arriba.

En particular, un objetivo de la presente invencion
es el de proporcionar un dispositivo dosificador de
productos de infusién de elevadas prestaciones y de
alto rendimiento que ofrezca la médxima precision de
dosificacién y fiabilidad operativa independientemen-
te del tipo de producto a dosificar.

Por consiguiente, la presente invencién proporcio-
na un dispositivo dosificador para alimentar un pro-
ducto de infusién con las caracteristicas de una o va-
rias de las reivindicaciones anexas.

Las caracteristicas técnicas de la presente inven-
cion, con referencia a los objetivos sefialados, estin
descritas con suma claridad en las reivindicaciones
que estdn mas adelante y sus ventajas se pondran de
manifiesto a partir de la descripcion detallada que si-
gue, con referencia a los dibujos anexos que exhiben
una realizacion preferida de la invencién provista a
puro titulo ejemplificador sin restriccién alguna del
alcance del concepto inventivo, y en los cuales:

- la figura 1 es una vista frontal esquematica, par-
cialmente en corte transversal y con algunas partes
omitidas por motivos de claridad, de una realizacién
preferida del dispositivo dosificador segtin la presente
invencion;

- la figura 2 exhibe el dispositivo dosificador de la
figura 1 en una vista frontal esquemadtica que muestra
los medios de accionamiento del dispositivo dosifica-
dor;

- la figura 3 es un corte transversal lateral a tra-
vés de la linea III-1II del dispositivo dosificador de la
figura 1;y

- la figura 4 es una vista en planta desde arriba, con
algunas partes en corte transversal y otras omitidas, de
un detalle de la figura 3, que muestra el mecanismo de
manivela del dispositivo dosificador segtin la presente
invencion.

Con referencia a las figuras 1 y 2, el dispositivo
dosificador segtin la presente invencién, denotado en
su totalidad con el nimero 1, se utiliza para alimentar
un producto de infusién (té, café, manzanilla, etc.) a
una maquina automdtica (del tipo conocido y, por en-
de, no exhibida) adecuada para realizar paquetes que
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contienen el producto de infusién y de la cual el dis-
positivo dosificador es parte integrante.

El dispositivo (1) comprende un primer tambor (2)
que gira alrededor de un eje horizontal (Y) en sentido
antihorario (V) en las figuras 1 y 2, el primer tambor
(2) estando ubicado entre una tira (3) de papel de filtro
que avanza tangencialmente en correspondencia de su
fondo y una tolva (4) de alimentacién del producto de
infusién en correspondencia de su parte superior.

En las figuras 1 y 2, la tira (3) de papel de filtro
estd dibujada con una linea de trazos y avanza con-
tinuamente siguiendo una direccién de alimentacién
horizontal (A).

Tal como se puede apreciar en las figuras 1,2y 3,
el primer tambor (2) tiene, en su superficie cilindrica
lateral, una pluralidad de cdmaras radiales (5) que sir-
ven para contener el producto de infusién y dentro de
las cuales se deslizan axialmente respectivos pistones
de dosificacion (6) (flecha F), movidos por respecti-
vos medios de accionamiento tipo leva (7) que actian
sobre cada piston (6).

Mais exactamente, los medios de leva (7) mueven
los pistones (6) entre dos posiciones finales (mostra-
das en las figuras 1 y 2), una de las cuales corresponde
al punto muerto superior (PMS) donde la camara de
difusion (5) estd de frente a la tolva (4), y en parti-
cular en correspondencia de una cuchilla de nivela-
cién (27), para recibir una cantidad del producto de
infusion, y la otra corresponde al punto muerto infe-
rior (PMI) donde la cadmara de dosificacion (5) esta de
frente a la tira (3) de material filtrante para descargar
dicha cantidad de producto de infusién sobre la tira
(3) de material filtrante.

Nuevamente haciendo referencia a las figuras 1y
2, los medios de leva (7) comprenden, para cada pis-
toén (6), al menos una pista de leva circular (7a) por la
cual se mueve un seguidor de leva (7b).

Mais exactamente, la pista de leva (7a) se compo-
ne de dos segmentos substancialmente semicirculares
separados (7a, 25) que le permiten a los pistones (6)
moverse de la manera que se ha descrito arriba: el seg-
mento denotado con 25 (figuras 2 y 3) es fijo y permite
que cada piston (6) descargue la dosis sobre la tira (3);
el segmento denotado con 7a, por otro lado, es ajus-
table mediante adecuados medios (26) que sobresalen
del primer tambor (2) para ajustar la distancia, dentro
de un intervalo predeterminado, entre el pistén (6) y
la superficie externa del primer tambor (2) de manera
de variar la cantidad de producto de infusién que se
pone dentro de la respectiva camara de dosificacién
4).

Ademds, el producto de infusion se nivela median-
te una cuchilla de nivelacién (27) que se compone de
una placa arqueada ubicada a lo largo del recorrido
del primer tambor (2).

Como se puede ver en la figura 3, entre los medios
de leva (7) y cada piston (6) hay un mecanismo de ma-
nivela (8) adecuado para actuar coaxialmente sobre el
pistén (6) de manera de generar el movimiento alter-
nativo del mismo pistén (6) a lo largo del eje (Z) de la
cdmara (5), en una direccién siempre perfectamente
alineada con dicho eje (Z).

Como se puede observar en las figuras 3 y 4, el
mecanismo de manivela (8) estd instalado con libertad
de rotacién en un segundo tambor (9), que estd aso-
ciado con el primer tambor (2), montado dentro del
primer tambor (2), y cerrado con respecto al primer
tambor (2) a través de la intercalacién de medios de
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hermeticidad (28), y que gira como una unidad junto
con el primer tambor (2) alrededor de dicho eje hori-
zontal (Y).

Observando con mayor detenimiento, cada meca-
nismo de manivela (8) comprende una primera mani-
vela (10) conectada en correspondencia de uno de sus
extremos al seguidor de leva (7b) y, en corresponden-
cia del otro de sus extremos, a un arbol de transmision
(11) que esta soportado con libertad de rotacién en un
respectivo orificio (12) que pasa a través del segundo
tambor (9).

El arbol (11) estd vinculado rigidamente, en
correspondencia del extremo libre opuesto que sobre-
sale del segundo tambor (9), a un primer extremo de
una segunda manivela (13).

La segunda manivela (13), a su vez, estd conecta-
da, en correspondencia de su otro extremo, a un pri-
mer extremo (14a) de una biela de control (14) vin-
culada a lo largo del eje (Z) de la cdmara (5), y, en
correspondencia de su otro extremo, al pistén (6): es-
to crea un mecanismo que se asemeja mucho a un ci-
giiefial y, como se puede ver en la figura 3, permite
aplicar al pistén (6), centralmente, una accién de em-
puje y atraccion.

Observando con mayor detenimiento los detalles
técnicos, el primer extremo de la segunda manivela
(13) estd fijado rigidamente al arbol (11) mediante
una chaveta (15) de manera de permitir una correcta y
directa transmisién del movimiento entre el seguidor
de leva (7b) y la leva.

Como se puede ver claramente en la figura 4, la
forma del extremo de la manivela (13) que estd vin-
culado con la biela (14) es del tipo horquilla de ma-
nera de sostener el extremo de la biela (14) de ambos
lados, obteniendo asi un correcto movimiento axial a
lo largo de la respectiva cdmara (5).

La biela (14) estd acoplada con la segunda mani-
vela (13) a través de un primer perno (16) que pasa
a través de un respectivo orificio (17) hecho en el ex-
tremo con forma de horquilla de la misma segunda
manivela (13).

En el otro extremo, la biela (14) esta vinculada al
piston (6) mediante un segundo perno transversal (18)
que estd alojado en un respectivo orificio (19) hecho
en el piston (6) y que vincula el respectivo extremo de
la biela (14).

Para permitir que el movimiento del seguidor de
leva (7b) se transmita correctamente al piston (6), ca-
da arbol de transmisién (11) tiene dos cojinetes (20 y
21) ubicados entre el mismo arbol (11) y el orificio
(12) del segundo tambor (9) de manera de girar todo
el mecanismo de manivela impulsor del pistén (6).

El funcionamiento del dispositivo dosificador (1)
puede ser deducido facilmente a partir de la descrip-
cién anterior con referencia a los dibujos anexos Yy,
por ende, no se describird con mayores detalles.

El dispositivo dosificador estructurado segtin se ha
descrito arriba, por lo tanto, logra los objetivos sefia-
lados gracias a la aplicacién de un mecanismo de ma-
nivela que permite que cada pistén sea movido en una
precisa direccién axial de manera de obtener en todo
momento un movimiento correcto y fiable, indepen-
dientemente del tipo de producto que se esta dosifi-
cando.

La aplicacién de este mecanismo de manivela no
afecta las dimensiones generales del dispositivo pues-
to que las partes operativas para transmitir el movi-
miento a los pistones no sufren ninguna modificacién.
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La condicién compacta del conjunto biela y ma-
nivela también permite una accién de impulsién so-
bre el pistén extremadamente precisa y rdpida hacia
arriba y abajo, manteniendo cada pistén paralelo a la
respectiva cadmara de dosificacion en la cual se des-
liza en una direccién que estd siempre correctamente
alineada con el eje longitudinal de la misma cdmara,
impidiendo asf el agarrotamiento del pistén durante el
normal funcionamiento.

La provision de un segundo tambor instalado den-
tro del primer tambor y cerrado con respecto al tltimo
aisla los mecanismos de impulsién y permite mante-
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nerlos limpios. Ademds, lo anterior aumenta apenas
el espesor total de la unidad de dosificacién y permite
que dichos medios de accionamiento de leva se pue-
dan ubicar en un drea mas conveniente, con un control
de leva mds compacto que, en la practica, reduce las
dimensiones generales comparadas con el dispositivo
de la técnica conocida, donde el mecanismo de con-
trol sobresale del primer tambor y estd mds alejado
con respecto a la leva.

La invencién que se acaba de describir se puede
modificar y adaptar de distintas maneras sin apartarse
del alcance de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo dosificador (1) para alimentar un
producto de infusién que comprende medios transpor-
tadores (2) tipo tambor giratorio ubicados entre una
tira (3) de material filtrante y una tolva (4) en cuyo
interior se halla el producto de infusién; los medios
transportadores (2) del tipo tambor presentando una
pluralidad de cdmaras radiales (5) hechas para conte-
ner el producto de infusién y en las cuales se desli-
zan medios de dosificacion (6) tipo piston; cada pis-
tén de dosificacion (6) siendo movido axialmente por
respectivos medios excéntricos de accionamiento ti-
po leva (7) entre dos posiciones extremas, una de las
cuales corresponde al punto muerto superior (PMS)
donde cada camara de dosificacion (5) estd de frente
a la tolva (4) para recibir una cantidad de producto de
infusion, y la otra corresponde al punto muerto infe-
rior (PMI) donde la cdmara de dosificacién (5) estd
de frente a la tira (3) de material filtrante para des-
cargar dicha cantidad de producto de infusién sobre
la tira (3) de material filtrante; el dispositivo estando
caracterizado por el hecho que entre los medios de
accionamiento (7) y cada pistén (6) hay mecanismos
de leva (8) adecuados para actuar coaxialmente so-
bre el pistén (6) de manera de permitir que el pistén
(6) se mueva en una direccién perfectamente alinea-
da con un eje longitudinal (Z) de la respectiva cdmara
de dosificacién (5), los medios excéntricos de accio-
namiento tipo leva (7) comprendiendo al menos una
pista de leva (7a) por la cual se mueve un seguidor de
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leva (7b) para cada pistén (6); los mecanismos de ma-
nivela (8) comprendiendo una primera manivela (10)
conectada, en correspondencia de uno de sus extre-
mos, a un seguidor de leva (7b) y, en correspondencia
de su otro extremo, a un arbol de transmisién (11); el
arbol de transmisién (11) estando fijado rigidamente
a un primer extremo de una segunda manivela (13)
que a su vez estd conectada, en correspondencia de su
otro extremo, a un primer extremo (14a) de una bie-
la de control (14); 1a biela (14) estando vinculada al
piston (6).

2. Dispositivo segtn la reivindicacién 1, caracte-
rizado por el hecho que un primer extremo de la se-
gunda manivela (13) estd fijado rigidamente al arbol
(11) de manera de permitir la transmisién del movi-
miento entre el seguidor de leva (7b) y el pistén (6).

3. Dispositivo segin la reivindicacién 1 o 2, ca-
racterizado por el hecho que el extremo de la segun-
da manivela (13) que estd vinculado a la biela (14)
tiene forma de horquilla de manera de sostener el ex-
tremo de la biela (14) de ambos lados; la biela (14)
estando acoplada con la segunda manivela (13) a tra-
vés de un primer perno (16) que pasa a través de un
respectivo orificio (17) hecho en dicho extremo con
forma de horquilla.

4. Dispositivo segtn la reivindicacién 3, caracte-
rizado por el hecho que la biela (14) estd vinculada al
piston (6) mediante un segundo perno transversal (18)
que estd alojado en un respectivo orificio (19) hecho
en el piston (6) y que vincula el respectivo extremo de
la biela (14).
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