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一种老虎牙双功能松土刀具

(57)摘要

本发明涉及一种老虎牙双功能松土刀具，包

括一转轴，转轴中部与动力设备输出端连接，转

轴左右两边分别设有一松土刀轮，松土刀轮包括

转轴支架和若干条刀刃支杆，转轴支架中心固定

于转轴上，刀刃支杆呈螺旋状环绕地设置于转轴

支架的圆周面上，且左右两个松土刀轮上的刀刃

支杆相互配合呈V型箭头设置，每个刀刃支杆上

均间隔固定有若干个松土刀刃。本发明结构简单

紧凑，不仅适合开垦土质较硬的农田，而且又能

开垦秸秆、杂草茂盛的农田，且在松土过程中，松

土刀刃呈逐个切入农田，且单个松土刀轮同一时

间切入农田的松土刀刃数量少，从而有效减少松

土时的阻力和振动，降低劳动强度，提高工作效

率。
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1.一种老虎牙双功能松土刀具，包括一转轴，所述转轴中部与动力设备输出端连接，转

轴左右两边分别设有一松土刀轮，其特征在于：所述松土刀轮包括一转轴支架和若干条刀

刃支杆，所述转轴支架中心固定于所述转轴上，所述刀刃支杆呈螺旋状环绕地设置于所述

转轴支架的圆周面上，且左右两个松土刀轮上的刀刃支杆相互配合呈V型箭头设置，每个刀

刃支杆上均间隔固定有若干个松土刀刃，所述松土刀刃呈三角形设置，且每个松土刀刃均

同向倾斜地固定于所述刀刃支杆上，单个松土刀轮同一时间切入农田进行松土的松土刀刃

数量保持在1～3个，所述V型箭头方向与动力设备前进方向一致，且松土刀刃倾斜方向与动

力设备前进方向一致，或者所述V型箭头方向与动力设备前进方向相反，且松土刀刃倾斜方

向与动力设备前进方向相反。

2.根据权利要求  1  所述的一种老虎牙双功能松土刀具，其特征在于：所述松土刀刃与

所述刀刃支杆水平倾斜夹角为60～80°。

3.根据权利要求  1  所述的一种老虎牙双功能松土刀具，其特征在于：所述松土刀刃与

所述刀刃支杆水平倾斜夹角为100～120°。

4.根据权利要求  1  所述的一种老虎牙双功能松土刀具，其特征在于：相邻的两个刀刃

支杆上的松土刀刃分别相互交错布置。

5.根据权利要求  1  所述的一种老虎牙双功能松土刀具，其特征在于：所述转轴支架包

括多个支撑环，所述支撑环间隔套设于所述转轴上，支撑环内设有多个用于与转轴固定连

接的支杆。

6.根据权利要求  5  所述的一种老虎牙双功能松土刀具，其特征在于：所述刀刃支杆通

过螺栓与所述支撑环连接。

7.根据权利要求  1  所述的一种老虎牙双功能松土刀具，其特征在于：所述动力设备为

手扶式牵引机。
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一种老虎牙双功能松土刀具

技术领域

[0001] 本发明涉及农业机械设备技术领域，更具体地说是指一种老虎牙双功能松土刀

具。

背景技术

[0002] 在农业生产活动中，对于田地的板结泥土进行松土是重要而又重负荷的作业，传

统的人力或畜力的耕种松土方式需要消耗大量时间及资源，且工作效率低，难以满足当今

需求。随着科技的不断进步，农业生产和园林行业不断地采用了新的机械装置进行生产工

作，如松土机就是一种广泛地被人们用于松土翻土的农业机械设备，其能够减轻劳动强度，

提高工作效率，深受人们的喜爱，为此科研人员不断开发各种结构不同的松土机。

[0003] 松土机的刀轮结构作为松土机翻地、整地、锄地等作业的核心，其重要性已不用多

言。然而，大多松土机的刀轮都较为松散，如授权公告号为CN202738389的中国实用新型专

利公开了一种松土机的刀轮结构，包括刀轮轴和安装在刀轮轴上的若干组刀片，刀轮轴的

一端与动力设备的输出端连接，所述刀片为单齿刀片，分别以两个为一组呈对角设置的方

式通过刀片限位套安装在刀轴上，并以每装一组刀片以一定角度的螺旋方式进行装配，其

结构不够紧凑，刀刃布置不合理，导致松土深浅不一，并且遇到秸秆、杂草较多情况下，秸

秆、杂草容易卷入并缠绕于刀轮上，严重影响刀轮作业，导致工作效率下降以及设备寿命缩

短。

发明内容

[0004] 本发明提供一种老虎牙双功能松土刀具，以解决现有松土刀轮结构松散，刀刃布

置不合理，松土深浅不一，除草效果及松土效率差等问题。

[0005] 本发明采用如下技术方案：

[0006] 一种老虎牙双功能松土刀具，包括一转轴，所述转轴中部与动力设备输出端连接，

转轴左右两边分别设有一松土刀轮，所述松土刀轮包括一转轴支架和若干条刀刃支杆，所

述转轴支架中心固定于所述转轴上，所述刀刃支杆呈螺旋状环绕地设置于所述转轴支架的

圆周面上，且左右两个松土刀轮上的刀刃支杆相互配合呈V型箭头设置，每个刀刃支杆上均

间隔固定有若干个松土刀刃。

[0007] 进一步地，所述松土刀刃呈三角形设置，且每个松土刀刃均同向倾斜地固定于所

述刀刃支杆上。

[0008] 进一步地，所述V型箭头方向与动力设备前进方向一致，且松土刀刃倾斜方向与动

力设备前进方向一致。所述松土刀刃与所述刀刃支杆水平倾斜夹角为60～80°。

[0009] 进一步地，所述V型箭头方向与动力设备前进方向相反，且松土刀刃倾斜方向与动

力设备前进方向相反。所述松土刀刃与所述刀刃支杆水平倾斜夹角为100～120°。

[0010] 进一步地，相邻的两个刀刃支杆上的松土刀刃分别相互交错布置。

[0011] 进一步地，所述转轴支架包括多个支撑环，所述支撑环间隔套设于所述转轴上，支
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撑环内设有多个用于与转轴固定连接的支杆。

[0012] 进一步地，所述刀刃支杆通过螺栓与所述支撑环的连接。

[0013] 进一步地，所述动力设备为手扶式牵引机。

[0014] 由上述对本发明结构的描述可知，和现有技术相比，本发明具有如下优点：

[0015] 1、本发明作业时，动力设备输出端驱动转轴旋转，从而带动松土刀轮转动，通过松

土刀轮上的松土刀刃将农田上的土壤进行开垦松土。由于刀刃支杆呈螺旋状环绕地布置于

转轴支架的圆周面上，松土刀刃同向间隔倾斜固定于刀刃支杆上，从而使得松土刀轮在松

土过程中，松土刀刃逐个逐渐切入农田，且单个松土刀轮同一时间切入农田内，进行松土的

松土刀刃数量保持在1～3个左右，从而不仅减少松土刀轮的前行阻力，而且能够降低农田

对松土刀轮的反作用力，减少松土刀轮的振动，使得松土刀轮在行走时更加平稳和轻松，降

低劳动强度，提高开垦松土效率。

[0016] 2、相邻的两个刀刃支杆上的松土刀刃分别相互交错布置，保证松土时，农田每一

寸土地都能够被松土刀刃开垦松土，且松土刀刃在开垦松土时，前后相互交错的松土刀刃

能够更好的搅碎土壤，确保松土深浅一致以及松土的质量。

[0017] 3、当左右两个松土刀轮上的刀刃支杆相互配合的V型箭头方向与动力设备前进方

向一致，且松土刀刃倾斜方向与V型箭头方向一致，开垦松土时，松土刀刃由中间向两端逐

个逐渐倾斜地切入农田，松土刀刃离开农田时也是从中间向两端逐渐离开，其松土刀刃倾

斜的方向以及V型箭头前进方式，使得农田的开垦松土更加快速有力，破土能力强，适合开

垦土质较硬的农田。

[0018] 4、当左右两个松土刀轮上的刀刃支杆相互配合的V型箭头方向与动力设备前进方

向相反，且松土刀刃倾斜方向与V型箭头方向一致，开垦松土时，松土刀刃由两端向中部逐

渐压入农田，在压入松土时如果遇到秸秆、杂草，松土刀刃离开农田时，能够将秸秆、杂草从

农田内挖起，且挖起的秸秆、杂草在随着松土刀刃向后扬时，由于松土刀刃倾斜方向与其前

进旋转方向相反，所以秸秆、杂草不会被卷入和缠绕于松土刀轮上，由此，能够清除较高的

秸秆和杂草，适合开垦秸秆、杂草茂盛的农田。

[0019] 5、本转轴支架由多个固定于转轴上的支撑环组成，刀刃支杆通过螺栓与支撑环固

定连接，其结构简单紧凑，装配便捷，牢固可靠的同时，转轴支架还具有适合松土的空间间

隙，使得农田土壤在被松土刀刃开垦搅碎后，不会被转轴支架碾压压实，确保松土后农田的

松软。

附图说明

[0020] 图1为本发明实施例一装配于动力设备后的结构示意图；

[0021] 图2为本发明实施例一结构示意图；

[0022] 图3为本发明实施例一左视图；

[0023] 图4为本发明实施例二装配于动力设备后的结构示意图；

[0024] 图5为本发明实施例二结构示意图。

具体实施方式

[0025] 下面参照附图说明本发明实施例的具体实施方式。
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[0026] 实施例一

[0027] 参照图1至图3，一种老虎牙双功能松土刀具，包括一转轴1，转轴1中部与动力设备

2（手扶式牵引机）输出端连接，转轴1左右两边分别设有一松土刀轮3。松土刀轮3包括转轴

支架31和若干条刀刃支杆32，转轴支架31中心固定于转轴1上，刀刃支杆32呈螺旋状环绕地

布置于转轴支架31的圆周面上，且左右两个松土刀轮3上的刀刃支杆32相互配合呈V型箭头

设置，且该V型箭头方向与动力设备2前进方向一致。

[0028] 参照图3，转轴支架31包括多个支撑环311，支撑环311间隔套设于转轴1上，支撑环

311内设有多个用于与转轴1固定连接的支杆312，刀刃支杆32通过螺栓33与支撑环311的固

定连接。

[0029] 参照图2和图3，每个刀刃支杆32上均间隔固定有若干个松土刀刃34。每个松土刀

刃34均呈三角形设置，且每个松土刀刃34均同向倾斜地固定于刀刃支杆32上，且松土刀刃

34倾斜的方向与动力设备2前进方向一致，松土刀刃34与刀刃支杆32水平倾斜夹角为60～

80°。相邻的两个刀刃支杆32上的松土刀刃34分别相互交错布置。

[0030] 参照图1至图3，本实施例作业时，动力设备2（手扶式牵引机）输出端驱动转轴1旋

转，从而带动松土刀轮3转动，通过松土刀轮3上的松土刀刃34将农田上的土壤进行开垦松

土。由于刀刃支杆32呈螺旋状环绕地布置于转轴支架31的圆周面上，松土刀刃34同向间隔

倾斜固定于刀刃支杆32上，且V型箭头方向和松土刀刃34倾斜方向与动力设备2前进方向一

致，从而使得松土刀轮3在松土过程中，松土刀刃34呈逐个切入农田，并由农田中间向两边

逐渐开垦，且单个松土刀轮3同一时间切入农田进行松土的松土刀刃34数量保持在1～3个

左右，由此不仅减少松土刀轮3的前行阻力，而且能够降低农田对松土刀轮3的反作用力，减

少松土刀轮3的振动，使得松土刀轮3在行走时更加平稳和轻松，降低劳动强度，提高开垦松

土效率，而且其松土刀刃34倾斜的方向以及V型箭头前进方式，使得农田的开垦松土更加快

速有力，破土能力强，适合开垦土质较硬的农田。另外，相邻的两个刀刃支杆32上的松土刀

刃34分别相互交错布置，保证农田每一寸土地都能开垦松土，且松土刀刃34在开垦松土时，

相互交错的松土刀刃34能够更好的搅碎土壤，从而确保松土深浅一致以及松土的质量。

[0031] 实施例二

[0032] 参照图4和图5，本实施例与实施例一的实施方式基本相同，在此不作赘述，其不同

之处在于：左右两个松土刀轮3上的刀刃支杆32相互配合呈V型箭头设置，且该V型箭头方向

与动力设备2前进方向相反，松土刀刃34倾斜的方向与动力设备2前进方向相反，松土刀刃

34与刀刃支杆32水平倾斜夹角为100～120°。

[0033] 参照图4和图5，本实施例二作业时，左右两个松土刀轮3上的刀刃支杆32相互配合

的V型箭头方向与动力设备前进方向相反，且松土刀刃34倾斜方向与V型箭头方向一致，开

垦松土时，松土刀刃34由两端向中部逐渐压入农田，在压入松土时如果遇到秸秆、杂草，松

土刀刃34能够将秸秆、杂草从农田内挖起，且挖起的秸秆、杂草在随着松土刀刃34向后扬起

时，由于松土刀刃34倾斜方向与其前进旋转方向相反，所以秸秆、杂草不会被卷入和缠绕于

松土刀轮3上，由此，本实施例能够清除较高的秸秆和杂草，适合开垦秸秆、杂草茂盛的农

田。

[0034] 上述仅为本发明的具体实施方式，但本发明的设计构思并不局限于此，凡利用此

构思对本发明进行非实质性的改动，均应属于侵犯本发明保护范围的行为。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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