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Sposdb i uktad regulacji napedu przeksztaltnikoweygo w potgczeniu przeciwréwnolegtym
z blokowaniem pragdu wyréwnawczego

Przedmiotem wynalazku jest sposéb regulacji napedu przeksztattnikowego w potaczeniu przeciwréwno-
legtym z blokowaniem pradu wyréwnawczego oraz uktad do stosowania tego sposobu.

Dotychczasowy sposéb przy uzyciu dwéch oddzielnych regulatoréw prqdu dla kazdego kierunku pradu
polega na wtaczeniu dwéch toréw pradowego sprzezenia zwrotnego oraz na wysterowaniu, za pomoca regulatora
pradu, aktualnie niepracujacego. mostka, gteboko w zakres pracy falownikowej. Praca taka zabezpiecza uktad
przed zwarciem, spowodowanym odblokowaniem impulséw w niekontrolowanym potozeniu, lecz powoduje
wystepowanie nadmiernie dtugiej strefy bezpradowej w okresie rewersu momentu elektrycznego.

Znany uktad zawiera regulator predkosci, ktérego wejécie jest potaczone z wzorcowym 2rédtem sygnatu
~ oraz z tachogeneratorem lub poprzez separator napigcia z rezystorem, wiaczonym w obwdd twornika silnika.
Dwa wyijscia regulatora predkosci sa potaczone z jednymi wejSciami dwéch regulatoréw pradu, ktérych drugie
wejécia s3 potaczone poprzez przetwornik z przektadnikami prgdowymi. Wyjscia regulatoréw sa potaczone ze
sterownikami mostkéw przeksztattnika, ktére sg réwniez potaczone z cztonem blokady, ktéry jest potgczony
z przetwornikiem sygnatu pradowego.

Istota wynalazku polega na tym, ze sygnat proporcjonalny do btedu wielkosci regulowanej przeksztatca si¢
na dwa symetryczne sygnaty, o przeciwnej biegunowosci, stanowigce wzorzec pradu dla kazdego z dwu mostkéw
przeksztattnika. Sygnat pradu jednego mostka, sumuje sie z czeécig sygnatu drugiego mostka oraz z sygnatem
ujemnego sprzgzenia pradowego, proporcjonalnym do wartosci pradu przeksztattnika. Jako sygnaty sterujace,
wykorzystuje si@ tylko warto$¢ sygnatdw o wybranej biegunowosci.

Uktad regulacji napedu przeksztattnikowego w uktadzie przeciwréwnolegtym, zawierajgcy regulator
. predkosci, ktérego wyijécie nieinwertowane jest potaczone poprzez diodg z wejsciem zadajacym regulatora pradu,
pierwszego mostka, oraz z wejsciem kompensujgcym regulatora pradu drugiego mostka. Wyjscie inwertowane
regulatora predkosci jest potaczone przez drugg diode z wejéciem zadajacym regulatora pradu drugiego mostka
oraz z wejéciem kompensujacym regulatora pradu pierwszego mostka. Wartos$é rezystancji wejsciowych dla wejs-
cia zadajgcego i kompensujacego sq tak dobrane, e wsp6tczynnik wzmocnienia dla wejscia kompensujgcego Jest
nie wiekszy niz wsp6tczynnik wzmocnienia dla wejécia zadajacego.
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Zalety sposobu regulacji napedu przeksztattnikowego w potaczeniu przeciwréwnolegtym z blokowaniem
pradu wyréwnawczego oraz uktadu do stosowania tego sposobu, wedtug wynalazku, jest uzyskanie minimalnej
strefy bezpradowej w czasie zmian kierunku pradu przeksztattnika.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadowym wykonaniu na rysunku, ktéry przedstawia
uktad schematycznie. Uktad zawiera regulator predkosci 1, ktérego wejécie jest potaczone z wzorcowym 2réd-
tem sygnatu 2 oraz z tachogeneratorem 3 lub poprzez separator napigcia 4 z rezystorem zmiennym 5, boczni-
kujacym twornik 6. Nieinwertowane wyjscie regulatora predkosci 1 jest potaczone poprzez diode D, z wejéciem
zadajacym refulatora pradu 7, pierwszego mostka 8 oraz z wejéciem ko‘mpensujqcym regulatora pradu 9, drugiego
mostka 10. Wyjscie inwertowane regulatora predkosci 1 jest potaczone poprzez diode D, z wejéciem zadaiaéym
regulatora pradu 9, drugiego mostka 10 oraz z wejsciem kompensujacym regulatora pradu 7, pierwszego mostka
8, Wartosci rezystancji wejsciowych dla wejécia zadajacego idla wejécia kompensujacego s3 tak dobrane, ze
wspétezynnik wzmocnienia sygnatu dla wejscia kompensujacego jest nie wiekszy niz wspdtczynnik wzmocnienia
dla wejscia zadajacego. Pozostate trzecie wejécia regulatoréw 7 i 9 sa potaczone z wyjsciem sterowania przetwor-
nika pradowego 11, ktdrego wejscie jest potaczone z przektadnikami pradowymi 12, wtaczonymi w obwéd
zasilania przeksztattnika. Wyjscia regulatoréw 7 i 9 sa potaczone z jednymi wejsciami sterownikéw 13 i 14, .
ktérych drugie wejscia sa potaczone, poprzez czton blokady 15, z wyjéciem blokowania przetwornika pradowego
11. Wyjscia sterownikéw 13 1 14 sa potaczone z mostkami 8 i 10 przeksztattnika.

Dziatanie uktadu regulacji napedu przeksztattnikowego w potaczeniu przeciwréwnolegtym z bloko-
waniem pradu wyrdwnawczego, wedfug wynalazku, polega na tym, ze sygnat zadajacy kierunek i warto$é wiel-
kosci regulowanej pobiera sie ze Zrédta sygnatu wzorcowego 2 i poréwnuje sie na wejsciu regulatora predkosci
lub napigcia 1 z aktualng wartoscia wielkosci regulowanej. Zrédtem sygnatu proporcjonalnego do predkosci
silnika jest tachogenerator 3, natomiast 2rédtem sygnatu proporcjonalnego do napiecia silnika jest separator 4.

Na wyjseiu regulatora 1, otrzymuje sie napiecie poroporcjonalne do btedu wielkosci regulowanej, z ktorego
po okresleniu biegunowosci przez diody D, i D,, otrzymuje sie sygnaty zadajace prad przeksztattnika, przy
czym sygnat na drugim wyjsciu jest inwertowany wegledem sygnatu na wyjsciu pierwszym. Sygnat ujemnego
sprzezenia pradowego, podawahego na trzecie wejécia regulatoréw pradu 7 i 9, pobiera sie z przetwornika prado-
wego 11, zasilanego z przektadnikéw pradowych 12, wtaczonych we wspdliny obwdd zasilania obu mostkéw
przeksztattnika 8 i 10. Sygnatami wyjsciowymi regulatoréw pradu 7 lub 9 wysterowuje sie sterowniki 13 lub 14
w zakres pracy prostownikowej, co powoduje pojawnienie sie w obwodzie mostka 8 lub 10 pradu, kontrolowa-
nego przez obwéd ujemnego sprzezenia pradowego, ktére jest podawane na wejscia obu regulatoréw 7 i 9. Gdy
regulator pradu 7 jest wysterowany, to na wejscie zadajace drugiego regulatora 9 nie jest podawany sygnat
zadajacy.

W celu unikniecia wysterowania drugiego regulatora pradu 9 w stan odpowiadajgcy wysterowaniu mostka
10, gteboko w zakres pracy falownikowej, na jego wejécie kompensujace wprowadza sie sygnat zadajacy, kom-
pensujgcy dziatanie sygnatu sprzezenia prgdowego. Analogicznie jest dla drugiego kierunku pracy przeksztatt-
nika, drugi regulator pradu 9 jest wysterowany, a na wejécie kompensujgce regulatora 7 podaje sie sygnat
zadajacy, kompensujacy sygnat sprzezenia pradowego. Dla poprawne] pracy uktadu, wymagane jest, aby
wspotczynniki wzmoenienia dla wej$é kompensujacych nie byty wieksze niz wspétczynniki wzmocnienia dla
wej$é zadajacych. Czton blokady 15 steruje sie sygnatem, proporcjonalnym do pradu przeksztattnika, pobiera-
nym z wyjécia blokowania przetwornika 11. Sygnaty wyjéciowe cztonu blokady 15, powodujg odpowiednie
blokowanie impulséw wyzwalajgcych sterownika 13 lub 14.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposdb regulacji napedu przeksztattnikowego w potaczeniu przeciwréwnolegtym z blokowaniem pradu
wyréwnawczego oraz z szeregowa regulacjq predkosci lub napigcia i pradu twornika, znamienny tym, Ze
sygnat, proporcjonalny do btedu wielkoéci regulowanej, przeksztatca sig na dwa symetryczne sygnaty o przeciw-
nej biegunowosci, stanowiace wzorzec pradu dla kazdego z dwu mostkéw przeksztattnika, przy czym sygnat
pradu jednego mostka sumuje si¢ z czescia sygnatu drugiego mostka oraz z sygnatem ujemnego sprzezenia
pradowego, proporcjonalnym do wartosci pradu przeksztattnika a jako sygnaty sterujace, wykorzystuje si¢ tylko
wartosé sygnatdw o wybranej biegunowosci.

2. Uktad regulacji napedu przeksztattnikowego w potaczeniu przeciwréwnolegtym, zawierajgcy dwa regu-
latory pradu, z ktérych kaidy jest potaczony ze sterownikiem jednego z mostkéw przeksztattnika, oraz prze-
twornik sygnatu pradowego potgczony z wejsciem regulatoréw pradu i z cztonem blokady, ktéry z kolei jest
potgczony z obydwoma sterownikami, znamienny ty m, ze wyjécie nieinwertowane regulatora predkosci
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(1) Jest potaczone poprzez diode (D, ) z wejéciem zadajacym regulatora pradu (7), pierwszego mostka (8) oraz
2 wajsciern kompensujacym regulatora pradu (9) drugiego mostka (10), a wyjécie inwertowane regulatora pred-
koéci (1) Jest potaczone przez drugq diode (D, ) 2 wejsciem zadajgcym regulators pradu (2), drugiego mostka (10)
oraz z wejsciem kompensujgcym regulatora pradu (7), pierwszego mostka (8), przy czym wartosci rezystancji
wejéciowych dla wejscia zadajgcego i kompensujacego sq tak dobrane, 2e wspbtczynnik wzmocnienia dla wejécia
kormpensujgcego jest nie wigkszy niz wsp6tczynnik wzmocnienia dla wejécia zadajgcego.
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