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본   트워   통  리 에  것 , 다수  드  수신  시지  통

리 는  트워  시지 통  리 에 어 , 드에  수집  보  여 단  재난

 나타내는 재난타  역, 상  드  수집  보가 수신 는 헤 드  치  나타내는 지

어드 스 역, 상  드에  수집  각 보   나타내는 드타 역, 상  드  

신 는 보  킷  검 에 사 는 킷 역과, 상  드에  수집   개 상  보

는 역  포 는 드 시지 포맷  갖는 드  생 는 단계, 상  생

 드  스 스  는 단계,  상   드  재난타 역

드에 는 재난  고 상  드타 역  드  여  수  각 보  

고 질  드  통 여 는 단계  포 다. 

본 에 ,  트워   통  리  각 드  는  시지 포맷

 , 질  는 드    동  포맷  변 는 단계  거칠 

가 없 , 드    싱값  독 여 드   단  없  드타

역  드  여 드   보   알수 다. 또 , 드  수집  보

 여 재난  단 고  포 는 드 시지 포맷  갖는 드  

드가 치  지역  재난  단  수 는 과가 다. 

  도 - 도4
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특허청  

청  1 

다수  드  수신  시지  통 리 는  트워   통  리 에 어 , 

드에  수집  보  여 단  재난  나타내는 재난타  역, 상  드  수집

보가 수신 는 헤 드  치  나타내는 지 어드 스 역, 상  드에  수집  각 보

 나타내는 드타 역, 상  드  신 는 보  킷  검 에 사 는 킷 역

과, 상  드에  수집   개 상  보  는 역  포 는 드 시지

포맷  갖는 드  생 는 단계;

상  생  드  스 스  는 단계; 

상   드  재난타 역  드에 는 재난  고 상  드타 역  

드  여  수  각 보   고 질  드  통 여 는 단계

 포 는  트워   통  리 .

청  2 

 1 에 어 , 상  드 시지 포맷  갖는 드  생 는 단계는

상  드타 역  1 트 포맷  상  드에  수집  각 보  에 라 미리  다

 드  는 것  특징  는  트워   통  리 .

청  3 

 2 에 어 , 상  드 시지 포맷  갖는 드  생 는 단계는

상  재난타 역  2 트 포맷  상  드타 역  드  각  싱  값  여 

 에 라 처리 어 단  재난  나타내는 재난타  단 드  는 것  특징  

는  트워   통  리 .

청  4 

 1 에 어 , 상   드  재난타 역  드에 는 재난  고 상

드타 역  드  여  수  각 보   고 질  드  통

여 는 단계는,

상  드에  보  에 라 미리  드  여 상  드에 포 는  수

 각 보   단 는 것  특징  는  트워   통  리 .

청  5 

 1 에 어 ,

상   재난 ,  수, 각 보  , 값  처리 여 에 당 는 경우 상

드  싱시 , 싱주 , 싱 지에  변경  보  는 단계   포 는 것  특징

는  트워   통  리 .

청  6 

 1  내지  4   어느  에 재   트워   통  리  수 는 그램  

고  치에  독 가능  매체. 

  

 상  

     술  야
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본  주변  싱   수집 고  수신 는 다수  드들    트워 에[0001]

드   시지  스 스 (Base Station)에  통 리 고 처리 는 싱  통

리 에  것 다.

     경  술

통신과 컴퓨  술   에 라 근래 비쿼 스 컴퓨 (ubiquitous computing) 술  게[0002]

각 고 다. 비쿼 스 컴퓨  술  지  / 스/빌 , 매틱스, 지능   등 든 사  언

 어 나 트워  연결 고 컴퓨  능  수  수 게 는 술  미 다. 비쿼 스 비스는

러  비쿼 스 컴퓨  경 에  공 는 든 비스  미 다. 

, 비쿼 스 경  사 가 컴퓨 나 트워  식 지 않고 에 상 없  게 트워[0003]

에  수 는 경  미 , 동차, 냉 고, 안경, 시계,  스  비 등과 같  어  나

사 에 컴퓨  삽 여 커 니  가능 도  는 보 술(IT) 경 또는 보 술 러다  미

다. 

러  비쿼 스 트워 가 루어지  가   동차는  산 에 도 보 술   수 고,[0004]

트워 에 연결 는 컴퓨  사  수도 늘어나 보 술산업  규  도 커지게 다. 

그러나, 비쿼 스 트워 가 루어지  는 역통신과 컨 스 술  , 보 술 [0005]

가격  등 보 술  고도 가 어야 다. 러   건에도 고, 비쿼 스는 과 편

뿐만 아니라 시간과 에 애 지 않고 트워 에  수 는 들 에 계  개  경쟁

어나고 다. 그에 라, 비쿼 스 트워  통  각 지역  컴포 트들   수집 여 통

리 는 시스  도 에 다. 

러  상  보 식  처리  여,  지역  주 에  시간별 상 보  나타내는 상 보[0006]

 생  ,  상,  또는   수집  후에 그 들  체 편집 여 웹

   시스  상 고 다. 

그러나, 래  상 보 식  처리 술  다양    드  수집   에 라 [0007]

 통 여 컴퓨 가 식 가능   변 는 과  거쳐야 수신   가 고  통

리  처리  수 다.

도 1  래  드  수신  시지 포맷   실시  도시  것 다. 래   실시 에  [0008]

드  수신  시지 포맷  시지 식별 (101), 시지 타 (402), 객체식별 (103), 압(104), 도

(105), 도(106), 리(107), 가 도X(108), 가 도Y(109), X(110), Y(111), 시간(112)  등

 포 다.

시지 식별 (101)는 수신 는 여러  시지   주는 값 고, 시지 타 (102)  시지가 청[0009]

시지 지 답 시지 지  별 고, 답 시지  경우 상 시지 지 비 상 시지 지  나타냄

 시지 식별 (101)  께 시지별  각각  능  수 도  다. 객체 식별 (103)는 여러 객체  

 주는 식별 ,  드가 착  지  내지는 객체  미 ,  시지 보 는 압(104),  도

(105), 도(106), 리(107), 가 도X(108), 가 도Y(109), X(110), Y(111), 시간(112) 등  

다. 

도 2는 래   트워  시지 통  리시스   개략  도시  것 ,  트워[0010]

시지 통  리시스 (200)   랫폼(210)과,  랫폼(210)  수집   수신 여 

, 리 는 워 (220)  포 다.

상   랫폼(210)  실 계  다양   감지   여러   드(214) ,  드[0011]

(214)에  수집   워 (220)     (212)  포 다. 수집 는

실 계  에는,  들어, 압, 도, 도, 습도, 리, , 재시각, 체  도 등  들 수

다. 

상  워 (220)는   연결  수 ,  (222)는  (212)  수[0012]

신  실 계  사  컴퓨 가 지  수 는 태  여  고, 상   통

(224)는 변    식  통 여  (228)에 다. 
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라 , 래  드  포 는  트워  시스  드  수집  상 보 시지 포 에[0013]

포  시지 보  여 수신  시지   단  수 에 없 므  스 스 (BS,  Base

Station)에  수집  시지   단 는 시지 수단  시지 통 리수단  별도  비 야 

는  다. 

     내

        결 고 는 과

라  본  상  래 술에   결   것 , 드  수신 는 [0014]

시지 포맷  갖는 드 는 보    보  단  재난 에  보가 포

어 스 스 에  시지  단 는 별도  수단  비 지 않고 상  드  수신

시지    드가 치  지역  재난  단  수 는  트워   통  리

 공 는 것  그  다. 

        과  결수단

본   측 에   트워   통  리  다수  드  수신  시지  통[0015]

리 는  트워  시지 통  리 에 어 , 드에  수집  보  여 단  재

난  나타내는 재난타  역, 상  드  수집  보가 수신 는 헤 드  치  나타내는

지 어드 스 역, 상  드에  수집  각 보   나타내는 드타 역, 상  드

 신 는 보  킷  검 에 사 는 킷 역과, 상  드에  수집   개 상

보  는 역  포 는 드 시지 포맷  갖는 드  생 는 단

계, 상  생  드  스 스  는 단계,  상   드  재

난타 역  드에 는 재난  고 상  드타 역  드  여  수  각 

보   고 질  드  통 여 는 단계  포 다.

         과

상   같  본 에   트워   통  리  각 드  는 [0016]

 시지 포맷  , 질  는 드    동  포맷  변 는

과  거칠 가 없 , 드   싱값  여 드   단  없  

드타 역  드  여 드   보   알수 다. 또 , 드  수

집  보  여 재난  결 고  포 는 시지 포맷  갖는 드  

드가 치  지역  재난  단  수 는 과가 다. 또 , 각 드는 싱  보  처리

여 재난 에  단  가능 므  상  재난 니 링시스 끼리   통  리  수 는 우수

과가 다.

     실시   체  내

본   측 에   트워   통  리  다수  드  수신  시지  통[0017]

리 는  트워  시지 통  리 에 어 , 드에  수집  보  여 단  재

난  나타내는 재난타  역, 상  드  수집  보가 수신 는 헤 드  치  나타내는

지 어드 스 역, 상  드에  수집  각 보   나타내는 드타 역, 상  드

 신 는 보  킷  검 에 사 는 킷 역과, 상  드에  수집   개 상

보  는 역  포 는 드 시지 포맷  갖는 드  생 는 단

계, 상  생  드  스 스  는 단계,  상   드  재

난타 역  드에 는 재난  고 상  드타 역  드  여  수  각 

보   고 질  드  통 여 는 단계  포 다. 

또 , 상  드 시지 포맷  갖는 드  생 는 단계에  상  드타 역  1 트[0018]

포맷  상  드에  수집  각 보  에 라 미리  다  드  고, 상  재난

타 역  2 트 포맷  상  드타 역  드  각  싱  값  여  

에 라 처리 어 단  재난  나타내는 재난타  단 드  다. 

- 5 -

공개특허 10-2010-0037370



또 , 상   드  재난타 역  드에 는 재난  고 상  드타 역[0019]

 드  여  수  각 보   고 질  드  통 여 는

단계는 상  드에  보  에 라 미리  드  여 상  드에 포 는 

 수  각 보   단 는 것  특징  고, 상   재난 ,  수, 각 보

 , 값  처리 여 에 당 는 경우 상  드  싱시 , 싱주 , 싱 지에

 변경  보  는 단계   포  수 다. 

, 본 에   트워   통  리 에 여 첨  도  참 여 상  [0020]

다. 

도 3  본   실시 에   트워   통  리 에 사 는 미들웨어  도시  것[0021]

,  드에  수집  보가  스  통  수신 고, 수신  보  통 여  다.

본   실시 에   트워  시지 통  리   드  수신  보가 [0022]

드 시지 포맷  갖  에 각  드  수신  보  뿐만 아니라 각  드가 치

 지역  재난 지 통 여 리  수 다. 

도 4는 본   실시 에   드 시지 포맷  도시  것 고, 도 5는  드  [0023]

는 청 시지 포맷  도시  것 다. 

, 스 스 (BS; Base Station)  는 청 시지 포맷에는 컨트  시지(Control Ms[0024]

g)가 포 , 컨트  시지는 시지 루 (roofing)  지   시 스 역(seq no),  드  

어    포 는 커맨드 역(cmd),  가  보  포 는  역(Data)  

 수 다. 시 스 역  동  시지  수신  지   역 , 커맨드 역  드에 포

 싱시 과 싱 지  싱주  변경 보  포 고,  역  커맨드 역에 포  싱주

변경 보  변경  주 값 보  포 다. 

 드는 스 스   청 시지에 라 싱 주  마다 싱  시 고 수집  [0025]

보,  답 시지  상  스 스  다. ,  드  는 시지는 도 4에

도시   같 ,  시지 포맷  다.

 시지 포맷  드에  수집  보  여 단  재난  나타내는 재난타  역, 상[0026]

 드  수집  보가 수신 는 헤 드  치  나타내는 지 어드 스 역, 상  드에

 수집  각 보   나타내는 드타 역, 상  드  신 는 보  킷  검

에 사 는 킷 역,  상  드에  수집   개 상  보  는 역

포 다. 또 , 답 시지는 수신 시지 간  루  지   역,   보  포 는

역, 킷  보낸 드 주  포 는 역 등  트워     역   포  수

다. 

체  청 시지 포맷  답 시지 포맷  각  역  아래  1 내지  4에  도  다. [0027]

 1

드[0028]  타

length unsigned int 1byte  

fcfhi unsigned int 1byte 802.15.4 frame control

fcflo unsigned int 1byte

dsn unsigned int 1byte 802.15.4 data sequence number

destpan unsigned int 2byte Destination pan address

Addr unsigned int 2byte 지 드 주 ( ID)

Type unsigned int 1byte 시지 타  (AM_SENSOR:17,
AM_BEACON:250, AM_CONTMSG:19)

group unsigned int 1byte 드가  라우  그룹 ID
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 2

드[0029]  타  

source addr unsigned int 2byte 마지막  킷  보낸 드 주

origin addr unsigned int 2byte 킷  보낸 origin 드 주

seq no int 2byte 시지 루  지   드

origin seq unsigned int 2byte 시지 루  지   드

hop count unsigned int 2byte origin 드   카운트

 3

드[0030]  타

Dis type unsigned int 2byte 재난  나타냄

parent addr unsigned int 2byte  보낸 드  드 주

node type unsigned int 1byte  드   나타냄

packet num unsigned int 2byte 킷 량 계산   킷 순

sensor1~5 unsigned int 2byte*5  값

 4

드[0031]  타

seq no int 2byte 시지 루  지   드

cmd unsigned int 2byte  드  어   (0x80:
싱시 , 0x81: 싱 지, 0x82: 싱주
변경)

Data unsigned int 2byte 에 가  드 cmd가 0x82
 변경  주 값  갖 , 주 값

[ms] 단

 1  TOS Msg  역에 포 는 보,  2는 Multihop Msg  역에 포 는 보,  3  Sensor[0032]

Msg  역에 포 는 보,  4는 Control Msg  역에 포 는 보   것 다. 

 3에   같 , 드타 역  1 트 포맷   수 , 상  드에  수집  각[0033]

보  에 라 미리  1 트 포맷  다  값  갖도   수 다.  들어, 드

에 포  5개  가  CO2, NO, CO, NO2, O2  체 도  측 여 수집  보  스 스

 는 경우  5개  가  도, 습도, 진량, 도,   측 여 수집

보  는 경우  드타 역  다  드  포 ,  드타 역  미리  수집 보

드  각각  가 수집  보   시  수 다. , 가  CO2, NO, CO, NO2, O2  체

도  측 여 수집  보  스 스  는 경우에는 드타 역  드  5개  값과

보  가 도   수 다. 

또 ,  3에   같 , 재난타  역  2 트 포맷   수 , 상  드에  수[0034]

집  보가  에 라 처리 어 단  재난  나타낸는 재난 드  포 다. , 에

 들어  드에 포  5개  가  CO2, NO, CO, NO2, O2  체 도( 값)  측

,  에 라 수집  보  여 수집  보가 재 에 당 는지 산 에 

당 는지 등  단  수 다. 

 5

재난[0035] 재난 드 재난 재난 드 재난 재난 드

재 201 경 염사고 212 시 재난 223

통사고 202 사고 213 험 재난 224

산 203 상 수도 214 사능재난 225

사 204 매몰 215 EEZ 랍 226
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난사고 205 건 216 EEZ 나포 227

건 재 206 양 사고 217 철도재난 228

공사 207 생 218 공재난 229

지 철사고 208 사고 219 통신재난 230

폭 209 량 220 산업단지사고 231

가스누 210 상 통사고 221 재재난 231

211 다 시 사고 222 타 233

 5에 도시  재난 과 재난 드는  실시 에 당 ,    드  수집 는 보[0036]

에 라 다양  재난   수 다. 

도  6  본    실시 에    트워   통  리  개략  도  도시[0037]

것 ,   트워   통  리  드 시지 포맷  갖는 드  생  단계

(S610), 드   단계(S620),      단계(S630)  포 다. 

상  드 시지 포맷  갖는 드  생  단계(S610)에  질   싱  보([0038]

보)    상  드가 치  지역  재난타 에  보  포 는 드 시지 포맷  생

다. , 드에  수집  보  여 단  재난  나타내는 재난타  역, 상  드

 수집  보가 수신 는 헤 드  치  나타내는 지 어드 스 역, 상  드에  수집

각 보   나타내는 드타 역, 상  드  신 는 보  킷  검 에 사

는 킷 역과, 상  드에  수집   개 상  보  는 역  포 는

드 시지 포맷  갖는 드  생 고 상  생  드  스 스

다(S620).

또 , 상  스 스 에 는 상   드  재난타 역  드에 는 재난[0039]

고 상  드타 역  드  여  수  각 보   고 질  드

 통 리  수 다. 

상    트워   통  리  컴퓨  그램   가능 , 상  그램  는[0040]

드들  드 그 트들  당  야  컴퓨  그래 에 여 게  수 다. 또 , 상

그램  컴퓨 에 여 지고 실   트워  시지  통  리 다. 상  보

매체는  매체, 매체  캐리어 웨 브 매체  포 다. 

상  본  실시 는 시    개시  것 고, 본 에  통상  지식  가진 당업 라[0041]

본  사상과  안에  다양  수 , 변경, 가가 가능  것 , 러  수 , 변경  가는 

특허청 에 는 것  보아야  것 다. 

도  간단  

도 1  래  드  수신  시지 포맷   실시  도시  도 .[0042]

도 2는 래   트워  시지 통  리시스   개략  도시  도.[0043]

도 3  본   실시 에   트워   통  리 에 사 는 미들웨어  도.[0044]

도 4는 본   실시 에   드 시지 포맷  도시  도 .[0045]

도 5는  드  는 청 시지 포맷  도시  도 .[0046]

도 6  본   실시 에   트워   통  리  개략  도.[0047]
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    도 1

    도 2
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    도 3

    도 4

    도 5
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    도 6
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