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Przekladnia obiegowa
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Przedmiotemm wynalazku jest przekladnia obie-
gowa, umozliwiajgca uzyskanie bardzo matych
przesunie¢ katowych w precyzyjnych mechaniz-
mach podzialowych i sterujgcych.

Znany stan techniki. Znana jest przekladnia
obiegowa, opisana przez W. Surowiaka w ksigzce
pt. ,Przekladnie obiegowe (planetarne)”’ str. 342
(PWT — Warszawa 1959), skladajgca sie z dwu
Slimacznie ulozyskowanych obrotowo na wale
centralnym, z ktérych jedna uzyskuje naped od
Slimaka osadzonego na walku wejsciowym, a dru-
ga uzyskuje naped z walka wejSciowego poprzez
przekiladnie walcowg i wspélpracujacy z nig §li-
mak.

Zardéwno $limacznice jak i kola walcowe réznig
sie¢ miedzy sobg nieznacznie iloscig zebéw, np.
o jeden zgb. Ruchy obrotowe S$limacznic przeno-
szone s3 poprzez zwigzane z nimi i osadzone na
wspoOlnej osi dwa kola stozkowe centralne zaze-
bijace si¢ z kotem stozdkowym satelitarnym osadzo-
nym obrotowo na watku polgczonym prostopadle
z walem centralnym i stanwigcym razem z kola-
mi stozkowymi jarzmowo przenoszace ruch obroto-
wy od Slimacznic na wal centralny. Na skutek
przeciwnych obrotéw $limacznic ruchy ich sa su-
mowane przez przekladnie satelitarng utworzong
z ko6l stozkowych i przekazywane na wat central-
ny. Kolo stozkowe satelitarne uzyskuje w punktach

zazebienia z kolami stozkowymi centralnymi dwie .

rézne predkosci przeciwnie skierowane, a wiec
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Srodek kola stozkowego satelitarnego i wal cen-
tralny maja predko$¢ obrotowa bedaca réznicg
tych dwéch predkosci. Opisana przekladnia umoz-
liwia uzyskanie przetozen rzedu kilku milionéw.
Z uwagi na niedokiladnosé przekladni stozkowej
realizujgcej ruch wyjSciowy, przekladnie obiegowe
tego typu nie zapewniaja odpowiedniej doklad-
no$ci przetozenia wymaganej w bardzo dokladnych
przyrzadach pomiarowych stosowanych,np.w spek-
trometrach rentgenowskich.

Istota wynalazku. Przekladnia wedlug wyna-
lazku zawiera dwie przekladnie $limakowe, kt6-
rych S$limacznice osadzone sg na osi centralnej,
przy czym jedna S$limacznica jest nieruchoma,
zwigzana z obudowg przekladni, natomiast druga
§limacznica osadzona jest obrotowo za pomoca
walka wyjSciowego w gniezdzie obudowy. W osi
nieruchomej Slimacznicy utozyskowany jest walek
wejsciowy polaczony za pomocy stopniowej prze-
ktadni walcowej z walkiem przenoszacym ruch
obrotowy na dwie przekladnie stozkowe, umiesz-
czone na koncach tego walka. Kola napedzane
przekladni stozkowych osadzone s3 na dwu wal-
kach, na ktdrych osadzone s3 réwniez dwa §lima-
ki, przy czym jeden z tych §limakéw zazebia sie
z nieruchomg S$limacznica, a drugi zazebia si¢ z
obrotowa $limacznica. Stopniowa przekladnia wal-
cowa oraz $limaki ulozyskowane s3 w jarzmie
osadzonym obrotowo w osi centralnej na wewne-
trznych czopach lub gniazdach s$limacznic.
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7 Przekladnia wedlyg wynalazku, w innym wyko-
‘naniu ma walek wejSciowy razem z silnikiem
umieszezony w korpusie jarzma, przy czym po-
miedzy watkiem wejSciowym a dwoma walkami
z osadzonymi na. nich §limakami, znajdujq sie dwie
"stopniowe przekladnie walcowe, przenoszace ruch
obrotowy z walka wejéciowego na $limaki.

Korzystne skutki wynalazku. Przekladnia we-
dlug wynalazku zapewnia uzyskanie przelozen rze-
du kilkunastu ™ milionéw, przy réwnoczesnym za-
‘pewnieniu - bardzo duzej dokladnosci przelozenia,
gdyz ruch wyjsciowy jest réinicg ruchéw dwoéch
przekladni Slimakowych, ktére z reguly s3 bar-
dziej dokladne od przekladni walcowych badz
stozkowych.

Objasnienie rysunku. Przekladnia wedlug wy-
nalazku pokazana jest w przykladzie wykonania
oQtworzonym na rysunku w dwu wariantach, na
ktérym fig. 1 przedstawia I wariant przekladni
w przekroju pionowym wzdluz osi centralnej;
fig. 2 — w przekroju poziomym przez osie wzdluz-
ne §limakéw i kot stozkowych, fig. 3 — II wariant
przekiadni w przekroju poziomym przez osie
waadluzne Slimakéw, a fig. 4 — drugi wariant prze-
kladni w widoku z boku w plaszczyZnie prosto-
padlej do osi wzdluznych $§limakéw.

Przyklad wykonania wynalazku

WariantlI

W osi centralnej przekladni wedilug wynalazku
znajduje si¢ z jednej strony nieruchoma Sslimacz-
nica 1 zwigzana z obudowg 2, a z drugiej stro-
ny obrotowa §limacznica 3, ktérej wat wyjsciowy
4 ulozyskowany jest w gniezdzie obudowy 2, przy
czym roéznica iloSci zegbé6w obu Slimacznic jest bar-
‘dzo mala i wynosi 1 do kilku zebé6w. Obydwie
$§limacznice 1 i 3 od strony wewnetrznej maja
trzpienie lub gniazda, ma ktérych osadzone jest
obrotowo jarzmo 6. W osi nieruchomej s$limaczni-
cy 1 osadzony jest obrotowo walek. wejsciowy 7,
polaczony poprzez stopniowa przekladnig walcowa
8 z walkiem 9, na koncach ktérego znajdujg sie
dwa zebniki przekladni stozkowych 10 i 11, przy
czym stopniowa przekladnia walcowa 8 ulozysko-
wana jest'w jarzmie 6 réwnolegle do osi central-
nej. Kola napedzane przekladni stozkowych 10 i
11 osadzone sg na wsp6lnych walkach 12 i 13 ra-
zem z dwoma $limakami 14 i 15 zazgbiajacymi sig
odpowiednio ze $limacznica nieruchomg 1 i $li-
macznicg obrotowg 3, przy czym watki 12 i 13
z osadzonymi na nich Slimakami 14 i 15 ulozys-
kowarne sg w jarzmie 6.

Wariant II

Przekladnia wedlug wynalazku, wykonana w
wariancie II, zamiast watka wejsciowego 7 i stop-
niowej przekladni walcowej 8 oraz przekladni stoz-
kowych 10 i 11, ma umieszczony w jarzmie 6 sil-
nik 16, ktérego o§ stanowigca walek wejsciowy
17 polaczona jest za pomocg dwoéch stopniowych
przekladni 18 i 19 z dwoma watkami 12 i 13, wy-
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konanymi wedlug wariantu I Pozostale elementy
wykonane s tak jak w wariancie I.

Dzialanie przekladni jest nastepujace:.

Slimak 14 obracajac sie obiega nieruchomg $li-
macznice ‘1 powodujac jednoczesnie obr6t jarz-
ma 6 oraz S$limacznicy 3, dla ktérej $limak 15
stanowi zabierak, przy czym jedna z przekladni
§limakowych jest lewoskretna, druga zas prawo-
skretna. W tym samym czasie, obracajacy sie §li-
mak 15 powoduje obrét $limacznicy 3 w kierun-
ku przeciwnym do kierunku ruchu jarzma 6. Za-
tem ruch obrotowy slimacznicy 3 i walu wyjscio-
wego 4 jest sumg dwéch przeciwnie . skierowa-
nych ruchéw obrotowych. e

Przy nieznacznie réznicgych sie przetozeniach
przekladni $limakowych, ruch walu wyjsciowego 4
jest bardzo wolny. : R

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia obiegowa, zawierajgca jarzmo
i dwie przekladnie $limakowe, ktérych §limacz-
nice umieszczone sa w osi centralnej, znamienna
tym, ze jedna z przekladni §limakowych ma nieru-
chomg $limacznice (1).zwigzang z obudowsg (2), a
druga przekladnia $§limakowa ma obrotowg §li-
macznice (3) osadzong za pomocg walka wyjscio-
wego (4) w gniezdzie obudowy (2), przy czym w
osi Slimacznicy (1) osadzony jest obrotowo walek
wejsciowy (7) polaczony poprzez stopniowg prze-
kladnie walcows (8) z watkiem (9), na koncach kt6-
rego znajduja sie dwa zebniki przekladni stozko-

‘wych (10 i 11), ktérych kola napedzane osadzone -

sg’ na wsp6lnych walkach (12 i 13) razem z odpo-
wiednimi $limakami (14 i 15) wspéipracujacymi ze
$limacznicami (1 i 3)), przy czym stopniowa prze-
kladnia walcowa (8) oraz watki (12 i 13) z osadzo-
nymi na nich Slimakami (14 i 15) ulozyskowane sa
w jarzmie (6), ktore z kolei ulozyskowane jest
obrotowo w osi centralnej na czopach (5) lub w
gniazdach slimacznic (2 i 3).

2. Przekladnia obiegowa zawierajaca jarzmo
i dwie przekladnie S$limakowe, ktérych S$limacz-
nice umieszczone sg w osi centralnej, znamienna
tym, Ze jedna z przekladni $Slimakowych ma nie-
ruchomg $limacznice (1) zwigzang z obudowg (2),
a druga przekladnia $§limakowa ma obrotowg S§li-
macznice (3) osadzong za pomoca walka wyjscio-
wego (4) w gniezdzie obudowy (2), przy czym wa-
lek wejsciowy (17) stanowigcy o$ silnika (16)
umieszczonego w jarzmie (6) polaczony jest po-
przez dwie stopniowe przekladnie walcowe (18
i 19) z dwoma watkami (12 i 13), na ktérych osa-
dzone sg S§limaki (14 i 15) wspéipracujace ze S$li-
macznicami (1 i 3), przy czym stopniowe przeklad-
nie walcowe (18 i 19) oraz watki (12 i 13) z osa-
dzonymi na nich $limakami (14 i 15) ulozyskowa-
ne sg w jarzmie (6), ktére z kolei uloiyskowa-ﬁe
jest obrotowo w osi centralnej na czopach (§) lub-
w gniazdach $§limacznic (1 i 3). ’
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