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(54) Bezeichnung : VORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUM ERFASSEN GELEISTETER REINIGUNGSARBEITEN

A

(57) Abstract: The present invention relates to a device
(1) which can be or is connected, in particular in a
detachable manner, to a cleaning device (9), wherein the
device comprises at least one sensor means (3) in order to
detect the position of at least one cleaning area (7) of the
cleaning device which can be or is used for cleaning, at
least one display device (11), and at least one data
processing device (5) which can be or is operatively
connected to the display device and to the at least one
sensor means, wherein the data processing device is
designed and set up to display (23) at least one
representation of at least one surface to be cleaned in at
least one first colour or without colour and, on the basis
of a detected change in the position of at least the
cleaning area of the cleaning device, to display (23") the
surface to be cleaned in at least one second colour or
without coloured superimposition, wherein the display in
the second colour is carried out only when the cleaning
effect is ensured, for example by means of a sensor for
determining the contact pressure of the cleaning area (7)
of the cleaning device.

(57) Zusammenfassung:
[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Die vorliegende FErfindung betrifft eine Vorrichtung (1), insbesondere l6sbar, verbindbar oder verbunden mit einer
Reinigungsvorrichtung (9), wobei die Vorrichtung mindestens ein Sensormittel(3), um die Position mindestens eines zur
Reinigung verwendbaren oder verwendeten Reinigungsbereichs (7) der Reinigungsvorrichtung zu erfassen, mindestens eine
Anzeigeeinrichtung (11), und mindestens eine mit der Anzeigeeinrichtung und dem mindestens einen Sensormittel in
Wirkverbindung bringbar oder stehende Datenverarbeitungseinrichtung (5) umfasst, wobei die Datenverarbeitungseinrichtung
ausgelegt und eingerichtet ist, um mindestens eine Representation mindestens einer zu reinigenden Oberflache in mindestens einer
ersten Farbe oder farblos anzuzeigen (23) und in Abhéngigkeit einer erfassten Verdnderung der Position mindestens des
Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung die zu reinigende Oberfldche in mindestens einer zweiten Farbe oder ohne
farbliche Uberlagerung anzuzeigen (23"), wobei die Anzeige in der zweiten Farbe nur dann vorgenommen wird, wenn die
Reinigungswirkung sichergestellt ist, z.B. {iber einen Sensor zur Ermittlung des Anpressdrucks des Reinigungsbereichs (7) der
Reinigungsvorrichtung
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VORRICHTUNG UND VERFAHREN ZUM ERFASSEN GELEISTETER
REINIGUNGSARBEITEN

Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Vereinfachen einer Reinigung von

Oberflachen und ein Verfahren zum Erfassen geleisteter Reinigungsarbeiten.

Nachteilig bei der Durchfuhrung von Reinigungsarbeiten ist, dass oftmals fur die
Reinigungskraft nicht erkennbar ist, ob ein oder mehrere Bereiche bereits gereinigt
wurden. Wenn beispielsweise ein Boden von einer Reinigungskraft staubgesaugt wird,
kann diese aufgrund fehlender Markierungen, Erkennungsmerkmale oder Hilfslinien meist
nur erahnen, wo genau bisher gesaugt wurde und welche Flachen noch stets zu reinigen

sind.

Aufgrund besagter fehlender Markierungen kommt es daher bei verschiedenen
Reinigungsvorgéngen oftmals zu einer Reinigung mit zu starker Uberlappung oder einem
nicht-reinigen bestimmter Flachen, was entweder aufgrund des erhdhten Material- und
Zeitaufwands zu unndétigen Kosten und ggf. gleichzeitig durch Auslassen zu reinigender
Flachen zu einer schlechten Reinigungsqualitat bzw. zu Nichterfullung falliger Leistungen
flhrt.

Zudem sind Reinigungsplane oftmals sehr umfangreich, komplex, missverstandlich und
nicht ausreichend klar strukturiert und/oder dargestellt, so dass Reinigungskrafte viel Zeit
mit deren Studium verwenden. Unzureichende oder fehlende Kenntnis tUber die
Einarbeitung in die Arbeitsaufgaben, Fehleinschatzungen und mangelnde Sprach- und
Fachkenntnis fuhren daher oftmals zu einem hdéheren Aufwand und kénnen eine héhere
Fehlerquote nach sich ziehen. Bei wechselnden Leistungsvorgaben und/oder

Auftragsobjekten und/oder Reinigungspersonal verstarken sich diese Nachteile.

Reinigungsverfahren zum Reinigen von Oberflachen und das Hinterlegen von
Reinigungsplanen sind im Stand der Technik vornehmlich mit Bezug auf
Reinigungsroboter offenbart. Dabei soll bei Reinigungsrobotern eine mdglichst
vollstandige Bearbeitung der Bodenflache in moglichst kurzer Zeit erreicht werden.
Beispielsweise offenbart EP 2287697 A2 zufallige Navigationsverfahren welche ohne
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Erstellung bzw. Verwendung einer Karte der Umgebung, in der sich die zu bearbeitende
Bodenflache befindet, auskommen. Das heif3t, es wird keine Ortsinformation betreffend
Hindernisse, Bodenflachenbegrenzungen, gereinigte/nicht gereinigte Bereiche, etc.

verwendet.

Alternativ erstellen Reinigungsroboter eine Karte der Umgebung zur gezielten
Pfadplanung und gezielten Reinigung der Bodenflache mittels eines sogenannten
Lokalisierungs- und Kartenerstellungs-Algorithmusses. Hierbei wird eine Karte und die
Position des Roboters in der Karte mittels Sensoren ermittelt

Bei derartigen Systemen werden dem Nutzer meist keine kartenbasierten Informationen
(z.B. was wurde auf welche Art und Weise gereinigt) mitgeteilt und der Nutzer hat keinen
Einfluss auf die interne Verwendung der Karte.

Alternativ dazu sind auch permanent gespeicherte Karten bekannt. In der EP 1 967 116 A1
wird beispielsweise der Verschmutzungsgrad einer Bodenflache ermittelt und in der Karte
gespeichert, um bei nachfolgenden Bearbeitungszyklen die Bearbeitungsintensitat
entsprechend anzupassen. In der US 6,667,592 B2 wird eine gespeicherte, permanente
Karte dazu verwendet, unterschiedliche Funktionen (z.B. Saugen, Wischen) einzelnen
Teilbereichen einer Karte zuzuordnen, welche dann von einem Reinigungsgerat autonom
abgearbeitet werden konnen. In der US 2011/0264305 wird ein Verfahren beschrieben, bei
dem ein Reinigungsroboter eine Karte Uber das zu reinigende Gebiet an ein externes
Gerat Gbermittelt und auf diese Art und Weise eine Interaktion mit dem Nutzer zulasst.

Die aus dem Stand der Technik bekannten Reinigungsverfahren beziehen sich somit auf
autonome Reinigungsgerate, die selbsttatig Reinigungsvorgange durchflhren. Dabei ist
eine Optimierung der Reinigungszeit zwar gewunscht, jedoch entstehen durch langere
Reinigungszeiten ausschlief3lich geringe Kosten, so dass in der Regel Uberlappende

Reinigungen bevorzugt werden, um ein optimales Reinigungsverfahren zu erreichen.

Nachteilig an den bekannten Verfahren ist jedoch, dass diese keine Hilfestellung fur
Reinigungskrafte bei der Reinigung von Oberflachen im Allgemeinen bieten, sondern
ausschlieBlich Verfahren flr autonome Roboter offenbaren. Auch ist es nachteilig, dass
nicht erfasst werden kann, ob eine Reinigung wirklich stattgefunden hat. Bei
Reinigungsrobotern ist es zwar grundsatzlich bekannt, dass deren abgefahrene Wege
aufgezeichnet werden, jedoch ist es derzeit nicht moglich, einen solchen Reinigungsweg

bei anderen Reinigungsvorrichtungen, insbesondere manuell betriebenen Staubsaugern,
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Reinigungstlchern, und dergleichen, zu erfassen und zu bestimmen, auf welchen Flachen
tatsachlich gereinigt wurden, und auf welchen die besagten Reinigungsvorrichtungen
ausschlieRlich Uber die entsprechenden Flachen bewegt wurden, ohne tatsachlich zu

reinigen.

Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es daher, die Nachteile des Stands der Technik
zu Uberwinden, und insbesondere eine Vorrichtung zu liefern, die eine Reduktion der
bendtigten Reinigungszeit bei Aufrechterhaltung eines optimalen Reinigungsergebnisses
bietet.

Diese Aufgabe wird geldst durch eine Vorrichtung, insbesondere I6sbar, verbindbar oder
verbunden mit einer Reinigungsvorrichtung, wobei die Vorrichtung mindestens ein
Sensormittel, um die Position mindestens eines zur Reinigung verwendbaren oder
verwendeten Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung zu erfassen, mindestens eine
Anzeigeeinrichtung, und mindestens eine mit der Anzeigeeinrichtung und dem mindestens
einen Sensormittel in Wirkverbindung bringbar oder stehende
Datenverarbeitungseinrichtung umfasst, wobei die Datenverarbeitungseinrichtung
ausgelegt und eingerichtet ist, um mindestens eine Representation mindestens einer zu
reinigenden Oberflache in mindestens einer ersten Farbe oder farblos anzuzeigen und in
Abhangigkeit einer erfassten Veranderung der Position mindestens des
Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung die zu reinigende Oberflache in
mindestens einer zweiten Farbe oder ohne farbliche Uberlagerung anzuzeigen, wobei das
mindestens eine Sensormittel einen Anpressdruck des mindestens einen zur Reinigung
verwendbaren oder verwendeten Bereichs der Reinigungsvorrichtung an die zu reinigende
Oberflache erfasst oder erfassen kann, wobei insbesondere mindestens ein Schwellwert
fur den Anpressdruck festlegbar oder festgelegt ist, und wobei nur bei einem Erreichen
und/oder einem Uberschreiten des Schwellwerts bei einer erfassten Verénderung der
Position mindestens des zur Reinigung verwendbaren oder verwendeten Bereichs die zu
reinigende Oberflache in mindestens einer ersten Farben und/oder einer weiteren Farbe

anzeigbar oder angezeigt ist und/oder

das mindestens eine Sensormittel den Abstand des Auslasses einer Strahldlse einer
Reinigungsvorrichtung von der zu reinigenden Oberflache, den Winkel des Auslasses der
Strahldise bzw. des Strahls zu der zu reinigenden Oberflache und die Breite und die
Starke des Strahls erfasst oder erfassen kann, wobei insbesondere mindestens ein
Schwellwert der Starke des Strahls auf der Oberflache festlegbar oder festgelegt ist, und
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wobei nur bei einem Erreichen und/oder einem Uberschreiten des Schwellwerts bei einer
erfassten Veranderung der Position der Strahldlse die zu reinigende Oberflache in
mindestens einer ersten Farben und/oder einer weiteren Farbe anzeigbar oder angezeigt

ist.

Unter einer Farbe im Sinne der vorliegenden Erfindung soll eine Hervorhebung bzw.
Kennzeichnung verstanden werden, die neben einer farblichen Kennzeichnung im
klassischen Sinne samtliche denkbaren Kennzeichnungen wie Musterungen, Buchstaben,
Zahlen und dergleichen zusatzlich oder ausschliellich umfassen soll. Das heif3t, auch eine
Uberlagerung einer Oberflache mit einer Schraffierung, Schattierung, diagonal
verlaufenden Linien, etc. soll vorliegende als Darstellung in einer ersten, zweiten oder

weiteren Farbe verstanden werden kdnnen.

Unter einer Starke des Strahls kann beispielsweise das Volumen eines Reinigungsmittels,
z.B. Wasser, Reinigungslosung, Trockeneis, etc., pro Zeiteinheit bezogen auf den
Offnungsquerschnitt der Strahldiise verstanden werden.

Bei einer erfindungsgemalfien Reinigungsvorrichtung kann es sich beispielsweise um ein
Putztuch, einen Staubsauger, einen Hochdruckreiniger, eine Poliermaschine, eine gefuhrte
Reinigungsmaschine und dergleichen handeln. Bei mindestens einem zur Reinigung
verwendbaren oder verwendeten Reinigungsbereichs kann es sich bei einem Staubsauger
beispielsweise um den Saugful® handeln, beim Wischtuch, Schwamm der Bulrste der mit
Sensoren bestlckte Handschuh, der es/sie/ihn halt, bei dem Hochdruckreiniger um die
Auslassduse in Wirkverbindung mit der eingestellten Starke und Breite des Strahls, bei der

gefuhrten Bodenreinigungsmaschine um die Reinigungs- und Absaugeinheit u.s.w..

Hierbei erkennt die erfindungsgemale Reinigungsvorrichtung jederzeit welche Gerat und/

oder welcher Arbeitsschritt gerade durchgefuhrt wird.

Bei zu reinigenden Flachen kann es sich beispielsweise um ganze Bodenflachen, Boden-
Laufstrecken, Bodenrandbereiche, Tischplatten, Tischflile, Schrankfronten,
Schrankoberkanten, WC's, Handwaschbecken und dergleichen oder Teile davon handeln,
wobei die vorliegende Aufzahlung offensichtlich beispielhaft und nicht abschlieend ist.

Erfindungsgemal} kann es dabei vorgesehen sein, dass auf der Anzeigeeinrichtung
beispielsweise ein Teppichboden initial in mindestens einer ersten Farbe angezeigt wird,
beispielsweise in rot. Die erfindungsgemafe Vorrichtung ist dabei mit dem Saugful} eines

Staubsaugers verbunden um eine Reinigung des Teppichbodens zu dokumentieren und
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dem Benutzer anzuzeigen. Wird nunmehr der Saugfuld Gber den Teppichboden bewegt,
wird diese Bewegung von der Datenverarbeitungseinrichtung erfasst und der gereinigte
Bereich wird in mindestens einer zweiten Farbe, beispielsweise grin, dem Benutzer

dargestellt.

Alternativ kann es erfindungsgeman vorgesehen sein, dass der Boden beispielsweise
zunachst in der mindestens einen ersten Farbe angezeigt wird, und die Farbe durch
Bewegung des Reinigungsbereichs nicht mehr angezeigt wird. Dies kann beispielsweise
derart erfolgen, dass ein Boden in rot angezeigt wird und mit Bewegen eines reinigenden
Saugfulies eines Staubsaugers die rote Farbe und/oder die Musterung Stick fur Stick

ausgeblendet wird.

Auch kann alternativ vorgesehen sein, dass ein Boden zunachst farblos dargestellt ist, und
mit Bewegen des Reinigungsbereichs Stlck fur Stlck in der mindestens einen zweiten

Farbe als gereinigt dargestellt wird.

Grundsatzlich ist es, wie bereits ausgefuhrt, im Stand der Technik bekannt, dass Karten
von zu reinigenden Bereichen von einem Reinigungsroboter selbsttatig erstellt werden
und/oder das auf Karten zu reinigenden Bereichen bestimmten Bereichen bestimmte
Reinigungsvorgange zugeordnet werden, z.B. ein Wischen eines gefliesten Bodens oder
das Saugen eins Teppichbodens. Dabei kann auch ermittelt werden, welchen Weg ein
Reinigungsroboter gefahren ist, um daraus eine Anzeige zu generieren, welcher Bereich
vermeintlich bereits gereinigt wurde. Dies ist moglich, da in der Regel bei solchen

Reinigungsrobotern erfasst wird, ob deren Reinigungsvorrichtung aktiviert ist.

Ein solches automatisches Erfassen, ob eine Reinigung bei angeschalteter
Reinigungsvorrichtung erfolgt, ist jedoch bei manuell betriebenen Reinigungsvorrichtungen
nicht moglich. Bei einem Reinigungsroboter ist immer ein ausreichender Bodenkontakt
sichergestellt, da dieser sich nicht im belieben Abstand vom Boden bewegen kann,
sondern die eigentliche Reinigungsvorrichtung des Reinigungsroboters ausschlief3lich in
dem durch die Rader desselben definierten Abstand vom Boden Uber diesem bewegbar
ist. Somit ist bei Reinigungsrobotern grundsatzlich unterstellt, dass ein abgefahrener
Bereich eines Reinigungsroboters auch gereinigt wurde und es ist keine weitere Sensorik

notwendig.

Durch ein erfindungsgemafes Sensormittel wird es hingegen ermoglicht zu erfassen, ob

sich der mindestens eine zur Reinigung verwendbare oder verwendete Bereich der
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Reinigungsvorrichtung mit der zu reinigende Oberflache tatsachlich in Wirkverbindung
steht. Beispielsweise in dem Fall, in dem ein erfindungsgemafies Sensormittel an dem
Saugfuss eines Staubsaugers angeordnet ist, kann dessen Position und der Anpressdruck
an den Boden erfasst werden, um eine ordnungsgemafe Reinigung sicherzustellen und

die Position zur Farbveranderung der Anzeige zu verwenden.

Es kann auch vorgesehen sein, dass das mindestens eine erfindungsgemalie
Sensormittel in einem Handschuh angeordnet ist, um ein Reinigen einer Oberflache zu
erfassen, beispielsweise bei einer Reinigung eines Tisches, eines Fensters, oder

dergleichen mit einem Reinigungstuch, Reinigungsschwamm, Burste oder dergleichen.

Es wird somit durch das erfindungsgemafe Sensormittel ermdglicht, durch ein
Festgelegen eines Schwellwertes des Anpressdruckes zu bestimmen, ob eine Reinigung
stattfindet oder nicht und diese Information insbesondere in grafische Signale

umzusetzen.

Dabei soll insbesondere das erfindungsgemalie Sensormittel kein
Abstandsmessinstrument sein, welches ausschliellich den Abstand des zur Reinigung
vorgesehenen Bereichs der Vorrichtung von der zu reinigenden Oberflache direkt oder
indirekt erfasst.

Dabei kann gemalf} einer Ausfihrungsform auch vorgesehen sein, dass die zu reinigende
Oberflache in mindestens einer ersten Farbe angezeigt ist und in Abhangigkeit einer
erfassten Veranderung der Position mindestens des Reinigungsbereichs der
Reinigungsvorrichtung die zu reinigende Oberflache in mindestens einer zweiten Farbe
angezeigt wird, wobei in Abhangigkeit einer erfassten Veranderung der Position
mindestens des Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung die zu reinigende
Oberflache in mindestens einer weiteren Farbe angezeigt wird und/oder die zu reinigende
Oberflache in mindestens einer weiteren Farbe in Abhangigkeit eines Datums und/oder
einer Uhrzeit und/oder eines Zeitraums nach einer vorangehenden Anderung der

Anzeigefarbe in einer weiteren Farbe angezeigt wird.

Dies kann fur Verschmutzungen vorteilhaft sein, die sich nicht mit nur einem Durchgang
beseitigen lassen, sondern mehr als ein Durchgang Uber die gleiche Stelle erforderlich ist,
um die Verschmutzung vollstandig und/oder zufriedenstellend zu beseitigen und/oder um

mehrere Reinigungsdurchgange zu dokumentieren.
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Auch kann durch ein gezieltes festlegen von Schwellwerten des mindestens einen
Sensormittels ermoglicht werden zu bestimmen, ob eine erneute Reinigung durch zwar
vorhandenen, aber zu niedrigen Anpressdruck des mindestens einen zur Reinigung
verwendbaren oder verwendeten Bereichs der Reinigungsvorrichtung eine erneute

Reinigung notwendig ist.

Beispielsweise kann vorgesehen sein, dass ein bestimmter Bereich mindestens zwei Mal
gesaugt werden soll. In diesem Fall kann dieser zunachst beispielsweise in rot dargestellt
sein, der einmal gereinigte Bereich in einer Farbe mit einem Rotanteil von 70% und einem

Grananteil von 30% und der wie gewilnscht doppelt gereinigte Bereich komplett in grin.

Dies kann des Weiteren flr Oberflachen vorteilhaft sein, die mindestens zwei
unterschiedliche Reinigungsdurchgange erfordern um das gewulnschte
Reinigungsergebnis zu erhalten (z-B. 1. Nass abwischen mit blauen Lappen, 2.
Streifenfrei trockenwischen mit grinem Lappen) oder beim Saugen eines Bodens, wobei
die starker frequentierte Bereiche, z.B. Laufstrecken, aufgrund starkerer Verschmutzung
oder aufgrund dort zu erwartender starkerer Verschmutzung intensiver gereinigt werden

mussen.

Dabei kann auch vorgesehen sein, dass ein zu reinigender Bereich nach einer
vorbestimmten Zeit nach einer Reinigung in einer weiteren Farbe darstellbar ist, um zu
dokumentieren, dass die Reinigung planmalig erfolgt ist, jedoch aufgrund nachfolgender
Benutzung wieder verschmutzt sein kann. Beispielsweise kann eine Bodenflache vor
Geschéaftsbeginn gereinigt gewesen sein, diese jedoch zwei Stunden nach
Geschaftsoffnung bereits wieder verschmutzt sein. Durch eine Kennzeichnung einer
solchen Flache in einer weiteren Farbe, beispielsweise in Gelb, kann dieser Zustand
dokumentiert und dargestellt werden (planmalig gereinigt, jedoch wegen Nutzung und/

oder Staubentwicklung Schmutz zu erwarten).

Gemal einer Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung kann dabei vorgesehen sein,
dass die Vorrichtung mittels eines Verbindungselements mit der Reinigungsvorrichtung
verbindbar oder verbunden ist, insbesondere mittels eines Klettverschlusses, eines
ReilRverschlusses, einer Haftverbindung, Druckknopfen, einer Schraubverbindung, einer

Klemmverbindung und/oder einer Klebung.

Durch ein solches Verbindungselement kann die Anzahl der Vorrichtungen beim Reinigen

deutlich reduziert werden, da nicht fur jede Reinigungsvorrichtung eine separate
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erfindungsgemale Vorrichtung notwendig ist, sondern diese bei Bedarf mit einer

gewulnschten Reinigungsvorrichtung verbunden werden konnen.

Alternativ kann die erfindungsgemafe Vorrichtung selbstverstandlich direkt in eine

Reinigungsvorrichtung integriert oder integrierbar sein.

Vorteilhafterweise ist bei der Verwendung der erfindungsgemafen Vorrichtung an
unterschiedlichen Reinigungsvorrichtungen jederzeit erkennbar und darstellbar, an
welcher Reinigungsvorrichtung sie gerade befestigt ist und/oder welcher
Reinigungsprozess mit welchem Arbeitsziel sie gerade ausfuhrt. Dies kann insbesondere
durch eine Eingabe an der erfindungsgemafen Vorrichtung erfolgen, bei der eine
bestimmte Reinigungsvorrichtung ausgewahlt oder auswahlbar ist. Es kann jedoch auch
oder alternativ vorgesehen sein, dass z.B. unterschiedliche Sensormittel fur
unterschiedliche Reinigungsvorrichtungen zum Einsatz kommen kénnen. Dabei kann
entweder ein identisches Sensormittel mit einer spezifischen Identifikation, die mit einem
Typ einer Reinigungsvorrichtung korrespondiert, zum Einsatz kommen und/oder
unterschiedliche Arten und/oder Aufbauten von Sensormitteln fur unterschiedliche

Reinigungsvorrichtungen.

Auch kann gemaf einer Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung vorgesehen sein,
dass die Reinigungsvorrichtung und/oder der Reinigungsprozess automatisch mittels
eines Erkennungsmittels erfassbar ist oder erfasst wird, insbesondere mittels einer
Kamera, welches mit der Datenverarbeitungseinrichtung in Wirkverbindung steht oder
bringbar ist.

Dies kann insbesondere den Vorteil aufweisen, dass manuelle Eingabefehler vermieden
werden. Mittels bekannter Bildverarbeitungsalgorythmen ist gemal dem Stand der Technik
maoglich, unterschiedliche Objekte eindeutig voneinander zu unterscheiden und

zuzuordnen.

Dabei kann es erfindungsgemaf vorteilhaft sein, dass dem Benutzer optional die erfasste
Reinigungsvorrichtung zur Bestatigung eingeblendet wird, und der Nutzer die richtige
Erkennung der erfassten Reinigungsvorrichtung bestatigt. Sofern eine falsche
Reinigungsvorrichtung erfasst wird, kann eine Liste moglicher alternativer

Reinigungsgerate angezeigt werden.

Auch kann vorgesehen sein, dass Betriebszustéande der Reinigungsvorrichtung von der

erfindungsgemafen Vorrichtung erfasst werden. Dies kann beispielsweise umfassen, dass
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erkannt wird, ob eine Reinigungsvorrichtung bei der Bewegung des Reinigungsbereichs in
Betrieb ist und in welchem Betriebsmodus diese betrieben wird.

Vorteilhafterweise erfolgt eine erfindungsgemafie Anderung der Anzeigefarbe
ausschlieflich, wenn eine Reinigungsvorrichtung in einem Betriebszustand ist, der eine

Reinigung ermadglicht.

Beispielsweise sollte ein Staubsauger eingeschaltet sein, einen entsprechender
Anpressdruck und eine Bewegung signalisieren, wobei ein ausgeschalteter Staubsauger
bzw. ein eingeschalter Staubsauger ohne einen entsprechenden Anpressdruck und/oder

ohne eine Bewegung zu signalisieren keine Farbveranderung der Anzeige verursacht.

Beispielsweise wird ebenso keine Farbveranderung signalisiert, wenn der Staubsauger
eingeschaltet und die Bodenduse in Bewegung ist, aber der entsprechende Anpressdruck
der Bodenduse zur reinigenden Oberflache nicht vorhanden ist.

Dabei kann es auch vorgesehen sein, dass das mindestens eine Sensormittel einen
Laser-Range-Scanner, odometrische Sensoren, Berlhrungssensoren und/oder
Beschleunigungssensoren und/oder ausgelegt und eingerichtet ist, um eine Triangulation
mittels Kamera und Laser und/oder mit Radar oder Infrarot auszuflihren. Zudem kann
vorgesehen sein, dass ein Hohensensor die Hohe einer zu reinigenden Oberflache
erfasst. Einige zu reinigende Oberflachen befinden sich in Hohen, fur deren Erreichen und
Reinigen man zusatzlichen Aufwand (Leiter, Steiger, Hebeblhne) benbtigt, der den
Aufwand wie auch damit verbundene Kosten trotz einfacher Reinigung massiv erhéhen

kann.

Mit solchen Sensoren kann es zum Einen moglich werden, die Position der
Erfindungsgemafien Vorrichtung und/oder des Reinigungsbereichs zu erfassen, und
optional zum Anderen gleichzeitig eine korrekte Verwendung des zu reinigenden Bereichs

zu Uberwachen.

Dabei kann es erfindungsgemaf vorteilhaft sein, dass die Vorrichtung eine Kamera
umfasst, und die Datenverarbeitungseinrichtung basierend auf den Daten der Kamera die
Reprasentation der mindestens einen zu reinigenden Oberflache errechnet und/oder
basierend auf den Daten der Kamera die mindestens einer zu reinigenden Oberflache mit
der mindestens einen ersten Farbe und/oder der mindestens einen zweiten Farbe

uberlagert auf der mindestens einen Anzeigeeinrichtung darstellt.
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Des Weiteren erkennt die Kamera z.B. die unterschiedlichen Farben der Reinigungstlcher
und/oder Gerate (Farbkodierung) und kann dementsprechend registrieren ob die richtigen
Tlacher gemaf Farbe in der richten Reihenfolge und auf der richtigen Oberflache
angewendet werden (z.B. Rot = Sanitar (trocken), Blau = Inventar (nass), Grin = Inventar

(trocken), Gelb = Glasflachen (nass)).

Durch eine solche Kamera kann insbesondere auch ohne Raumplane oder bei
Abweichungen von vorhandenen Plénen eine erfindungsgemale farbliche Uberlagerung
von zu reinigenden Flachen erfolgen. Beispielsweise kann ein Tisch in einem Raum

verstellt werden, auf einem Schreibtisch kdnnen Gegenstande liegen, usw.

Auch kann auf Raumplane verzichtet werden, indem beispielsweise ein Bodenbereich, ein
Oberflache eines Mobelstlcks und/oder Fensterflachen und dergleichen automatisch
mittels im Stand der Technik bekannter Software-Algorithmen erfasst und farblich

Uberlagert werden.

Gemal einer Ausfuhrungsform der Erfindung kann vorgesehen sein, dass die mindestens
eine Anzeigeeinrichtung in Form eines mobilen Endgerats, insbesondere eines
Notebooks, eines Netbooks, eines Smartphones, eines Tablet-PCs, und/oder eine
Datenbrille, vorzugsweise einer Datenbrille mit integrierter Kamera, bereitgestellt ist.

Auch kann vorgesehen sein, dass die Anzeigeeinrichtung die zu reinigende Oberflache in
der mindestens einen ersten Farbe und/oder der mindestens einen zweiten Farbe
gemeinsam mit einer aktuellen Ansicht eines Benutzers der Vorrichtung in Form einer

augmented reality anzeigt.

Dies hat insbesondere den Vorteil, dass eine aktuelle Ansicht eines Raums, eines
Aulenbereichs, eines Mobelstlicks, oder dergleichen direkt Uberlagert dargestellt werden

kann.

Ein Vorteil wird besonders deutlich bei einer Verwendung einer Datenbrille mit integrierter
Kamera. Setzt die Reinigungskraft die Datenbrille auf, wird direkt Ihre aktuelle Sicht durch
farbliche Uberlagerungen der falligen bzw. zu reinigenden Flachen Uberlagert, und somit

sowohl die anfallenden Reinigungsarbeiten, insbesondere in der vorgesehen Reihenfolge,

als auch die Durchfuhrung der Reinigung dokumentiert.

Beispielsweise kann in einem Raum an einem ersten Zeitpunkt angezeigt werden,
insbesondere durch eine Rotfarbung des Bodens, dass dieser zu saugen ist. Mit

absaugen wird dieser nach und nach beispielsweise grin eingefarbt, so dass sowonhl
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Doppelreinigung vermieden werden als auch keine Bereiche ausgelassen werden, da
diese rot aufscheinen ungeachtet aus

welcher Richtung und/oder welchem Winkel die Oberflache Gber das mobile Endgerat

bzw. Uber die dort befindliche Kamera/Bildschirm betrachtet wird.

An einem weiteren Zeitpunkt kdnnen zusatzlich die Mdbel oder ein Teil der Mobel oder die

Fenster rot eingefarbt sein, um auch deren Reinigung indirekt zu beauftragen.

Wird im Team gereinigt, kann jedes Teammitglied direkt erfassen, welche Arbeiten bereits
ausgefuhrt wurden bzw. noch anstehen. Auch kann eine Aufsichtsperson die Reinigung
leicht kontrollieren, da stets noch in der ersten Farbe eingefarbte Flachen direkt angezeigt

werden.

Somit wird auch bei einer Teamreinigung die Arbeitszeit der Reinigungskrafte optimal
eingesetzt und eine Nachkontrolle, sei es durch einen Menschen oder ein
Softwareprogramm in Raktion bzw. in Wirkverbindung der eingesetzten Hardware,
vereinfacht.

Dabei kann es erfindungsgemalf vorgesehen sein, dass in einer Speichereinrichtung der
Datenverarbeitungseinrichtung ein Ortsprofil umfasst ist, welches mittels einer
Eingabeeinrichtung der Datenverarbeitungseinrichtung ausgewahlt werden kann und/oder
basierend auf einer Ortsbestimmung der Datenverarbeitungseinrichtung automatisch
ausgewabhlt ist, vorzugsweise mittels GPS, WLAN-Ortung, GPRS Triangulation und/oder
Bluetooth, wobei das Ortsprofil insbesondere zu reinigende Oberflachen in einem
Gebaude, einem Schiff, einem Zug, einem Flugzeug und/oder einem Auf3engelande

umfasst.

Dies fuhrt dazu, dass eine Reinigungskraft die einen Reinigungsauftrag vornimmt
entweder automatisch die anfalligen Arbeiten angezeigt bekommt, oder diese sich nach
Eingabe ihrer Position anzeigen lassen kann.

Vorteilhafterweise kann auch vorgesehen sein, dass die mindestens eine
Anzeigeeinrichtung ausgelegt und eingerichtet ist, um basierend auf der Position des
Benutzers, des Ortsprofils, und insbesondere der aktuellen Orientierung der
Anzeigeeinrichtung im Raum Richtungspfeile anzuzeigen, die in Richtung nicht

angezeigter zu reinigender Oberflachen zeigen.

Einige auszufuhrende Reinigungsarbeiten befinden sich in mehreren Raumen oder an

Orten, die aullerhalb des Blickfeldes liegen, zum Beispiel das Reinigen einer héher
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gelegenen Oberseite (z.B. Uber Augenhdhe gelegene Regalablage) oder innerhalb eines
verschlossenen Schranks, oder in einer derart weiten Entfernung, dass man sich diesen
zunachst bis auf eine bestimmte Distanz nahern muss, damit dieser von der
Reinigungskraft bzw. von der Kamera erkannt bzw. erfasst wird (z.B. kleine Gegenstande
oder Bereiche davon). Auf solche Reinigungsarbeiten kann durch ein Einblenden von

Richtungspfeilen hingewiesen werden.

Auch kann vorgesehen sein, dass die Datenverarbeitungseinrichtung ausgelegt und
eingerichtet ist, um in Reaktion auf eine Eingabe des Benutzers an der Eingabeeinrichtung
zusatzlich Informationen mit Bezug auf eine ausgewahlte zu reinigende Oberflache

anzuzeigen.

Die Eingabeeinrichtung kann dabei erfindungsgemaf} gleichsam auf Sprachbefehle
reagieren, beispielsweise ,Material® um geeignete Reinigungsmaterial anzuzeigen oder

,Clip“ um ein Video der ausfuhrenden Reinigung anzuzeigen.

Dies hat den Vorteil, dass Reinigungsanweisungen fur bestimmte Objekte oder
Oberflachen, auch mehrsprachig, direkt anzeigbar sind. Dies kann neben Text auch, ein
Bild, eine Animation ein Video und/oder eine Audiodatei umfassen, die den

durchzufihrenden Reinigungsvorgang naher bzw. genau oder genauer erlautert.

Erfindungsgemal} kann auch vorgesehen sein, dass die Datenverarbeitungseinrichtung
ausgelegt und eingerichtet ist, einen bestimmten Benutzer zu identifizieren, insbesondere
durch eine Eingabe des Benutzer mittels der Eingabevorrichtung, und zu reinigenden
Oberflachen in Abhangigkeit des identifizierten Benutzers in der mindestens einen ersten
Farbe, der mindestens einen zweiten Farbe, mindestens einer Musterung bzw. eines

Musters und/oder nicht farblich Gberlagert anzuzeigen.

Dies kann insbesondere bei Reinigungen im Team dazu dienen, dass bestimmten
Reinigungskraften bestimmte Aufgaben zuweisbar sind. Durch die Erfassung einzelner
Personen kann zudem die Arbeitszeit und durch Nachkontrollen die Arbeitsqualitat

einzelner Reinigungskrafte erfasst werden.

Erfindungsgemaf kann bevorzugt sein, dass die mindestens eine Anzeigeeinrichtung, die
mindestens eine Eingabeeinrichtung und/oder das mindestens eine Sensormittel drahtlos
mit der Datenverarbeitungseinrichtung kommuniziert, insbesondere tUber Bluetooth, eine
Funkverbindung und/oder WLAN.

12
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Dies ermdglicht beispielsweise eine drahtlose Datenubertragung zwischen an der
Reinigungsvorrichtung befestigten Teilen der erfindungsgemafien Vorrichtung, der
Anzeigeeinrichtung, der Eingabeeinrichtung und/oder der Datenverarbeitungseinrichtung

und erleichtert somit deren Einsatz.

Auch kann vorgesehen sein, dass die Abmessungen des Reinigungsbereichs der
Reinigungsvorrichtung in der Datenverarbeitungseinrichtung hinterlegbar und/oder
hinterlegt und/oder eingebbar sind, wobei die Anzeige der Representation der mindestens
einen zu reinigenden Oberflache in Abhangigkeit der erfassten Veranderung der Position
mindestens des Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung in der mindestens einen
zweiten Farbe in Abhangigkeit der Abmessung des Reinigungsbereichs abschnittsweise

erfolgt.

Dies fuhrt dazu, dass eine Reinigung mit beispielsweise einem Handstaubsauger eine
Einfarbung kleinerer Bereiche verursacht als eine Reinigung mit einem Saugful’ eines
grofieren Staubsaugers. Im Falle eines Strahlreinigungsgerats bestimmt sich
beispielsweise der Reinigungsbereich durch den Abstand des Auslasses der Strahldise
von der zu reinigenden Oberflache, dem Winkel des Auslasses der Strahldlse bzw. des
Strahls zu der besagten Oberflache, also der Strahlrichtung, die Strahlbreite und der
Starke des Strahls.

Erfindungsgemal kann vorgesehen sein, dass der Benutzer und/oder ein weiterer
Benutzer das Ortsprofil durch eine Eingabe aktualisieren kann und/oder dass das
Ortsprofil durch Erfassung von Verschmutzungen, insbesondere durch das Erfassen

farbliche Abweichungen mittels der Kamera, automatisch aktualisiert wird.

Eine solche Eingabe kann Uber ein weiteres elektronisches Gerat und/oder interaktiv
erfolgen. Beispielsweise kann ein Benutzer eine Verschmutzung, eine Beschadigung und/
oder Oberflache mit der Hand einkreisen und somit markieren, wobei der Ort
insbesondere automatisch erfasst wird. Dies kann beispielsweise eine neue
Verschmutzung sein, deren Reinigung beauftragt werden soll, oder eine Verschmutzung,
die sich (mit dem ihm zur Verfligung stehenden Mitteln) nicht beheben lasst oder eine

neue Oberflache, die in den Reinigungsplan Gbernommen werden soll.

Auch kann erfindungsgemal vorgesehen sein, dass die Vorrichtung mit einem Server in
Wirkverbindung steht oder bringbar ist, wobei das Ortsprofil der
Datenarbeitungseinrichtung und des Servers synchronisiert oder synchronisierbar ist.

13



WO 2016/034732 PCT/EP2015/070306
Des weiteren kann erfindungsgemalfd vorgesehen sein, dass die
Datenverarbeitungseinrichtung ausgelegt und eingerichtet ist, Reinigungsdaten
umfassend die Position mindestens des Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung,
einen Zeitpunkt bzw. Zeitraum, einen ersten Parameter reprasentativ fur einen Benutzer
und/oder einen zweiten Parameter reprasentativ fur eine Reinigungsvorrichtung zu
speichern, wobei diese Daten insbesondere mit einem Server und/oder einer weiteren
Datenverarbeitungseinreichung und/oder Datenspeicherungseinrichtung synchronisierbar

oder synchronisiert sind.

Auch kann erfindungsgemaf vorgesehen sein, dass einem Benutzer auf einer mit dem
mindestens einen Server in Wirkverbindung stehenden Anzeigeeinrichtung, insbesondere
in Form eines Display, vorzugsweise eines direkt oder indirekt Gber eine weitere
Datenverarbeitungseinrichtung, beispielsweise in Form eines Computers, Tablets,
Mobiltelefone, oder dergleichen, verbindbaren oder verbundenen Displays, die

Reinigungsdaten anzeigbar oder angezeigt sind.

Eine solche Erfassung der Reinigungsdaten geht mit einer Vielzahl von Vorteilen einher.
Durch eine Erfassung und Ubertragung der Reinigungsdaten an einen Server wird die
"Aufzeichnung" der tatsachlich ausgefuhrten Reinigungsarbeiten in Echtzeit ermdglicht.
Gleichzeitig kann die Aufzeichnung und Darstellung der geleisteten Arbeiten und damit
verbundenen Kosten in Echtzeit erfolgen. Durch die Reinigungsdaten kann somit zum
Einen die Arbeitszeit und Arbeitsaufwand einer Reinigungskraft erfasst werden, zum
Anderen kann jedoch gleichzeitig oder alternativ eine Abrechnung der durchgefluhrten
Arbeiten in Abhangigkeit der real durchgefuhrten Arbeiten vorgenommen werden. Oftmals
werden zusatzliche Arbeiten durchgeflhrt, beispielsweise durch unvorhergesehene
Verschmutzungen, die derzeit nur aufwandig manuell erfasst werden konnen. Wie bei
einer Software zur Berechnung von Telefonaten, SMS, MMS, Datenvolumen, etc. eines
bestimmten Handynutzers in Abhangigkeit von Ort, Tag, Uhrzeit, Tarif, etc. ermoglicht die
erfindungsgemale Vorrichtung gleichermalien die Aufzeichnung der Arbeitsleistung nach
vorbenannten und arbeitsspezifischen Kriterien in Echtzeit und deren Abrechnung.
Berechnungen, Zwischenkosteneinsicht und Rechnungstellungen sind dadurch prazise
moglich, da die erfindungsgemafe Vorrichtung es ermadglicht, in einer Datenbank auf
einem Server zu erfassen, welche Leistung mit welchen Mitteln zu welchem Zeitpunkt an

jenem Ort und Tarif von einer bestimmten Person ausgefuhrt wird bzw. wurde.
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Alternativ ist es auch vorstellbar, dass anstelle eines Servers samtliche Daten in der
Datenverarbeitungseinrichtung der erfindungsgemafen Vorrichtung erfasst und
gespeichert werden, und ohne Zwischenschaltung eines Servers direkt von dieser
ausgewertet werden oder alternativ von einem anderen Datenverarbeitungssystem,

welches mit der erfindungsgemafen Vorrichtung in Wirkverbindung bringbar ist oder steht.

Aufgrund der Aufzeichnung ist zudem eine Leistungsaufstellung jederzeit Grafisch und
Schriftlich, wie eine detaillierte Telefonrechnung-Kostenaufstellung, darstellbar. Weiterhin
konnen die Reinigungsdaten fur die Erstellung von exakten Statistiken und Rechnungen
verwendet werden und somit insbesondere das Erstellen von Abrechnungen individuell

und automatisch erfolgen.

Schliel3lich kann es vorteilhaft sein, dass die erfindungsgemalfe Vorrichtung keine

autonome Reinigungseinrichtung ist, insbesondere kein Reinigungsroboter.

Auch liefert die Erfindung eine Verwendung einer erfindungsgemafen Vorrichtung mit
einem Staubsauger, einem Handschuh, einer Bodenpoliermaschine, einem

Dampfreiniger, einem Hochdruckreiniger und/oder einer Fensterreinigungsvorrichtung.

Selbstverstandlich ist die vorliegende Erfindung nicht auf die explizit genannten
Reinigungsvorrichtungen beschrankt, sondern diese sind selbstverstandlich beispielhaft zu
verstehen. Grundsatzlich ist erfindungsgemal eine Verwendung einer erfindungsgemalen

Vorrichtung mit einer beliebigen Reinigungsvorrichtung vorgesehen.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden
Beschreibung, in der Ausfuhrungsbeispiele der Erfindung anhand von schematischen
Zeichnungen beispielhaft erlautert wird, ohne dadurch die Erfindung zu beschranken.

Dabei zeigt:

Figur 1: Eine schematische Seitenansicht einer erfindungsgemafien Vorrichtung in
Wirkverbindung mit einem Staubsauger; und

Figur 2: eine schematische perspektivische Ansicht eines Raumes auf einer

Anzeigeeinrichtung einer erfindungsgemafiien Vorrichtung.

In Figur 1 ist eine schematische Seitenansicht einer erfindungsgemafen Vorrichtung 1
gezeigt. Diese umfasst ein Sensormittel 3 und eine Datenverarbeitungseinrichtung 5. Das
Sensormittel 3 ist dabei an dem Saugful® 7 eines Staubsaugers 9 befestigt und erfasst die

Position des Saugfulies sowie eine Berthrung bzw. einen Anpressdruck. Dabei werden
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Daten von der Datenverarbeitungseinrichtung 5 an die Datenbrille 11 Ubertragen, wobei
die Datenverarbeitungseinrichtung 5 dabei in Form einer augmented reality Daten einer
Kamera 13, die an der Datenbrille 11 angeordnet ist, verwendet, um den aktuellen Blick

des Benutzers mit zusatzlichen Informationen zu Uberlagern.

Die Datenbrille 1 kommuniziert dabei drahtlos und kontinuierlich mit der
Datenverarbeitungseinrichtung 5 und registriert Gber das Sensormittel 3, ob der
reinigungsausfihrende Teil, in dem Fall der Saugful® 7, ausreichenden Kontakt zur
Bodenflache hat, also ob das mindestens eine Sensormittel einen ausreichenden
Anpressdruck groer oder gleich dem Schwellwert erfasst, und ob und wie schnell sich der
Saugfuld 7 bewegt. In Echtzeit wird diese Bewegung auf der Datenbrille 11 dem Benutzer
durch einen Ubergang von der mindestens einen ersten Farbe in die mindestens einen
zweiten Farbe angezeigt und somit die Bewegung des Saugfuldes 7 gespeichert. Flur den
Benutzer stellt sich die Darstellung in der Datenbrille 7 beispielsweise so dar, als ob ein
ursprunglich rot Gberlagerter Boden nach und nach gran Uberstrichen wird. Dabei
entspricht die Breite der Farbmarkierung der Breite des reinigenden Teils des Saugfules

und die Lange des Wegs der abgefahrenen Strecke.

Die besagten Anderungen der farblichen Uberlagerung bleiben bis zu einem Status- oder
Falligkeitswechsel erhalten, so dass der Benutzer genau erkennen kann, wo bereits eine
Reinigung erfolgt ist. Dadurch kann eine randnahe Reinigung mit wenigen Uberlappungen
erfolgen. Im Fall der erfindungsgemafien mehreren Reinigungsvorgange kann dabei der
Farblbergang von der ersten zu der zweiten Farbe mittels mehrerer Zwischenfarben
erfolgen, wobei beispielsweise ein Ubergang von rot (nicht gereinigt) auf griin (gereinigt) in
diesem Fall durch ein mehrfaches Reinigen erfolgt. Erst wenn die zu reinigende Flache
vollstandig grun erscheint, erhalt der Benutzer eine Anzeige, dass die Reinigung an der

soeben gereinigten Oberflache abgeschlossen ist.

Figur 2 zeigt eine schematische perspektivische Ansicht eines Raumes 20 auf einer
Anzeigeeinrichtung einer erfindungsgemafien Vorrichtung. Die erfindungsgemafie
Vorrichtung selbst ist in Figur 2 nicht gezeigt. Ein Benutzer 21 sieht in der schematischen
Darstellung von Figur 2 einen Raum mit farblichen Uberlagerungen. Ein erstes Fenster 23
ist beispielsweise bereits gereinigt und in einer zweiten Farbe dargestellt, wahrend ein
weiteres Fenster 23" noch zu reinigen ist und daher noch in der ersten Farbe dargestellt
ist. Ein Richtungspfeil 24 weist auf eine zu reinigende Oberseite 25" eines Schranks 25,

die aus der Perspektive des Benutzer nicht erkennbar ist. Der Bodenbereich 29 ist bereits
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teilweise gereinigt, insbesondere im Bereich des Tisches 27, was durch ein Einfarbung in
einer zweiten Farbe 29" angezeigt ist. Der weitere Bereich 29" des Bodens 29 ist noch

nicht gereinigt und wird daher wiederum in der ersten Farbe dargestellt.

Auch der Tisch 27 ist bereits teilweise im Bereich 31 gereinigt, wahrend der Bereich 31°

noch zu reinigen ist.

Wie anhand der Figur 2 verdeutlich, kann durch die farbliche Uberlagerung von zu
reinigenden Oberflachen in mindestens einer ersten Farbe und nach Reinigung in
mindestens einer zweiten Farbe einer Reinigungskraft mit einfachen Mitteln angezeigt
werden, welche Reinigungsarbeiten noch durchzufuhren sind, und welche bereits erledigt

wurden.

Die in der voranstehenden Beschreibung, den Ansprichen sowie den Zeichnungen
offenbarten Merkmale der Erfindung kbnnen sowohl einzeln als auch in jeder beliebigen
Kombination fur die Verwirklichung der Erfindung in ihren verschiedenen

Ausflhrungsformen wesentlich sein.
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Anspriiche

Vorrichtung, insbesondere I6sbar, verbindbar oder verbunden mit einer
Reinigungsvorrichtung, wobei die Vorrichtung mindestens ein Sensormittel, um die
Position mindestens eines zur Reinigung verwendbaren oder verwendeten
Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung zu erfassen, mindestens eine
Anzeigeeinrichtung, und mindestens eine mit der Anzeigeeinrichtung und dem
mindestens einen Sensormittel in Wirkverbindung bringbar oder stehende
Datenverarbeitungseinrichtung umfasst, wobei die Datenverarbeitungseinrichtung
ausgelegt und eingerichtet ist, um mindestens eine Representation mindestens
einer zu reinigenden Oberflache in mindestens einer ersten Farbe oder farblos
anzuzeigen und in Abhangigkeit einer erfassten Veranderung der Position
mindestens des Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung die zu reinigende
Oberflache in mindestens einer zweiten Farbe oder ohne farbliche Uberlagerung
anzuzeigen, dadurch gekennzeichnet, dass das mindestens eine Sensormittel
einen Anpressdruck des mindestens einen zur Reinigung verwendbaren oder
verwendeten Bereichs der Reinigungsvorrichtung an die zu reinigende Oberflache
erfasst oder erfassen kann, wobei mindestens ein Schwellwert fur den
Anpressdruck festlegbar oder festgelegt ist, und wobei nur bei einem Erreichen
und/oder einem Uberschreiten des Schwellwerts bei einer erfassten Veréanderung
der Position mindestens des zur Reinigung verwendbaren oder verwendbaren
Bereichs die zu reinigende Oberflache in mindestens einer zweiten Farbe
anzeigbar oder angezeigt ist und/oder das mindestens eine Sensormittel den
Abstand des Auslasses einer Strahlduse einer Reinigungsvorrichtung von der zu
reinigenden Oberflache, den Winkel des Auslasses der Strahldise bzw. des
Strahls zu der zu reinigenden Oberflache, die Breite und die Starke des Strahls
erfasst oder erfassen kann, wobei insbesondere mindestens ein Schwellwert der
Starke des Strahls auf der Oberflache festlegbar oder festgelegt ist, und wobei nur
bei einem Erreichen und/oder einem Uberschreiten des Schwellwerts bei einer

erfassten Veranderung der Position der StrahldUse die zu reinigende Oberflache in
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mindestens einer ersten Farben und/oder einer weiteren Farbe anzeigbar oder

angezeigt ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass

die Vorrichtung mittels eines Verbindungselements mit der Reinigungsvorrichtung
verbindbar oder verbunden ist, insbesondere mittels eines Klettverschlusses,
eines ReilRverschlusses, einer Haftverbindung, Druckknopfen, einer
Schraubverbindung, einer Klemmverbindung und/oder einer Klebung.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass

das mindestens eine Sensormittel einen Laser-Range-Scanner, odometrische
Sensoren, Beruhrungssensoren und/oder Beschleunigungssensoren und/oder
ausgelegt und eingerichtet ist, um eine Triangulation mittels Kamera und Laser

auszufthren und/oder

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass

die Vorrichtung eine Kamera umfasst, und die Datenverarbeitungseinrichtung
basierend auf den Daten der Kamera die Reprasentation der mindestens einen zu
reinigenden Oberflache errechnet und/oder basierend auf den Daten der Kamera
die mindestens einer zu reinigenden Oberflache mit der mindestens einen ersten
Farbe und/oder der mindestens einen zweiten Farbe Uberlagert auf der

mindestens einen Anzeigeeinrichtung darstellt und/oder

die mindestens eine Anzeigeeinrichtung in Form eines mobilen Endgerats,
insbesondere eines Notebooks, eines Netbooks, eines Smartphones, eines Tablet-
PCs, und/oder eine Datenbrille, vorzugsweise einer Datenbrille mit integrierter
Kamera, bereitgestellt ist und/oder in einer Speichereinrichtung der
Datenverarbeitungseinrichtung ein Ortsprofil umfasst, welches mittels einer
Eingabeeinrichtung der Datenverarbeitungseinrichtung ausgewahlt werden kann
und/oder basierend auf einer Ortsbestimmung der Datenverarbeitungseinrichtung
automatisch ausgewanhlt ist, vorzugsweise mittels GPS, WLAN-Ortung, GPRS
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Triangulation und/oder Bluetooth, wobei das Ortsprofil insbesondere zu reinigende
Oberflache in einem Gebaude, einem Schiff, einem Zug, einem Flugzeug und/oder
einem Auflengelande umfasst.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass

die Anzeigeeinrichtung die zu reinigende Oberflache in der mindestens einen
ersten Farbe und/oder der mindestens einen zweiten Farbe gemeinsam mit einer
aktuellen Ansicht eines Benutzers der Vorrichtung in Form einer augmented reality

anzeigt und/oder

die mindestens eine Anzeigeeinrichtung ausgelegt und eingerichtet ist, um
basierend auf der Position des Benutzers, des Ortsprofils, und insbesondere der
aktuellen Orientierung der Anzeigeeinrichtung im Raum Richtungspfeile
anzuzeigen, die in Richtung nicht angezeigter zu reinigende Oberflachen zeigen
und/oder

die Datenverarbeitungseinrichtung ausgelegt und eingerichtet ist, um in Reaktion
auf eine Eingabe des Benutzers an der Eingabeeinrichtung zusatzlich
Informationen mit Bezug auf eine ausgewahlte zu reinigende Oberflache

anzuzeigen.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass

die Datenverarbeitungseinrichtung ausgelegt und eingerichtet ist, einen
bestimmten Benutzer zu identifizieren, insbesondere durch eine Eingabe des
Benutzer mittels der Eingabevorrichtung, und zu reinigenden Oberflachen in
Abhangigkeit des identifizierten Benutzers in der mindestens einen ersten Farbe,
der mindestens einen zweiten Farbe und/oder nicht farblich Gberlagert

anzuzeigen.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass
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die zu reinigende Oberflache in mindestens einer ersten Farbe angezeigt ist und in
Abhangigkeit einer erfassten Veranderung der Position mindestens des
Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung die zu reinigende Oberflache in
mindestens einer zweiten Farbe angezeigt wird, wobei in Abhangigkeit einer
erfassten Veranderung der Position mindestens des Reinigungsbereichs der
Reinigungsvorrichtung die zu reinigende Oberflache in mindestens einer weiteren
Farbe angezeigt wird und/oder die zu reinigende Oberflache in mindestens einer
weiteren Farbe in Abhangigkeit eines Datums und/oder einer Uhrzeit und/oder
eines Zeitraums nach einer vorangehenden Anderung der Anzeigefarbe in einer

weiteren Farbe angezeigt wird.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass

die Abmessungen des Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung in der
Datenverarbeitungseinrichtung hinterlegbar und/oder hinterlegt und/oder
eingebbar sind, wobei die Anzeige der Representation der mindestens einen zu
reinigenden Oberflache in Abhangigkeit der erfassten Veranderung der Position
mindestens des Reinigungsbereichs der Reinigungsvorrichtung in der mindestens
einen zweiten Farbe in Abhangigkeit der Abmessung des Reinigungsbereichs
abschnittsweise erfolgt und/oder

der Benutzer und/oder ein weiterer Benutzer das Ortsprofil durch eine Eingabe
aktualisieren kann und/oder dass das Ortsprofil durch Erfassung von
Verschmutzungen, insbesondere durch das Erfassen farbliche Abweichungen
mittels der Kamera, automatisch aktualisiert.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass

die Vorrichtung mit einem Server in Wirkverbindung steht oder bringbar ist, wobei
Daten der, insbesondere das Ortsprofil, der Datenarbeitungseinrichtung und des
Servers synchronisiert oder synchronisierter ist. und/oder die
Datenverarbeitungseinrichtung ausgelegt und eingerichtet ist, Reinigungsdaten

umfassend die Position mindestens des Reinigungsbereichs der
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Reinigungsvorrichtung, einen Zeitpunkt bzw. Zeitraum, einen ersten Parameter
reprasentativ fur einen Benutzer und/oder einen zweiten Parameter reprasentativ
fur eine Reinigungsvorrichtung zu Speichern, wobei diese Daten insbesondere mit

einem Server synchronisierbar oder synchronisieret sind.

Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet,
dass

die Vorrichtung keine autonome Reinigungseinrichtung ist, insbesondere kein

Reinigungsroboter.

Verwendung einer Vorrichtung nach einem der vorangehenden Anspruche mit
einem Staubsauger, einem Handschuh, einer Bodenreinigungsmaschine, einem
Dampfreiniger, einem Hochdruckreiniger, Pathalter und/oder einer

Fensterreinigungsvorrichtung.
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