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(54) PARKETTVERLEGEMASCHINE

(57) Parkettverlegemaschine  mit  einer  Verlege-

vorrichtung und einem Riemchenmagazin, welche
einen mit Antriebsradern ausgestatteten fahrbaren
Rahmen mit einer SPS-Steuerungseinrichtung (1)
oder einem Personal Computer aufweist, welche die
Positionssignale eines optischen Sensors (2) sowie
von Ultraschallsensoren  oder Lichtreflexions-
sensoren (3) auswertet und die Parkettverlege-
maschine mittels einer Antriebseinrichtung (4) in
eine durch ein manuell verlegtes Riemchen
bestimmte Ausgangsposition oder in die nachste
Verlegeposition steuert, wobei am
Maschinenrahmen eine mit einem Kleberbehalter
ausgestattete Auftragvorrichtung (5) fur Kleber, eine
Vakuumgreifereinrichtung (7) zur Entnahme der
Parkettriemchen aus dem Riemchenmagazin (9)
und mit einer vorzugsweise pneumatischen
Riittlereinrichtung (8) zur 18ngs- und querlaufenden
Bewegung des Riemchens zur Verbindung mit
einem Nachbarriemchen vorgesehen sind, und
wobei die Auftragvorrichtung, die Verlegevor-
richtung, der optische Sensor zur Positions-
bestimmung und Uberwachung der schliissigen
Verbindung der Riemchen und eine inkrementale
Drehwertgebereinrichtung  (10) zur Uberwachung
der zurickgelegten Strecke der Verlegemaschine
von der SPS-Steuerungseinrichtung oder dem
Personal Computer steuerbar sind.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Parkettverlegemaschine mit einer Verlegevorrichtung und
einem Riemchenmagazin.

[0002] Der Bedarf an Parkettverlegemaschinen wéachst mit dem steigenden Einsatz von Par-
kettbdden statt Spannteppichen in privaten und geschaftlichen R&umlichkeiten und dem damit
verbundenen Erfordernis nach einer wirtschaftlichen und inshesondere selbsttatig arbeitenden
Parkettverlegemaschine.

[0003] Aus der WO 2004/074599 A1 ist eine Vorrichtung zum automatischen Verlegen von
Fliesen bekannt. Hierbei fahrt ein Schlitten auf zuvor ausgerichteten Schienen und legt Fliesen,
Ziegel oder Steingutplatten auf dem Boden ab. Nachteilig bei dieser Lehre ist, dass Schienen
vor Beginn des Verlegevorganges ausgerichtet und fixiert werden mussen. Weiters ist nachtei-
lig, dass die Vorrichtung keine Elemente verlegen kann, die mit einem Nut-Feder-System ne-
beneinanderliegend ineinandergreifen.

[0004] Aus der DE 1004800 A1 ist eine Vorrichtung zum Verschweillen von Bodenbeldgen
bekannt. Dabei fahrt ein mit einem Laser ausgestatteter Wagen tber ausgelegte Bodenbelage,
wie etwa PVC-Boden oder Linoleum, und verschweilt sie entlang der Stol3kanten durch An-
wendung eines Laserstrahles. Nachteilig ist hier die Unmdglichkeit, Parkett-Elemente automa-
tisch zu verlegen. Auch eine Verbindung verlegter Materialien untereinander anders als durch
Verschweien wird nicht gelehrt. Das Verschweilten von Parkett-Elementen aus Holz gilt jedoch
als nachteilig, da unbestandig.

[0005] Die Erfindung setzt sich zum Ziel, eine Parkettverlegemaschine zu schaffen, die in der
Lage ist, ein beispielsweise zweischichtiges Fertig-Klebeparkett in einem Raum oder in zusam-
menhangenden Raumen in einer durchgehenden Flache automatisch, inshesondere auf einem
Estrich oder auf einem Blindboden, zu verlegen.

[0006] Eine gemal der Erfindung ausgebildete Parkettverlegemaschine zeichnet sich dadurch
aus, dass sie einen mit Antriebsrddern ausgestatteten fahrbaren Rahmen mit einer SPS-Steue-
rungseinrichtung oder einem Personal Computer aufweist, welche die Positionssignale eines
optischen Sensors sowie von Ultraschallsensoren oder Lichtreflexionssensoren auswerten und
die Parkettverlegemaschine mittels einer Antriebseinrichtung in eine durch ein manuell verleg-
tes Riemchen bestimmte Ausgangsposition oder in die néchste Verlegeposition steuern, wobei
am Maschinenrahmen eine mit einem Kleberbehélter ausgestattete Auftragvorrichtung fur Kle-
ber, eine Vakuumgreifereinrichtung zur Entnahme der Parkettriemchen aus dem Riemchenma-
gazin und mit einer vorzugsweise pneumatischen Riittlereinrichtung zur langs- und querlaufen-
den Bewegung des Riemchens zur Verbindung mit einem Nachbarriemchen vorgesehen sind,
und wobei die Auftragvorrichtung, die Verlegevorrichtung, der optische Sensor zur Positionsbe-
stimmung und Uberwachung der schliissigen Verbindung der Riemchen und eine inkrementale
Drehwertgebereinrichtung zur Uberwachung der zuriickgelegten Strecke der Verlegemaschine
von der SPS-Steuerungseinrichtung oder dem Personal Computer steuerbar sind.

[0007] Nach einem weiteren Erfindungsmerkmal zeichnet sich die Parkettverlegemaschine
dadurch aus, dass ein optischer Sensor zur Riemchenabstandsmessung an der Ruckseite der
Verlegemaschine und jeweils mindestens ein Ultraschallsensor oder Lichtreflexionssensor zur
Wandabstandsmessung an der Vorder-und Ruckseite der Verlegemaschine angeordnet sind.

[0008] Nach einem anderen Erfindungsmerkmal ist ein optischer Sensor zur Uberwachung der
Klebstoffauftragung vorgesehen.

[0009] Durch den erfindungsgemafien Einsatz einer SPS-Steuerung oder einem Personal
Computer in Kombination mit optischen Sensoren und Ultraschallsensoren oder Reflexionslicht-
sensoren wird ein aullerst flexibler, automatischer und kostengunstiger Betrieb der Parkettver-
legemaschine ermdglicht. Ein weiterer Vorteil der Erfindung ist, dass durch den Einsatz von
optischen Sensoren ein Parkettboden von besonderer Gite und Genauigkeit entsteht.
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[0010] Die Erfindung wird nachfolgend an einem Ausfihrungsbeispiel unter Bezugnahme auf
die Zeichnung néher erlautert, welche schematisch eine Verlegemaschine zeigt.

[0011] Die erfindungsgeméale Verlegemaschine weist eine SPS-Steuerungseinrichtung 1 auf,
welche die Positionssignale von einem an der Rickseite der Verlegemaschine angeordneten
optischen Sensor 2 zur Riemchenabstandsmessung und Signale von an der Vorder- und Rick-
seite der Verlegemaschine angeordneten Ultraschallsensoren oder Lichtreflexionssensoren 3
zur Wandabstandsmessung verarbeitet und eine vorzugsweise als Drehstrom-Asynchronmotor
oder Gleichstrommotor ausgebildete Antriebseinrichtung 4 fiir zwei von vier Antriebsradern der
Parkettverlegemaschine derart steuert, dass die Verlegemaschine bei einem ersten, manuell
verlegten Parkettriemchen positioniert wird. Das erste und letzte Riemchen jeder Verlegereihe
mussen vom Anwender manuell aufgebracht werden, wobei das letzte Riemchen zugeschnitten
werden muss.

[0012] Die SPS-Steuerungseinrichtung 1 steuert das Ventil einer Auftragsvorrichtung 5 fir
Kleber beispielsweise auf einem Estrich und eine Verlegevorrichtung 6, die eine Vakuumgrei-
fereinrichtung 7 und eine pneumatische Ruttlereinrichtung 8 umfasst. Die Vakuumgreifereinrich-
tung 7 entnimmt ein inshesondere zweischichtiges Parkettriemchen aus einem Riemchenmaga-
zin 9 der Parkettverlegemaschine, fuhrt und drickt das Parkettriemchen in einer durch die
Rattlereinrichtung 8 bewirkten Langs- und Querbewegung an das bereits verlegte Riemchen
solange an, bis eine Nut-Federverbindung der Riemchen hergestellt ist, wobei der optische
Sensor 2 die schlissige Verbindung der Riemchen uberwacht. Falls der optische Sensor 2
zwischen den Riemchen eine Spaltbreite feststellt, die kleiner als 0,1 mm ist, erkennt die SPS-
Steuerung 1 das Ende dieses Verlegeschrittes und steuert die Verlegung des néachsten Riem-
chens an.

[0013] Die Verlegemaschine wird in die nachste Verlegeposition bewegt, wobei die zurtickge-
legte Strecke von einer oberhalb der Antriebsachse der Verlegemaschine angeordneten und
von der SPS-Steuerung 1 geregelten inkrementalen Drehwertgebereinrichtung 10 Gberwacht
wird, und der Kleber wahrend der Vorwartshewegung der Verlegemaschine Gber Disen auf den
Estrich aufgetragen wird, wobei ein optischer Sensor 11 die Klebstoffauftragung tGiberwacht.

[0014] Die Riemchenverlegung erfolgt solange, bis die Ultraschallsensoren oder Reflexions-
lichtsensoren 3 der SPS-Steuerungseinrichtung 1 einen Abstand des zuletzt verlegten Riem-
chens zur Wand melden, der kleiner als die Lange des Riemchens ist. Das letzte Riemchen
muss sodann vom Anwender manuell zugeschnitten und verlegt werden. Bei Abschluss einer
Verlegereihe und nach Verarbeitung der vom optischen Sensor 2 erfassten Positionsinformatio-
nen bewegt die SPS-Steuerungseinrichtung 2 die Verlegemaschine in eine neue Ausgangsstel-
lung, welche um eine Riemchenbreite gegenuber der letzten Ausgangsstellung versetzt ist. Die
Geschwindigkeit der Antriebseinrichtung 4 wird uber einen Frequenzumformer 12 geregelt.

[0015] Bei der erfindungsgemalien Verlegemaschine beschrankt sich die Tétigkeit des Anwen-
ders auf das Nachfiillen des Riemchenmagazins, das Nachfiillen des Klebers bzw. Auswech-
seln von Kleberkartuschen sowie das Aufbringen bzw. Anpassen des ersten bzw. letzten Riem-
chens.
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Parkettverlegemaschine mit einer Verlegevorrichtung und einem Riemchenmagazin, da-
durch gekennzeichnet, dass die Parkettverlegemaschine einen mit Antriebsradern aus-
gestatteten fahrbaren Rahmen mit einer SPS-Steuerungseinrichtung (1) oder einem Per-
sonal Computer aufweist, welche die Positionssignale eines optischen Sensors (2) sowie
von Ultraschallsensoren oder Lichtreflexionssensoren (3) auswerten und die Parkettverle-
gemaschine mittels einer Antriebseinrichtung (4) in eine durch ein manuell verlegtes Riem-
chen bestimmte Ausgangsposition oder in die nachste Verlegeposition steuern, wobei am
Maschinenrahmen eine mit einem Kleberbehalter ausgestattete Auftragvorrichtung (5) fiir
Kleber, eine Vakuumgreifereinrichtung (7) zur Entnahme der Parkettriemchen aus dem
Riemchenmagazin (9) und mit einer vorzugsweise pneumatischen Ruttlereinrichtung (8)
zur langs- und querlaufenden Bewegung des Riemchens zur Verbindung mit einem Nach-
barriemchen vorgesehen sind, und wobei die Auftragvorrichtung (5), die Verlegevorrichtung
(6), der optische Sensor zur Positionsbestimmung und Uberwachung der schliissigen Ver-
bindung der Riemchen und eine inkrementale Drehwertgebereinrichtung (10) zur Uberwa-
chung der zuriickgelegten Strecke der Verlegemaschine von der SPS-Steuerungseinrich-
tung (1) oder dem Personal Computer steuerbar sind.

Parkettverlegemaschine, dadurch gekennzeichnet, dass ein optischer Sensor (2) zur
Riemchenabstandsmessung an der Ruckseite der Verlegemaschine und jeweils mindes-
tens ein Ultraschallsensor oder Lichtreflexionssensor (3) zur Wandabstandsmessung an
der Vorder- und Riickseite der Verlegemaschine angeordnet sind.

Parkettverlegemaschine dadurch gekennzeichnet, dass ein optischer Sensor (11) zur
Uberwachung der Klebstoffauftragung vorgesehen.

Parkettverlegemaschine dadurch gekennzeichnet, dass die Geschwindigkeit der An-
triebseinrichtung (4) Gber einen Frequenzumformer (12) geregelt wird.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen
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