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(54) HUBVORRICHTUNG

(57) Die Erfindung betrifft eine Hubvorrichtung mit einem
Hubrahmen und einem daran schwenkbar befestigten und
kraftmittelbetriebenen Arbeitsgerat, das mittels einer unte-
ren Schwenkstrebe und einer oberen Schwenkstrebe am
Hubrahmen an verschiedenen lotrecht Gbereinander liegen-
den Anlenkpunkten am Hubrahmen anienkbar ist und die
beiden Streben als mechanisch verstellbare Spindeln mit
veranderlicher Lange ausgebildet sind, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Streben (7,8) mit ihren anderen Enden an
einer senkrechten Stitzstrebe (6) der waagrechten Lade-
plattform (5) angeordnet sind.
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Die Erfindung betrifft ein Hubvorrichtung mit einem Hubrahmen und einem daran schwenkbar befestig-
ten und kraftmittelbetriebenen Arbeitsgerdt, das mittels einer unteren Schwenkstrebe und einer oberen
Schwenkstrebe am Hubrahmen an verschiedenen lotrecht Ubereinander liegenden Anlenkpunkten am
Hubrahmen anlenkbar ist und die beiden Streben als mechanisch verstellbare Spindeln mit verdnderlicher
Lange ausgebildet sind.

Fir Traktoren, Hubstapler und #hnlichen fahrbaren Maschinen und auch bei stationdren Hebebihnen
kann das Problem auftreten, daB die bauseitig vorgesehene HubhShe nicht ausreicht. Mit der vorliegenden
Erfindung soll die Hubh&he vergréBert werden, besser den notwendigen Gegebenenheiten anpassbar sein
und Uberdies soll die Stellung des Arbeitsgerites hinsichtlich der Neigungslage einstellbar sein. Es kann flr
das Belanden oder Entladen schwerer Giiter einen erheblichen Vorteil darstellen, wenn z.B. gehobene
Plattformen als Arbeitsgerit einen bestimmten Neigungswinkel aufweisen.

Aus der FR-PS 1 317 891 ist bekannt geworden, zur Verdnderung der Lenkgeometrie die Schwenkstab-
chen an verschiedenen Anienkpunkten anzuordnen und die Streben seibst als mechanisch verstellbare
Teleskopspindeln auszubilden. In nachteiliger Weise ist diese Konstruktion kompliziert aufgebaut und fur
den rauhen Einsatz auf Baustellen schiecht geeignet.

GemiB vorliegender Erfindung wird eine Hubvorrichtung der eingangs genannten Art vorgesehen, die
einfach und stérungssicher ausgebildet ist. Die Erfindung ist dadurch gekennzeichnet, da8 die Streben mit
ihren anderen Enden an einer senkrechten Stiitzstrebe der waagrechten Ladeplattform angeordnet sind.

Durch entsprechende Kraftmittel wie z.B. Hydraulikzylinder kann das Arbeitsgerdt gegeniber dem
Hubrahmen angehoben oder abgesenkt werden, sodaB eine entsprechende Anpassung der Ladehdhe
ermdglicht ist. Durch entsprechende Wahl der Geometrie der Schwenkstreben, die als Parallellenker
dienen, kann die Hebe- und Kippcharakteristik des Arbeitsgerédtes verdndert werden.

Wenn daher hier die Schwenkstreben als Parallellenker bezeichnet werden, so bedeutet dies, da die
Schwenkstreben nur in einer besonderen Ausfiihrungsform tatséchlich parailel zueinander liegen und Uber
den gesamten Schwenkbereich gefiihrt sind. Bei Veranderung der Lenkgeometrie stehen die Parallellenker
nicht mehr exakt parallel zueinander.

Weitere vorteilhafte Merkmale der Erfindung sind den Patentanspriichen und der nachfoigenden
Beschreibung sowie den Zeichnungen zu entnehmen.

Im folgenden wird die Erfindung anhand der Zeichnungen beispielsweise naher beschrieben.

Fig.1 ist eine schematische Seitenansicht der Hubvorrichtung und Fig.2 eine RiBdarstellung aus Sicht
des Pfeiles It in Fig.1. Fig.3 ist eine Ansicht analog der Fig.1 mit verdnderter Lenkgeometrie.

Das Hubgerdt umfaBt einen Hubrahmen 1, der Uber entsprechende Streben 2,3 an einer fahrbaren
Maschine wie z.B. einem Traktor befestigt ist, wie dies allgemein bekannt ist. Der Traktor ist in Fig.1 nicht
dargestellt. Beispielsweise kann Uber die spindelfsrmige Strebe 3 die Neigung des Hubrahmens 1
eingestellt werden, die somit von der senkrechten Stellung verschieden sein kann.

Das Arbeitsgerdt 4 ist in den Figuren schematisch als waagrechte Ladeplattform 5 mit senkrechten
stiitzstreben 6 dargestellt. Dieses Arbeitsger4t 4 kann entweder selbst das zu hebende Gut aufnehmen oder
seinerseits nur den Rahmen fir ein aufgesetztes weiteres Arbeitsgerdt bilden, wie z.B. einen Kipptranspor-
ter, der ebenfalls hydraulikbetatigt werden kann.

Der Hubrahmen weist als Paraliellenker zwei untere Schwenkstreben 7 und eine obere Schwenkstrebe 8
auf, die jeweils am Hubrahmen an Bolzen 9 und am Arbeitsgerdt am Boizen 10 angelenkt sind. Ein
Hydraulikzylinder 11 ist einerseits am Hubrahmen 1 und andererseits am Ladegerdt 4 oder im Verlauf einer
der Schwenkstreben 7,8 angelenkt.

Wird der Hydraulikzylinder 11 betdtigt, wird das Arbeitsgerdt 4 von seiner eingezeichneten untersten
Lage gemaB den Pfeilen 12 in seine oberste Lage geschwenkt und kann von dieser Lage wieder nach unten
geschwenkt werden, wenn der Hydraulikzylinder 11 druckentlastet wird. Die Bolzen 9 sind jeweils in der
mittleren von 3 Ausnehmungen 15 des Hubrahmens 1 angelenkt.

Fig.2 zeigt die Ansicht des erfindungsgemdBen Hubgerites in Ansicht gemdB Pfeil Il der Fig.1 und
bedarf keiner weiteren Erlduterung. Mit 12, 13 und 14 sind die Befestigungspunkte fur die Streben 2, 3 der
Maschine (z.B. Traktor) bezeichnet.

In Fig.3 ist beispielsweise dargestellt, wie durch Verdnderung der Lenkergeometrie die Schwenkbewe-
gung versndert werden kann. Im abgesenkten Zustand ist die Plattform 5 waagrecht angeordnet. Die obere
Schwenkstrebe 8 ist gegeniiber der Anordnung in Fig.1 am Hubrahmen jedoch etwas tiefer an der unteren
der Ausnehmungen 15 angelenkt und die obere Schwenkstrebe 8 ist zusétzlich etwas verkurzt. Durch diese
Verinderung der Lenkergeometrie nimmt das Arbeitsgerdt 4 nach dem Hebevorgang jene Stellung ein, die
in Fig.3 oben dargestellt ist. Die Plattform 5 ist dabei etwas nach rlickwérts geneigt, wodurch das
Herabfallen des Ladegutes verhindert ist.
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Durch Verinderung der Lenkergeometrie in anderer Weise, z.B. durch Einhdngen der oberen Schwenk-
strebe 8 in die oberste Ausnehmung 15 fiir den Bolzen 9 und entsprechende Verldngerung der oberen
Schwenkstrebe wiirde das Arbeitsgerdt 4 mit seiner Plattform etwas nach unten hdngen, wodurch das
Entladen schwerer Gegenstidnde erleichtert wiirde.

Es k&nnen somit zur Veridnderung der Lenkergeometrie sowohl die oberen und/oder unteren Schwenk-
streben in ihrer Linge verdndert werden, es kdnnen aber auch die Anlenkpunkte an dem Hubrahmen oder
an der Stiitzstrebe 6 des Arbeitsgerétes 4 abgedndert werden.

Zur Betitigung des Arbsitsgerites, also zum Anheben oder Abheben, kdnnen sdmtliche bekannte
Kraftmechanismen vorgesehen werden, wie eben Hydraulikzylinder, pneumatische Zylinder, Motorantriebe,
etc.

Die Schwenkstreben selbst kdnnen ebenfalls als Zylinder oder z.B. als mechanisch verstellbare Spindel
mit verdnderlicher Linge ausgebildet sein. Insbesondere kann es von Vorteil sein, wenn der einfach
vorgesehene Oberlenker hydraulisch ist.

Die Hubzylinder 11 kdnnen einfach wirkend oder doppelt wirkend ausgefiihrt sein. Eingezeichnet ist die
Anlenkung des Stempels des Hubzylinders am Anlenkpunkt der oberen Schwenkstrebe 8 am Boilzen 10. Je
nach vorgesehener GréBenverhiltnisse und Anlenkpunkte kann der Hubzylinder 11 aber auch im Verlauf
einer der Schwenkstreben oder am Arbeitsgerat angreifen.

Mit 16 ist strichliert eine Kippmulde zur Aufnahme des Ladegutes angedeutet, sodaB hier das
Arbeitsgerdt 4 ein Kipptransporter ist.

Patentanspriiche

1. Hubvorrichtung mit einem Hubrahmen und einem daran schwenkbar befestigten und kraftmittelbetriebe-
nen Arbeitsgerdt, das mittels einer unteren Schwenkstrebe und einer oberen Schwenkstrebe am
Hubrahmen an verschiedenen lotrecht {ibereinander liegenden Anlenkpunkten am Hubrahmen anlenk-
bar ist und die beiden Streben als mechanisch verstellbare Spindein mit verdnderlicher LZnge
ausgebildet sind, dadurch gekennzeichnet, daB die Streben (7,8) mit ihren anderen Enden an einer
senkrechten Stiitzstrebe (6) der waagrechten Ladeplattform (5) angeordnet sind.

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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