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(64) Zapojeni pro dekédovéni povelii a adres z poéitage

Vyndlez se tykd automatizoveného Ffze-
ni a Pe3f pPeddvédni povell a adres pro te-
lemechaniza&ni zedizeni jednotnym zpisobem.

Zékladnim rysem je stif{dénf reZimd
#"#i{zeni{" a "data". V reZimu "¥izeni" se
predd. z po¥ftade pres linkovy piijimad
do dekodéru volby stFade¥l adresa -
jednoho ze t¥{ stFedadld, se kterym se bu-
de pracovat. V ndsledujicim reZimu "datg"
se pek tento stiada¥ postupng naglni bu
povely nebo adresou z politale. apojeni
je vybaveno dvéma synchroniza¥nimi vstupy,
zajidtujictimi sprdvnou Zinnost telemecha-
nizadniho zatfzeni. Daliim vstupem se sig-
naliguge ptedéni ¥izeni dispelerskému pra-
covisti.
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- Vyndlez se tyké zapojeni pro dekddovéni poveld a adres, které piichézeji z polftade
do telemephanizaéniho za¥{zeni.

Dosud znémé zepojen{ pro dekddovéni poveld a adres piichdzejfcich z poditade do tele~
mechsniza®ntho zae¥ffzeni vychdzeji{ z piredpokladu, Ze telemechanizadni zafizeni je Jednodle-
lové periferie zvoleného po¥itale. Obvody spojujfci telemechenizadni za¥{zeni s po¥itaen
jsou zpravidla vybavenim po¥itaZe. Nevyhodou t&chto uspofdddni je, Ze vym&na poditade spo-
lupracujfctho s telemechanizanim za¥{zenim vyiaduje vyvoj novych p¥izplsobovacich obvodid.
Del3f nevyhodou je, %e v p¥fpad® poruchy nebo vjpadku po¥itade nelze ¥{dit technologicky
provoz z dispelerského pracovistd. Toto uspoidddni neumofnuje vytvé¥et projek¥ni stavebni-
ce sutomatizovenych systémi.

Tyto nedostatky odstranuje zapojeni pro dekddovént poveld a adres z politade podle
vyndlezu, jeho? podstata spo¥ivd v tom, %e prvni skupinovy vystup linkového pfijimale je
spojen s prvnim skupinovym vstupem st¥adale pPenosovych informaci, jehoZ druhy skupinovy
vstup je spojen s prvnim skupinovym vystupem dekodéru volby sti¥ada¥d. Skupinovy vstup de~
kodéru volby stfadaZl je spojen se &tvrtym skupinovym vystupem linkového p¥ijimale, jehoZ
druhy skupinovy vy¥stup je spojen s prvnim skupinovym vstupem st¥adee skupin poveld.

Druhy skupinovy vstup st¥edale volby povelld je spojen se druhym skupinovym vystupem
dekodéru vobly stPadadl, jehoZ t¥etf skupinovy vystup je spojen se druhym skupinovym vstu-
pem stfadale adres. Prvni skupinovy vstup stfedale adres je spojen se t¥et{m skupinovym
vystupem linkového prepinale, jehoZ skupinovy vstup je spojen s prvnim skupinovym vstupem
zapojeni. Druhy vstup zepojeni je spojen s thetfm vstupem stiadade p¥enosovych informect,
jehoZ ¥tvriy vstup je spojen se t¥et{m vstupem zapojeni. Stvrty vstup zapojeni je spojen
s pétym vstupem st¥adale p¥enosovych informeci, jehoZ skupinovy vystup je spojen s prvnim
skupinovym vystupem zapojeni. Druhy skupinovy vystup zapojeni-je spojen se skupinovym
vystupem stfada¥e skupin poveld. Skupinovy -vystup st¥adate adres je spojen se t¥etim skupi-
novym vystupem zapojeni.

Vyhodou popsaného uspordédéni je moZnost zadévéni poveld i adres pro telemechanizeni
zafizen{ v b&%ném tvaru po¥{tafového slova, snadno informaci v. tomto tvaru dekédovat a
prendset do telemechaniza&niho zarizent v ¥4deném tvaru t¥*{ skupin poveld a Jedné adresy.
NavrZené zapojenf se konstrukin& shoduje s technologif vjroby telemecheniza&niho zafizeni.

Vyhodou uspo¥ddénf podle vyndlezu je, Ze umo¥nuje vytvorit stavebnicovy systém, ne-
zdvisly na typu po¥ita¥e s mo¥nost{ pfimého Ffzeni dispederskym pracovidtdm. Povely a adre-
sy pro telemechanizadnf zafizeni se preddvaji v b&Zném univerzdlnim tvaru po¥itadového slo-
va. Pofet bitd v tomto slovu odpovidé po¥tu bitd zvoleného po¥ita¥e. Zm&na typu po¥italq
v této stavebnici se projevi pouze zm3nou programu pro oviédddni telemechanizaéniho zarize-
ni prevzatého z jiného poditade. Zapojeni lze vytvorit stejnou technologii jeko je vytvofe-
no telemechanizadni za¥fzeni, tekie miZe byt do telemechaniza¥niho ze¥fzeni snadno zaflend-

no.

PP{klad uspofdddni podle vyndlezu je zndzorndn v blokovém schematu na pfipojeném vykre-
se.

Jednotlivé bloky zapojeni je moZno charakterizovat takto:

Linkovy pPfjima¥ 1 je sestaven z integrovanych obvodd typu linkovy vysila&-piijimed.
Slou#i ve spolupréci s prizplsobovacimi obvody po¥itale k p¥enosu informace ve form¥ slov
a Pfdicfch signdlt z podfta¥e do zapojeni. UmoZnuje spolupréci telemechanizs&nfho zafizeni
na vzdédlenost desitek metrd.
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St¥eda® 2 prenosovych informaci je sestaven z pamdfovych integrovenych obvodi. SlouZi
k uchovédvéni a preddnf prenosové informace a signdld do telemechenizenfho zafizeni.

Stiade® 3 skupin poveld je sestaven z pam&¥ovych integrovanych obvodd. SlouZf k uchové-
ni a predévéni skupiny poveld do telemechanizadntho zerfzenf.

Strade¥ 4 adres Jje sestaven rovn¥% z paméfovych integrovenych obvodu.ASIOuéi k preddvé-
ni adres do vybrené podruZné stanice telemechenizadniho zeFizenf.

Dekodér 5 volby stfade¥d je sestaven z kombinadnich integrovanych obvodd. Slou%f k uvol-
néni zépisu do prislusného st¥edele v z4vislosti na obsluZném programu po&itade.

Jednotlivé bloky jsou zépojeny tekto: prvni skupinovy vstup 61 zapojenf, ktery Je
spojen s politalem nezakreslenym na vykrese, je ddle spojen se skupinovym vstupem 1] linko-
vého p¥ijima¥e 1. Prvni skupinovy vstup 12 linkového p¥ijimaZe 1 Je spojen s prvnfm skypi-
novym vstupem 21 stfada¥e 2 p¥enosovych 1nformaci. Druhy skupinovy vystup 13 linkového
pFijime¥e | je spojen s prvnim skupinovym vstupem }l st¥adale 3 skupin poveld. T¥etf skupi-
novy vystup 14 linkového pfijimsde | je spojen s prvnim skupinovym vstupem 41 stfadale 4
adres. -

Stvrty skupinovy vystup 15 linkového p¥ijfmeZe ) je spojen se skupinovym vstupem 51
dekodéru 3 volby st¥edadd. Prvni skupinovy vystup 52 dekodéru 2 volby stiadadd je spojen
se druhym skupinovym vstupem 22 st¥adade 2 p¥enosovych informaci. Druhy skupinovy vystup
23 dekodéru 3 volby st¥adadi je spojen se druhym skupinovym vstupem 32 stiada&e 3 skupin
poveldl. Ti#etf skupinovy vystup 54 dekodéru 5 volby st¥adall Je spojen se druhym skupinovym
vstupem 42 st¥edaZe 4 adres.

Druhy vstup 62 zapojenf, ktery slouzi k prevzetf runi obsluhy, je spojen se t¥etim
vstupem 23 st¥adale 2 pfenosovych informacf. Tretf vstup 63 zapojeni je spojen se ¥tvrtym
vstupem 34 stfedale 2 pFenosovyich informacf. Stvrty vstup 64 zapojeni je spojen s pdtym
vstupem 23 stFedale 2 prenosovych informaci. Skupinovy vystup 26 stfadale 2 prenosovych in-
formec{ je spojen s prvnim skupinovym vystupem 71 zaspojenf. Skupinovy vystup 33 stiadade 3
skupin poveld je spojen se druhym skupinovym vystupem 72 zapojeni. Skupinovy vystup 43 stia-
dale 4 edres je spojen se tfet{m skupinovym vystupem 13 zapojeni.

Zapojeni, jehof zdkladni funke{ je sti{ddnf reimd "F{zeni" a "data", pracuje tekto:
Z prvniho skupinového vstupu 61 zspojenf p¥ichdzi v reZimu "Fizenf" adress stiadage. Adre-
sa pfichézi do linkového p¥ijime&e 1, kde se napsfové upravi a z Jeho &tvrtého skupinového
vystupu 132 p¥echdzi skupinovym vstupem 5] do dekodéru 5 volby strada¥d. V dekodéru 3 volby
stfaedadl se adresa zapfBe a tim se ur¥{ jeden ze sti¥adadl 2, 3, 4, do kterého se bude nésle-
dujici informace v re%fimu "data" -zapisovat.

Dekodér 3 volby strada¥d dd pres svij prvni skupinovy vy¥stup 52 nebo pres druhy skupi-
novy v¥stup 23 nebq pfes tPeti skupinovy vystup 54 povel odpovidajfci bud st¥ada¥i 2 pPe--
nosovych informaci nebo stfadedi 3 skupin povell nebo stfadadi 4 adres k zaznemendni vstup=
nich informacf. Vstupni informace z prvniho skupinového vstupu gl'iapOJeni se potom zazna~
mendvaj{ postupn¥ do vybraného st¥edede 2 a% 4 a na jejich skupinovych v¥stupech 26, 33,

43 Jsou k disposici pFes skupinové vystupy 71, 72 a I3 zapojeni telemechenizadnimu zatfzent.

P¥es druhy vstup 62 zapojeni pfichdzi na t¥etf vstup 23 st¥adede 2 informace od dispe-
%era, kterd uddvd, Ze je zablokovéno ru¥ni ¥izenf a telemechenize¥ni ze¥fzeni bude dosté-
vat povely z adresy pofitafe. Z tFetfho vstupu 63 zapojeni a ze &tvrtého vstupu 64 zapojent
pFichézl; synchronizaénl signély telemechaniza¥nfho zatfzent, zajistujtict Jjeho sprévnou. 8in-
nost. Ze t¥etfho vstupu 63 zapojen! piichézi signdl oznamujfcf za¥dtek vys{léni, ze ¥tvrté-
ho vstupu 64 zapojeni p¥ichdzi signdl oznsmujfc{ konec vysilénf.
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Vynélezu se vyufije v automatizaci ¥{zenf{ energetiky, dopravy, spojl, produktovodi,
v plyndrenstvi a voddrenstvi.

PREDMET VYINLKLEZU

Zapojeni pro dekddovéni poveld a adres z po¥itale, vyznadujici se tim, Ze prvni skupi-
novy vystup (12) linkového pfijime¥e (1) je spojen s prvanim skupinovym vstupem (21) stPeda-
te (2) prenosovych informacf, jehoZ druhy skupinovy vstup (22) je spojen s prvanim skupino-
vym v§stupem (52) dekodéru (5) volby st¥adadl, jehoZ skupinovy vstup (51) je spojen se
gtvrtym skupinovym v¥stupem (15) linkového pfijimale (1), jeho¥ druhy skupinovy vystup (13)
Jje spojen s prvnim skupinovym vstupem (31) stiadale (3) skupin povell, jeho¥ druhy skupino-
vy vstup (32) je spojen s druhym skupinovym vjstupem (53) dekodéru (5) volby stradall, je-
ho# t¥etf skupinovy vystup (54) je spojen se druhym skupinovym vstupem (42) stfadade (4)
adres, jeho% prvnf skupinovy vstup (41) je spojen se tfetim skupinovym vystupem (14) linko=-
vého, prijimate (1), jeho¥ skupinovy vstup (11) je spojen s prvnim skupinovym vstupem (61)
zapojenf, jehoi druhy vstup (62) je spojen se tPetim vstupem (23) stPadale (2) prenosovych
informeci, jeho# &tvrty vstup (24) je spojen se t¥etim vstupem (63) zapojeni, jeho# &tvriy
vstup (64) je spojen s pdtym vstupem (25) stiedale (2) prenosovych informaci, jehoZ skupi-
novy vystup (26) je spojen s prvnim skupinovym vystupem (71), zapojenf, jehoZ druhy skupi-
novy vystup (72) je spojen se skupinovym vystupem (33) stiadeZe (3) skupin povell a skupi-
novy vystup (43) stfadafe (4) adres je spojen se tretim skupinovym vystupem (73) zspojeni.

1 list vykresl

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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