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에  차 지  스택 는 극 (1)  극 (2)  각각 재 는 1매거진(110)과 2매거진

(210),  1매거진(110)과 2매거진(210)에 재  극 (1)   극 (2)  각각 는 1 극트랜스

(130)  2 극트랜스 (230), 1 극트랜스 (130)  2 극트랜스 (230)에  달  극 (1)  극

(2)  고   상  보  탕   는  1얼라 블(140)   2얼라 블

(240), 1얼라 블(140)  2얼라 블(240) 상  극 과 극  지 에  연직   심

   각도  복  운동  는 틸 블(310)   달 여 틸 블(310)

상  (3)에 극 (1)과 극 (2)  순차  는 극 달 닛(400)  극 달 닛(50)

포 다.

(52) CPC특허

     B65H 23/26 (2013.01)

     G01N 21/8851 (2013.01)
(72) 

규

경 도 시 신  싸리재  70

강

경 도 시 동탄  119-14, 501동 1203
( 동, 동탄새강마 시 트)
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청

청  1 

극  재 는 1매거진(110);

1매거진(110)에   극 (1)   는 1얼라 블(140);

상  1매거진(110)과 1얼라 블(140) 사 에  (133)에  지 에  연직   심  수

평 게 동 는 동 (131)과, 상  동 (131)  끝단 에 지 에  연직   심  수평 게

상   가능 게 어 극 (1)  진공 착 는 트랜스 커(132)  포 ,  상  트랜스 커

(132)는 상  동 (131)에 는 어 (134) ,  어 (134)  연결  동 달 트(134

a)  동  달  동 (131)   과   도  어,  상  동

(131)    트랜스 커(132)  동시킬  트랜스 커(132)가 동 (131)  

  각도   극 (1)   틀어지지 고 게 지  상  1얼라

블(140)에 달 도  는 1 극트랜스 (130);

상  1얼라 블(140)에 여진 극  여  상태  검 는 1비 검사 (150);

극  재 는 2매거진(210);

상  2매거진(210)에   극 (2)   는 2얼라 블(240);

상  2매거진(210)과 2얼라 블(240) 사 에  에  지 에  연직   심  동

는 동 과, 상  동  끝단 에 지 에  연직   심  수평 게 상   가능 게 

어 극  진공 착 는 트랜스 커  포 , 상  트랜스 커는 상  동 에 는 

어 , 어  연결  동 달 트  동  달  동   과  

 도  어, 상  동    트랜스 커  동시킬  트랜스 커가

동     각도   극   틀어지지 고 게 지  2얼

라 블(240)에 달 도  는 2 극트랜스 (230);

상  2얼라 블(240)에 여진 극  여  상태  검 는 2비 검사 (250);

상  1얼라 블(140)과 2얼라 블(240) 사 에  지 (地面)에  수평  (331)  심

 여 지 에  연직  에    각도  복 는 틸 블(310)과, 상

틸 블(310)  (331)  심   복 시키는 블 동 닛  포 는 극스택

(300);

상  틸 블(310)  상 에  틸 블(310)  (3)  연  공 는  공

(600);

상  1얼라 블(140)과 극스택 (300)  2얼라 블(240)과 극스택 (300) 사 에 각각 

어 지 (地面)에  수평   심   각도  복  운동  1얼라 블(140) 상

 극 (1)과 2얼라 블(240) 상  극 (2)  상  틸 블(310)   달 는 극 달 닛

(400)  극 달 닛(500);

 포 는 차 지  스택 .

청  2 

1 에 어 , 상   공 (600)는  태   (3)가 취 어 는 언 샤

트(610) , 상  틸 블(310)  심  상 에 어 언 샤 트(610)에   나  

(3)  틸 블(310)  내 는   가 드 (620)  포 는 차 지  스택 .

청  3 
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1 에 어 , 상  틸 블(310)  운동 에  상   거리 동 는 'ㄷ'  승강

블(311)과, 상  승강 블(311)  내 에 는 고 블(312)  포 는 것  특징  는 차 지

 스택 .

 

 술  

본  차 지  (cell)  는 에  것 , 욱 상 게는 극 과 극   [0001]

여지는  스 지   각도  복   운동시키  스 지  상에  연  공 는

( 리막)에 극 과 극   여  스택(cell stack)   수 는 차 지 

스택 에  것 다. 

 경  술

 지는 극 과 극  극 과 질  어 는 지  상  극과 질[0002]

는 물질에 라  수 는 에 지   달라진다. 러  지는  매우 느  1

 도 만 쓰 는 1차 지 , 복   통  재사  가능  2차 지  , 근 들어 는

 가능    2차 지  사  늘고 는 에 다. 

, 상  2차 지는 그   산업 에 걸  다  술 에 고 ,  어리[0003]

스   같  첨단  에 지원  게 사 고  뿐만 니라 연료  사

는  가 린   내연  염 등  결    시 고 는 브리드 

동차 등  에 지원 도 주 고 다.

러  2차 지는 극 , 리막, 극  순차  어 질 에 담가진 태  루어지는 ,[0004]

 같  2차 지  내   스택  는 식  크게  가지  나뉜다. 

 2차 지  경우 극   극  리막 상에 고  말 (winding) 리- (jelly-roll) [0005]

태  는 식  많  사 , 보다 많   량  가지는  2차 지  경우에는 극 , 극

  리막   순  여(stacking) 는 식  많  사 다.

식  2차 지 내   스택  는 식  여러 가지가 는 , 그  Z-스택킹(Z-stacking) 식에[0006]

는 ( 리막)가 지그재그   태  루  그 사 에 극   극   삽  

태  도  다. 

 같  Z-스택킹 태  루어지는 2차 지 내   스택  등 특허 10-0313119 ,  등 특허 10-[0007]

1140447  등과 같  여러 술들에 개시 어 다.

Z-스택킹 태  실   ,  등 특허 10-0309604  같  술에 는 펼쳐진 상태[0008]

리막   에 다수  극 , 타  에 다수  극   후 는 식  개시 고 다. 러

 식  리-  태  2차 지 내   스택   도 리 사 고 는 식 다. 그러나 러

식  사  경우 극   극  (alignment)시키 에 난  다.

에 근에는 Z-폴   태  2차 지  스택  에 어  우  격  재 블에 극  [0009]

극  각각  고, 재 블 사 에 극 과 극  는 스 지  우  수평 복 동

게 고, (매니퓰 )  상  재 블 상  극   극   업  여 스

지 상에 클램   에  시키는 식  사 고 다. 

그런 ,  같  래  Z-스택킹 식  스 지  우  직  복 운동   문에 스 지[0010]

 동 거리가 어 업 시간  많  고, 에 라 생산  는 문 가 생 다. 

술문헌

특허문헌
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(특허문헌 0001) 등 특허 10-1140447 (2012.04.19. 등 ) [0011]

(특허문헌 0002) 등 특허 10-1380133 (2014.03.26. 등 ) 

(특허문헌 0003) 등 특허 10-1220981 (2013.01.04. 등 ) 

(특허문헌 0004) 등 특허 10-0309604 (2001.09.10. 등 ) 

 내

결 는 과

본  상  같  문  결   것 , 본   극 과 극   여지는 틸[0012]

블  지 (地面)에  수평   심    각도  복  운동시키  틸

블 상에 연  공 는 에 극 과 극   여  스택(cell stack)  

수 도    시간  단  수 는 차 지  스택  공 에 다. 

과  결 수단

상  같   달   본  에   차 지   스택  는,  극  재 는[0013]

1매거진; 상  1매거진  에  에  지 에  연직   심  동 는 동 과,

상  동  끝단 에 상   가능 게 어 극  진공 착 는 트랜스 커  포 는 1

극트랜스 ; 상  1 극트랜스  에 어 1 극트랜스 에   극   

는 1얼라 블; 상  1얼라 블(140)에 여진 극  여  상태  검 는 1비

검사 ; 극  재 는 2매거진; 상  2매거진  에  에  지 에  연직   심

 동 는 동 과, 상  동  끝단 에 상   가능 게 어 극  진공 착 는 트

랜스 커  포 는 2 극트랜스 ; 상  2 극트랜스  에 어 2 극트랜스 에  

 극   는 2얼라 블; 상  2얼라 블에 여진 극  여  상태

 검 는 2비 검사 ; 상  1얼라 블과 2얼라 블 사 에  지 (地面)에  수평  

 심  여  지 에   연직  에     각도   복  는

틸 블과, 상  틸 블   심   복 시키는 블 동 닛  포 는

극스택 ; 상  틸 블  상 에  틸 블   연  공 는  공 ;

상  1얼라 블과 극스택   2얼라 블과 극스택  사 에 각각 어 지 (地面)에 

수평   심   각도  복  운동  1얼라 블 상  극 과 2얼라 블

상  극  상  틸 블   달 는 극 달 닛  극 달 닛;  포 다. 

 공 는  태   가 취 어 는 릴  가능 게 는 언[0014]

샤 트 , 상  틸 블  심  상 에 어 릴에   나   틸

블  내 는   가 드  포 다. 

틸 블  운동 에  상   거리 동 는 'ㄷ'  승강 블과, 승강 블  내 에[0015]

는 고 블  포 다. 

 과

본 에 , 틸 블    각도  복  운동  극 달 닛  극 달[0016]

닛  극   극   달  틸 블 상  연  공 는 에 순차

 게 다. 

라  틸 블  동 거리  여 극 과 극 ,   수 므   업[0017]

도  상시킬 수 고, 업 시간  폭 단 시  생산  상시킬 수 는 과가 다. 

도  간단  

도 1  본   실시 에  차 지  스택  체  나타낸 도 다. [0018]
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도 2는 도 1에 도시  차 지  스택  1 극트랜스   나타낸 사시도 다.

도 3  도 2에 도시  1 극트랜스  도 다.

도 4는 도 1에 도시  차 지  스택  1비 검사   나타낸 도 다.

도 5는 도 1에 도시  차 지  스택  극스택   나타낸 사시도 다.

도 6  도 5에 도시  극스택   나타낸 도 다.

도 7a  도 7b는 도 5에 도시  극스택  동  나타낸 도 다.

 실시   체  내

 첨  도  참 여  본  에   차 지   스택   람직  실시  상[0019]

다.

 도 1  참 , 본   실시 에  차 지  스택 는, 극 ( 극 극)과 [0020]

( 리막)  극 ( 극 극)  순차  여 차 지  는 비 , 본체(10) , 극

 재 는 1매거진(110),  1매거진(110)  에 어 1매거진(110)에  극 (1)  업 여

는 1 극트랜스 (130), 1 극트랜스 (130)에   극 (1)   는 1얼라

블(140), 1얼라 블(140)에 여진 극  여  상태  검 는 1비 검사 (150), 

극  재 는 2매거진(210), 2매거진(210)  에 어 2매거진(210)에  극 (2)  업 여

는 2 극트랜스 (230), 2 극트랜스 (230)에   극 (2)   는 2얼라

블(240), 2얼라 블(240)에 여진 극  여  상태  검 는 2비 검사 (250), 

1얼라 블(140)과 2얼라 블(240) 사 에  지 (地面)에  수평  (331)  심  

  각도  복  (3)에 극 (1)과 극 (2)  순차  는 틸

블(310)  비  극스택 (300), 1얼라 블(140)  2얼라 블(240)에  극 (1)과 

극 (2)  업 여 틸 블(310)  공 는 극 달 닛(400)  극 달 닛(500), 틸 블(310) 상

 (3)  연  공 는  공 (600), 틸 블(310)에   극 (1)과

극 (2)  (3)  체  극스택 (300)   는 언  등  포   

루어진다. 

1매거진(110)과 1 극트랜스 (130), 1얼라 블(140), 1비 검사 (150), 극 달 닛(400)  [0021]

극스택 (300)  사 에 고 2매거진(210)과 2 극트랜스 (230),  2얼라 블(240),  2비 검사

(250), 극 달 닛(500)과 각각 게 고,  동   루어  동  동 식  동

다. 라   에  1매거진(110)과 1 극트랜스 (130), 1얼라 블(140), 1비 검사

(150), 극 달 닛(400)  심  그    동 에  지만, 2매거진(210)과 2 극트

랜스 (230), 2얼라 블(240), 2비 검사 (250), 극 달 닛(500)     동  또  동

므  에  상 게 지 라도 쉽고 게  것 다. 

1매거진(110)  2매거진(210)  각각 본체(10)  에 , 각각  사각  크  단 가[0022]

공  복수  극 (1)  극 (2)  재 다. 1매거진(110)  2매거진(210)에는 재  극 (1) 

극 (2)  상   거리  는 승강 재(111, 211)가 승강 (112, 212)에  상  동 가

능 게  수 다.

도 2  도 3에 도시  것과 같 , 1 극트랜스 (130)는 1매거진(110)  에 어 수평 게 복[0023]

 운동  1매거진(110)에  극 (1)  진공 착 여 1얼라 블(140) 상  다. 1

극트랜스 (130)는 본체(10)에 고 게 는 마운트 (135)  상단에 는 (133)에  지

에  연직   심  동 는 동 (131)과, 동 (131)  끝단 에 상   가능 게 

어 극 (1)  진공 착 는 트랜스 커(132)  포 다. 트랜스 커(132)는 동 (131)에 

는  어 (134) ,  어 (134)  연결  동 달 트(134a)  동  달  동

(131)   과   도  어, 동 (131)    트랜스

커(132)  동시킬  동 (131)     각도   극 (1)   틀어지지

고 게 지  1얼라 블(140)에 달 게 다. 

도 4  참 , 1얼라 블(140)  1비 검사 (150)에   상에 라 극 (1)  [0024]
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는 능  수 다. , 극 (1)  틸 블(310)  여   에 극 (1)   

게  틸 블(310)에 극 (1)  게 착 어  수 도  다. 1얼라

블(140)  극 (1)    수 도   여 1얼라 블(140)  X-Y   운동

 Z  심   각도(θ)   운동  수 는 공지  X-Y-θ 동 (142) 상에 다. 

1비 검사 (150)는 1얼라 블(140) 상에 여진 극 (1)  는 복수  비 라(151)  [0025]

닛(152)  비 , 극 (1)  리   통  극 (1)   상태  독 다. 

술  것과  같  2매거진(210)   1매거진(110)과,  2 극트랜스 (230)는[0026]

1 극트랜스 (130) ,  2얼라 블(240)  1얼라 블(140)과,  2비 검사 (250)는 1비 검사

(150)  사 거나 동   루어  극 (2)  틸 블(310)  여 는  수

므  그 상    동에   생략 다. 

도 5  참 , 극 달 닛(400) , 1얼라 블(140)  상  틸 블(310)  상  사 에  지[0027]

(地面)에  수평   심  도   동블 (410)과, 동블 (410)  단 에 동블

(410)에  상  직  운동 도  어 1얼라 블(140)에  극 (1)  진공 착 여 틸

블(310)에 내 는 능  수 는 스태킹 커(420)  포 다. 

그리고 극 달 닛(500)  2얼라 블(240)  상  틸 블(310)  상  사 에  지 (地面)에 [0028]

 수평   심  도   동블 (510)과, 동블 (510)  단 에 동블 (510)에 

상  직  운동 도  어 2얼라 블(240)에  극 (1)  진공 착 여 틸 블(310)에 내

는 능  수 는 스태킹 커(520)  포 다. 

도 5 내지 도 7b에 도시  것과 같 , 상  극스택 (300)는 지 (地面)에  수평  (331)  심[0029]

   각도  복 는 틸 블(310)과, 틸 블(310)  (331)  심  

복 시키는 블 동 닛  포 다. 

틸 블(310)  지 에  연직  에    각도  연  복   쪽[0030]

에  극 (1)과 극 (2)   달  다. 틸 블(310)  상 에는 (3)  단

 진공 착 여 고  수 도  복수개  진공  어 다. 

틸 블(310)  수평  (331)  심  본체(10)에   각도   운동 는 틸[0031]

(320) 상에 어 틸 (320)과 께 다. 틸 (320)  에는 2개  (331)

지 (地面)에  수평 게 어 블 동 닛  는 블 동 (332)에  연직  에

  복  운동 다.

틸 블(310)  공 실린 나 -볼스크  등   공지  운동 에  틸 (320)에 [0032]

상   거리  동 는  'ㄷ'  승강 블(311)과,  승강 블(311)  내 에  는  고 블

(312)  다.  같  틸 블(310)  'ㄷ'  승강 블(311)과 평  고 블(312)  

 틸 블(310) 상에   극 (1)과 극 (2), (3)  체  언  언 그

립 (미도시)가 지 여  , 승강 블(311)  고 블(312)  상    승강 여 언

 언 그립 (700)가 체  상 과  진 여 체  상 과  실 게 지

여  수 다. 

틸 블(310)  상  에는 틸 블(310) 상에 착  극 (2)과 극 (1)  (3)[0033]

가 리   가  고 는 복수  클램 닛  다.  실시 에  클램 닛  틸

블(310)  에  마주보게 는 2개 1   1클램 (341)  2클램 (342)  

다. 1클램 (341)  2클램 (342)는 볼스크 (343)  보 (344)에  틸 블(310)에  

 동 과 어 공 실린 (345)에  상  동  극 (1)과 극 (2)  (3)

에   극 (1)과 극 (2)  (3)   가 리    가 여 지

지 다. 

틸 블(310)  상 에는 틸 블(310)  상  (3)  연  공 는 [0034]

공 (600)가 다.  공 (600)는    (3)가 취 어 는 2언

샤 트(610) , 틸 블(310)  심  상 에 어 2언 샤 트(610)에   나  

(3)  틸 블(310)  내 는   가 드 (620)  포 다. 
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  가 드 (620)  틸 블(310)   상 에  틸 블(310)   심에 어 [0035]

(3)   틸 블(310)   복   (3)가   지

 틸 블(310) 상에 게  수 도  는 능  다. 

언 는 틸 블(310) 상에   료  극 (1)과 극 (2)과 (3)  체  언[0036]

그립 (700)  업 여 2매거진(210)  에 마 어 는  동 공 닛  여 체가

어지지 도   동  공 여 착시킨 후 재 거나  도  다.

 같   본  차 지  스택 는 다 과 같  동 다. [0037]

1 극트랜스 (130)  동 (131)  1매거진(110) 쪽  고, 트랜스 커(132)가 강 여 극[0038]

(1)  진공 착  후 다시 상승 다.  후 동 (131)    수평 게 여 극 (1)

1얼라 블(140)  여 착시킨다. 

극 (1)  1얼라 블(140) 상에 착 , 1비 검사 (150)  비 라(151)가 극 (1)  [0039]

여 극 (1)  상  취득 다.    스택  컨트 러는 취득  극 (1)  상에  극

(1)  리   독 여 극 (1)  여진   검 고,   경우 X-Y-θ

동 (142)  동 여 1얼라 블(140)  X-Y   동 거나 시   여 극

(1)   다. 

어  극 달 닛(400)  스태킹 커(420)가  1얼라 블(140)  상에  강 여 1얼라 블(140)[0040]

상에  극 (1)  진공 착  후 상승 고, 동블 (410)  진 각도만큼 틸 블(310) 쪽

다.   틸 블(310)  블 동 (332)에  지 (地面)에  연직   심  

극 달 닛(400) 쪽   각도  다. 

 같  극 달 닛(400)  틸 블(310) 쪽   각도  고 틸 블(310)  극 달 닛[0041]

(400) 쪽   각도  여 극 달 닛(400)  스태킹 커(420)가 틸 블(310)  상 과 

는 에 , 스태킹 커(420)가 강 여 극 (1)  틸 블(310) 상  (3) 에 

 는다(도 7a 참 ). 

 같  본체(10)  에  1 극트랜스 (130)  1얼라 블(140), 1비 검사 (150), 극 달[0042]

닛(400)에  극 (1)    ,  동  진 는 동  본체(10)  다  에 는 2 극

트랜스 (230)  2얼라 블(240), 2비 검사 (250), 극 달 닛(500)   동  과  극

(2)    고, 틸 블(310) 상  (3) 에 는 동  진 다.

 극스택 (300)  에  각각 1매거진(110)과 2매거진(210)에 재  극 (1)  극 (2)  1[0043]

극트랜스 (130)  2 극트랜스 (230)에  1얼라 블(140)과 2얼라 블(240)   후

1비 검사 (150)  2비 검사 (250)에  각각  가 검  후 고, 도 13a  도 13b에 도시

 것과 같  극 달 닛(400)  극 달 닛(500)   운동에  틸 블(310)   달 어

틸 블(310) 상에 공 는 (3) 에 순차  어 차 지  만들어지는 것 다.

  틸 블(310)  지 에  연직   심    각도  복  운동  [0044]

극 달 닛(400)  극 달 닛(500)   극 (1)과 극 (2)  달 는다. 

 같  본   스택 는, 틸 블(310)  지 에  연직  에   [0045]

각도  복  운동  극 달 닛(400)  극 달 닛(500)  극 (1)  극 (2)

 달  틸 블(310) 상  연  공 는 (3)에 순차  게 다. 

라  틸 블(310)  동 거리   수 므   업  도  상시킬 수 고, 업 시간[0046]

 폭 단 시  생산  상시킬 수 는 과가 다. 

상에 는 본 에  술사상  첨  도 과 께 술 지만 는 본  람직  실시  시[0047]

  것 지 본  는 것  니다. 또  본  는 술 에  통상  지식

가진 라  누 나 본  술  사상  주  탈 지 는  내에  다  변    가능

  사실 다.
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1 : 극 2 : 극[0048]

3 :  10 : 본체 

110 : 1매거진 130 : 1 극트랜스

131 : 동  132 : 트랜스 커

140 : 1얼라 블 150 : 1비 검사

151 : 비 라 152 : 닛

210 : 2매거진 230 : 2 극트랜스  

240 : 2얼라 블 250 : 2비 검사

300 : 극스택  310 : 틸 블

320 : 틸  331 : 

332 : 블 동  400 : 극 달 닛

410 : 동블  420 : 스태킹 커

500 : 극 달 닛 600 :  공

610 : 언 샤 트 620 : 가 드

도

도 1
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도 2
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도 3
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도 4

도 5
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도 6
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도 7a
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도 7b
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