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{54) Momentovy kli&

a) Momentovy kli¢ s ohybovou trubkou, jed-
nostranny

b) Stavebnictvi — ocelové konstrukce . 2

c) Ulelem vynalezu je umoZn&ni kontroly O
Sroubovych spojlt zmé&fenim toéivého mo- ;SF
mentu potfebného k pootofeni matice, i &
bez opfeni &asti klife o n&ktery &len oce-
lové konstrukce, pfi jednostranném pi-
sobeni sily a bofnim pFistupu ke spoiji, N
za souasné signalizace predvoleného
tofivého momentu.

d} Uvedeného ucfelu se dosdhne tim, Ze
uvnitf¥ ohybové trubky upevnéné k hla-
vici utahovaciho néradi je k hlavici sou- r
tasn& upevnéna snimaci trubka, na jejiz
volny konec doléhd dolni ¢dst hmatadla
Ciselnikového tdchylkoméru. Uchylkom&r
je uloZen ve skfifice na ohybové trubce.

Proti horni ¢asti hmatadla je ve skiiii-
ce upravena kontaktni ploSka na krat$im H .
ramenu otofné thlové packy; delsi ra- 4 # { | ~*
meno je ukazatelem pro stupnici na pri- & J (NP
hledném krytu skiiiiky. Pro natdeni , | {
packy kolem &epu a tim pFedvoleni mo- 20 gy 9)
mentu na prahledném krytu méa skrifika
sefizovaci Sroubek, op¥eny o jedno ra-
meno packy, a dale vratnou pruZinu, g a
upravenou mezi druhym ramenem packy ’
a vnitFni sténou skriiiky. L Xl

e) V3eobecné strojirenstvi.
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vést kdykoliv, zdvaZ{m nebo silomérem, pl-
sobicim na ohybovou trubku 1 klife na zvo-
leném ramenu. Odpovidajici to€ivy moment
ukazuje ¢iselnikovy tchylkomér 6 na otod-
né stupnici 20. Pfipadnou odchylku moZno
vyrovnat po odklopeni prihledného pfedni-
ho krytu 19 natofenim otofné stupnice 20.

Pii pr4ci s momentovym kli€em se postu-
puje tak, Ze sefizovacim Sroubkem 17 se
pfedvoli poZadovany moment, ktery je vy-
znaCeny ukazatelem na stupnici 14 tak, Ze
zasouvanim sefizovaciho Sroubku 17 se od-
daluje kontaktni ploSka 10 od horni ¢&4sti
hmatadla 9. Na takto pFipraveny kli¢ se na-
sadi na €tyFhran hlavice 2 piislusné utaho-

vaci naradi a zatne se vyvozovat tofiv§ mo-

ment silou, plisobici na konci ohybové trub-
ky 1. S hlavici 2 se otadi jak snimaci trubka

4

3, tak i ohybovd trubka 1, kterd se navic
plsobicim momentem ohybd. Pohybem ohy-
bové trubky 1 viaéi snimaci trubce 3 se za-
tlatuje dolni &4st hmatadla 5 a souCasné
se vytlatuje horni &&st hmatadla 9 Giselni-
kového tchylkomé&ru 6. KdyZ dosdhne tolivy
moment hodnoty pFedvolené na stupnici 14
kontaktni ploSky 10 a nastane vodivé elek-
trické spojeni. Toho je vyuZito k zapnuti
Cinnosti signalizaéniho zaFizeni se suchou
baterii, které je celé zabudovédno do skfiiiky
7 (neni zakresleno). Pracovnik kontroly po
signalizaci dosaZeni piedvoleného momentu
2vySi pozornost a za stdlého piisobeni silou
na konec ohybové trubky 1 sleduje soudas-
né utahovanou matici i otofnou stupnici 20,
na které odecte v rozhodny okamZik hodno-
tu to¢ivého momentu.

PREDMET VYNALEZU

1. Momentovy kli€ s ohybovou trubkou
upevnénou k hlavici utahovaciho néafadi vy-
znaény tim, Ze uvnit¥ ohybové trubky (1)
je k hlavici (2} upevn&na snimaci trubka
(3), na jejiZ volny konec (4) doléhé dolni
¢ast ‘hmatadla (5) Ciselnikového dchylko-
méru (6), uloZeného ve skfifice (7) na ohy-
bové trubce (1) a upevnéného svoji stop-
kou (8) na ohybové trubce (1), pFiemZ
ototnd stupnice (20) ¢iselnikového tichylko-
méru (6) je upravena pod prithlednym pied-
nim krytem (19) sk¥itiky (7} a proti horni
¢asti hmatadla (9) je ve skiiiice {7) upra-
vena kontaktni ploska (10), jejiZ poloha
vigi horni €&sti hmatadla (9) je nastavi-
telna.

2. Momentovy kli¢ podle bodu 1 vyznad-
ny tim, Ze kontaktni ploska (10) je upra-
vena na kratS$im ramenu (11) ototné uhlo-
vé patky (12), jejiZ deldi rameno (13) tvo-
Ii ukazatel pro stupnici (14) upravenou na
prithledném zadnim krytu (15) sk¥iilky (7),
pfiCemZ pro natdfeni dhlové padky (12)
kolem Cepu (16) je skifiika (7) opatFena se-
fizovacim Sroubkem (17) op¥enym o jedno
z ramen uhlové packy (12) a vratnou pru-
Zinou (18] upravenou mezi druhym rame-
nem ahlové packy (12) a vnitfni stdnou
skiiiky (7).

2 VyKkresy
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(54) Momentovy klii

1

Vynalez Fesi momentovy kiif pro kontrolu
hotovych Sroubovych spojii ocelovych kon-
strukei, kdy je nutno zmé&rit tofivy moment
pot¥ebny pro pootofeni matice spoje o vel-
mi maly dhel.

U ocelovych konstrukci ve stavebnictvi a
dopravé je po utaZeni vS8ech matic Sroubo-
vych spojii nutnéd jejich ndslednd kontrola.
Ta se méd provadst zvlaStnim kontrolnim
momentovym Kklitem, otd€enim ve sméru
utahovani o velmi maly dhel (nejvySe 5°).
P¥itom kontrolni moment, potfebny k pooto-
geni matice, je pro. kaZdou velikost $roubu
stanoven i s toleranci. Principem Kkontroly
je tedy porovnédni momentu, potFebného
k pootodeni, s hodnotou pfedem danou.

Samotnym charakterem ocelovych kon-
strukci jsou predurdeny ndkteré vlastnosti
kontrolnich kli#®. Pro nedostatek mista ko-
lem" Sroubovych spojil a jejich umistént i ve
vy8kdch je nutné jednostranné provedeni
klite, bez narokli na svételné podminky a
vnéjsi privod energii. P¥itom je zapotfebi
moZnost prfimého méfeni momentd, s opa-
kovatelnou presnosti. Nelze také politat s
opFenim &asti klite o né&ktery &len ocelové
konstrukce.

Zndmé konstrukce momentovych kligd vy-
hovuji jak pro vSeobecné pouZiti, tak 1 pro
ndkteré zvlastni pripady 3roubovych spojf.
Vyse uvedenymi poZadavky je viak pro kon-
trolu Sroubovych spoji u ocelovych kon-
strukci vymezen dosud obvykle uZivany jed-
nostranny ohybovy kli¢ omezovaci. U tohoto
kliZe velikost momentu se musi pfedem na-
stavit na rukojeti a jeho dosaZeni je signa-
lizovdno zvukem — uhozenim koliku uvnitf
do ohybové trubky. Neni tedy moZnost pfi-
mého méFeni momentu. JestliZe se i pii do-
saZeni nastaveného to¢ivého momentu mati-
ce nepoototila, je nutno kli¢ nafidit na mo-
ment vy$8§i a utahovédni opakovat,

Uvedené nedostatky odstrafiuje momento-
vy kli& podle vyndlezu, jehoZ podstatou je,
%e uvnitf¥ ohybové trubky je k hlavici upev-
néna snimaci trubka, na jejiZ volny konec
stale doléha dolni ¢dst odpruZeného hma-
tadla &iselnikového tchylkoméru, uloZeneé-
ho ve skiifice na ohybové trubce a upevné-
ného svoji stopkou také na ohybové trubce,
pFifem# otofnd stupnice ciselnikového
Gchylkoméru je upravena pod prihlednym
pfednim krytem skFiiiky.

Podle vyhodného provedeni vyndlezu je
proti horni &asti hmatadla ve sk¥ifice upra-
vena kontaktni ploska, jejiZ poloha viéi hor-
ni &&sti hmatadla je nastavitelnd, prifemZ
kontaktni ploska je upravena na Krat3im
ramenu otoéné thlové packy, jejiZ deldi ra-
meno tvoii ukazatel pro stupnici upravenou
na prithledném zadnim krytu skifiiky. Podle
vynédlezu je pro natdéeni dhlové patky ko-
lem &epu skiiiika opatfena sefizovacim

2

groubkem opfenym o jedno z ramen uhlové
packy a dale vratnou pruZinou, upravenou
mezi druhym ramenem ototné thlové packy
a vnitFni sténou skrifiky.

Klié, ktery je pfedmétem vyndlezu, umoZz-
fuje méFeni v Sirokém rozsahu momentd,
vyznaduje se snadnou ovladatelnosti, umoZz-
fiuje pouZiti v ménd pFistupnych mistech
a bodni pFistup ke Sroubovym spojim. Hlav-
momentu na hlavici s utahovacim néradim

P

skutetné mdFi. Méfeni se d&je s presnosti

" citliveho méFiciho systému -pouZitého &isel-

nikového tichylkoméru, kteryZto pracuje bez

“ville tak, Ze nepatrnému pohybu ohybové

trubky vi&i trubce snimaci odpovida zcela
jednoznatnd a vyraznd zména na otoné
stupnici tGchylkomé&ru. Dosud uZivané kliCe
s ohybovou trubkou, uZivané pro tento tcel
u ocelovych konstrukci, méFeni neumoZiio-
valy. Daldi v§hodou klife, ktery je pFedms-
tem vyndlezu, je, Ze je moZno jej okamZité,
presn& a kdykoliv sefidit.

Priklad provedeni klite podle vynédlezu
je zndzornén na pfipojeném -vykresu, kde
obr. 1 znézorfiuje podélny Fez klifem a na
obr. 2 je zndzorn&n pohled na zadni stranu
skifiiky s ¢iselnikovym tchylkomérem, smé-
rem od hlavice Kklige.

Z4akladni ¢asti klige podle vynélezu je ohy-
bova trubka 1, kterd je upevnéna k hlavici
2 se Styfhranem pro utahovaci ndradi. K hla- .
vici 2 je uvnit¥ ohybové trubky 1 upevnéna
snimaci trubka 3, na jejiZ druhy, volny ko-
nec 4 je stale pfitlafovédna dolni &ast hma-
tadla 5 &iselnikového uchylkoméru 8. Cisel-
nikovy tchylkom&r 6 je ve skiftice 7, pii-
temZ jak skriika 7, tak i stopka 8 Ciselni-
kového tchylkomé&ru 6 jsou upevnény k ohy-
bové trubce 1.

Ski#fiika 7 méd odklopny prihledny pfedni
kryt 19, pod kterym je vidét otonou stup-
nici 20 &iselnikového dchylkoméru 8, spres-
nym dslenim v jednotkdch to¢ivého momen-
tu. Dédle je ve skriiice 7 na ¢epu 16 uloZena
thlovéd packa 12, jejiZz krat¥i rameno 11 méa
na svém konci kontaktni plodku 10, orien-
tovanou proti horni &asti hmatadla 9 Cisel-
nikového tchylkomé&ru 6. Ot4dfeni thlové
pactky 12 kolem &epu 16 je Fizeno sefizova-
cim $roubkem 17 a vratnou pruZinou 18.
Deldi rameno 13 uhlové palky 12 je vypra-
covano jako ukazatel uvnitf skFiiiky 7, kte-
ry moZno pozorovat proti stupnici 14 pri-
hledného zadniho krytu 15 skiiiiky 7. Stup-
nice 14 je hrub& cejchovéna v jednotkdch
totivého momentu, slouZi k ptedvolb& po-
Zadovaného momentu.

Uhlova patka 12 je ve skfiifice 7 na Cepu
16 otoXn& uloZena tak, aby vodivé elektrické
spojeni horni &4sti hmatadla 9 s kontaktni
ploskou 10 nastalo aZ po vzdjemném mecha-
nickém dotknuti t&chto &4asti.

SeFizeni klite podle vyndlezu moZno pro-
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