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Przedmiotem wynalazku jest sposoéb elektronicz-
nego kasowania luzu zwrotnego ed-ementéw wy-
konawczych serwomechanizmu, w ktérym na ipod-

stawie zmiemzonej cyfrowej wartosci polozenia i

zadanej cyfrowo warbto$ci polozenia lub zadanego
" cyfrowo przyrostu polozenia ze znakiem wytwa-
rzany jest cyfrowy sygnal uchybu polozenia prze-
twarzany w przetworniku cyfrowo-analogowym
na analogowy sygnal uchybu polozenia sterujacy
wezmacniaczem i elementami wykonawczymi ser-
wiomechanizmu.

Przy precyzyjnym sterowaniu polozeniem Tu-
chomych elementéw wykonawczych, na przyklad
polozeniem stotu obrabiarki sterowanej nume-
rycznie, na koncowa dokladnosé sterowania ma
istotny wplyw luz zwrotny elementéw wykonaw-
czych. W obrabiarkach sterowanych numerycznie
luz zwrotny zmniejszany jest wstepnie sposobami
mechanicznymi. Zwykle jednak jest to niewy-
starczajace i w uklady sterowania numerycznego
obrabiarek wbudowuje si¢ ceche elektronicznego
kasowania luzu zwroinego elementéw wykonaw-
czych. )

Dotychczas znane sposoby. elekitronicznego ka-
sowania luzéw polegaja ma obliczeniu, przy zmia-
nie kierunku ruchu ‘stolu obrabiarki, cyfrowo za-
danej wartosci odpowiadajacej luzowi zwrotnemu.
Cyfrowe programowanie wartosci luzu zwrotnego
jest klopotliwe, ponliiewaz wymaga zmiany wielu
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polaczen w urzgdzeniu lub zmiany zawartoéci pa-
mieci, na przykiad typu REPROM, przy kazdej
zmianie luzu zwrotnego obrabiarki.

Inny zmamy spos6b, stosowany w urzgdzeniu, w
ktébrym warto$é polozenia elementéw wykonaw-
czych przetwarzama "jest na proporcjonalne prze-
suniecie fazy sygnalu sinusoidalnego, polega na
wprowadzeniu do wymienionego sygnatu sklado-
wej. stalej przy zmianie kierumku ruchu. Regula-
cja jest tu analogowa, a wiec prostsza. Przy wy-
korzystamiu takiego sposobu elekitronicznego kaso-
wania luzu zwrotnego moze jednak zmniejszyé sie
dokladnosé i powtarzalno$é pomiaru polozenia,
ponadto sposéb ten jest mozliwy do zastosowania
tylko w urzadzeniach, w ktérych polozenie prze-
twarzane jest na przesuniecie fazy pomiarowego
sygnalu sinusoidalnego.

Istota sposo.bﬁ elektronicznego kasowania luzu
zwrotnego elementéw wykonawczych serwome-
chanizmu wedtug wynalazku, w ktérym na podsta-
wie zmierzonej cyfrowej wartosci polozenia i za-
danej cyfrowo warto$ci polozenia lub zadamego
cyfrowo przyrostu potozenia ze znakiem wytwa-
rzany jest cyfrowy sygnal uchybu polozenia prze-
twarzany w przetworniku cyfrowio-analogowym
na analogowy sygnat uchybu polozenia sterujacy
wzmacniaczem i elementami wykonawczymi ser-
womechanizmu, polega na tym, Ze analogowy sy-.
gnal uchybu polozemia zmieniany jest o warto$§é
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analogowego sygnalu kasowania luzu zwroinego,
wytwarzanego w odpowiedzi na sygnal znaku za-
dawanego przyrostu polozenia i przyjmuje war-
toéé zerowa dla pierwszego stanu logiczmego sy-
gnalu maku przyrostu polozenia oraz okreSlong
niezerowa warto$é dla drugiego stanu logicznego
sygnalu znaku przyrostu polozenia, przy czym
wymieniona niezerowa wartp§é amalogowego sy-
gnatu kasowania luzu zwrotnego jest regulowana
za pomoca elementu regulacyjnego.

Zaleta technliczng sposobu kasowania luzu we-
diug wynalazku jest jego duza uniwersalnosé.
,Opisany sposéb moze byé stosowany w kazdym u-
rzadzeniu, w ktérym serwomechanizm sterujacy
ruchem elementéw wykonawczych posiada struk-
ture przedstawionma na rysunku, niezalemie od ro-
dzaju ukladu do pomiaru potozenia i metody po-
miarowej. .

Inng zaleta sposobu wediug wynalazku jest la-
twoéé nastawiania wartoSei korekeji luzu zwrot-
nego wynikajaca z analogowego sposobu regula-
cji przy pomocy jednego elementu regulacyjnego
dla kazdej osi oraz z fakbu, ze ustawiona warfosé
luzu jest dostepna w rejestrze uchybu polozenia
w postaci cyfrowej, za§ wydSwietlenie zawattosci
wymienionego rejestru podczas regulacji dodaftko-
wo ulatwia precyzyjne nastawienie wartodei ko-
rekeji luzu zwrotnego. i '

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na
schemacie blokowym serwomechanizmu, w ktbérym
moina wykorzystaé spos6éb elekitronicznego kaso-
wania luzu zwrotnego. ’

Spos6b wedlug- wynalazku polega na tym, ze
cyfrowy przetwornik uchybu 1 wytwarza cyfro-
wy sygnal uchybu polozenia 7 przetwarzamy w
przetworniku cyfrowo-analogowym 2 na analogo-
wy sygnat uchybu polozenia 11 steruljgcy wazmac-
niaczem 3 i elementem wykonawczym 4, z kto-
rym sprizegniety jest uklad pomiaru polozenja 5,
wytwarzajacy cyfrowa warto§é polozenia zmierzo-
nego 8. Przetwornik cyfrowo-analogowy 2 stero-
wany jest ponadto cyfrowym sygnalem znaku
przyrostu poltozenia 9, ktory wytwarza analogowy
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sygnal kasowania luzu zwrotnego. Analogowy sy-
gnal uchybu jest sumowany z analogowym sygna-
lem kasowania luzu zwrotnego i w wyniku po-
wstaje sygnal wyjsciowy 11 z przetwornika cyfro-
wo-analogowego 2 sterujacy wzmacniaczem 3 |
elementem wykonawczym 4.

W stanie ustalonym zerowej predkosci elementu
wykonawczego 4 sygnal wyjsciowy 11 z przetwor-
nika cyfrowo-analogowego 2 jest zerowy, bo ama-
logowy sygnal kasowania luzu i amalogowy sy=-
gnal uchybu polozenia kompensuja sie wzajem-
nie, Wynika stad, ze przy zerowej predkosci ele-
mentu wykonawoczego cyfrowa zawarto$é rejestru
uchybu potozenia reprezentuje cyfrowa wantosé
korekcji luzu zwrotnego. Warto$é ta moge byé la-
two zmieniana przy pomocy elementu regulacyjne~
go 10 na przyklad ‘potencjometru regulacyjnego.

Zastrzezenie patentowe

Spoiséb elekitronicznego kasowania luzu zwrotne-
go elementéw wykonawezych serwomechanizmu,
w ktérym na podstawie zmierzonej cyfrowej war-
tosci polozenia i zadanej cyfrowo warto$ei polo-
zenia lub zadanego cyfrowo przyrostu poiozenia
ze znakiem wytwarzany jest cyfrowy sygnat uchy-
bu polozenia przetwarzany w przetworniku cy-
frawo-a:na.loguwyup na analogowy sygnat uchybu
polozenia sterujgcy wzmacniaczem i elementami
wykonaweczymi serwomechanizmu, znamienny tym,
ze analogowy sygnal uchybu polozenia zmienia-
ny jest o warto$é amalogowego sygnalu kasowa-
nia luzu zwrotnego, ktéry wytwarzany jest w od-
powiedzi na sygnat znaku zadawamnego przyrostu
polozenia i przyjmuje wartosé zerows dla pierw-
szego stanu logicznego sygnalu znaku przyrostu
polozenia oraz okreslong, niezerowa wantosé dla
drugiego stanu logicznego sygnatu znaku przyro-
stu polozenia, przy czym wymieniona niezerowa
warto$é analogowego sygnatu kasowania luzu
zwrothego jest regulowana za pomocg elementu
regulacyjnego.
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