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Przedmiotem  zgtoszenia jest instrument
laparoskopowy obejmujacy rekojesé¢; dzwignie
zamocowang przegubowo do rekojesci; trzon
osadzony w tulejce zamocowanej obrotowo
w rekojesci, przy czym w tulejce jest osadzony
blizszy koniec trzonu, natomiast na dalszym
kohcu trzonu zamocowane sg elementy
wykonawcze do oddziatywania na tkanke;
pokretto osadzone na tulejce do obracania
tulejkg wraz z trzonem; mechanizm zatrzaskowy
do ustalania potozenia katowego tulejki i trzonu
wzgledem rekojesci; ciegno do poruszania
elementami wykonawczymi, przy czym dalszy
koniec ciegna jest potgczony ze wspomnianymi
elementami wykonawczymi, a blizszy koniec
ciegna jest potgczony z dzwignig, przy czym
ciegno jest usytuowane wewnatrz trzonu, a ruch
dzwigni jest sprzezony z ruchem elementow
wykonawczych, charakteryzuje si¢ tym, ze
mechanizm zatrzaskowy jest usytuowany przy
koncéwce rekojesci (2) przeciwlegtej do dzwigni
(3), przy czym koncowka jest wyposazona
w gniazda zatrzaskowe, a czes¢ wewnetrzna
pokretta (9) przylegajgca do tulejki jest
wyposazona w element zatrzaskowy i sprezyne.
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Instrument laparoskopowy
Przedmiotem wynalazku jest instrument laparoskopowy.

W operacjach chirurgicznych przeprowadzanych na narzgdach wewnetrznych wykonywanych
metodg laparoskopowg stosowane sg réznego rodzaju instrumenty chirurgiczne do trzymania,
odchylania i nacinania z mozliwoscig jednoczesnej koagulacji tkanki operowanych narzagdéw
lub narzaddw pofgczonych z operowanymi narzadami. Zmiana potozenia elementéw
wykonawczych, przyktadowo szczypiec jest realizowana przez zmiane potozenia diwigni
wzgledem rekojesci. Powszechnie stosowane sg instrumenty laparoskopowe, w ktdérych
dzwignia moze zajmowaé dowolne potfozenie wzgledem rekojesci, aby chwytac lub puszczaé
tkanke. Podobnie w instrumencie typu nozyczki dzwignia moze zajmowaé dowolne potozenie
wzgledem rekojesci. Bardzo czesto instrument laparoskopowy jest wyposazony w pokretto do
zmiany potozenia katowego elementdéw wykonawczych, co utatwia operowanie przy trudnym
dostepie do tkanek. Istnieje zapotrzebowanie, zeby pokretfo umozliwiato dowolne katowe

ustawienie ptaszczyzny dziatania elementéw wykonawczych.

Réwnie powszechnie stosowane sg instrumenty wyposazone w szczypce stuzace do trzymania
tkanki sprzegniete z mechanizmem do utrzymywania szczek szczypcow w ustalonym
wzajemnym potfozeniu operacyjnym zapewniajgcym okreslony ucisk tkanki, ktéry to ucisk musi
pozosta¢ czasowo utrzymany ze wzgledu na przebieg operacji. Przez potozenie operacyjne
rozumiane jest rdwniez trzymanie tkanki umozliwiajgce czasowe odchylenie lub zaci$niecie
tkanki. Czynnos$ci takie jak chwytanie, nacinanie tkanki mogg by¢ wykonywane wielokrotnie w
czasie operacji stosownie do przebiegu operacji, dlatego konstrukcja instrumentu
laparoskopowego powinna by¢ ergonomiczna. Istnieje oczekiwanie, ze obstuga instrumentu
laparoskopowego powinna by¢ jak najprostsza, a opory ruchu mechanizmdéw w czasie

postugiwania sie instrumentem jak najmniejsze.

Ze stanu techniki znane sg instrumenty laparoskopowe wyposazone w rekoje$é, przy czym
rekojes¢ moze by¢ dwuczesciowa taka jak w nozyczkach, dla ktérej docigganie czesci rekojesci
do siebie powoduje manipulowanie elementami wykonawczymi instrumentu. Znane sg
instrumenty posiadajgce rekojes¢, na ktdérej zamocowana jest dzwignia do manipulowania
elementami wykonawczymi. Rekojesci instrumentdw sg czesto wyposazone w mechanizmy do

utrzymywania czasowo niezmiennej pozycji dzwigni.

Z dokumentu EP2675371B1 znany jest instrument laparoskopowy obejmujgcy trzon z

zamocowanymi elementami wykonawczymi, rekojesé i diwignie dociggang do rekojesci.
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Instrument moze byé wykorzystywany w réznych pozycjach przez osobe przeprowadzajgca
zabieg laparoskopowy. Instrument jest wyposazony w pokretto do obracania trzonu wraz z
elementami wykonawczymi, przy czym pokretto nie jest wyposazone w mechanizm do

blokowania trzonu w pozadanej pozycji katowej.

Z dokumentu EP0598607B1 znany jest instrument laparoskopowy posiadajgcy rekojesé, do
ktdrej dociggana jest raczka w celu manipulowania szczypcami. Instrument posiada pokretto
do obracania trzonu i elementédw wykonawczych. Instrument jest wyposazony w mechanizm
zapadkowy obejmujacy tukowq listwe zebatg zintegrowang z raczky oraz zapadke usytuowang
na rekojesci, przy czym zapadka obejmuje zgbek na podfuznym wsporniku. Na rekojesci
zamocowana jest dzwignia odchylajgca, ktéra jest przystosowana do zajmowania dwdch
potozen, przy czym dzwignia zachowuje ciggty kontakt z podtuznym wspornikiem. W jednym
potozeniu dzwigni odchylajacej listwa zebata pozostaje zazebiona z zgbkiem, a w drugim
potozeniu odksztatca podtuzny wspornik tak, ze zabek zostaje odsuniety i wysuniety z
zazebienia tak, ze mechanizm zapadkowy nie dziata. Ujawniony mechanizm zapadkowy jest
zbudowany z wielu elementdéw, a ponadto sprawnos¢ dziatania tego mechanizmu moze byé
ostabiona wraz z utratg wtasnosci sprezystych elementdw, z ktdrych mechanizm jest

zbudowany.

Dokument US5293878A ujawnia instrument laparoskopowy, ktéry jest wyposazony w
mechanizm zatrzaskowy wyposazony w dwa elementy zatrzaskowe w postaci kulek, ktére
naprzemiennie ustalajg potozenie katowe trzonu i elementéw wykonawczych, przy czym
zagtebienia dla elementéw zatrzaskowych sg wykonane na blizszym koncu trzpienia.
Mechanizmy zatrzaskowe dziatajg poprzecznie do osi trzpienia. Ponadto instrument
laparoskopowy jest wyposazony w mechanizm zapadkowy obejmujgcy zgb zamocowany na

podatnym elemencie i listwe zebatg wspdtpracujgcg z tym zebem.

Istotg wynalazku jest instrument laparoskopowy obejmujacy rekojesé; dzwignie zamocowang
przegubowo do rekojesci; trzon osadzony w tulejce zamocowanej obrotowo w rekojesci, przy
czym w tulejce jest osadzony blizszy koniec trzonu, natomiast na dalszym koncu trzonu
zamocowane s3g elementy wykonawcze do oddziatywania na tkanke; pokretfo osadzone na
tulejce do obracania tulejkg wraz z trzonem; mechanizm zatrzaskowy do ustalania potozenia
katowego tulejki i trzonu wzgledem rekojesci; ciegno do poruszania elementami
wykonawczymi, przy czym dalszy koniec ciegna jest potaczony ze wspomnianymi elementami
wykonawczymi, a blizszy koniec ciegna jest potaczony z diwignig, przy czym ciegno jest

usytuowane wewnatrz trzonu, a ruch diwigni jest sprzezony z ruchem elementéw
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wykonawczych. Instrument laparoskopowy charakteryzuje sie tym, ze mechanizm zatrzaskowy
jest usytuowany przy konicodwce rekojesci przeciwlegtej do dzwigni, przy czym koncdwka jest
wyposazona w gniazda zatrzaskowe, a cze$¢ wewnetrzna pokretta przylegajaca do tulejki jest

wyposazona w element zatrzaskowy i sprezyne.

Instrument charakteryzuje sie tym, ze tulejka posiada kotnierz i rowek, a walcowo
uksztattowana cze$¢ wewnetrzna pokretta posiada rozciecia rozdzielajgce cze$¢ wewnetrzng na
segmenty, przy czym co najmniej jeden segment posiada zaczep skierowany do osi trzonu, przy
czym co najmniej jeden zaczep jest wsuwany do rowka do ustalania potozenia pokretta

wzgledem tulejki, natomiast kotnierz jest dosuniety do powierzchni oporowej w rekojesci.

Instrument charakteryzuje sie tym, ze gniazda zatrzaskowe sg wykonane na powierzchni
czotowej koncédwki rekojesci, a element zatrzaskowy w czasie ruchu pokretta wykonuje ruch w

kierunku rownolegtym do osi trzonu.

Instrument charakteryzuje sie tym, ze trzon jest wyposazony w zagtebienie w czesci blizszej
trzonu, natomiast tulejka jest wyposazona w wewnetrzny wystep, ktéry jest wsuwany w

zgtebienie trzonu do ustalania potozenia tulejki wzgledem trzonu.

Korzystnie tulejka posiada rozciecie rozdzielajgce czes$é tulejki przeciwlegta do kotnierza na

dwie czesci.

Instrument charakteryzuje sie tym, ze blizszy koniec ciegna posiada przewezenie i jest
pofaczony z dZwignig za pomocy przegubu obejmujgcego element walcowy posiadajacy otwér
szczelinowy, w ktérym jest usytuowana wsuwka posiadajgca wyciecie, o ktdre opiera sie
przewezenie ciegna, ponadto element walcowy posiada otwdr poprzeczny, w ktérym

umieszczony jest blizszy koniec ciegna.

Korzystnie instrument laparoskopowy jest wyposazony w mechanizm zapadkowy, obejmujacy
tukowo uksztattowang listwe zebatg potgczong z diwignig i zab zapadkowy potgczony z
rekojescig, przystosowany do utrzymywania pofozenia elementéw wykonawczych w potozeniu
operacyjnym poprzez utrzymywanie potozenia dzwigni wzgledem rekojesci oraz w mechanizm
blokujgco-zwalniajacy wyposazony w dzwignie przetaczajacg do utrzymywania mechanizmu
zapadkowego w zazebieniu i do wyzebiania mechanizmu zapadkowego, przy czym tukowo
uksztattowana listwa zebata daje sie odchylaé, a zab zapadkowy jest usytuowany nieruchomo
na rekojedci, przy czym zamocowana obrotowo na rekojesci diwignia przefaczajgca jest
wyposazona w element odpychajagcy do odchylania listwy zebatej, ktéry to element

odpychajgcy w potozeniu zwalniajgcym dzwigni przetgczajgcej wyzebia mechanizm zapadkowy
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w taki sposob, ze listwa zebata jest odsunieta od zeba zapadkowego, przy czym element
odpychajacy opiera sie o listwe zebatg mechanizmu zapadkowego, natomiast w potfozeniu

blokujacym element odpychajgcy jest odsuniety od listwy zebatej mechanizmu zapadkowego.

Korzystnie dZzwignia przetgczajgca jest zamocowana czopami na zatrzask w pierwszym otworze

w rekojesci.

Korzystnie dzwignia jest wyposazona w czopy, ktdre sg przystosowane do montazu w drugich

otworach w rekojesci.

Korzystnie dzwignia jest wyposazona w trzeci otwdr, ktéry jest przystosowany do montazu

elementu przegubowego dla ciegna.

korzystnie obok trzeciego otworu jest usytuowany czwarty otwdr do mocowania zaslepki

trzeciego otworu.

Korzystnie element odpychajacy jest wykonany jako kotek.

Elementy wykonawcze mogg byé wybrane z grupy obejmujgcej szczeki zaciskowe, szczeki

okienkowe, szczeki zgbkowane, szczeki hakowate, nozyczki.

Rekojes¢ moze byé wyposazona w ztgcze elektryczne.

Mechanizm zatrzaskowy usytuowany na koricdwce rekojesci umozliwia uzyskanie wysokiej
rozdzielczo$ci pozycjonowania katowego szczek zaciskowych, nozyczek lub innych elementéw
wykonawczych. Ponadto konstrukcja instrumentu wedtug wynalazku obejmuje minimalng ilosé
czesci, prostsza jest konstrukcja i montaz, a ponadto obnizone zostaty koszty wykonania
instrumentu. Ustalanie potozenia katowego za pomocg mechanizmu zatrzaskowego odbywa
sie na maksymalnej mozliwej srednicy dostepnej na rekojesci, dzieki czemu potrzebna jest
mniejsza sita do utrzymania ustalonego potozenia, opory ruchu pokretta wynikajgce z dziatania

mechanizmu zatrzaskowego zostaty zmniejszone.

Zastosowanie przegubu walcowego z poprzecznie umieszczang wsuwky w bardzo duzym
stopniu zmniejsza opory ruchu w czasie obracania ciegna w stosunku do znanych
instrumentéw, opory ruchu zostaty zmniejszone do bardzo matej wartosci, poniewaz
powierzchnia kontaktu wsuwki z przewezeniem jest jedynie matym fragmentem przekroju

kotowego ciegna.
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Instrument laparoskopowy wedtug wynalazku umozliwia stuchowg kontrole zmiany potozenia
katowego elementdéw wykonawczych zardwno celowg wykonang przez osobe operujgcy jak i
niezamierzong spowodowang przypadkowo, co jest cenione, jako ze specyfika procedur
endoskopowych ogranicza chirurgowi obserwacje ruchdw rak i narzedzi. W instrumencie
wedtug wynalazku wykonanie funkcji obrotu przez trzon instrumentu jest wyraznie
odczuwalne i/lub styszalne za pomocy serii kliknieé¢, co pozwala na stuchowe kontrolowanie
obracania elementdw wykonawczych. Urzadzenie wediug wynalazku jest wyposazone w
mechanizm zatrzaskowy, ktory zapewnia wysoky rozdzielczos¢ katowa tzn. pozwala

zatrzymywac trzon wraz ze szczekami po obrocie o bardzo maty kat.

Przedmiot wynalazku jest opisany ponizej w odniesieniu do przyktadéw wykonania pokazanych

na rysunku, na ktérym:

Fig. 1 przedstawia instrument laparoskopowy w pierwszym przyktadzie wykonania w widoku

perspektywicznym,

Fig. 1a przedstawia nozyczki z Fig. 1 w powiekszeniu,

Fig. 2 przedstawia instrument laparoskopowy w drugim przyktadzie wykonania w widoku

perspektywicznym,

Fig. 2a przedstawia szczeki z Fig. 2 w powiekszeniu,

Fig. 3 przedstawia instrument laparoskopowy z Fig. 2 w widoku eksplodowanym,

Fig. 3a przedstawia w powiekszeniu przegub ciegna,

Fig. 4 przedstawia Srodkowg czes¢ instrumentu laparoskopowego z czesciowym wyrwaniem,

Fig. 5 przedstawia instrument laparoskopowy z Fig. 2 w przekroju wzdtuznym, przy czym

mechanizm blokujgco-zwalniajgcy znajduje sie w potozeniu blokujgcym,

Fig. 6 przedstawia powiekszenie fragmentu instrumentu z Fig. 5,

Fig. 7 przedstawia instrument laparoskopowy w przekroju wzdtuznym, przy czym mechanizm

blokujgco-zwalniajacy znajduje sie w potozeniu zwalniajgcym, i

Fig. 8 przedstawia powiekszenie fragmentu instrumentu z Fig. 7.

6/24



PL 440095 A1

W ponizszym opisie uzywane sg okreslenia ,blizszy” i ,, dalszy” w odniesieniu do podtuznych lub
tukowato uksztattowanych wsporczych lub ciegnowych elementéw instrumentu, przy czym
okreslenie , blizszy” odnosi sie do konca podtuznego elementu od strony rekojesci, natomiast

okreslenie ,dalszy” odnosi sie do korica takiego elementu po stronie przeciwlegtej do rekojesci.

Pokazany na Fig. 1 instrument laparoskopowy 1 w pierwszym przyktadzie wykonania posiada
rekojes¢ 2 i dzwignie 3 dostosowane do obstugiwania dfonig, przy czym rekojesé 2 i dzwignia 3
majg posta¢ uchwytdw jak dla nozyczek, z otworami na palce. Dzwignia 3 jest obstugiwana
kciukiem, a rekoje$é¢ 2 jest chwytana pozostatymi palcami, przy czym w czasie uzywania
instrumentu laparoskopowego 1 rekojesé 2 jest skierowana w zasadniczo dét. W instrumencie
laparoskopowym pokazanym na Fig. 1 potozenie dzwigni 3 wzgledem rekojesci 2 moze byé
dowolnie zmieniane, elementy wykonawcze 35 w przypadku tego instrumentu sg nozyczkami.
Instrument laparoskopowy 1’ pokazany na Fig. 2 jest zbudowany analogicznie, przy czym
dzwignia 3 jest wyposazona w mechanizm zapadkowy 36, ktéry umozliwia zablokowanie
dzwigni 3 wzgledem rekojesci 2, w pokazanym przyktadzie wykonania instrument
laparoskopowy 1’ jest wyposazony w szczeki zaciskowe 24. W obydwu przyktadach wykonania
dzwignia 3 i rekojes$é¢ 2 sg potgczone ze sobg swoimi gérnymi czeSciami 3A i 2A za pomocy
przegubu 7. W gornej czesci 2A rekojesci 2 znajduje sie walcowy wzdtuzny otwor 4 (Fig. 3 i 4),
w ktdrym za pomocy tulejki 5 zamocowany jest trzon 6 o osi m, przy czym trzon 6 w postaci
wspornika rurkowego przechodzi centralnie przez tulejke 5. Tulejka 5 jest zamocowana
obrotowo w rekojesci 2. Na tulejce 5 jest osadzone pokretto 9, ktére jest wyposazone w czesé
zewnetrzng 9A do chwytania pokretta 9 i walcowo uksztattowang cze$s¢ wewnetrzng 9B, ktéra
przylega do tulejki 5. Pokretfo 9 zostanie oméwione w dalszej czesci opisu. Pokretto 9 stuzy do
ustalania potozenia katowego trzonu 6 a zarazem elementédw wykonawczych 24, 35
instrumentu laparoskopowego 1, 1. Walcowo uksztattowana czesé wewnetrzna 9B obejmuje
cztery segmenty 14A, 14B, 14C i 14D rozdzielone rozcieciami 17. Rozciecia 17 mogg przebiegaé
rownolegle do osi m trzonu 6 i wzdtuz tworzgcych walcowo uksztattowanej czesci wewnetrznej
9B, rozciecia 17 mogg mieé dowolny ksztatt. Tulejka 5 posiada kotnierz 5A i rowek 5B, ktére
stuzg do ustalenia potfozenia tulejki 5 w rekojesci 2 w kierunku osi m trzonu 6. Kotnierz 5A jest
dosuniety do powierzchni oporowej 21 tzn. opiera sie 0 powierzchnie oporowg 21 w rekojesci
2, a zaczep 14E na segmencie 14A, 14C jest wsuniety w rowek 5B, przy czym segment 14A
opiera sie o czotowg powierzchnie czotowg 2G koncowki 2F rekojedci 2. Przeciwlegly do
segmentu 14A segment 14C (Fig. 5 i 7) tzn. segment lezgcy po drugiej stronie osi m jest
rowniez wyposazony w zaczep 14E wsuniety w rowek 5B. Segment 14C réwniez opiera sie o

powierzchnie czotowg 2G koncowki 2F rekojesci 2.
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Tulejka 5 posiada wzdtuzne rozciecie 5C rozdzielajgce czesci 5D i 5E (Fig. 3 i 4), przy czym
ptaszczyzna rozciecia 5C lezy w osi m. Czeéci 5D i 5E mogg by¢ symetryczne wzgledem
ptaszczyzny przechodzgcej przez o$ tulejki 5 i dajg sie odchyla¢. Na $cianie otworu 5F tulejki 5
jest usytuowany wewnetrzny wystep 5G, ktéry jest wsuwany w zagtebienie 6C trzonu 6. Po
wsunieciu wewnetrznego wystepu 5G w zagtebienie 6C nastepuje ustalenie potozenia tulejki 5

wzgledem trzonu 6. Zagtebienie 6C moze mieé postaé otworu o osi prostopadtej do osi m.

Instrument laparoskopowy jest wyposazony w mechanizm zatrzaskowy 70 do ustalania
pofozenia katowego trzonu 6 wzgledem rekojesci 2 (Fig. 4). Mechanizm zatrzaskowy 70
obejmuje gniazda zatrzaskowe 71 wykonane na powierzchni czotowej 2G koncéwki 2F
rekojesci 2 oraz element zatrzaskowy 72 i sprezyne 73. Koncdéwka 2F rekojesci 2 jest
usytuowana przeciwlegle do dzwigni 3. Gniazdo zatrzaskowe 71 moze mieé postac kulistego
lub kulisto-walcowego zagtebienia, natomiast element zatrzaskowy 72 moze mie¢ postaé kulki
lub zakorniczonego kuliscie wateczka. Element zatrzaskowy 72 jest osadzony w segmencie 14D
wewnetrznej czeSci 9B pokretta 9. Pokretto 9 moze byé wyposazone w dwa elementy
zatrzaskowe 72, drugi element zatrzaskowy 72 w niewidocznym segmencie 14B. Element
zatrzaskowy 72 ma zapewniong mozliwos$¢ wykonywania ruchu w kierunku réwnolegtym do osi
m rekojesci 2 w czasie obracania pokretta 9 i przeskakiwania miedzy gniazdami zatrzaskowymi
71. W czasie ustawiania wymaganego w czasie operacji potozenia elementéw wykonawczych
24, 35 poprzez obrét pokretta 9, osoba operujgcg styszy serie kliknie¢ mechanizmu
zatrzaskowego 70. Niezaleznie od stuchowej oceny zmiany potozenia elementéw
wykonawczych osoba operujgca wyczuwa dtonig kolejne zatrzasniecia mechanizmu
zatrzaskowego 70. Osoba operujgca uzyskuje informacje o zamierzonym lub przypadkowym
obrocie trzonu i zarazem elementédw wykonawczych, ktére podczas zabiegu znajdujg sie

wewnatrz pacjenta, bez koniecznosci patrzenia na rekojesc instrumentu laparoskopowego.

W gbrnej czesci 2A rekojesci 2 jest usytuowany otwor 11, w ktdrym jest mocowane ztgcze
elektryczne HF 12 nad zatrzaskiem sprezynowym 13. Ztgcze elektryczne HF 12 dociska zatrzask
sprezynowy 13 tak, aby poprzez napiecie sprezyny zatrzask 13 utrzymywat tarciowo pofaczenie
przewodzgce prgd do trzonu 6, natomiast na odcinku od pokretta 9 do elementéw
wykonawczych instrumentu laparoskopowego 1, 1’ trzon 6 jest otoczony folig izolacyjng 6A,
przyktadowo z materiatu termokurczliwego. Instrument laparoskopowy 1, 1’ wyposazony w
zfgcze elektryczne moze byé stosowany w chirurgii laparoskopowej jako instrument
monopolarny. Ztgcze elektryczne typu banan 12 jest standardowym ztgczem wykorzystywanym
w elektrochirurgii stuzgcym do doprowadzania pradu do elementéw wykonawczych. Ztgcze 12

usytuowane jest pod katem 55 stopni do osi trzonu 6, dzieki czemu przewdd zasilajacy uktada
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sie w sposob nie przeszkadzajgcy ruchom i precyzji operujgcego. Instrument laparoskopowy 1,
1’ jest wyposazony w uszczelke 25 osadzong w rowku 23B ciegna 23, ktéra przylega do

wewnetrznej powierzchni trzpienia 6.

Dzwignia 3 jest zamocowana do rekojesci 2 przegubowo na osi k. Dzwignia 3 jest wyposazona
w swojej gornej czesci 3A w dwa wspdtosiowe czopy 15 usytuowane po dwéch przeciwlegtych
stronach pocienionej czesci 3B. Czopy 15 i otwory 16 tworzg przegub 7. Pocieniona cze$¢ 3B
jest usytuowana w zagtebieniu 2B rekojesci 2, przy czym czopy 15 zostajg umieszczone w
drugich otworach 16, ktdrych o$ k przechodzi przez Sciany zagtebienia 2B, przy czym w
potozeniu takim jak w czasie uzywania instrumentu o$ k znajduje sie ponizej osi m trzonu 6.
Dzieki takiemu rozmieszczeniu osi m i k przegub 7 dzwigni 3 jest ponizej ciegna 23, a dzwignia 3

nie wchodzi w obszar dziatania ciegna 23.

Ciegno 23 jest potgczone z diwignig 3 za pomocg przegubu 60 ciegna 23 usytuowanego w
pocienionej czesci 3B dzwigni 3 sgsiadujgcej z szerszym fragmentem 3C gdérnej czesci 3A
dzwigni 3. Przegub 60 ciegna 23 obejmuje element walcowy 61, wsuwke 64 oraz blizszy koniec
ciegna 23 posiadajgcy przewezenie 23A. Element walcowy 61 jest osadzony obrotowo w
walcowym trzecim otworze 19 o osi n w pocienionej czesci 3B. Element walcowy 61 posiada
otwdr poprzeczny 62 wykonany poprzecznie do osi n walcowego elementu 61. Do otworu
poprzecznego 62 jest wsuniety blizszy koniec ciegna 23. Element walcowy 61 jest umieszczony
w trzecim otworze 19 symetrycznie wzgledem gdrnej czesdci 3A tak, ze 0$ n jest usytuowana
prostopadle do ptaszczyznie symetrii szczelinowego wyciecia 20. Srednica otworu
poprzecznego 62 jest dostosowana do $rednicy blizszego konca ciegna 23. Walcowy element
61 posiada otwor szczelinowy 63 wykonany w podstawie walca rownolegle do osi n elementu
walcowego 61, w otworze szczelinowym 63 jest umieszczana wsuwka 64. Wsuwka 64 posiada
wyciecie 64A, ktore jest naktadane na przewezenie 23A blizszego korica ciegna 23 po wsunieciu
blizszego korica ciegna 23 do otworu 62 (Fig. 3a). Wsuwka 64 jest wyposazona w zatrzaski 64B,
ktére wchodzg w wyciecia 61A w elemencie walcowym 61. Po zatrzasnieciu wsuwki 64
wyciecie 64A obejmuje przewezenie 23A. Wyciecie 64A moze mieé ksztatt litery V lub U.
Przewezenie 23A ma posta¢ obwodowego rowka, ktérego szerokosé¢ jest wieksza od grubosci
wsuwki 64, a srednica przewezenia jest mniejsza od lub rowna szerokosci wyciecia 64A. Ciegno
23 moze obracac sie pozostajgc w kontakcie z wsuwka 64, przy czym jedynie maty fragment
przekroju kofowego ciegna 23 pozostaje w kontakcie z wsuwkg 64. Przegub 60 ciegna 23 ma
dwa stopnie swobody, jeden stopien swobody jest nadawany przez walcowe pofgczenie
elementu walcowego 61 z trzecim otworem 19, a drugim stopien swobody jest nadawany

przez potgczenie przewezenia 23A blizszego konca ciegna 23 z wycieciem 64A wsuwki 64.
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Opory ruchu przy obracaniu elementéw wykonawczych pochodzgce od tarcia miedzy wsuwkg

64 a przewezeniem 23A s3 znikome.

W pocienionej czesci 3B gornej czesSci 3A wykonane jest szczelinowe wyciecie 20, ktérego
ptaszczyzna jest prostopadta zaréwno do osi k jak i do osi n, przy czym osie k i n przecinajg
szczelinowe wyciecie 20. Trzeci otwdr 19 jest zamkniety zaslepka 19A zatrzaskiwang w

czwartym otworze 19B usytuowanym obok trzeciego otworu 19.

Instrument laparoskopowy moze by¢ wyposazony w elementy wykonawcze wybrane z grupy
obejmujacej: szczeki zaciskowe, szczeki okienkowe, szczeki zgbkowane, szczeki hakowate,
nozyczki, w terminologii medycznej znane jako graspery, dissektory i nozyczki réznego typu. W
pokazanym drugim przyktadzie wykonania w instrumencie laparoskopowym 1’ zastosowane sg
szczypce 24, ktére obejmujg dwie zgbkowane szczeki zaciskowe 26, 27 zamocowane obrotowo
na osi r (Fig. 2a i 3) za pomocg trzpienia 28 osadzonego we wsporniku 29 na dalszym koricu
trzonu 6. Kazda szczeka zaciskowa 26, 27 jest wykonana jako diwignia dwustronna, jedno
ramie odpowiednio 26A, 27A ma powierzchnie zaciskowg 30, 31, drugie ramie odpowiednio
26B, 27B jest wyposazone w otwdr 32, 33, do ktérego wsuniety jest kotek 34 zamocowany w
dalszym koricu ciegna 23. Kotek 34 przemieszcza sie w otworach 32, 33, dzieki czemu szczeki

poruszajg sie.

Rekojesé 2 i dzwignia 3 stanowig tgcznie urzgdzenie chwytno-manipulacyjne. Rekojesé 2 jest
wyposazona w pierwszy Srodkowy element 2D oraz pierwszy element chwytny 2E, natomiast
dzwignia 3 jest wyposazona w drugi srodkowy element 3D oraz drugi element chwytny 3E (Fig.
3). Instrument laparoskopowy 1’ w drugim przyktadzie wykonania jest wyposazony w
mechanizm zapadkowy 36 obejmujacy listwe zebatg 37 i wspdfpracujacy z nig zgb 38 dziatajgcy
jako zapadka (Fig. 5 do 8). tukowo uksztattowana listwa zebata 37 jest zintegrowana z drugim
elementem chwytnym 3E tzn. moze byé wykonana facznie z elementem chwytnym 3E, listwa
zebata 37 jest wyposazona w wiele zebdéw 39 przystosowanych do wspétpracy z zebem 38
usytuowanym na pierwszym elemencie chwytnym 2E. Listwa zebata 37 jest usytuowana tak, ze
zeby 39 listwy zebatej 37 wchodzg w kontakt z zebem 38 tzn. zaczepiajg o zagb 38. Zaréwno
zeby 39 jak i zagb 38 majg ksztatt trojkatny. Pomiedzy kazdym z zebdw 39 jest zagtebienie
dopasowane do zeba 38. W czasie ruchu oznaczonego jako G dociggajgcego dzwignie 3 do
rekojesci 2, tzn. drugiego elementu chwytnego 3E do pierwszego elementu chwytnego 2E,
zeby 39 przeskakujg po zebie 38 tzn. kolejne powierzchnie 39A zebéw 39 wchodzg w kontakt z
powierzchnig 38A zeba 38 (Fig. 6 i 8), natomiast listwa zebata 37 jest elastyczna i daje sie

odchyla¢ w celu umozliwienia przeskakiwania zebdw 39. Ruch dzwigni 3 w kierunku G wptywa
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na zaciskanie szczypiec tzn. dociskanie dZzwigni 3 do rekojesci 2 i powoduje zblizanie do siebie
szczek 26, 27 lub na zblizanie do siebie dowolnych innych elementéw wykonawczych. Po
osiggnieciu przez osobe prowadzgcy zabieg wymaganego potozenia operacyjnego, w tym
przypadku zaciéniecia tzn. wymaganego pofozenia szczypiec 26, 27 wzgledem siebie i po
zatrzymaniu ruchu dociggajgcego dzwigni 3 do rekojesci 2 zab 38 pozostaje w zagtebieniu
pomiedzy zebami 39. Samoczynne wycofanie dzwigni 3, a tym samym samoczynne zwolnienie
zacisku nie jest mozliwe, poniewaz powierzchnia 39B zeba 39 opiera sie o powierzchnie 38B
zeba 38. Instrument laparoskopowy 1' jest wyposazony w mechanizm blokujgco-zwalniajgcy
40, ktéry jest przystosowany do zajmowania dwdch potozern — potozenia blokujgcego, w
ktdrym mozliwe jest zaciskanie szczypiec 24 do dowolnego stopnia zaci$niecia i utrzymanie
takiego zacisniecia oraz potozenia zwalniajgcego, w ktdrym osoba operujgca moze dowolnie
zaciskaé szczypce 24 i zwalnia¢ zacisk, ale nie jest mozliwe utrzymanie zacidniecia szczypiec.
Mechanizm blokujgco-zwalniajagcy 40 obejmuje diwignie przetgczajagcg 41 zamocowang
przegubowo na pierwszym elemencie chwytnym 2E w pierwszym otworze 47 (Fig. 3), przy
czym o$ t przegubu 42 jest usytuowana zasadniczo réwnolegle do osi k i osi n. Dzwignia
przetgczajgca 41 jest wyposazona w element odpychajgcy 43, ktdry moze zajmowaé miejsce
zaleznie od potozenia dzwigni przetgczajgcej 41 w pierwszym gniezdzie 45 dla potozenia
blokujacego (Fig. 5 i 6) albo drugim gniezdzie 46 dla potozenia zwalniajgcego (Fig. 7 i 8).
Element odpychajgcy 43 stanowi ogranicznik ruchu dla diwigni przetaczajgcej 41, w
pokazanym przyktadzie wykonania element odpychajgcy 43 ma posta¢ walcowego kotka.
Dzwignia przetgczajgca 41 jest przystosowana do zmiany swojego potozenia z potfozenia
blokujgcego do zwalniajagcego i odwrotnie poprzez naci$niecie koncédwki 44. Przegub 42
dzwigni przefagczajacej 41 obejmuje dwa usytuowane naprzeciw siebie czopy 41A usytuowane
na ramionach 41B dzwigni przetaczajgcej 41. Ramiona 41B sg sprezyste, co umozliwia delikatne
rozchylenie ich w czasie montazu na rekojesci 2 tak, aby zamocowaé dzwignie przetgczajgca 41

na zatrzask poprzez wprowadzenie czopdw 41A do pierwszego otworu 47 w rekojesci 2.

W potozeniu blokujgcym mechanizmu blokujgco-zwalniajgcego 40 jak pokazano na Fig. 5i 6
dzwignia przetgczajaca 41 znajduje sie w potozeniu blokujgcym, a mechanizm zapadkowy 36
dziata tak jak opisano powyzej, czyli mozliwe jest utrzymanie odpowiedniego potozenia
operacyjnego elementdéw wykonawczych, w pokazanym przyktadzie wykonania zacisniecia
szczek 26, 27 szczypiec 24 instrumentu laparoskopowego 1’ przez osobe operujgcy. Na Fig. 7 i
8 mechanizm blokujgco-zwalniajgcy 40 znajduje sie w potozeniu zwalniajgcym, mozliwe jest

wycofanie dzwigni 3 w kierunku oznaczonym jako R. Dzwignia przetgczajgca 41 znajduje sie w
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potozeniu zwalniajgcym, w ktérym element odpychajgcy 43 oparty jest w drugim gniezdzie 46

elementu chwytnego 2E.

Rekojesé 2, dzwignia 3, zadlepka 19A, dzwignia przetgczajgca 41, pokretto 9, element walcowy
61 oraz wsuwka 64 sg wykonane z tworzywa sztucznego, przyktadowo ABS, PEEK, w technice
wtrysku tworzywa. Rekojesé 2 i listwa zebata 37 mogg stanowi¢ jeden element uzyskany tg

technikg znacznie upraszczajgc narzedzie w stosunku do przyktadéw znanych w stanie techniki.
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Zastrzezenia patentowe

Instrument laparoskopowy obejmujgcy

rekojesé;

dzwignie zamocowang przegubowo do rekojesci;

trzon osadzony w tulejce zamocowanej obrotowo w rekojesci, przy czym w tulejce jest
osadzony blizszy koniec trzonu, natomiast na dalszym kornicu trzonu zamocowane sg
elementy wykonawcze do oddziatywania na tkanke;

pokretto osadzone na tulejce do obracania tulejkg wraz z trzonem;

mechanizm zatrzaskowy do ustalania potozenia kgtowego tulejki i trzonu wzgledem
rekojesci;

ciegno do poruszania elementami wykonawczymi, przy czym dalszy koniec ciegna jest
pofgczony ze wspomnianymi elementami wykonawczymi, a blizszy koniec ciegna jest
potgczony z diwignig, przy czym ciegno jest usytuowane wewnatrz trzonu, a ruch
dzwigni jest sprzezony z ruchem elementéw wykonawczych, znamienny tym, ie
mechanizm zatrzaskowy (70) jest usytuowany przy korncowce (2F) rekojesci (2)
przeciwlegte] do dzwigni (3), przy czym koricowka (2F) jest wyposazona w gniazda
zatrzaskowe (71), a cze$¢ wewnetrzna (9B) pokretta (9) przylegajgca do tulejki (5) jest
wyposazona w element zatrzaskowy (72) i sprezyne (73).

Instrument wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze tulejka (5) posiada kotnierz (5A) i
rowek (5B), a walcowo uksztattowana cze$¢ wewnetrzna (9B) pokretta (9) posiada
rozciecia (17) rozdzielajgce wewnetrzng czes¢ (9B) na segmenty (14A, 14B, 14C, 14D),
przy czym co najmniej jeden segment (14A, 14C) posiada zaczep (14E) skierowany do
osi (m) trzonu (6), przy czym co najmniej jeden zaczep (14E) jest wsuwany do rowka
(5B) do ustalania pofozenia pokretta (9) wzgledem tulejki (5), natomiast kotnierz (5A)
jest dosuniety do powierzchni oporowej {21) w rekojesci (2).

Instrument wedtug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, ze gniazda zatrzaskowe (71) sg
wykonane na powierzchni czotowej (2G) koncowki (2F) rekojesci (2), a element
zatrzaskowy (72) w czasie ruchu pokretta (9) wykonuje ruch w kierunku réwnolegtym
do osi (m) trzonu (6).

Instrument wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 3, znamienny tym, ze trzon (6) jest
wyposazony w zaglebienie (6C) w czesci blizszej trzonu (6), natomiast tulejka (5) jest
wyposazona w wewnetrzny wystep (5G), ktory jest wsuwany w zgtebienie (6C) trzonu

(6) do ustalania potozenia tulejki (5) wzgledem trzonu (6).
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Instrument wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 4, znamienny tym, ze tulejka (5)
posiada rozciecie (5C) rozdzielajgce czesé tulejki (5) przeciwlegty do kotnierza (5A) na
dwie czesci (5D, 5E).

Instrument wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 5, znamienny tym, ze blizszy koniec
ciegna (23) posiada przewezenie (23A) i jest potgczony z dzwignig (3) za pomoca
przegubu (60) ciegna (23) obejmujgcego element walcowy (61) posiadajgcy otwor
szczelinowy (63), w ktérym jest usytuowana wsuwka (64) posiadajgca wyciecie (64A), o
ktore opiera sie przewezenie (23A) ciegna (23), ponadto element walcowy (61) posiada
otwor poprzeczny (62), w ktérym umieszczony jest blizszy koniec ciegna (23).
Instrument wedtug jednego z zastrzezen od 1 do 6, znamienny tym, ze jest wyposazony
w mechanizm zapadkowy (36), obejmujgcy tukowo uksztattowang listwe zebatg (37)
potagczong z diwignig (3) i zab zapadkowy (38) potgczony z rekojescig (2),
przystosowany do utrzymywania potozenia elementéw wykonawczych (24, 35) w
pofozeniu operacyjnym poprzez utrzymywanie pofozenia dzwigni (3) wzgledem
rekojesci (2) oraz w mechanizm blokujgco-zwalniajgcy (40) wyposazony w dzwignhie
przetaczajacy (41) do utrzymywania mechanizmu zapadkowego (36) w zazebieniu i do
wyzebiania mechanizmu zapadkowego (36), przy czym tukowo uksztattowana listwa
zebata (37) daje sie odchylaé, a zagb zapadkowy (38) jest usytuowany nieruchomo na
rekojesci (2), przy czym zamocowana obrotowo na rekojesci (2) dZzwignia przetgczajgca
(41) jest wyposazona w element odpychajacy (43) do odchylania listwy zebatej (37),
ktory to element odpychajacy (43) w potozeniu zwalniajgcym dzwigni przetgczajgcej
(41) wyzebia mechanizm zapadkowy (36) w taki sposdb, ze listwa zebata (37) jest
odsunieta od zeba zapadkowego (38), przy czym element odpychajacy (43) opiera sie o
listwe zebatg (37) mechanizmu zapadkowego (36), natomiast w potozeniu blokujgcym
element odpychajacy (43) jest odsuniety od listwy zebatej (37) mechanizmu
zapadkowego (36).

Instrument wedtug zastrz. 7, znamienny tym, ze diwignia przetaczajgca (41) jest
zamocowana czopami (41A) na zatrzask w pierwszym otworze (47) w rekojesci (2).
Instrument wedtug zastrz. 1 do 8, znamienny tym, ze dZwignia (3) jest wyposazona w
czopy (15), ktére sg przystosowane do montazu w drugich otworach (16) w rekojesci
(2).

Instrument wedtug zastrz. 1 do 9, znamienny tym, ze dzwignia (3) jest wyposazona w
trzeci otwor (19), ktdry jest przystosowany do montazu elementu przegubowego (61)

dla ciegna (23).
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Instrument wedtug zastrz. 1 do 10, znamienny tym, ze obok trzeciego otworu (19) jest
usytuowany czwarty otwdr (19B) do mocowania zaslepki (19A) trzeciego otworu (19).
Urzadzenie wedtug jednego z zastrzezen od 7 do 11, znamienne tym, ze element
odpychajacy (43) jest wykonany jako kotek.

Instrument wedtug zastrz. 1 do 12, znamienny tym, ze elementy wykonawcze sg
wybrane z grupy obejmujgcej szczeki zaciskowe, szczeki okienkowe, szczeki
zgbkowane, szczeki hakowate, nozyczki.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1 do 13, znamienne tym, ze rekoje$é (2) jest wyposazona w

ztgcze elektryczne (12).
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SPRAWOZDANIE O STANIE TECHNIKI ZGLOSZENIA WYNALAZKU NR P. 440095

Klasyfikacja zgtoszenia: A61B17/29, A61B18/14 (2006.01)

Poszukiwania prowadzono w klasach: A61B
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A PL432431 (A1) — 2021-06-28 1
KONMEX SPOLKA 7Z OGRANICZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA -14

A US5603723 (A) — 1997-02-18 1-14
UNITED STATES SURGICAL CORP

A US5293878 (A) — 1994-03-15 1-14
SYMBIOSIS CORP

A |EP1849420 (A1) — 2007-10-31 1-14
AESCULAP AG & CO KG

A - dokument okres$lajacy ogdlny stan techniki, ktéry nie jest uwazany za posiadajacy szczegdlne znaczenie;

E - dokument stanowigcy wcze$niejsze zgtoszenie lub patent, ale opublikowany w lub po dacie zgtoszenia;

L - dokument, ktéry moze poddawaé w watpliwo$¢ zastrzegane pierwszenstwo(-wa), lub przytoczony w celu ustalenia
daty publikacji innego cytowanego dokumentu lub z innego szczegélnego powodu;

0 - dokument odnoszacy sie do ujawnienia ustnego przez zastosowanie, wystawienie lub ujawnienie w inny sposéb;
P - dokument opublikowany przed data zgtoszenia, ale pézniej niz zastrzegana data pierwszenstwa;

T - dokument pézZniejszy, opublikowany po dacie zgloszenia lub w dacie pierwszenstwa i niebedacy w konflikcie ze
zgloszeniem, ale cytowany w celu zrozumienia zasad lub teorii lezacych u podstaw wynalazku;

X - dokument o szczegélnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za nowy lub nie moze by¢
uwazany za posiadajacy poziom wynalazczy, jezeli ten dokument brany jest pod uwage samodzielnie;

Y - dokument o szczegélnym znaczeniu; zastrzegany wynalazek nie moze by¢ uwazany za posiadajacy poziom
wynalazczy, jezeli ten dokument zostanie potgczony z jednym lub kilkoma tego typu dokumentami, a takie potaczenie
bedzie oczywiste dla znawcy;

& - dokument nalezacy do tej samej rodziny patentowej.

Sprawozdanie wykonat: Data: podpis:
Violetta Wactawek 25.08.2022r. /podpisano kwalifikowanym podpisem
Ekspert elektronicznym/
Pismo wydane w formie dokumentu
elektronicznego

Uwagi do zgtoszenia

Sprawozdanie zostalo wykonane w oparciu o wersje zastrzezen patentowych z dnia 7.01.2022r.

Urzad Patentowy Rzeczypospolitej Polskiej | al. Niepodlegtosci 188/192 | 00-950 Warszawa, skr. poczt. 203
tel.: (+48) 22 579 05 55 | fax: (+48) 22 579 00 01 | www.uprp.gov.pl | e-mail: kontakt@uprp.gov.pl
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