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(54 SkuSobné zariadenie vratkov

Vynélez se tyke ski¥obného zeriadenia vrétkov, umoZiujuiceho prevédzat statické a
dynamické skdsky na jednom stanovidti.

U doteraz zndmych skuSobnych zariadeni sa statické skudky prevddzaji na skudobne]
veZi pomocou zévaZia & dynamické skusky sa prevadza ji pomocou skiSobného vrétku s dynamo-
metrue. S¥ to dve samostatné skuSobné zerisdenia a skiSobné polohy. Takto skidany vrétok
Jje ﬁutné premiestiiovat z jedneJ skuSobnej polohy na druhd, &im ss zvyduje podet manipulal-
nych operécif, demontdZ a znovdmontéz, menipulédcia so zévaiiami, lansmi, pri nastavent
poZadovanej aily. ‘ v

Vy&sie uvedené nedostatky odstraiiuje skiSobné zerisdenie Qrétkov podla vynédlezu, kto-
rého podstatou je, ¥e na spolodnom zéklade je upevneny skiuSany vrétok a broti nemu skidob=-
ny vrétok, na ktorom je navinuté skiSobné lano vedené cez pohyblivi klsdku e pevnu kladku
ku skusanému vrétku, priom pohyblivé kladka je spojend s piestom hydraulického valca,
napojeného cez hydraulicky zdémok e rozvédzal na hydraulické Zerpadlo s olejovou nédrZou
a tlakové vetva hydreulického vlaca Jje opatrend kontrdélnymi manometrami. ’

Takéto uspbsobenie ski¥obného zariadenis umoZiuje prevédzat statické a dynamické
skisky vrétkov na Jjednom stanovisti s men¥imi nékladmi, ktoré vyplyveji z mensieho podtu

menipule&nych operéci{ pri premiestiiovani skuSaného vrétku z Jjedne] skuSobnej polohy ne
| druhd, vé¢Sou presnostou, moZnostou plynulého nastavenis @ vyvodenis tehovej sily v sku-
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Sobnom lane a jej kontroly v priebehu skuSobného procesu.
. Na pripojehbﬁ vykresé Jetinézornené'prevedenie-skdéobného zeriadeniﬁ'vrétkSQ'pddip':
vynél§2u." o , | . ‘ o " Lo
Skiigobné zariadenie vpétkov Je umiestnené na apoloénom zéklede 1, ne ktorom je upev-
- neny skusany. vrétok 1] s proti -nemu skiudobny vrétok g s brzdou 3, ne ktorom Je navinuté
skisobné lano i prechédza jice cez pevnﬁ ‘kladku 2 a pohyblivu kladku 6 k skusanému vrétku
43¢ Pohyblivé kladke 6_ Je spojend s piestom hydraulického valca J hapojeného cez hydraﬁ- 
licky zémok 8 a rozvddzad 9 na hydraulické Zerpadlo 1] s olejovou nédrZou 1Q a tlakové
vetva hydraulického valca 1 Je opetrené kontrolnymi manimetrami 12, ktoré slu%ie k sledo-
vaniu tlsku v hydraulickom systéme, ktory Je vysledkom tahu v skuSobnom lane 4. Kontrolne
manometre 12 su umiestnené ne stenovidti skﬁéoﬁného vratku g8 hydraulického velca J.
Pri statickéj skuske je bubon skusSaného vrdtku 13 a skuZobného vrétku 2 zabrzdeny
na meximélnu hodnotu, priZom poZadovany teh v skuiSobnom lane 4 sa cez pevnﬁ kladku 2 .
a pohyblivd kladku 6 spojent s piestom hydraulickeého valca ] vyvod{ Zerpadlom ll. Po do=-
siahnut{ predpiseného_eahu v skuisobnom lane 4 sa vypne &erpedlo 1l a hydrgulicky zémok.
8§ zablokuje pohyb piestu hydraulického valca J v oboch smeroch, &im dosishnuty poZadoveny
tah v skuSobnom lane 4 zostane nezmeneny. Tlak kvapaliny v hydraulickom valci 1 se pokas
skudky sleduje na kontrolnych manometroch 12, ktoré sﬁ.zapoJené ns tlakovu vetvu hydrau-
lického valca ] e s umiestnené v jeho bliskosti. Rozvédzad 9 sluZi k reverzécii pohybu
hydraulického valca J.
Pri dynemickej skiuske si skidany vrdtok 43 navije skiobné lano 4 prechddzajice cez
pevnd kladku 3 pohyblivui kladku § zo skuSobného vrdtku 2, ktorého brzda 3 je ubrzdend -
ng pofadovany tah. Sils v skuSobnom lane 4 sa sleduje na kontrélnych mandmetroch 12
umiestnenych nsg skdéobnqm vrétku 2. Kontrdlne manometre 12 sd éapojené na tlakovd vetvu
'hydraulického valca J. Hydraulicky zémok 8 blokuje uniku kvepsliny z hydraulického valca
1 v oboch smeroch. Pri tejto skuske je &erpadlo )1 vyradené z funkeie.
Takéto skiufobné zariadenie vrétkov nevyZaduje skiBobni veZu so zévaZiami, Tahko sa dé
aplikovet aj do uZ existujucich skuSobni, dé sa realizovat na mend1ich plochéch a je moZné

pPlynulé s presné nastavenie skilobnej sily, jeJj snimenie e sledovanie.

PREDMET VYNALEZU

Skudobné zariadenie vrdtkov vyznadujice sa tym, %e na apoioénom zéklade /1/ Jje upev~
neny skusany vrdtok /13/ e protl nemu skudobny vrdtok /2/, na ktorom je navinuté skiuobné
lano /4/ vedené cez pohyblivd kladku /6/ a pevnu kladku /5/ ku skiSenému vrétku /13/,
pri¥om pohyblivé kladka /6/ je spojend s piestom hydreulického valeca /7/, napojeného cez
hydraulicky zémok /8/ a rozvddza& /9/ na hydraulické Zerpadlo /ll/ s olejovou nddrZou /10/
a tlakové vetva hydraulického valca /7/ Jje opatrend kontrélnym; manometrami /12/.
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