CZ 2005 - 550 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

zveiejnénd podle § 31 zikona ¢&. 527/1990 Sb.

(22) Prihlaseno: 01.09.2005

gg)SK A (40) Datum zvefejnéni ptihlasky vynélezu: 15.11.2006
REPUBLIKA (Véstnik ¢. 11/2006)

(21) Cislo dokumentu:

2005-550

(13) Druh dokumentu: A3

(51) Int. CL:

GO7F 11/16 (2006.01)
GO7F 11/42 (2006.01)
GO7F 11/10 (2006.01)

URAD
PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI
(71) PrihlaSovatel:
SIELAFF Bohemia s. r. 0., Plzel, CZ
(72) Pavodee:
Paviza Michal Ing., Plzeti, CZ
Zacharda Karel Ing., Plzeti, CZ
(74) Zéstupce:
TICHY & POLACEK Patentopravni a znamkova
kanceld¥, Ing. Jiti Polaek, Dominikanska 6, Plzeii,
30112
(54) Nazev ptihlasky vynalezu:
Automat pro vydej kusovych piedméti
(57) Anotace:

Automat pro vydej kusovych pfedmétt (K) uloZenych na
nosiéich (2) ma nosice (2) jsou uspofadany v ramu (1) nad
sebou. Pod &ely nosici (2) je umisténo vydejni okno (13). Za
nosié (2) je na ramu (1) umisténo stranové a vyskoveé
piestavitelné vytladné zatizeni (3).
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Automat pro vydej kusovych predmétu

Oblast techniky

Vynélezem je automat pro vydej kusovych pfedmétl ulozenych na nosicich, kde
nosice jsou uspofadany v ramu nad sebou a pod Cely nosic¢t je umisténo vydejni

okno.

Dosavadni stav techniky

Jsou znamy vydejni automaty, kde kusové predméty jsou uspofadany na
oto¢nych stolech ve sloupcich nad sebou. Sloupce jsou vytvoreny v blizkosti
obvodu oto¢ného stolu, zatimco prostor uvniti obvodu je nevyuzit. Takto feSené

vydejni automaty zabiraji zna¢ny nevyuzitelny prostor.

Uvedeny nedostatek odstranuji vydejni automaty, u kterych jsou kusové
predméty v fadé uloZené na nosic¢ich usporadanych v ramu nad sebou. V jednom
ptipadé jsou kusové predméty po nosi¢ich posouvany Sroubovici, kde jednotlivé
zavity Sroubovice vzajemné oddéluji kusové predméty. Sroubovice je zhotovena
z priméfené silného dratu. Pfi vydeji je Sroubovice uvedena motorem v rotaéni
pohyb a poéet otacek odpovida poctu vydanych kusovych pfedmeétd. U jiného
feSeni jsou kusove pfedmétj rovnéz v fadé ulozené na nosi¢ich. Pod nosici je
umisténa zavitova ty¢ s matici, ktera je spojenéa se zarazkou. Kusové predméty
jsou vytlacovany zaréikoufj ejiz pohvb je vyvozen pootadenim zavitové tyce
napojené na motor. Pocet otacek zavitové tyce v zavislosti na stoupani zavitu
odpovida tloust'ce kusového predmeétu. Takto feSeny automat pro vyde]
kusovych predmétd, oproti vySe popsanému provedeni s oto¢nymi stoly, 1épe
vyuziva prostor. Je vSak uréen pro vvdej kusovych predmétt jejich%ozméry se
frd vzajemneé na jednotlivych nosicich ptilis neodlisuji. Pro kusové predméty,
jejichZ rozméry jsou vzajemné piilis rozdilné, se takto reSeny vydejni automat

nehodi.




Podstata reseni

Automat podle vynélezu pro vydej kusovych predmétii uloZenych na nosicich,
kde nosice jsou uspotadany v ramu nad sebou. Pod Cely nosict je umisténo
vydejni okno. Za nosiéi je na rimu umisténo stranové a vySkové prestavitelné
vytlaéné zatizeni. Takovéto feSeni umoziuje Jednim vytlaénym zafizenim

v diisledku jeho stranové a vyskové prestavitelnosti vytlatovat kusové pfedméty

z jednotlivych nosict.

Nosice jsou na ramu vyskové volitelné pfestavitelné, coz umoznuje uloZeni
kusovych predmétl riiznych rozméri na nosi¢ich. Vyskove nastaveni nosici lze

zvolit podle rozméru kusovych predméta.

Je vhodné, kdyz nosice jsou opatieny vzajemné rovnobéznymi podélnymi

vedenimi, které zarucuji vedeni kusovych pfedmétil ve stanovené draze.

Podle §ite kusovych predmétl lze podélna vedeni §sey viici nosici stranove
volitelné piestavit, coz &inf celé zatizeni variabilnim pro rizné Site kusovych

predmétil.

Pro snadné a predem naprogramovatelné ustaveni vytlaéného zafizeni do
polohy, kterd odpovida poloze pozadovanych kusovych pfedmétl na piislusném
nosi¢i je vhodné, kdvz vvtlagné zatizeni je umisténo na drzéku, ktery je s ramem

v

spojeny vy$kové prestavitelnym vyskovym pohonem a stranové pfestavitelnym

%

stranovym pohonem.

V jednom provedeni je vytlatné zafizeni tvoteno zarazkou s manipulanim

pohonem spojenou pohybovym Sroubem.
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V jiném provedeni je vytla¢né zatizen tvofeno zardZkou s manipulaénim

pohonem spojenou vytlatnym hrebenem.

V dalsim provedeni je vytlaéné zatizeni tvofeno zarazkou s manipulacnim
pohonem spojenou tlanym ietézem'coi snizuje celkovou hloubku zafizeni,
protoZe oproti §roubu &i hiebenu se ¢ast tlatného fetézu svesi na odlehlé strané

vytlaéného zatizeni.

Popis obrazkd na vvkresech

Celkové uspofadani automatu podle vynalezu pro vydej kusovych predmétl

v &elnim pohledu znazorfuje obr.1, jeho vytlaéné zafizeni uspofadané v ramu

v &elnim pohledu znazortiuje obr.2, samostatny nosic s volitelné prestavitelnymi
podélnymi vedenimiznazoriiuje v axonometrickém pohledu obr.3, vytlacné
zat{zen jehoZ manipulaéni pohon je opatien pohybovym Sroubem znazorfiuje
obr.4 v axonometrickém provedeni, vytlainé zafizeni jehoZ manipulaéni pohon
je opatfen vytlaénym hiebenem v bokorysu znazorfiuje obr.5 a vytlaéné zafizeni
jehoz manipulaéni pohon je opatien tla¢nym it€zem v bokorysu znazoriuje

obr.6.

Popis prikladného provedeni

Na ramu | jsou nad sebou usporadany nosice 2 vySkové prestavitelné upevnéné
prostfednictvim Gchyt 24 k svislym vyztuham 11 ramu 1. Ram 1 s nosici 2,
jakoZ i ostatni ¢asti jsou uzaviené ve skfini, ktera neni znazornéna. Pod Cely
nosict 2 je umisténo vydejni okno 13. Na nosic¢ich 2 jsou voliteln€ upevnéna
stranova vedeni 21 pomoci $roubovych spoju 22, které prostupuji podélné
drazky 23. Za nosi¢i 2 je na ramu 1 umisténo stranové a vyskove prestavitelné
vytlaéné zafizeni 3, které sestava piedev$im z drzaku 31 stranove
piestavitelného po profilu vedeni 12. Drzak 31 je pro tento ucel opatfen

vybranim 38, které do profilu vedeni 12 zapada. Na vedeni 12 je dale upevnén
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stranovy pohon 33, v tomto ptipadé tvofeny pohybovym Sroubem s motorem,
kde pohybovy $roub je rovnobézny s profilem vedeni 12. Pohybovy sroub
stranového vedeni 33 prostupuje drzak 31 zavitovym otvorem 38. Vedeni 12 je
opatfeno matici 14, kterou prostupuje pohybovy $roub vySkového pohonu 32.
V provedeni zobrazeném na obr.4 je vytlatné zafizeni 3 tvofeno zarazkou 34,
ktera je s manipuladnim pohonem 35 spojena pohybovym Sroubem 36.
Manipulaénim pohonem 35 je v tomto piipadé elektromotorem pohanéna
matice. Podélné vedeni zarazky 34, s vyloucenim jejiho natacenti, zarucuje jeji
styk s nosi¢em 2 pfi vytlatovani kusovych predmeétd K. Po opusténi vedeni 2
zabrafuji nata¢en{ zarazky 34 voditka 37 zasunuta do naznalenych otvoru.
V provedeni zobrazeném na obr.5 je vytlacné zafizeni 3 tvotfeno zarazkou 34,
ktera je s manipulaénim pohonem 35 spojena ozubenym htebenem 36°.
Manipulaénim pohonem 35 je v tomto piipadé elektromotor s pastorkem
zapadajicim do ozubeni hiebenu 36", V provedeni zobrazeném na obr.6 je
vytlaéné zatizeni 3 tvofeno zardzkou 34, ktera je s manipulaénim pohonem 35
spojena tlaénym Fetézem 36”". Manipulaénim pohonem 35 je v tomto piipadé
elektromotor s pastorkem zapadajicim do ¢lanki ozubeného fetézu 36”°. Mimo
dosah nosice 2 je zarazka 34 vedena voditky 37 zasunutymi do piislusnych
otvorQ.

Y
Nosiée 2 se rozlozi nad sebou ve svislych vedeni/l_l_ v ramu 1 a nasledné zajisti
achyty 24 podle vy3ky kusovych predméti K. Podle Site kusovych predméta
K se rozlozi podélna vedeni 21 na nosi¢ich 2 a pomoci Sroubovych spojt 22,
které prostupuji drazkami 23, se piipevni k nosi¢lim 2. Ovladanim pohybu
vytlagného zafizeni 3 vyskové piestavitelnym vv§kovym pohonem 32 a stranoveé
prestavitelnym stranovym pohonem 33 na piisluiné misto, kde jsou na nosi¢i 2
mezi podéInymi vedenimi 21 ulozeny poZadované kusové pfedméty K, se ustavi
zardzka 34 proti fadé pozadovanych kusovych pfedméta K. Je vhodné, kdyz

stranova a vyskové poloha vytlaéného zafizeni 3 predurcena pozadovanymi
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kusovymi predméty K je fizend programem pocitace. Po ustaveni zarazky 34
proti pozadovanym kusovym pfedmétim K vytlatné zatizeni 3 vysune zarazku
34 o rozmér kusového predmétu K odpovidajici jeho hloubce. Kusovy predmét

K spadne z ¢ela nosice 2 do vydejniho okna 13.

Primyslova vyuzitelnost

Automaty pro vydej podle tohoto feseni pro jsou uréeny pro vydej kusovych
predmétii v §irokém sortimentu nejen co do druhu, ale i rozmérd. Ve spojeni

s poditadem je vydej kusovych pfedmétii adresny podle pfistupového kédu.
Muze byt tak kuptikladu zajistovéan vydej nastroji u zékaznika a dodavatel pak
zné rozsah okamzité spotfeby, kterou dopliiuje a nasledné podle odebraneho
mnozstvi uétuje. Rovnéz mize byt takto organizovan vydej leki ve
zdravotnickém zai{zeni obsluze s opravnénym pfistupem v pfedem stanoveném

rozsahu.
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Patentové naroky

Automat pro vydej kusovych pfedméti (K) uloZenych na nosicich (2), kde
nosi¢e (2) jsou uspoiddany v ramu (1) nad sebou a pod Cely nosicu (2) je
umisténo vydejni okno (13) vyznacujici se tim, Ze za nosici (2) je na
ramu (1) umisténo stranové a vyskové prestavitelné vytlacné zafizeni (3).
Automat podle naroku | vyznacujici se tim, Ze nosice (2) jsou na ramu
(1) vy3kové volitelné prestavitelné.

Automat podle naroku 1 nebo 2 vyznadujici se tim, Ze nosice (2) jsou
opatfeny vzijemné rovnob&znymi podélnymi vedenimi (21).

Automat podle ndroku 3 vyznadujici se tim, Ze podélna vedeni (21) jsou

véi nosi¢i (2) stranové volitelné ptestavitelna,

. Automat podle naroku 1, 2, 3 nebo 4, vyznacujici se tim, Ze vytlané

zatizeni (3) je umisténo na drzaku (31) s tAmem (1) spojenym vyskove
piestavitelnym vyskovym pohonem (32) a stranové prestavitelnym
stranovym pohonem (33).

Automat podle naroku 5, vyznadujici se tim, Ze vytlatné zafizeni (3) je
tvoreno zarazkou (34) s manipulaénim pohonem (35) spojenou
pohybovym Sroubem (36).

Automat podle naroku 5, vyznacujici se tim, Ze vytlacné zafizeni (3) je
tvofeno zarazkou (34) s manipula¢nim pohonem (35) spojenou vytlatnym
htebenem (36").

Automat podle néroku 5, vyznalujici se tim, Ze vytlatné zafizeni (3) je
tvofeno zarazkou (34) s manipula¢nim pohonem (35) spojenou tlatnym

Fetézem (367).
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Obr.6
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