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(54) Zafizeni pro zavé$eni pracovniho Gstroji rotaéniho Zaciho stroje

Refen{ se tykd za*fzeni pro zavéZeni
pracovnfho dstrojf rotadnfho Zaciho stroje, .
neseného na t¥ibodovém zdv&su ta%ného e~
prostfedku. Podstata spolivd v tom, Ze
sk¥{fi ¥acfch org4nd jsouci kloubem pfipojena
k rému, je opatfena jednak t&lesem s vodici
dra¥kou pro &ep pistnice p¥imoZarého
hydromotoru ukotveného k hlavieci nosniku,
jednak drfdkem p¥ipojenym teleskopickym
tahlem a ramenem s rédmem, p¥i&emZ rém
je tédhlem v¢Skového nastaveni a pruZinou
spojen s hlavici nosniku, upraveného
ve stojin&.

0BR.1

L 3

263764




263764 2

Vyndlez se tfkd zafizeni pro zav&Seni pracovniho Gstrojf{ rotadntho Zaciho stroje, nesené-
ho na t¥ibodovém zdv&su taZného prostfedku.

U Zacich stroji jsou kladeny stédle vEt3{ ndroky a pofadavky jak na vykonnost, tak
i kvalitu prédce. ZvySovani vykonnosti lze provadét pfedeviim zv&tdovdnim Zf¥ky a pojezdové
rychlosti. Kvalita prdce se projevuje pfedevZim na kvalit& strni¥td, které by m&lo mit !
rovnomérnou vysku po celé Zi¥ce z&b&ru pracovniho Gstroji s co nejmen¥i odchylkou od teoreticky
nastavené vysky strnisté. Kvalita strni3t& vSak znadné kolis4, zejména p¥i vy3Sich pojezdovych
rychlostech na nerovnych pozemcich. Kvalitni strnit& lze dos&hnout jen u stroijld, které
umoZfiujl v pracovni poloze kopirovani terénu v obou smérech. Pro podélné kopirovédni terénu
musi byt umoZnén pohyb nahoru a doli od zdkladni polohy, kterym jsou eliminovény nerovnosti
pozemku ve sm&ru jizdy. Pro p¥i&né kopfrovéni terénu mus{ byt umoin&n pohyb pracovniho
dstrojil v roviné kolmé na smér pojezdu, kterym jsou eliminovény pfiéné zmény reliefu povrchu.
P¥i v&t3ich zdbé&rech rotadnich Zacich strojl bfvd zna&néd hmotnost pracovntho ustrojf,
proto jeho zavdZenf mus{ umo¥fiovat urdité odleh&eni, aby na povrch pozemku byla p¥enidSena
pouze Z&st hmotnosti. OdlehZenim se zlepZ{ kopirovacf schopnosti a zmen#f pofkozeni sklizené-
ho porostu Zacimi orgdny pfedevS8im na mokrém povrchu. U nesenych Zacich sfrojﬁ na t¥{bodovém
z&vésu, pracujficich bo&n& od taZného prostfedku musf{ byt téZ FeSeno prestavovdni Zacfho
stroje do pfepravni polohy.

v&tsina zndmgch provedenf rotadnich Zacfch strojl je zav&Zena na t¥fbodovém zdvEsu
ta¥ného prostfedku tak, fe s rdmem je skloubena sk¥ifi Zacfho ustrojf, jejff vn&js{ konec
je t&hlem s ramenem spojen s rémem, ktery se ot&X{ kolem stojiny se svislou osou otédleni,
Toto pom&rn& jednoduché provedeni je vhodné pro men3i zab&ry, kdy odleh&eni vn&j3iho konce
%facfho dstroji i p¥estavovédni stroje do transportni polohy otd¥enim dozadu za traktor
vyhovuje. Toto Fe¥eni vdak nevyhovuje u v&tZich z4b&rd, kdy pfi pfestavovini stroje do
transportni polohy dochdzf vlivem vy35{ hmotnosti k nep¥ipustnému odlehZeni p¥edni ¥fzené
ndpravy. P¥i v&tEich z&bd&rech se proto u bo&né& nesengch strojl pouZivd p¥estavba stroje
do transportni{ polohy zveddnim Zaciho Gstrojf do vertikalni polohy, toto FeSeni vyhovuje
u leh&ich diskov§ch Zacich stroji. Hlavni nevfhoda spoivd v nerovnomdrném odleh&eni Zaciho
dstrojf, protoZe je odlehfen pfedevi8im vnit¥ni konec Zacfho Gstrojf, ktery bezprostiednd
navazuje na rdm stroje. Proto u t¥231ich bubnovfch Zacich strojl se vfrazné& zhor3uje kvalita
préce projevujfcf se nerovnomérnym strniZtém i podkozenim povrchu pozemku vlivem nerovnom&rné-
ho m&rného tlaku Zaciho Gstrojf na podloZku i nedostate&nym odleh&enim jeho vn&jsiho konce.
Jin& zndm& provedeni se snaZ{ tuto nevyhodu omezit uchycenim stfedu sk¥inZ na pevném nebo
i posuvném pomocném rému, ktery je kloubov& spojen s mezilehlym rémem. Tato ¥eSeni, kterd
t4stené zlep8uji kopirovaci schopnosti maji nevfhody ve zna®né sloZitosti, ndkladnosti
a zhorZeni rovnomérnosti zatf¥fenf taZného prostfedku p¥i sklopeni do transportni polohy.

O&elem vyn8lezu je vytvo¥it takové za¥fzen{ pro zavé&Seni pracovniho dstroj{ rota&niho
factho stroje, které vy3e uvedené nedostatky do zna¥né miry odstranuje a umoZnuje i u bubno-
vgch strojd s velkgym z&bdrem pFestavbu stroje do transportni polohy zvednutim Zaciho dstrojf
do vertikdln{ polohy. Refenf mus{ té% zajiitovat rovnom®rné odlehleni Zaciho dstroji v celé
délce s kvalitnim kopirovénim terénu v obou smérech.

Podstata vyndlezu spodivd v tom, Ze sk¥f{i Zacfho Ustroji je opatfena jednak t&lesem
8 vodici drédfkou pro &ep pistnice p¥imodarého hydromotoru, ukotveného k hlavici nosniku,
jednak drZdkem propojenym teleskopickym téhlem a ramenem s rémem, pfifemZ rdm je téhlem
vyikového nastavenf a prufinou spojen s hlavici nosniku upraveného na stojiné.

Na p¥iloZenych vfkresech je schematicky zndzorn&n p¥iklad za¥fzeni pro zav&Zovéni
pracovniho ustroji podle vyn&lezu, kde na obr. 1 je nérys bubnového rota&nfho faciho stroje
v pracovn{ poloze s &drkovand vyznalenou transportni polohou a obr. 2 pfedstavuje detail
télesa a zaji¥tovacf desky s Zepem pistnice p¥ed sklép&nim a Carkované v pracovni poloze.

za¥fzeni pro zav&feni pracovniho uUstroj{ rota&nfho faciho stroje je upraveno na zavésu
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1, opatfeném stojinou 2 s rdmem 3, nosnikem 4, vzp¥rou 5 a halvici 6. Mezi rédmem 3, ktery
je Sepovym kloubem 12 napojen na stojinu 2 a hlavici 6 je upraveno tdhlo vg¢Skového nastaveni
7 a pruZin 8. K rdmu 3 je prostfednictvim kloubu 9 p¥ipojena sk¥ffi 10 %aciho ﬁstroji 11

a na zévésu 1 nebo stojin& 2 je upravena podpéra 28. P¥ibliZn& uprostfed facfho dstrojf

11 je sk¥{n 10 opat¥ena drZdkem 13, mezi nim¥ a kloubem 9 je na sk¥fni 10 upraveno i t&leso
14. 5 drZé&kem 13 je spojeno teleskopické tdhlo 15 opat¥ené omezovadem vykyvu 17, které

je prost¥ednictvim ramena 16 skloubeno s ré&mem 3. Rameno 16 je opat¥eno vystupkem 29,
kterym se zabezpeluje jeho poloha vi€i rdmu 3 v pracovni poloze, kdeZfto v transportni
poloze je rameno 16 sklopeno. V¢stupek 29 vSak miZe byt upraven i na rdmu 3 pro opéru
ramene 16. P¥i{modary hydromotor 18 je uchycen ke hlavici 6 a &ep pistnice 19 ulofen ve
vodic{ drdZ¥ce 20 t&lesa 14. S t&lesem 14 je prostfednictvim &epu 22 skloubena alespon

jedna zajistovaci{ deska 21, v ni¥ je upravena drédZka 23 pro Cep pistnice 19. V zajiZtovact
desce 21 a té&lese 14 je upraven otvor 24 pro kolik 25. Na sk#ini 10 a/nebo na t&lese 14

je upraven doraz 26, vymazujici{ pkolohu skffn& 10 vidi rému 3 p¥i sklopeni do transportni
polohy. Na rotaénim %acim stroji, v p¥{ikladném proveden{ na dorazu 26 je upraveno pouzdro
27 pro odlo%eni koliku 25, pokud neni uloZen v otvoru 24.

za¥{zeni pro zavé&Seni pracovniho Gstroji rotadniho Zaciho stroje podle vyndlezu pracuje
ndsledovné: stroj je prostfednictvim zdv&su 1 p¥ipojen k nezndzornénému tfibodovému zdvésu
taZného prostfedku nap¥. traktoru a v pfepravni poloze zaujimd Zaci tstroji 11 postaveni,
zndzorn&né E4rkovan&, p¥ilemZ opé&ra 12 slouZic{ pouze pro odstaveni stroje, je zvednuta.
p¥i p¥fjezdu na pozemek se pisobenim p¥fmo¥arého hydromotoru 18 sklopf sk¥ifr 10 a Zacim
dstrojim 11 'do polohy zndzorndné pln&, pfifemZ? v transportni poloze a p¥i skldpé&ni je
kolik 25 uloZen v otvoru 24 zaji¥fovac{ desky 21 a t&lesa 14. Po sklopeni vyjme obsluha
kolfk 25 z otvoru 24, &Im¥ uvolni fixaci zaji¥fovac{ desky 21 vi&i t&lesu 14 a kolik 25
odlo%{ do pouzdra 27. Daliim pisobenim tlakového média se p¥imolary hydromotor 18 zcela
uvolni a &ep pistnice 19 se zaji¥fovaci deskou 21 zaujme polohu, zn&zorn&nou &arkovan&. P¥i
seteni pak Zac{ dstroji 11 rotadnfho Zacfiho stroje spolivd na terénu a kopiruje nerovnosti
terénu jak v podélném, tak i p¥i&ném sm&ru. MoZny rozsah pohybu sk¥in& 10 s Zacim dstrojim
11 je limitovén jednak moZinym pohybem Zepu pistnice 19 ve vodici dréZce 20 t&lesa 14 a v drédice
23 zaji3tovaci desky 21, jednak moZnym pohybem teleskopického tdhla 15 v rozsahu jeho omezovace
vykyvu 17. Ddle je zméEna polohy sk¥in& 10 Zaciho Ustroji 11 v klobouku 9 umoZn&na i zmé&nou polohy
rému 3 vychylenim v &epovém kloubu 12 v rozsahu daném téhlem vySkového nastaveni 7, p¥iem? dochdz{
ke zm&ném délky pruZiny 8. Po skoneni seleni pfestavi obsluha prostfednictvim p¥imofarého hydro-
motoru 18 Sep pistnice 19 do krajni{ polohy ve vodici drdZce 20. Poté kolikem 25 zafixuje zajiStovacy
desku 21 vi&i télesu 14 a pokradujicim pohybem p¥{mofarého hydromotoru 18 pfestavi Zacf dstrojf 11
do transportni polohy. V této poloze doraz 26, upraveny na télese 14 nebo na sk¥ini 10, dosedne
na rém 3, &imZ je vymezena poloha Zacfho dstroj{ 11 p¥i sklopeni{ do transportni polohy.
Je nasnadé, %e zajisténi polohy Zaciho dstorjf 11 v transportn{ poloze lze provést i jinymi
prost¥edky nap¥. vzp&rou apod. P¥i odstavovdni stroje se spusti Zac{ Gstrojf 11 v&etné&
podpdry 28 na podloZku, b&%n& zn&mgmi prost¥edky se zafixuje t&hlo vySkového nastaveni
7 a t¥ibodovy z&v&s traktoru se uvolni ze z4dvdsu 1. Uv&d&ni rotaniho Zaciho stroje do
oéétovného provozu lze provadét jiZ popsanym zplsobem.
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PREDMET VYNALEGZU

1. za¥fzeni pro zavéZeni pracovniho Gstroji rota&niho Zactho stroje, opat¥eného z4vésem,
na némZ je upraven rdm s prostfedky pro ovldddni sk¥in& Zacfho dstrojf, skloubené s rémem,
vyznalené tim, Ze sk¥{fn (10) Zaciho dstrojf{ (11) je opat¥ena jednak t&lesem (14) s vodici
drédfkou (20) pro &ep pfstnice (19) p¥imoZarého hydromotoru (18) ukotveného k hlavici (6)
nosnfku (4)., jednak dr%dkem (13) propojenym teleskopickym t&hlem (15) a ramenem (16) s ré&mem
(3), p¥iZemZ rdm (3) je téhlem v¢Zkového nastaveni (7) a pruZinou (8) spojen s hlavici
(6) nosniku (4), upraveného na stojing& (2). ’

2. za¥fzeni pro zavé&Seni pracovniho Ustrojf podle bodu 1 vyzna&ené tim, %e s t&lesem
(14) je skloubena alespon jedna zaji¥fovacf deska (21), v ni%¥ je upravena dré%ka (23)
pro dep pistnice (19) p¥imodarého hydromotoru (18), p¥idemZ t&leso (14) a zaji¥fovaci
desky (21) jsou opat¥eny otvorem (24) pro kolik (25).

3. Za¥fzeni pro zavéZen{ pracovniho dstroji podle bodu 1 vyznadené tim, %e mezi rémem
(3) a ramenem (16) je upraven v§stupek (29) a teleskopické téhlo (15) napojené na rameno
(16) je opatfeno omezovadem vykyvu (17).

2 vykresy
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