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a zaffizenf pro ko¥eluiny. Re#{ se problém
&fslicové indikace stupn& zm&k&eni u koZe-
lu¥skfch vibra&nfch mé&k&icich strojd s na- o h e
stavitelnfm m3k&icim ndstrojem. Podstata TTT7TT] ]
spot{vd v tom, ¥e vzd{lenost nastavitelné-
ho m&k&icfho ndstroje od pevného dorazu se

- pomoc{ pfevodd m&nf na otd&enf ovlddactho
&epu mnohapdlového p¥epfnale, jeho¥ vyivody
jsou spojeny elektrickymi vodidi p¥fmo

- 8 &islicovym ukazatelem. ReSen{ je moZno
vyufit v kofeluZském oboru.
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Vyndlez se tfkd za¥izen{ pro &fselnou indikaci stupné zm&kZenf u koZelu¥skfch vibra¥nich
m&k&icich stroji.

KoZelufské vibradni m&k&ici stroje zm&k&ujf user pomoci dvou proti sob¥ uspo¥ddanfch
m§kéic£ch ndstrojld tvaru desek s vystupky, které do sebe zapadajf. M&k&end{ useii je pru¥nymi
dopravniky vedena mezi t&mito mdk&fcimi néstroji. :

Vibradnfm pohybem jednoho z ndstrojl je umo¥n&n jak pohyb usné ve sméru pohybu doprav-
niku p¥i odd4len{ m&k&icich ndstrojld od sebe, tak i poXadované zm&kleni usnd p¥i stladent
m&k&icfch ndstrojd k sob& i s usn{ prochdzejfcich mezi nimi.

Velikost zm&k&enf je zdvisld na vzdjemné vzddlensoti m&k&icfch ndstrojd. Jsou-li vzddleny
vice, je zmek&enf men$i, jsou-~li blife, je zm&kZenf vdtif{. U vibra¥nich m&kiicfch strojl se
vzddlenost mék&icich ndstrojd m¥¥{ vzddlenost{ jednoho z nich, ktery je nastavitelny, od
pevného dorazu.

Systémy mé&feni jsou rizné. NejjednoduBeji se tato vzd4lenost m&f{i ru¥né vsouvdnfm plo-
chych mé&rek o rizné tloulfce. S pouZfvdnf{m ddlkového nastavovdnf vzd4lenosti m&kdic{ch né-
strojd se také ddlkové tato vzddlenost mé&¥{ a indikuje. Obvykle se d4{lkov® m&¥f pomoc{ pro~
ménného elektrického odporu potenciometru, jehoZ jezdec je pomocf p¥evodd spojen s pohybem
nastavovaného m&k&icfho nédstroje.

Tedy v zdvislosti na poloze m&k&icfho ndstroje se proporciondlné mé&ni{ odpor potenciometru,
Chceme=-11i jej vyhodnocovat &fslicové, ve form& sviticfch &fslic, jak'je nyn{ obvyklé, je
nutné mezi potenciometr a za¥fzen{ ¥{slicové indikace zapojit elektrické za¥ifzenf s hladi~
novymi spina&i, které p¥evede proporciondlni analogovy udaj odporu potenciometru na diskrétni
&{slicovy ddaj, ktery je nutny pro sprdvnou funkci zaffzenf pro &islicovou indikaci.

V¥sledkem je skutelnost, Ze p¥i otdfeni jezdcem potenciometru se rozsviécuje jedna
8islice indikadnfho za¥ifzen{ za druhou. Elektrické zaffzen{ s hladinovymi spfnali, které
pfevddl analogovy ddaj potenciometru na diskrétnf &fslicovy udaj, d4le jen analogové-&{sli-
covy pfevodnik, je pom&rné slo¥ité, neobejde se bez tranzistord &i integrovanych obvodd.

Uv4Z fme-11, %¥e na kafdém m&k&icim stroji je nutno indikovat nejmén® dvacet &fslic, pak
Je sloZitost, tak i ndklady na toto za¥{zeni mochou byt znainé.

Tyto nevyhody odstraiuje za¥fzeni podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodfvd Q tom, Ze
analogové &{slicovym pfevodnfkem je mnohapolovy p¥epina® se dvéma patry p¥epinacich kontaktl,
ktery je elektricky spojen se dvéma &{slicovymi doutnavkami indikujfcfmi stupef zm&k&enf
tak, ¥e elektrické zapojeni je usporn& p¥izpisobené omezenému podtu &islic nutnych pro indi-
kaci stupné zmék&en{ u koZeluZ¥skych m&k&icfch vibra&nich stroji.

Pokrok, dosaZ¥eny vyndlezem spofivd v tom, Ze elektrické zapojeni je jednoduché a levné,
co? je u m&k&icich vibra&nich stroji dlleZité, protoZe u jednoho je nutné indikovat polohu
minimdIn& desfti m&ké&icich ndstroji. '

Vyndlez je zndzorn¥n schématicky na vykrese, kde je nastavitelny m&k&icf{ ndstroj,
schéma dvoupatrového mnohapolového p¥epinade, elektrické vodide, schéma prvn{ &fslicové
doutnavky pro zobrazenf jednotek a schéma druhé &islicové doutnavky pro 2zobrazenf desitky.

zafizeni sestdv4 z mnohapdlového oto¥ného pfepinade 2, jeho? h¥fdel je spojena ne=-
znézornénymi pfevody s nastavitelnym m&k&icfm nédstrojem 1°~, p¥idem# kontakty‘g‘a 107 1
all; 2°a 123 3°a 133 4°a 145 5°a 15% 6. a 163 7°a 173 8°a 18} 9°a 19' prvnfho patra 1
mnohapdlového oto¥ného prepinafe 2 jsou spojeny elektrickymi vodi¥i 3 s elektrodami zobra-
zjfcfmi &fslice O; 1y 2; 3; 4; 5; 6; 7; 8; 9 prvn{ &fslicové doutnavky 4 a kontakty 10~
a¥ 19°~ druhého patra IT mnohapélového oto&ného p¥epfinade 2 jsou spojeny s elektrodou zobrazu-
jfcf &fslicl 1 druhé &islicové doutnavky S.
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Zm&na polohy nastavitelného mé&k&icfho ndstroje 17" se nazndzorn&nymi p¥evody zm&n{ na
otd¥en! h¥fdele mnohapSlového oto¥ného pfepinade 2, kterym se pf¥epfnajf jeho kontakty.
Vzestupnym otdZenim mnohapélového oto¥ného prepfnade 2 se prepinajf kontakty obou jeho pater
soutasn&, takZe nejdfive je elektrické nap¥t{ mnohapdlovym oto&nym pfepfnadem 2 p¥ipojeno
elektrickymi vodi&i 3 postupn& k elektroddm zobrazujfcfm &fslice O; 1; 2; 3; 4; 5; 6; 7; 8;

9; prvnf &f{slicové doutnavky 4.

Otoenfm mnohapGlového 'pfepinafe 2 pies desdtou polohu se elektrické nap&tf{ za¥ne
p¥ipojovat kontakty prvnfho patra mnohapSlového oto&ného pfepinalde 2 znovu postupné& k elek-
troddm zobrazujici &f{slice O a% 9 prvnf &islicové doutnavky 4, zatfmco kontakty druhého
patra mnohapSlového pfepina&e 2 pEipojf elektrické napét{ k elektrod& zobrazujfcf &fslici 1
" druhé &fslicové doutnavky 5.

Sestupnym otd¥enim se uvedené elektrody &islicovych doutnavek 4 a 5 pfipojujf na elek-~
trické napdtf{ v obrdceném po¥adf. Poloha nastavitelného m¥k&icfho nédstroje 1~ ~ odpovidd
tedy &islicfm &fslicovych doutnavek 4 a 5 v pofadovaném rozsahu od 00 do 19.

PREDMET VYNALEZU

Za¥fzenf pro &islicovou indikaci stupn& zm&k&eni u koZeluZskych vibra¥nfch m&k&icich
stroj& v rozsahu nejvjSe dvaceti stupiit zm&k¥en{ s nastavitelnym m&k&icim nédstroje, ktery
je spoien pfevody s otodnym mnohapdlovym pfepfinadem s nejmén& dvéma patry p¥epinacich kon-
taktd, vyznadujfci{ se tfm, Ze kontakty /O a 10; 1 a 11; 2 a 12; 3 a 13; 4 a 14; 5 a 15;

6 al6; 7 al7l; 8 a 18; 9 a 19/ prvnfho patra mnohapdlového oto&ného p¥epfnade /2/ jsou
spojeny s elektrodami zobrazujfcfmi &fslice 0; 1; 2; 3; 4; 5; 6; 7; 8; 9; prvn{ &fslicové
doutnavky /4/, a kontakty /10” a 197/ druhého patra mnohapdlového oto&ného p¥epfnade /2/
jsou spojény s elektrodou zobrazujfc{ &islici 1 druhé &fslicové doutnavky /5/.

1 vykres
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