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La présente addition a pour objet un perfectionnement & la demande
de brevet N® 79 10716 déposée le 20/04/79, relative & une machine

agricole tractée & tructure repliable.

La demande principale décrit une machine agricole tractée, compor-
tant un chassis de base supporté 3 l'arridre par un train de roues
lié au dit chassis par deux bras articulés vers l'avant sur celui-
ci, un bati mobile attelé derridre le dit chassis principal et com-
portant un jeu de rouleaux, deux chassis latéraux articulés vers le
milieu de la longueur du chassis principal, susceptibles de se re-
plier vers l'avant et portant chacun un jeu de rouleaux horizontaux
et un dispositif extensible de souldvement du chassis principal
placé verticaiement entre une traverse du chassis principal et

l'essieu du train de roues (sur lequel il prend appui).

11 est apparu que cette machine necessitait uns structure rigide
capable de supporter sans déformations les lourdes charges qu'elle
est censée supporter. '
L'objet de la présente addition est +tout d'abord d'apporter des so-
lutions & cette constatation, en réalisant notamment une structure
du chassis principal & trois dimensions, ainsi que des structures
verticales de préférence pour les chassis latéraux et de permettre
ensuite & ces structures ainsi constituées de recevoir tous type
d'appareils agricoles en attelage standard trois points.

D'autres avantages et caractéristiques de 1'invention apparaitront
lors de la lecture d'un exemple de réalisation donné & titxe non

limitatif avec référence aux dessins annexés en les uels ¢
q

- La figure 1 est une vue de profil de la machine selon 1'invention
en position de transport. '

-~ La figure 2 est une vue de dessus de la machine selon la fig. 1.

- La figure 3 est une vue de profil de la machine en poéiticn de
travail. ' .

- La figure 4 est une vue de dessus de la machine selon la fig. 3.

-~ Les figures ° <t 6 sont des schémas montrant le dispositif de
levage rectiligne vertical du chassis de la machine.

~ La Ffigure 7 est une vue de détail d'une partie d'un &ttelage
trois points d'un chassis latéral.

- La figure 8 zeprésente le dispositif de verrouillage du chassis

en position haute.
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Telle que représentée, la machine agricole tractée selon 1l'inven-
tion se compoée; comme décrit dans la demande de brevet princi-
pal, d'un Cha351s de base 1, supporté vers l'arrigre par un train
de roues 2 1ié au dit chassis vers l'avant par deux bras articu-
léS’ 3A.

Un dispositif extensible 4 prenant appui au moyen d'une articula-
tion sur l'essieu du train de roues 2 est fixé au moyen d'une
autre arficulation, du type chape par exemple, & 1'arridre du
chassis de base permettant ainsi par son gxténsionrdu sa rétrac-
tion l'écartement ou le rapprochement angulaire de l'essieu du
train de roues par-rapport au dit chassis de base et donc, le
soulzvement ou l'abaissement de la machine.

Derrigre ce chassis de base 1, est articulé au moyen de bras

W

reliant au dit chassis, un b&ti arrigre 5 portant des outils te
travail du sol tel que des rouleaux par éxemple, et dont ic miu-

vement de descente est arr8té au moyen d'un dispositif réglab:

@

6 accroché au dit chassis.

Versrle milieu de la longueu; du chassis de.base,et de part ei.
d'autre de celui-ci sont artiéulés deux chassis latéraux 7 suz-
ceptibles de se replier vers l'avant et portant chacun un cadz=
mobile B équipé égalamentrd'outils de travail du sol tel auc

rouleaux par exemple.

Selon 1! 1nvent10n, le chassis de base 1 est une structure trici-
mensionnelle se composant d'un cadre horlzcntal triangulaire 9,
constitué par axemple d'éléments tubulaires soudés entre eux az
correctement entretoisés,formant un triangle isocdéle dont la
pointe constitue la fl&che de la machine et porte donc le dispo-
sitif d'attelage 10. )

Derridre ce dispositif d'atﬁalage 10 est fixé splidement par tous
procédés et moyens connus tel que par soudage, un'dispositif sen-
siblement vertical 11 dersoutieh de la machine au repos, tel que.
par exemple un pied telescopique ou un cric. ,

Sur le cadre horizontal 9 sont fixés, 2 l’érriéra transversalement
au déplacement un portique vertical 12 sensiblement de méme lar-
geur que l'arriére du dit cadre et vers le milieu de sa longueur,
parallélement au dit portique 12, un cadre vertical 13 de largeur

sensiblement supérieure & la largeur, du dit portique.
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Ce portique 12 et ce cadre vertical 13, pouvant &tre avantageu-
sement de m&me constitution que le cadre horizontal 9, c'est 2
dire en éléments tubulaires soudés par exemple, sont carre "‘e-

ment Tixés & leur base sur ce dit cadre horlzcntal 9 par +Dus

_moyens et procédés connus tel que par snudage,,et son hellas et

Tixés entre eux & leur partie supérleure au moyen de barres

raidisseuses 14. , ) ‘

Pour assurer encore une plus grande rigidité de cétte étructu:a
tridimentionnelle ainsi formée, la traverée hpiizontéle Supérieu-
re du cadre 13 est reliée aux deux branches d'égales‘iongueurs

du cadre horizontal 9 formant la barre d'attnlage, au moyen d'au

moins une barre formant nervure 15.

Cette structure rigide ainsi formée est apte a éupporter sans
déformations,de lourdes charges telles que des rouleaux agrl-
coles par exemple ou d'autres outils, agral es. 7

En position basse, ce qui correspond a-la position trévail, ce
chassis de base 1, ainsi strucfuré est supporté 3 l'arrigére par
le train de roues 2, situé alors sous le porthue 12 sen51ble—

ment dans le mBme plan que celui-ci. -

Les roues porteuses étant situées de part et d'aUtre du chassis
de base, & l'extérieur de celui-ci, pour assurer 4 ce chassis
une bonne stabilité. . . I

L'essieu de ce train de roues 2 est en cchtact difept,dans cette
position, avec le cadre horizontal 9 du dit chassis de“baée,
sous celui-ci et sensmblement dans le méme plan que le porti-
que 12. 7

Cet essieu est fixé avantageusement sous la traverse érriére du
cadre mobile 3 susceptible de venir se loger par'rdtatién:autour
de 1'axe longitudinal de 1la trave?ée avant de'cé,Cadrei 6u'dfun
axe paralléle & celui-ci, & l'intérieur du cadre”hdri;onfalrﬁ

du chassis de base et & l'arrigre de celui-ci..

Cz cadre mobile 3, de forme trapézoidale ou rectaﬁguléiie est
formé de deux traverses paralléles 3Bf tréhéversales'au déplia-
cement, celle située & l'avant du dit cadre supportant l'axe

de rotation du cadre, et 1l'autre située a 1' arridr ¢ supportant

l'essieu.du train de roues 2, religes entre elles par les bras
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3A de soulevement du chass;s Tixés ‘de part et d'autre de l'axe

longltudlnal de la machlne aux extremltes de ces traverses.

Ces bras 3A peuvent Btre fixés aux traverses 3B de manigre 3 lon-
ger partlellement, a l'1ntérleur, les c8tés latéraux du cadre
horizontal 9 du chassis de base en position hasse,

le cadre 3 ayant alors une forme trap8201dale arzlculee autour de
ig petite base, ou selon une autre forme de réalisation nan repre-

sentée, peuvent 8tre fixés perpendlculalrement aux dltes traver-

sss 3B, 1la traverse arridre ayant alors la méme longueur que la

traverse avant " formant. ainsi un. cadre- moblle 3 rectangulalre.

Le-dispositif'extensible 4 de éculévement du chassis prend appui
avantageusement au milieu de la longueur de la”traverse 3B arrié-
re du dit cadre mobile 3 au moyen d'une articulation du type chape
par exemple fixée sur cette traverse. o :
Son extrémité superleure est liée au chassis de base 1 au moyen
d'une autre artlculatlon du type chape placee sous la traverse
hor;zuntale du porthue 12. ;

Ce dispogitif extensible 4 se trohve;, dans le cas ol le chassis

est_en position basse, dans une position sensiblement verticale

et dans le plan du portique 12,

I1 est en position rétractée et tend 3 maintenir 1l'essieu du

train de roues 2 en dontact avec le cadre horlzontal 9 du cha851s
de base. ' 7

Toujours sur ce cadre horizontal 9, a‘l’arriere de celui;ci.est
1ié au moyen de bras articulés 18, et du d15posrt1f réglable arti-
culé'ﬁ un bati arridre 5 supportant par exemple un JEU de rou-
leaux horlzontaux.

Le mouvement descendant de cet ensemble (batl arridre et rouleaux)

reSt arrété lors du souldvement des cha551s pour le transport tel-

que decrlt dans le brevet prmnc;pal, grace au dispositif d'arrz®t
reglable 6. ' '

Selon l'invention, ce dlsp031t1f d'arrgt 6, fixé par dne exini-

- mité & la traverse du portique 12 au moyen d'une artlculatlon Zu

type chape, par exemple, travaille en extension.
En effet, il retient, par l'autre extrémité Tixée au moyen d'une

autre articulation sur le dit b&ti .arridre 5, le dit bAti et scs
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rouleaux, tout cet ensemble ayant tendance & descendre 35 rota- -
tion sous l'effet de sa masse autour des axes des bras auquel il.
est 1id. ) R

Les bras 16 articulés sur le chassis dérbase autour d'un axe si=-
tué a l'avant de la traverse arridre du cadre horizontal 9 et
libre de tout mouvement ascendant au dessus de catte traverse,
sont stoppés lors de leur mouvement descendant, df au souldvement
du chassis, par cette dite traverse.

Sur le chassis de base et plus‘partlcullerement sur les montanzs
verticaux du cadre 13 viennent s'articiler de part et dlautre du
dit chassis de base, deux chassis latéraux 7' susceptibles de se
replier vers l'avant, et portant chacun un cadre moblle équipé
d'outils tels que des rouleaux par exemple. 7

Ces chassis latéraux 7 sont constitués d'éléments ﬁubulaires’souQ
dés entre eux et semblables par exemple a ceux cunstltuant le

chassis de base.

Selon une forme préférée de réalisation,ces chassis latéraux
sont constitués chacun d'un monfant-veftical TA d'une longueur
sensiblement égale & la longueur du montant vertical du cadre 13
du chassis, d'une traverse horizontale 7B fixée perpendituiaire~
ment par l'une de ses extrémités a la partie inférieu:é,du mon-

tant vertical du dit chassis latéral, et d'une nervure 7C reliant

~1l'extrémité supérieure du dit montant vertical 4 1'extrémité li-

bre de la traverse horizantale. ,

Ces chassis latéraux ainsi formés sont articulés au moyen de char-
nleres ou autres dispositifs équ;valents situés le long des mon-
tants verticaux du cadre 13 et des chassis latéraux et rellant
chague montant vertical du cadre 13 2 un montant Qertical'du
chassis latéral 7 de mani2re & permettre unérrotation des dits -
chassis latéraux autour d'axes verticaux para;léleé aux montants.
Par cette r~*-tion, il est possible d'emmener les chassis laté-
raux d'une position perpendiculaire au déplaéement (position tra-
vail) & une position sensiblement paralléle au deplacement {po~-
sition de transport). : 7

Cette disposition de l'invention suivant laquelle le§ chassis 7

sont articulés suivant un axe vertical parallgle aux montants 13
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du chassis de base et donc sur une grande longueur correspondant
3 la hauteur du chassis de baée tridimensionnel offre l'avantage
de permettre une grahde rigidité de la liaison des chassis re-
pliables 7B par rapport au chassis de base.

Le maintient des dits chassis latéraux T en position'de travail
peut 8tre obtenu au moyen de barres 17 articulées chacune par
l'une de leurs extrémités vers 1'avant du cadre horizontal 9 du
chassis de base, l'autre extrémité venant se lier temporairement
par tous moyens connus tels que chape ou crochets sur les dits -
chassis latéraux, le plus prés possible des extrémités libres de
ceux-ci, afin de s'opposer plus facilement a 1teffort tendant 2
plier vers l'arridre les dits chassis latéiaux lors du %ravail

des outils .

Suivant une forme préférée de réalisation de 1l'invention, la lon-
gueur des barres 17 est telle qu'en position déployée, les chas-
sis répliables'ne soient pas strictement perpendicuiaires aux '
montants. 13 du chassis de baée,_mais soient inclinés vers la ile&-
che ce gui assure une meilleure tenue directionnelle.

En position de transport, ces chassis latéraux 7 sont maintenus
dans leur position sensiblement parallgle au déplacement contre
la fleéche paf tous moyens connus, tels que p@f chaines, par exsn-
ple. '

-

_Les efforts & encaisser pour maintenir ces dits chassis latéraux

7 le long de la fladche du cadre horizontal 9 durant leur trans-

- port n'étant pas trés importants, ne necessitent pas de gros

moyens.

Sur chacun de cesrchassis latéraux 7 et & l'arrigre de ceux ~ci
lorsqu'ils sont déployés est 1ié au moyen d'un attelage trois
points classiques un cadre 8 équipé d'outils tels que rouleaux

par exemple.

Cet attelage trois point est réalisé sur chaque chassis latéral

grice & deux biellettes articulées 18 susceptibles de se mouvoir
chacune en rotation dans un plan perpendiculaire a la tfaverse
horizontale du chassis latéral .et au dessus de cette traverse
autour d'un axe situé & l'avant de celle-ci, et d'une chaine 19

située entre les deux biellettes 18 et fixée au dit chassis



Gi

20

25

(8
o

35

2483731

latéral par une a“ticulation;dﬁrﬁyné chape situge é;”uhe'hauieur
supérieure aux dits axes d'articulation des*blell ettes. ' '
Par ce dispositif ou un dispositif aqu1valent, ‘chaque. cadre g et
ses outils de travail est libre de tout mouvement ascendant, mais
est arr8té dans ses mouvementsdescendants par les biellettes 13
venant en contact sur la travarse horizontale du dit ChESSlS
ral, au travers. de celle- c;, la chalne 19 enpechant alors cz odit
cadre 8 et ses éléments de travail de descendr= ‘sous l'effez da
leurs masses par zotation autour des’ axes d'artlculatlon par

quels il est relié aux blellettes 18r

En position de travail, les chasszs lateraux 7 sont deploy S at
maintenus dans cette pos;t;on aux moyens des barres artlc es 7
Le chassis de base 1 est en position basse.

Le train de Toues 2,en contact avec le dit cha351s d= base, einsk

" que le di sp051t1f extensible 4 de soulévement des chassis, @n po-

sition rétractée. se trouvent sen31blement,dans‘le memezplan que
le portique 12. - - ' ' L '7' :

Les outils de travail sont en contact avec le sol et les dlSpO“ -
tifs articulés d'attelage des cadres porte outlls, ol est a dire
les bras 16 et le dispositif réglable d'arret 6 pour les- outlls
arrigre d'une part et les biellettes 18 avec les chalnes 19 pour
les outils avant d'autre part, sont souleves.

Les bras 16 étant au dessus de la traverse arrigre du cadre hori- -
zonﬁal 9 du chassis de base, et les blellettes 18 etant au dessus
des traverses horizontales des chassis latéraux 7.

Durant le travail, ces outlls étant suumls aux varlaulons et dé~
formations du sol peuvent llbrement gréce 3 ces dlSpuSltlfs d'at—

telage articulés, encaisser ces variations de terraln.

Une autre caracterlsthue de cette machine iepllable selon l in-
vention est que les outils arridres travalllent 1la bande de ‘sol
laissée par les outils avant entre sux.en recouvrant légiéremant

de part et d'autre une partie de bande de sol travalllee par les

outils avant.
Pour effectuer le repliement des chassis latéraux 7 en’ vue du
transport, l'utilisateur agit sur. le dlspos*tlf exten51ble 4.

Ce dlspos1t1f s'allonge entra;nant l'essiey du train de roues 2
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en rotation autour de l'axe d'articulation des bras 3A sur le
chassis de base, ce qui a pgur effet d'écarter angulairement

le dit essieu du dit chassis de base soit éncare; de soulever le
chassis de base par rotation autour de lfaxe d'attelage de 1l'en-
gin tracteur. o o

Par ce souldvement progressif du ChaSSlS de base, les bras 16,

ainsi que les biellettes 18, viennent en contact sous l'effet

‘des masses auxquelles ils sont fixés, c'est & dire les cadres

- porte-outils et leur cutils, sur les traverses au dessus dzs-

quelles ils sont susceptibles de se déplecer, et par suite du

!'1

du sol gréce & leur dispositif d'arret. Le dlSanltlf .réglabl:z

d'arr8t 6 pour les rouleaux arrigres et les chaines 19 pour 1z

rouleaux avant.'

‘Lorsque le dispositif extensible 4 est au maximum de son exten-

sion, le chassis de base 1 est en position hautermaximum, 1'es-
sieu du train de rouesd est situé Sensiblement'enrarriéré du
plan vertical contenant l'axe d‘articulatiun des bras 3A sur ie
chassis de base et les outils sont au-dessus du sol.

Pour effectuer le repliement desvchaésiérlaﬁéraux et de leurs
outils de travail il suffit de dégager les extrémités des barres
articulées 17 de léur dispésiti? dﬁ fixation temporaire sur l:s
dits cha531s latéraux. . "

Il est possible alors de repller manuellemant vers lt'avant ces
chassis sans efforts, gré8ce aux articulations vertlcales qui oc-
cupent toute la haufeur des montants des chasSis latéraux et qui
supportent ainsi toutes les charges de ces chassis.

I1 ne reste plus qu'a lier ces chassis ainsi repliés vers 1' avant
avec l'extrémité avant du chassis de base, au moyen du dispositif
de liaison temporaire simple prévu a cet effet, tel querpar exem-
ple au moyen de chaines et la machine est alors préte pour le

transpozxrt.
Pour passer de cette position de transport 3 la position de tra-
vail telle que décrite, ci-dessus, l'utilisateur effectue la ma-

noguvre inverse.

Ce chassis de machine agricole selon l'invention tel que décrit
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précédemment est apte 2 racevoir tous types d’éppaieils’én'atte-
lage standard trois points tels gque cultlpakers, cultivateurs,

herses, disques, semoirs, etc...

Selon une forme perfectionnée de'réalisatioﬁ de l'invention ls
dispositif tel que décrit regoit les:perfecticnnemehté énoncés,
ci-aprés.

La machine selon 1'invention est dotée d'un dispositif de replis-
ment des chassis latéraux au moyen d'un verin hydréulique7f

A cet effet, le verin ou disﬁusitif analoguerast,fixérvers l'avant
par l'une de ses extrémités au-dessus au cadre horizontal 9 du
chassis de base (par exemple) tandis qU'é 1'autre extrémité iitra_
viennent s'articuler par tout moyen connu tequu’une chape guicée
sur rail par exemple deux biellettes venant elles—nemes s'articu--
lexr chacune par leur autre extrémits é l'avant (en position dé-
ployée) de chaque chassis latéral T, & 1'extrémité d'une équerre
horizontale convenablement rigidifiée et prévue é,cet'effét;

Au niveau des attelages trois points des appareils agficoles sur
les chassis latéraux 7 est réalisé un perfectionnehent-afinrde

permettre 1'adaptation et le positionnemenf de divers appareils

tels que cultiparker, semoir, cros-kill, etcCe...

Préférentiellement sur cﬁaque traverse hurizontale 78 des chassis
latéraux et de chaque c8té de la chaine 19 est montée Qne,chape
20 susceptible d'&tre déplacée le long de la'dité'traverse puis
d'8tre fixée sur celle—c1 par tout moyen connu tel qu au moyen
d'un étrier 21, par exemple. o )

Chaque chape 20 recevant une blellette artlculée 18 qu1 porte

les appareils standards agrlcoles grace & ce perfectlonnemsnt

il est possible d'adapter et de positionner éoutes sortes d'appa-

reils agrlcoles en attelage standard trois points afin notamment
de permettre ou non aux outlls situés & l'arridre de +ravalller
de part et d'autrs une bande de terre déja travalllee par les
outils avants.

Ces largeurs de bandes de terre étant réglables grace a8 ce perfec-
tionnement. '

A
)

Pour garder la machine selon 1'invention toujours sensiblement
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horizontale, quelle que soit sa position (transport ou travail )

et sans avoir & recourir au dispositif de relevage de 1'zsngin
racteur, un perfectionnement consiste 3 réaliser QnrdispositiF
simple qui combine avec le dispositif de levage de la dite mac-sin:

et tout en gardant le dispositif d'attelage 10 toujours au mém:

~niveau par rapport au sol, permet au cadre 9 du chassis de pase

de rester toujours sensiblement horizontal méme durant son soulé-

vement.

A cet effet, le dispositif-d'attelage 10, est placé a l'extrémité
d'un parallglogramme déformable 22 qui est relié par 1l'extrémi=é
opposée & la pointe du cadre triangulaire 9 du chassis de base.
Ce paralldlogramme déformable 22 est doté 2 sa partie inférisure
d'une chape 23 recevant une barre 24.

Cette barre 24 relie au moyen d'articulations en chape 23 et 23
le dit parall2logramme défcrmable au cadre mobile 3 supportant ”
l'essieu et le dispositif extensible 4.

Cette barre 24 est reliée par exemple & une chape 25 fixée sur

la traverse 3B supportant 1'axe de rotation du dit cadre mobile

3 et de manidre 3 ce que l'axe de 1'orifice de la chape 25 soit
toujours au-dessus de l'axe de rotation du dit cadre 3. _
Par cette réalisation lorsque le cadre mobile 3 s'écarte angulai-
rement du chassis de base sous'l'allongement du dispositif exten-
sible 4 (qui souldve ainsi les chassis de la machine) la barre

24 reliant le dit cadre mobile au dit parallélogramme 22 est sou-
mise & 1la traction et communique au dit paralleélogramme un mouve=
ment angulaire vers le bas permettant de maintenir le dispositif

d'attelage 10 sensiblement toujours au m8me niveau.

De méme lorsque le cadre mobile 3 se rapproche angulairement du
cadre 9 du chassis de base, la dite barre 24 est soumise & la
compression et transmet au dit parallélogramme déformable 22 un
mouvement anyulaire vers le haut jusqu'a aligner sensiblement le
dispositif d'attelage 10 avec le dit cadre 9.

La machine est alors en position travail.

I1 est possible d'améliocrer également la machine sur le plan

sécurité, notamment en verrouillant le dispositif de levage en
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o

position relevée pour éliminer jous Tisques an cas de rupturz su:

B

le circuit hydraulique alimentant le dispositif extensible 4.

A cet effet, il suffit par exemple de fixer & l'arridre du cadrs
mobile 3, sur chaque bras JA et au moyen d'une articulation 25, un
régle 27 munie d'orifices réguligrement sspacés, qui est guidée

en translation transversalement au cadre triangulaire 9 le long

d'un des flancs verticaux de celui-ci.

Lorsque la machine est en position relevée, il suffit de placer

une broche 28 dans l'orifice transversal le plus pras squé le ca-
dre 9, de chaque r&gle 27,pour occasionner une sécurité en cas de
rupture dans le circuit hydraulique alimentant le dispositif ex-

tensible 4 du systéme de relevage de la dite machine.

I1 est bien évident que d'autres modifications peuvent 8tre appor-
tées aux modes de réalisation décrit dans le domaine des équiva-
lents techniques, sans toutefois s'écarter du cadre ni de 1l'esprit

de l'invention.
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REVENDICATIONS
#lachine agricole tractée comportant un chassis de base rigide
(1) et deux chassis latéraux (7) articulés vers le milieu de
ila iongueur du dit chassis de base de part et d'autre de celui-
ci et susceptibles de se replisr vers l'avant, supportée &
l'arridre par un train de roues (2) 1ié au dit chassis de base
au moyen de deux bras (3A) articulés vers l'avant et d'un dis-
positif extehsible,(4) sensiblement vertical, articulé & l'ar-
riére sur ce méme chassis'pour permettre le soulgvement de
celui-ci, caractérisée en ce que le dit chassis de base est

une structure rigide en trois dimensions.

Machine agricole selon la revendication 1 caractérisée en :e
que les chassis latéraux (7) situés de part et d'autre du
chassis de base (1) vers le milieu de la longueur de celui-ci
sont art:iculés autour d'axes verticaux d'une longueur sens:-

blement élage'é la hauteur du chassis de base.

Machine agricole selon les revendications 1 et 2 caractéri:z

o
o

L oe
(G

en ce que chaque chassis latéral (7) est une structure pizne,
rigide et verticale d'une hauteur sensiblement égale 3 la
hauteur du chassis de base et comportant des dispositifs d'ar-
ti;dlation situés sur toute la longueur d'un de ses c@tés

verticaux.

Machine agriceole selon les revendications 1.2. et 3 caracté-
risée en ce qu'elle est munie d'un dispositif de levage de
1'avant du chassis de base (1) relié au dispositif de soulé-
vement de l'arridre du dit chassis tel gque décrit dans 1le

brevet principal, de manigre & obtenir un levage rectiligne

- vertical du chassis de base.

RS/

Machine agricole selon.la revendication 4 caractérisée en ce
que le dispositif de lsvage rectiligne vertical au chassis de
base (1) est constitué d'un parallélogrémme déformable (22)
dont le plan est vertical, reliant le dispositif d'attelage

(10) et 1l'avant du chassis de base et d'une barre (24) reliant
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le dit parallélogramme (22) et le dispositif de soulgvement
angulaire de l'arrigére du chassis de base tel que décrit dans
le brevet principal au moyen d'articulation du type chape
placée redpectivement sous le dit parall2logramme (22) et

sur la traverse avant {3B) ou vice-versa.

Machine agricole selon les revendications 1.2.3.4 et 5 carac-
térisée en ce que le dispositif de soul2vement de l'arriére
du chassis est muni d'un dispositif de verrauillage du chas-
sis est muni d'un dispositif de verrouillage du chassis de

base en position haute.

Machine agricole selon la revendication 6 caractérisée en

ce que le dispositif de verrouillage du chassis de base en
position haute est constitué de deux régles (27) munies
d'orifices régulidrement espacés, liées chaéune par l'une

de leur extrémité au moyen d'une articulation (26) sur chaque
bras (3A) pres du train de roues (2) et passant librement

& l'intérieur d'un guidage transversal au cadre horizontal
(9) du chassis de base et de deux broches (28) susceptibles
d'8tre placées chacune dans l'orifice transversal immédia-

tement situé sous le dit organe de guidage de chacune des
dites régles {(27).

Machine agricole selon les revendications 1.2 et 3 caracté-
risée en ce que l'arri2re du chassis de base (1) ainsi que
chagque chassis latéral (7) sont équipés de dispositifs ar-
ticulés permettant de recevoir tous types d'appareils agri~

coles en attelage standard trois points.

"Machine agricole selon la revendication 8 caractérisée en

ce que les dispositifs permettant de recevoir sur chaque
chassis latéral tous types d'appareils agricoles en atte-
lage standard trois points sont constitués de chapes {(20)

a4 positionnement translatif réglable.
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