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DESCRIPCION

Dispositivo prensor y de sujecién con acciona-
miento magnético para mover un dedo.

La invencion se refiere a un dispositivo prensor o
de sujecion conforme al predmbulo de la reivindica-
cién 1 con un cuerpo base, con por lo menos un dedo
mévil respecto al cuerpo base y con un accionamiento
para mover el dedo. Un dispositivo de este tipo se co-
noce por ejemplo del documento DE-A-195 29 945.

Dispositivos prensores o de sujecion de este ti-
po se conocen en numerosas formas de realizacion.
En los dispositivos prensores o de sujecion, con los
cuales debe generarse una fuerza prensora o de suje-
cién relativamente alta, se emplean regularmente ac-
cionamientos neumaticos o hidraulicos. Estos accio-
namientos son relativamente complicados y reaccio-
nan lentamente a su activacion.

Del documento DE 101 56 261 se conocen por
ejemplo dispositivos prensores o de sujecioén en los
cuales se emplea un actuador piezoeléctrico para ac-
cionar el dedo. Los accionamientos de este tipo son
relativamente caros y requieren un equipo de control
complicado y caro.

Asimismo, del estado de la técnica se conocen ac-
cionamientos con motores eléctricos que permiten ac-
cionar el dedo por ejemplo por medio de un husillo.
El control y la regulacién de estos accionamientos son
complicados.

De los documentos DE 195 29 945 C2 y DE 198
14 834 Al se conocen dispositivos prensores que
comprenden un accionamiento para mover un dedo
que presenta en el cuerpo base un imin de mando
en forma de un electroimdn. Este electroiman for-
ma como cada electroiman dos polos al conectar una
corriente. Para mover el dedo se emplea sélo un polo.

El objetivo de la presente invencién consiste en
proporcionar un dispositivo prensor o de sujecion eco-
némico que facilite un manejo sencillo. En particular,
el dispositivo prensor o de sujecién debe adoptar sélo
dos posiciones: abierto o cerrado. El dispositivo pren-
sor o de sujecién debe emplearse en particular como
dispositivo prensor para colocar objetos; sobre todo
es preciso conseguir un manejo rapido de componen-
tes pequefios o ligeros. Se deben proporcionar fuerzas
prensoras o de sujecién lo mds elevadas posibles.

Este objetivo se consigue con un dispositivo pren-
sor o de sujecién con las caracteristicas de la reivin-
dicacién 1. Un dispositivo de este tipo tiene la ven-
taja de que, durante un cambio de la polarizacién del
iman de mando, los contraelementos ferromagnéticos
son atraidos y repelidos simultdneamente, resultando
el movimiento del dedo de esta atraccién y repelencia.
Como contraelementos ferromagnéticos son posibles
en particular un contraeclemento de hierro dulce o de
un imdn permanente. Con un dispositivo prensor o de
sujecion de este tipo se pueden manejar por lo tanto
en particular componentes pequefios y ligeros, siendo
posible proporcionar fuerzas prensoras o de sujecién
relativamente grandes. No se requieren componentes
de accionamiento complicados. Asimismo, no es pre-
ciso prever un dispositivo de control o de regulacién
complicado.

El dedo puede emplearse para coger o sujetar in-
mediatamente una pieza de trabajo. No obstante, el
dedo puede emplearse también como elemento adap-
tador o elemento de mando que actia conjuntamente
con otro componente de tal manera que el otro com-
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ponente, y no el dedo como tal, agarra o sujeta la pieza
de trabajo.

En una configuracién ventajosa de la invencion es-
t4 previsto que el imdn de mando esté formado por al
menos un electroimédn controlable o por al menos un
iman permanente apoyado de forma mdvil en el cuer-
po base. La prevision de un electroimén tiene la ven-
taja de que con un mando apropiado o con la conexién
de una corriente apropiada al electroiman se generan
campos magnéticos en los polos del imdn. Cuando se
prevé un imdn permanente apoyado de forma mévil,
el cambio de la polarizacién del imdn permanente en
relacién con el respectivo contraelemento se consi-
gue mediante movimiento del imdn permanente. En
una posicién del imdn permanente puede enfrentar-
se al respectivo contraelemento un polo sur; en otra
posicioén del imdn permanente puede enfrentarse un
polo norte al respectivo contraelemento. Por lo tanto,
el respectivo contraelemento es atraido o repelido. La
prevision de un iman permanente apoyado de forma
moévil como imdn de mando tiene la ventaja de que
también es posible mover el imdn de mando manual-
mente. Es decir, una sujecion o un agarre mediante el
dispositivo puede conseguirse sin medios de acciona-
miento adicionales.

Segin una configuracién ventajosa de la invencién
pueden estar previstos topes en el dedo y/o en el cuer-
po base para limitar el movimiento del dedo. Esto per-
mite en particular que los dedos puedan adoptar posi-
ciones finales definidas. Cuando se prevé un electroi-
man como iman de mando, mediante la aplicacién de
una corriente al electroiman en una direccién, el dedo
se mueve en una direccién a una posicidn final de mo-
vimiento y mediante aplicacién de una corriente en la
otra direccién, el dedo se mueve a la otra posicién fi-
nal de movimiento.

En lo anteriormente expuesto es ventajoso que los
topes estén formados por el respectivo contraelemen-
to y/o por el iman de mando. Esto tiene la ventaja de
que en la posicién final de movimiento se ejerce en el
dedo la fuerza méxima del imédn. En caso dado puede
estar previsto que en la posicién final de movimiento
de los dedos se mantenga un intersticio de aire en-
tre el respectivo contraelemento y el iman de mando,
o que entre el respectivo contraelemento y el iman de
mando esté dispuesto un material no magnetizable co-
mo por ejemplo pldstico o aluminio. De esta manera
se impide un “pegado” no deseado de los contraele-
mentos en el imdn de mando, ya que la separacién
de un contraelemento directamente en contacto con
el im4n de mando sélo puede conseguirse empleando
una fuerza més alta.

Los contraclementos pueden estar configurados
como una sola pieza con el cuerpo base o con el dedo.

Es particularmente ventajoso que el imdn de man-
do esté dispuesto en el cuerpo base y que los con-
traclementos estén dispuestos en el dedo. Esto puede
ser ventajoso porque el imdn de mando, en particu-
lar cuando estd configurado como electroiman, ocupa
regularmente mds espacio de construccién que el con-
traclemento moldeado de un material ferromagnético.
Asimismo, un imédn de mando dispuesto en el dedo es
mas complicado debido a la disposicién mévil del de-
do en relacién con el cuerpo base. No obstante, la in-
vencion no excluye que el imdn de mando pueda estar
dispuesto también en el dedo.

Se ha demostrado particularmente ventajoso que
los contraelementos estén configurados como imén
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permanente o también como electroiman. Debido al
uso de un imdn permanente es posible aumentar la
fuerza prensora o de sujecion, ya que el campo elec-
tromagnético del imdn de mando atrae un imdan per-
manente con mas fuerza que un contraelemento ferro-
magnético no magnetizado de forma permanente que
puede ser por ejemplo de hierro dulce. De la misma
manera es concebible conforme a la invencién que
el respectivo contraeclemento esté configurado como
electroimédn que se activa de forma opuesta al cam-
po electromagnético del iman de mando propiamente
dicho. La realizacién de esta variante es mas compli-
cada, pero permite conseguir fuerzas prensoras o de
sujecion mas altas.

Segtin otra forma de realizacion de la invencion,
el dedo estd dispuesto de forma apoyada a lo largo
de una linea. La linea discurre en particular perpendi-
cularmente al eje longitudinal del dedo. Pueden em-
plearse imanes permanentes configurados como con-
traclementos cuya direccién norte-sur discurre per-
pendicularmente al eje longitudinal del dedo, estan-
do dispuesto el imdn de mando en prolongacién de la
direccién norte-sur. Debido a un apoyo apropiado, el
iman permanente en el dedo es atraido o repelido por
el iman de mando a lo largo de una linea en funcién
de la polarizacion del imdn de mando. Como imén
de mando pueden emplearse en particular dos elec-
troimanes dispuestos a lo largo de una linea, es de-
cir, la direccién norte-sur del imdn permanente. Los
dos electroimanes se activan de tal manera para mo-
ver el dedo que uno de los electroimanes atraiga el
iman permanente en el dedo y el otro electroiman re-
pela el imdn permanente. De esta manera se aumenta
la fuerza prensora o de sujecion.

De acuerdo con otra forma de realizacién de la in-
vencién es concebible que el electroiman esté confi-
gurado de tal manera como electroiman en U que los
contraelementos en el dedo estén dispuestos de for-
ma movil entre los polos del electroimdn. Al activar
la corriente del electroiman en una direccion, el con-
traclemento se mueve por lo tanto en una direccién
a lo largo de su linea de movimiento, y el contraele-
mento se mueve en la otra direcciéon de movimiento
durante la activacion de la corriente del electroimén
en la otra direccion. También en este caso se propor-
ciona una fuerza prensora o de sujecién relativamente
alta, ya que los dos contraelementos en el dedo son al
mismo tiempo atraidos por un polo y repelidos por el
otro polo.

Segtin otra forma de realizacidn también preferi-
da de la invencidn se prevé que el dedo esté dispuesto
de forma orientable. También en este caso es posible
realizar un movimiento deseado del dedo mediante un
imdn de mando, que se puede polarizar conveniente-
mente, y contraclementos que actian conjuntamente
con este.

En lo anteriormente expuesto es particularmente
ventajoso que el dedo presente dos contraclementos,
estando el eje de giro dispuesto entre los dos con-
traclementos, y que cada contraelemento actie con un
respectivo polo del imdn de mando de tal manera que,
con una polarizacién apropiada del imdn de mando,
un polo del imdn de mando atraiga un contraelemento
y el otro polo del imén de mando repela el otro con-
traclemento. También en este caso es posible propor-
cionar fuerzas prensoras o de sujecion relativamente
altas. El eje de giro puede encontrarse en particular
en el centro entre los dos contraelementos. No obs-
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tante, también es concebible que el eje de giro divida
los dos contraelementos en una determinada relacién
lo que permite conseguir un efecto de transmision.

Segtin otra forma de realizacion de la invencién
es concebible que dos o varios dedos estén dispuestos
en su posicion central neutra en lo esencial en parale-
lo alrededor de un iman de mando dispuesto de forma
central en el cuerpo base. En particular cuando los de-
dos estin dispuestos de forma orientable, con un so-
lo iman de mando es posible mover simultineamente
varios dedos. Los dedos individuales presentan en es-
te caso por lo menos dos contraclementos atraidos o
repelidos por el imdn de mando. En los dedos estdn
previstos dos contraelementos que actdan junto con
los dos polos del iman de mando.

Ademads, conforme a la invencién puede estar pre-
visto que el imdn de mando esté configurado como
iman permanente dispuesto de forma axialmente des-
plazable en el cuerpo base, siendo los contraclemen-
tos del dedo atraidos o repelidos, respectivamente, en
una primera posicion de desplazamiento del imén per-
manente y siendo repelidos o atraidos, respectivamen-
te, en una segunda posicién de desplazamiento del
iman permanente. Mediante una configuracién de es-
te tipo es posible mover varios dedos con un solo
imin de mando configurado como imédn permanen-
te. El desplazamiento del imdn permanente de una a
otra posicién de desplazamiento puede llevarse a cabo
manualmente o mediante un accionamiento por sepa-
rado.

Otra forma de realizacién ventajosa de la inven-
cidn se caracteriza porque el imdn de mando estd con-
figurado como electroimén dispuesto en el cuerpo ba-
se, con un nicleo con una cabeza superior y una ca-
beza inferior rodeado por una bobina a la que puede
conectarse una corriente, formando las dos cabezas
los dos polos del electroiman. Las cabezas pueden es-
tar configuradas de forma particular para intensificar
o concentrar el campo electromagnético en direccién
hacia los contraclementos. De esta manera se consi-
gue aumentar atin mas la fuerza prensora o de suje-
cion. Las dos cabezas pueden formar el tope para los
contraelementos.

Asimismo, conforme a la invencién es concebible
que el nicleo con las dos cabezas esté encerrado en un
recubrimiento similar a un casquillo. El recubrimien-
to similar a un casquillo es ventajosamente de un ma-
terial no ferromagnético como por ejemplo plastico o
aluminio. De esta manera se protege en particular la
bobina que encierra el nicleo. El recubrimiento puede
formar en la zona de las cabezas el tope para los con-
traclementos. De esta manera puede impedirse que los
contraelementos entren directamente en contacto con
los polos o las cabezas del electroiméan.

De acuerdo con otra forma de realizacién de la in-
vencion es concebible que en el caso de varios de-
dos estén previstos medios de acoplamiento mecéni-
cos para sincronizar el movimiento de los dedos in-
dividuales. Estos medios de acoplamiento mecéanicos
facilitan un movimiento exactamente sincronizado de
los dedos.

En particular, el dispositivo prensor o de sujecién
conforme a la invencion estd configurado como pinza
angular de dos dedos o pinza angular céntrica de tres
dedos. Los dispositivos de este tipo se emplean con
particular preferencia para el manejo de componentes
pequefios y ligeros.

Otras caracteristicas y detalles de la invencidn se
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desprenden de la siguiente descripcién en la que la
invencion se explica mds detalladamente con referen-
cia a los ejemplos de realizacion representados en el
dibujo.

En las figuras se muestran:

Fig. 1 Vista en perspectiva de un primer dispositi-
vo conforme a la invencion.

Fig. 2 El dispositivo segtn la figura 1 sin la pieza
base.

Fig. 3 Vista en corte parcial a través del dispositi-
vo segln las figuras 1y 2.

Fig. 4 Representacién esquematica de una segun-
da forma de realizacién de la invencion.

Fig. 5 Representacion esquemdtica de una tercera
forma de realizacién de la invencion.

En las figuras 1 a 3 se muestra un dispositivo se-
glin la invencién en forma de una pinza 10 angular
céntrica de tres dedos. El dispositivo 10 comprende
un cuerpo base 12 y en total tres dedos 14 moviles
en relacioén con el cuerpo base. Con los extremos li-
bres 16 de los dedos 14 es posible coger en particular
componentes pequefios y ligeros.

En cada dedo 14 estan previstos dos pernos de
apoyo 18, que discurren perpendicularmente al eje 17
longitudinal central, para el apoyo orientable de los
dedos 14 en el cuerpo base 12.

Tal como se desprende de la figura 2, en la que
se muestran los dedos 14 sin el cuerpo base 12, en
el cuerpo base 12 esta dispuesto a lo largo del eje 17
longitudinal central un imdn de mando en forma de
un electroimén 20. El electroiman 20 en el cuerpo ba-
se comprende un nicleo 22 con dos cabezas 24 y 26 y
una bobina 28 enrollada en el niicleo. En direccion ra-
dial, el electroiman 20 est4 rodeado por una cubierta
30 en forma de casquillo, representada en las figuras 1
y 3, que puede ser en particular de aluminio o de plas-
tico. Al conectar corriente al electroimén 20 se forma
un polo magnético en la cabeza 24 y otro polo magné-
tico en la otra cabeza 26. En funcién de la direccién
de la corriente cambian los polos en las cabezas 24,
26.

En cada dedo 14 estan dispuestos de forma radial-
mente opuesta a las cabezas 24, 26 dos contraelemen-
tos 32, 34. Los contraclementos 32 actian junto con
la cabeza 24 y los contraelementos 34 con la cabeza
26 del electroiman. Los contraelementos 32, 34 en los
dedos 14 en lo esencial cilindricos estdn configurados
de forma radialmente sobresaliente en direccidn hacia
las cabezas 24, 26.

Los contraclementos 32, 34 son de un material
ferromagnético. Como se simboliza en la figura 3, los
contraclementos 32, 34 estdn configurados en parti-
cular como imanes permanentes, siendo idénticos los
polos de los contraelementos 32, 34 dirigidos hacia el
electroimén 20. Conforme a la figura 3, los polos de
los contraelementos 32, 34 dirigidos hacia el electroi-
man 20 estan configurados como polos norte N.

Al conectar el electroiman 20 a la corriente, en
funcién de la direccién de la misma se forma en la ca-
beza 24 un polo sur y en la cabeza 26 un polo norte, o
viceversa.

Cuando la direccién de la corriente en el electroi-
man 20 sea tal que en la cabeza 24 se forma un polo
sur, la cabeza 24 atrae el polo norte del contraelemen-
to 32 y la cabeza 26 repele el polo norte del contrae-
lemento 34. En total, el extremo libre 16 del dedo 14
se mueve radialmente hacia dentro en direccién de la
flecha 36. Debido a que los contraclementos 32 son
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atraidos y los contraelementos 34 repelidos al mismo
tiempo, se consigue una fuerza prensora relativamen-
te alta. Gracias a la disposicién simétrica de los dedos
14 dispuestos de forma radial alrededor del eje longi-
tudinal 17, los tres dedos 14 se mueven simultidnea-
mente. Adicionalmente puede estar previsto confor-
me a la invencién un acoplamiento mecdnico para la
sincronizacion exacta del movimiento de los dedos 14
individuales. Un acoplamiento mecénico de este tipo
no se muestra en las figuras.

El dedo 14 se muestra en la figura 3 en una posi-
cion central neutra; ni el contraclemento 32 ni el con-
traclemento 34 se apoyan en la respectiva cabeza 24
6 26 o en el recubrimiento 30. Al conectar el elec-
troimén 20 a la corriente, la cabeza 24 atrae o repe-
le el contraelemento 32 y la cabeza 26 repele o atrae
el contraelemento 34. La posicién de desplazamien-
to maximo se alcanza cuando el respectivo contraele-
mento 32, 34 hace tope en la cabeza 24, 26 o en el
recubrimiento 30, respectivamente.

Tal como se ha explicado anteriormente, el movi-
miento del dedo 14 estd limitado por el contacto del
contraclemento 32, 34 en funcién de la direccion de
la corriente en el electroiman 20. Es concebible confi-
gurar de forma ajustable la posicién de los pivotes 18
de apoyo en direccion radial en relacién con el elec-
troiman 20, lo que permitiria ajustar el angulo de giro
del dedo 14.

Como se desprende en particular de la figura 3,
los ejes de los pivotes 18 de apoyo se encuentran en
el centro en la zona entre los dos contraclementos 32,
34. De esta manera, la distancia entre el contraele-
mento 32 y la cabeza 24 varfa de forma reciproca a la
distancia entre el contraelemento 34 y la cabeza 26.

Como se desprende en particular de la figura 2, las
cabezas 24, 26 estan configuradas de tal manera que
aumentan el flujo magnético en direccién a los res-
pectivos contraclementos 32, 34 enfrentados. Las ca-
bezas 24, 26 presentan para este fin en vista en planta
tres resaltes 38 dispuestos a una distancia de 120° que
se extienden en direccidn radial. Entre los respectivos
resaltes 38 estdn previstas entalladuras 40 en el mate-
rial.

Del dispositivo prensor 100 segun la figura 4 se
muestra un dedo 14 que, a diferencia de la forma de
realizacién segun las figuras 1 a 3, no estd dispues-
to de forma orientable, sino que es desplazable a lo
largo de una linea. Para este fin estdn previstas gufas
lineales 42 en el cuerpo base no representado en la
figura 4. En el dedo 14 estdn previstos en total dos
contraelementos 44, 46 configurados cada uno como
imdn permanente. La direccién norte-sur de los ima-
nes permanentes discurre en lo esencial perpendicu-
larmente al eje longitudinal 17 del dedo 14. En pro-
longacion del eje 48 de los imanes permanentes 44,
46 estan previstos los dos polos 50, 52 de un iman de
mando configurado como electroimén 54. Al conec-
tar corriente al electroimdn 54, en el polo 50 6 52 se
forma un polo norte y en el polo 52 6 50 se forma un
polo sur. En funcién de la polarizacién de los polos
50, 52, el dedo se mueve en direcciéon de las flechas
54, 56. Debido a la previsién de dos contraelementos
44, 46 se consigue un aumento de la fuerza cuando el
electroimén 54 se conecta a la corriente.

El electroimdn 54 comprende en total un nicleo
58 configurado en lo esencial en forma de U y una
bobina 60 enrollada en el nicleo 58 que puede conec-
tarse a la corriente.
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En la figura 5 se muestran dos dedos 14 del dis-
positivo prensor 200, apoyados de forma giratoria en
los ejes 18 de la misma manera que en la forma de
realizacion segin la figura 1. Los dedos 14 presentan
de manera andloga a la forma de realizacién segin
las figuras 1 a 3 contraclementos 32 y 34 magnetiza-
dos de forma permanente. Los contraelementos 32, 34
presentan cada uno un polo norte en su lado dirigido
hacia el interior.

En la forma de realizacién segtin la figura 5 es-
td previsto como iman de mando un imdn permanente
70 axialmente desplazable en el cuerpo base no repre-
sentado. Para el desplazamiento del imdn permanente
estan previstas guias 72 dispuestas en el cuerpo base.
En el iman permanente 70 estdn previstos también dos
pares 74 y 76 de polos magnéticos que comprenden
cada uno un polo norte y un polo sur. En la posicién
de desplazamiento del imdn permanente 70 reflejada
en la figura 5, el polo norte del par 74 de polos magné-
ticos se encuentra en la zona de los contraelementos
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32 y el polo sur del par 76 de polos magnéticos en la
zona de los contraeclementos 34. Por lo tanto, los con-
traclementos 32 son repelidos y los contraelementos
34 atraidos. En total se obtiene un movimiento de los
dedos 14 alrededor de los ejes 18 en direccion de las
flechas 78. Cuando el imdn permanente 70 se mueve
en direccién de la flecha 80 a su segunda posicion de
desplazamiento, el polo sur del par 74 de polos mag-
néticos llega a la zona de los contraclementos 32 y el
polo norte del par 76 de polos magnéticos a la zona
de los contraelementos 34. Por lo tanto, los contraele-
mentos 32 son atraidos y los contraeclementos 34 re-
pelidos. Los dedos prensores 14 se mueven de tal ma-
nera que los extremos libres de los dedos prensores
14 se acercan entre si.

Un movimiento del iman de mando 70 puede con-
seguirse por ejemplo manualmente a través de una
empuiladura 82 o a través de un accionamiento por
separado y no representado.



9 ES 2 296 048 T3 10

REIVINDICACIONES

1. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 100,
200), con un cuerpo base (12), con por lo menos un
dedo (14) mévil en relacién con el cuerpo base (12) y
con un accionamiento para mover el dedo (14), com-
prendiendo el accionamiento por lo menos un iman
de mando (20, 55, 70) que forma dos polos (24, 26;
50, 52; 74, 76) en el dedo o en el cuerpo base, res-
pectivamente, caracterizado porque el accionamien-
to comprende por lo menos dos contraelementos (32,
34, 44, 46) ferromagnéticos en el cuerpo base o en el
dedo, respectivamente, que actian conjuntamente con
los polos (24, 26; 50, 52; 74, 76) del iman de mando
(20, 55, 70) de tal manera que para el movimiento del
dedo (14) durante un cambio de la polarizacién de los
polos del imdn de mando (20, 55, 70) un contraele-
mento es atraido por un polo (24, 50, 74 6 26, 52, 76)
y al mismo tiempo otro contraelemento es repelido
por el otro polo (26, 52, 76 6 24, 50, 74).

2. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 100, 200)
de acuerdo con la reivindicacién 1 caracterizado por-
que el iman de mando estd formado por al menos un
electroimén (20, 55) controlable o por al menos un
iman permanente (70) apoyado de forma mévil en el
cuerpo base.

3. Dispositivo prensor o de sujecion (10, 100, 200)
de acuerdo con la reivindicacién 1 6 2 caracterizado
porque en el dedo y/o en el cuerpo base estin previs-
tos topes (32, 34, 44, 46) para limitar el movimiento
del dedo (14).

4. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 100, 200)
de acuerdo con la reivindicacion 1, 2 6 3 caracteriza-
do porque los topes estdn constituidos por los contrae-
lementos (32, 34, 44, 46) y/o por el imdn de mando
(20, 55, 70).

5. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 100, 200)
de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores
caracterizado porque el imdn de mando (20, 55) estd
dispuesto en el cuerpo base (12) y los contraelemen-
tos (32, 34, 44, 46) estan dispuestos en el dedo (14).

6. Dispositivo prensor o de sujecion (10, 100, 200)
de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores
caracterizado porque los contraelementos (32, 34,
44, 46) estan configurados como imanes permanentes
0 como electroimanes.

7. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 100, 200)
de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 6 ca-
racterizado porque los contraclementos (32, 34, 44,
46) son de hierro dulce.

8. Dispositivo prensor o de sujeciéon (100) de
acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores ca-
racterizado porque el dedo (14) estd dispuesto apo-
yado de forma lineal a lo largo de una linea.

9. Dispositivo prensor o de sujeciéon (100) de
acuerdo con la reivindicacion 8 caracterizado por-
que como contraelementos (44, 46) se emplea por lo
menos un imdn permanente cuya direccién norte-sur
(48) discurre perpendicularmente al eje longitudinal
(17) del dedo (14) y porque el imdn de mando (55)
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esta dispuesto en prolongacién de esta direccién nor-
te-sur (48).

10. Dispositivo prensor o de sujecién (100) de
acuerdo con la reivindicaciéon 8 6 9 caracterizado
porque el imdn de mando estd configurado de tal ma-
nera como electroimén (55) en forma de U que los
contraelementos (44, 46) en el dedo estdn dispuestos
de forma mévil entre los polos (50, 52) del electroi-
man (55).

11. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 200) de
acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 7 carac-
terizado porque el dedo (14) estd dispuesto de forma
orientable.

12. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 200) de
acuerdo con la reivindicacién 11 caracterizado por-
que el dedo (14) presenta dos contraclementos (32,
34), estando el eje (18) de giro dispuesto entre los dos
contraelementos (32, 34), y porque cada contraele-
mento (32, 34) actiia conjuntamente con un respectivo
polo (24, 26) del iman de mando (20) de tal manera
que durante un cambio de la polarizacién del imén de
mando (20) un contraelemento (32, 34) es atraido por
un polo (24, 26) del iman de mando y el otro contrae-
lemento (34, 32) es repelido por el otro polo (26, 24)
del iman de mando.

13. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 200) de
acuerdo con la reivindicacién 11 6 12 caracterizado
porque dos o mds dedos (14) estdn dispuestos en su
posicion neutra central en lo esencial en paralelo alre-
dedor de un imédn de mando (20) dispuesto de forma
céntrica en el cuerpo base.

14. Dispositivo prensor o de sujecién (200) de
acuerdo con la reivindicacién 13 caracterizado por-
que el imdn de mando estd configurado como imén
permanente (70) dispuesto de forma axialmente des-
plazable en el cuerpo base, siendo los contraelemen-
tos (32, 34) en los dedos atraidos o repelidos, respec-
tivamente, en una primera posicién de desplazamien-
to del imdn permanente (70) y repelidos o atraidos,
respectivamente, en una segunda posicion de despla-
zamiento del iman permanente (70).

15. Dispositivo prensor o de sujeciéon (10) de
acuerdo con la reivindicacion 11, 12 6 13 caracte-
rizado porque el imdn de mando esta configurado co-
mo electroimén (20) dispuesto en el cuerpo base que
comprende un nicleo (22), encerrado en una bobina
(28) que puede conectarse a una corriente, con una ca-
beza (24, 26) superior y una inferior, formando las dos
cabezas (24, 26) los dos polos del electroiman (20).

16. Dispositivo prensor o de sujecién (10, 200) de
acuerdo con la reivindicacién 14 6 15 caracterizado
porque el imdn de mando (20, 70 est4 recubierto por
una cubierta (30) en forma de casquillo.

17. Dispositivo prensor o de sujecion (10, 100,
200) de acuerdo con una de las reivindicaciones an-
teriores caracterizado porque estdn previstos medios
mecénicos de acoplamiento para sincronizar el mo-
vimiento de los dedos individuales cuando se prevén
varios dedos (14).
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