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Wynalazek dotyczy urzadzenia do liczenia
i wskazywania impulsow, w szczegolnodci za$
do liczenia osi dla potrzeb kolejnictwa przy za-
bezpieczaniu ruchu pociggéw, i ma na celu po-
réwnawcze wykrywanie przychodzacych i od-
chodzacych impulséw pojedynczych lub sprze-
Zonych, ich liczenie oraz obiektywne wskazywa-
nie réznic doliczen i odlicze sposobem elektro-
mechanicznym, Wskazywanie powinno byé¢ przy
tym przeniesione na dowolng odlegtcé¢ i do do-
wolnie wielu miejsc.

Do zabezpieczenia jazdy pociggéw sg juz stoso-
wane urzadzenia, ktére badajac zabezpieczony
odcinek zamykaja go dla ruchu pociagéw w przy-
padku wykrycia wtaczajacych sie két (osi) lub
zwalniaja go.znowu w przypadku wykrycia koét
zbiegajacych z zabezpieczonego odcinka. Urza-
dzenia stosowane do tego celu posiadaja sprze-
zone liczniki do wskazywania liczby osi wcho-
dzgcych wzglednie schodzacych lub tez réznice
miedzy nimi. :

Takie liczniki muszg reagowa¢ na dzialanie
ze wszystkich kierunkéw. Mechaniczne liczniki

-

daja jednak wynik czytelny bezposrednio tylko
przy jednym kierunku obrotu, np. przy liczeniu
0, 1, 2, 3, do 100. W drugim kierunku wyniki
nalezy odejmowa¢ od sumy koncowej licznika
np. 100, 99, 98, itd. do 0. Chcac jednak wiedzie¢
jaka jest réznica miedzy doliczonymi i odliczo-
nymi osiami, tzn. okresli¢ zajgcie toru, to w pew-
nych przypadkach toréw zjazdowych (na sto-
kach itd) nalezy najpierw obliczy¢ liczbg osi
znajdujgcych sie na torze. Jest to jednak juz
przy nielicznych torach niemozliwe np. przy
staczaniu. Oprécz tego zachodzi konieczno$¢
umieszczenia przyrzadéw licznikowych w - po-
mieszczeniu odpowiedniej nastawni. Zajmujg one
jednak duzo miejsca i pomimo to nie zapewnia-
ja obstudze dobrej przejrzystosci, gdyz-ich wy-
miary muszg by¢ z koniecznosci mate. Wskazy-
wanie liczby osi w innych miejscach, np. w dy-
zurce dyspozytdrskiej jest réwmniez niemozliwe.

Wynalazek usuwa wymienione wady i po
pierwsze ma na celu obiektywne wskazywanie
aktualnej liczby osi, tj. niezaleznie od kierunku
liczenia, a powtére wskazywanie w kazdym miej-



scu dowolnie oddalonym od licznika, ktéry moze
by¢ zainstalowany w ’porqieszczeniu przekazniko-

Cele powyisze wedlug wynalazku osigga sig
w ten spckob, ze impulsy uruchamiaja za pomoca
silnik6w napedowych obsady stykowe, ktorych
obracanie z polozenia zasadniczego powoduje
uruchomienie przekaznikéw, stuzacych do wiacza-
nia opornikow, przy czym przy jednakcwych sko-
kach w obu kierunkach dajg wskazania jednakowe
potencjaty.

W dalszym rcezwinieciu wynalazku styki odpo-
wiadajace impulsom sa umieszczone na obsadach
stykowych w odpowiedni spos6b. Poza tym urza-
dzenie wskaznikowe posiada jeden lub kilka ukla-
déw pol wirujacych. Polaczenie przewodzace wy-
konywane przez obsade stykowa moze by¢ przy
tym typu mechanicznego, indukcyjnego lub pc-
jemnosciowego. '

"Istota wynalazku jest wyjasniona w dalszym
ciagu na przykladzie przedstawionym na rysunku.
Ruchy obrotowe przekazane z urzadzen napedo-
wych od silnika obrotowego lub innego napgdu
zostajg przeniesione na obsady stykowe 2, ktoére
sa sprzezone ze soba np. za pomoca kol zebatych
w ukladzie dekadowym. Pierwsza obsada stykowa
posiada dziewie¢ stykow 5, z ktorych kazdy od-
powiada jednej osi. Dziesigtej osi odpowiada
pierwszy styk drugiej obsady stykowej itd. Kazde
dwa uklady sa ustawione na wprost siebie, przy
czym w ukladzie przeciwleglym obsada stykowa
posiada tylko jeden styk do badania strony prze-
ciwnej. '

Wszystkim stykom 1 —9 sa podporzadkowane
okreslone pdtencjaly za pomoca opornikow 3
(@ lub b). Na obsadach stykowych znajduja sie
rowniez styki teletransmisyjne F1, F2 lub F3.
Oprdécz tego pierwsza obsada stykowa (KT1) Jo-
siada jeszcze styki przelaczajace x, y do stero-
wania w zaleznosci od kierunku. Wskazywanie
liczby osi odbywa si¢ za pomoca jednego lub
kilku prostych wskaznikow 4 z cewkami obroto-

- wymi. Mozna poszczegélne dekady umiesci¢ od-
dzielnie lub razem na jednej lub kilku osiach.

Urzadzenie wedlug wynalazku dziala w spos6b
opisany ponizej. Gdy na odcinek toru wjezdza
pierwsza o$ silnik napedowy sprawia, ze obsada
stykowa 2 zostaje obrécona o jeden skok. Wsku-
tek tego styk teletransmisyjny F1 zostaje przer-
wany i w zaleznosci od kierunku ruchu zamyka
styk x lub y. Jednoczesnie sprezyna stykowa a

obsady stykowej 2 (KT1) opiera si¢ na sprezynce
stykowej 1 lub 9 obsady stykowej 2 (KT1) i do-
prowadza potencjal do wskaznika 4 przez opdr 3,
odpowiadajacy stykowi. Wskutek tego odpo-
wiednio do szeregu oporctwego b nastepuje uru-
chomienie styku 1 i wskazanie cyfry 1 na wskaz-
niku.

Gdy jednak obsada stykowa obréci si¢ w prze-
ciwnym kierunku, to sprezyna stykowa a dotknie
sprezynki stykowej 9 przez co wskazinik mégiby
wskaza¢ potencjat 9. Styk x odigcza jednak sze-
reg opornikow b i wlacza szereg cpornikéw a
przez przekaznik P. Wskutek tego przelgczenia
przy danym kierunku ruchu styk 9 otrzymuje
teraz potencjat 1. Styk y dzieki przekaznikowi
pomocniczemu Q nie pozwala na przelgczenie
pdiniejsze przy mijaniu styku I podczas ponow-
nego przebiegania styku x. Podobne przelgczenie
odbywa sie rowniez dla.innych stykéw. Wskaz-
nik jest tak wykonany, iz wskazuje tylkc odnos-
na wartos¢ koncowa, a wiec pracuje z bezwlad-
noscig. Jego miejsce ustawienia nie jest zwiazane
z licznikiem,

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do liczenia i wskazywania impul-
sow, zwlaszcza do liczenia osi w urzadzeniach
zabezpieczenia ruchu pociaggéw, znamienne
tym, Ze impulsy, za pomoca silnikow napedo-
wych (1) uruchamiajg obsady stykowe, przy
czym przy chbracaniu ich z polozenia zasadni-
czego nastepuje uruchomienie przekaznikow
(P lub Q) w celu odiaczania opornikéw (3),
tak iz przy réwnych skokach w obu kierun-
kach sa doprowadzone do wskaznika (4) réw-
ne potencjaly.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze styki (5) odpowiadajace impulsom sa
umieszczone w obsadach stykowych (2).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze przyrzad wskazinikowy (4) posiada
jeden lub kilka systeméw pél obrotowych.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze polaczenie dokonywane przez obsady
stykowe jest typu zaré6wno mechanicznego,
jak i indukcyjnego lub pojemno$ciowego.

VEB Werk fiir Signal-
und Sicherungstechnik Berlin

Zastgpca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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