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Vynélez se tyké Gstroji pro aretaci polohy
navrstvenych vystfizk dynamoplechfi o vét-
Sim priméru, které jsou uloZeny na doprav-
niku ve sméru posuvu jako prvni, a navrst-
venych vystFizkd dynamoplechi o menSim
priimgru, které jsou uloZeny na dopravniku
ve sméru posuvu jako druhé, odebirané me-
chanizalnimi prostredky.

V soudasné dobé se odebirdni navrstve-
nych vystfizki dynamoplechlt o rdzném
primé&ru piepravovanych dopravnikem pro-
vadi rutng&. Navrstvené vystFiZky dynamople-
chii o v8t3im primdru a za nimi navrstvené
v{stfizky dynamoplech?t o mensim priméru
vyjizdsji z lisu a jsou dopravovéany Fetézo-
vym dopravnikem k mistu odebirdni, kde se
s velkymi odchylkami od Zaddané polohy za-
stavi, potom jsou ruéné odebirdny a uklada-
ny do pfipravenych palet. Se zavedenim me-
chanizace a automatizace do vyrobniho pro-
cesu je nutné zajistit pFesnou polohu na-
vrstvenych vystFiZkt dynamoplecht a sté-
lou rozte€¢ ve sméru posuvu mezi navrstve-
nymi vystFizky dvou rlznych priméri.
Vzhledem k velkému rozsahu primérd vy-
rédb&nych a prepravovanych vystfizki dyna-
moplechit nelze vyuZit zn&mych jednodu-
chych stavécich dorazi.

Vyse uvedené nedostatky jsou odstranény
astrojim pro aretaci polohy navrstvenych
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vystfiZzkli dynamoplechdi podle vynélezu, je-
hoZ podstata spo¢iva v tom, Ze se skldda ze
dvou nosnych desek umisténych na boc¢nich
strandch dopravniku a ze dvou shodné té-
lesnd vytvorenych dvojramennych poloho-
vacich €lend, uspofddanych zrcadlové vidi
ose dopravaniku, kaZdy uloZeny vykyvn& na
svislém tepu nosné desky, jeZ je opatfena
na prednim konci ve sméru posuvu prvanf
zardZkou a na opatném konci druhou zaré&z-
kou a vratnym pruZinovym prvkem spoje-
nym s dvojramennym polohovacim &lenem,
priemZ dvojramenny polohovaci ¢&len je
tvoien krat$im dorazovym ramenem S prv-
nim dotykovym prvkem s volitelnou polohou
ve sméru prodlouZeni krat$tho dorazového
ramene a del$im dorazovym ramenem s dru-
hym dotykovym prvkem s volitelnou polo-
hou ve sméru prodlouZeni delditho dorazo-
vého ramene.

Ustroji pro aretaci polohy navrstvenych
vystfizZkli dynamoplechl podle vynélezu
umoZiiuje velmi jednoduchym zplisobem, sa-
motinng, bez poZadavku na p¥idavnou ener-
gii, nastavit pfesnou polchu navrstvenych
vysttizki dynamoplechli o vét§im priméru
a navrstvenych vystiiZkt dynamoplechlt o
mendim priméru véetnd zajisténi jejich roz-
tefe ve smé&ru posuvu. Stavitelnost dotyko-
vych prvkii dorazovych ramen umoZiiuje vy-
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uZiti tdstroji pro aretasci polohy u velkého
rozsahu vyrabé&nych a pi‘epravovanych pri-
mérd vystiizki dynamoplechi.

Na vykresech je zpdzorn&no ustroji pro
aretaci polohy navrstvenych vystfiZka dy-
namoplechi podle vyndlezu, kde na obr. 1
jsou dvojramenné polohovaci ¢leny 3 v pra-
covni poloze pred odebrdnim navrstvenych
vystFizklt dynamoplechli a na obr. 2 je dvoj-
ramenny polohovaci ¢len uspoifddany na &e-
pu 4 nosné desky 2 v rezu rovinou A—A na-
znadenou na obr. 1.

Ustroji pro aretaci polohy navrstvenych
vystiizkl dynamoplechd o vEt8§im priméru,
které jsou ulcZeny na dopravnik@t 1 jako
prvni ve sméru posuvu, a navrstvenych vy-
stfizkli dynamplechdt o mendim priméry,
uloZenych na dopravniku 1 jako druhych, se
skldda ze dvou nosnych desek 2 umisténych
protilehle na bo¢nich strandch dopravniku
1 a ze dvou shodnZ t8lesné vytvofenych
dvojramenmych polohovacich &lentt 3, kaZzdy
uloZeny vykyvné pomoci, svislého d&epu 4
na nosné desce 2. KaZdd nosna deska 2 je
opatfena na pFednim konci ve sméru posu-
vu prvni zardZkou 5 a na opatném konaoi
druhou zardZkou 6 a vratnou pruZinou 7
spojenou s dvojramennym polohovacim &le-
nem 3. Ka¥dy dvoiramenny polohovaci &len
3 je tvofen kratSim dorszovym ramenem 8
s prvinim dotykovym prvkem 8, napfiklad
odvalovaci kladkou, s volitelnou polohou ve
sméru prodiovZeni krat§tho dorazového ra-
mene & pro doraz navrstvenych vystFiZzka
dynamoplechli o v&t§im praméru a delSim
dorazovym ramenem If s druhym dotyko-
vym prvkem 11 s volitelnou polohou ve smé-
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ru prodlouZeni del§iho dorazového ramene
10 pro doraz navrstvenych vyst¥izki dyna-
moplechd o mensim primséru.

Navrstvené vystiizky dynamoplechii o vét-
Sim priméru a za nimi navrstvené vystfiZky
dynamoplecht o men3im prméru jsou po-
sunovany dopravnikem 1 aZ k ftstroji pro
aretaci polohy, jehoZ oba dvojramenné po-
lohovaci €leny 3 jsou ve vychozi oteviené
poloze tak, Ze del8i dorazovd ramena 10 se
opiraji o prvni zard?ky 5 a jsou v této po-
loze drZena vratnymi pruZinami 7. Navrst-
vené vystrizky dynamoplechll o vét§sim pri-
méru narazi p¥i posuvu na prvni dotykové
prvky 89 KkratSich dorazovych ramen 8 a
zatnou natédcCet dvojramenné polohovaci ¢le-
ny 3, pri¢emZ prekondvaji ptisobeni vratné
pruZiny 7 tak dlouho, aZ na druhé dotykové
prvky 11 delSich dorazovych ramen 10 na-
razi navrstvené vystiiZky dynamoplechli o
men8im priméru. Navrstvené vystfizky dy-
namoplechii obou primé&rd pokraduji jesté
v pohybu aZ do konefné polohy, kdy se
kratsi dorazovad ramena-opiraji o druhé za-
rdZky 6 a navrstvené vystriZky dynamople-
chii jsou v pPfedem pFesné uréené poloze
pripraveny k odebirdni mechanizaénimi pro-
stfedky, napfiklad Celistmi tichopové hlavi-
ce prumyslového robota. Po odebréni na-
vrstvenych vystiiZkd dynamoplechft nejdii-
ve 0 menSim primé&ru, potom o vétsim pri-
méru, nastavi se dvojramenné polohovaci
&leny 3 vlivem pfisobeni vratné pruZiny 7
do vychozi oteviené polohy. Uvedeny postup
aretace polohy navrstvenych vystfizkd dy-
namoplechll se cyklicky opakuje.

PREDMET VYNALEZU

1. Ustroji pro aretaci polohy navrstvenych
vystiiZzkdt dynamoplechéi o vEtSim priiméru,
uloZenych na dopravniku ve sméru posuvu
jako prvnich, a navrstvenych vystfizki dy-
namoplechft o mensim priméru, uloZenych
na dopravniku ve sméru posuvu jako dru-
hych, odebiranych mechanizatnimi prostfed-
ky, vyznadujici se tim, Ze se skladéa ze dvou
nosnych desek (2], jeZ jsou umistény proti-
lehle na bo&nich slrandch dopravaiku (1),
a ze dvou shodnd télesné vytvofenych dvoj-
ramennych polohovacich &len@l (3), uspoféa-
danych zrcadlové vicéi ose dopravniku (1),
kaZdy vloZeny vykyvng na svislém Cepu [4)
nosné desky (2), kterd je opatfena na p¥ed-
nim konci ve sméru posuvu prvni zardzkou

(5) a na opatném konci druhou zardZkou
(6) a vratnym pruZinovym prvkem (7) spo-
jenym s dvojramennym polohovacim ¢le-
nem (3), pififemZ dvojramenny polohovaci
¢len (3) je tvoren krat§$im dorazovym ra-
menem (8) s prvnim dotykovym prvkem (9)
s volitelnou polohou ve sméru prodlouZeni
krat$iho dorazového ramene (8) a delSim
dorazovym ramenem (10) s druhym dotyko-
vym prvkem (11) s volitelnou polohou ve
sméru prodiouZeni delSiho dorazového ra-
mene (10]).

2. Ustroji pro aretaci polohy podle bodu
1, vyzunacCujici se tim, Ze prvni dotykovy pr-
vek (9) a druhy dotykovy prvek (11) jsou
tvofeny odvalovacimi kladkami.

2 listy vykresti
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