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Opis wynalazku

Dziedzina techniki

Przedmiotem wynalazku jest ukfad przeniesienia napedu, przeznaczony do roweru trzy koto-
wego, w ktérym dwa przednie kota sg zamocowane na nieruchomych osiach, a tylne koto stuzy do
kierowania pojazdem.

Stan techniki

Rowery trzy kotowe zazwyczaj korzystajg z tak zwanego okorbowania, ktére sktada sie z dwoch
korb, na koncach ktérych znajdujg sie pedaty. Do okorbowania jest trwale przymocowana zebatka, ktéra
wspotpracuje z tancuchem rowerowym. Oczywiscie, 0§ obrotu okorbowania pokrywa sie z osig obrotu
zebatki. Nastepnie, najczesciej stosuje sie uktad przeniesienia napedu z zebatki, za pomocg faricucha
rowerowego, do tylnego kota lub két, w zaleznosci od konstrukcji podwozia (dwa kota z przodu lub dwa
kota z tytu roweru trzy kotowego.

Ze zgtoszenia patentowego oznaczonego oznaczonego numerem P.429502 znane jest rozwia-
zanie uktadu napedowego trzy kotowego pojazdu. Uktad napedowy wyposazony jest w suwnice, ktéra
wykonuje ruchy posuwisto-zwrotne. Uktad napedowy pojazdu realizuje odbiér energii mechanicznej
z cztowieka poprzez wykonywanie ruchéw posuwisto-zwrotnych obu nég odbywajacych sie réwnocze-
Snie w tym samym kierunku, podczas ktérego cztowiek zapiera sie plecami o oparcie fotela. Szczegdine
znaczenie w zgtoszeniu patentowym nr P.429502 ma ruch nég, ktéry odbywa sie rownocze$nie w tym
samym Kierunku co oznacza, ze utozenie nogi prawej i lewej jest identyczne w catej fazie pracy suwnicy.
Istota wynalazku

Istotg wynalazku jest uktad przeniesienia napedu zawierajgcy suwnice, poruszajgcg sie na pro-
wadnicach liniowych trwale potgczong z listwg zebatg roweru trzy kotowego, posiadajgcego dwa kota
przednie zamocowane na nieruchomych osiach i skretne tylne koto, przy czym odbierajgce koto zebate
kinematycznie zwigzane jest z listwg zebatg charakteryzujgcy sie tym, ze suwnica potgczona jest wy-
facznie z jednym przednim kotem za posrednictwem przekfadni mechanicznych oraz sprzegta jednokie-
runkowego.

Uktad przeniesienia napedu przeznaczony jest do roweru trzy kotowego, ktéry ma dwa kota
przednie zamocowane na nieruchomych osiach i tylne kofo stuzgce do kierowania pojazdem.

Rower trzy kotowy wyposazony jest w suwnice wykonujacg ruchy posuwisto-zwrotne, ktéra od-
biera energie mechaniczng generowang przez cztowieka. Ukfad przeniesienia napedu przekazuje ener-
gie mechaniczng z suwnicy tylko do jednego z przednich ko6t za posrednictwem przektadni mechanicznej
oraz sprzegta jednokierunkowego. Korzystnie zastosowano dwa kota przednie zamocowane na nieru-
chomych osiach i tylne koto stuzace do kierowania rowerem trzy kotowym. Gdyby przednie kota byly
skretne to ukfad podwozia znacznie by sie skomplikowat i pojazd musiatby zosta¢ poszerzony, poniewaz
bytaby kolizja kot oraz n6g rowerzysty. Dodatkowo, to rozwigzanie wymuszatoby stosowanie przenie-
sienia napedu do tylnego kota lub gdyby chcie¢ napedzaé przednie kota to nalezatoby stosowa¢ me-
chanizmy, ktére sg dedykowane do uktadéw napedowych stosowanych w typowych samochodach oso-
bowych z napedem na przednie kota, co znacznie podniostoby koszt produkcji trzy kotowego roweru.

Dzieki temu, ze naped przekazywany jest tylko do jednego z dwdch przednich kot, ktére jest
zamocowane na nieruchomej osi, to nie ma potrzeby stosowania dyferencjatu. Gdyby przekazywacé na-
ped do dwdch przednich két rownoczesdnie, to podczas jazdy na zakretach pojawiatyby sie sity Scinajgce
opony, ktére generowatyby niepotrzebne opory ruchu — aby mégt wystepowac ruch opona musiataby
sie $lizga¢ wzgledem jezdni, po ktérej porusza sie trzy kotowy rower.

Przekazanie napedu z suwnicy, ktéra jest umieszczona pomiedzy dwoma przednimi kotami, do
jednego z tych két pozwala zbudowac¢ bardzo krétki i zarazem sztywny uktad przeniesienia napedu, co
korzystnie wptywa na sprawno$¢é pojazdu.

Przekazanie napedu do tylnego kota wymagatoby stosowania dtugiego tancucha rowerowego
i dodatkowych mechanizmoéw uwzgledniajacych to, ze tylne koto jest kotem sterujgcym pojazd.

Rozwigzanie charakteryzuje sie tym, ze jest mozliwe przekazanie napedu bez stosowania tafncu-
cha rowerowego. Przektadnia mechaniczna jest zbudowana w oparciu o listwe zebatg i kofa zebate.
Przektadnia oparta o listwe zebatg i kota zebate charakteryzuje sie bardzo wysoka sprawnoécig. Dodat-
kowo, tego typu przektadnie cechuje wysoka niezawodnosé,

Zastosowanie sprzegta jednokierunkowego pozwala swobodnie wycofac¢ suwnice w tyt kiedy trzy
kotowy rower porusza sie naprzéd.
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Kolejng zaletg opisanego rozwigzania jest to, ze przektadnia mechaniczna zbudowana z listwy
zebatej i k6t zebatych moze zostaé tatwo rozbudowana o kolejne kota zebate, ktére mogg tworzyé skrzy-
nie biegéw o kilku stopniach przetozenia oraz realizowac¢ bieg wsteczny trzy kotowego roweru.

Przedmiot wynalazku zostat przedstawiony w przykfadzie wykonania na rysunku, na ktérym na
fig. 1 przedstawiony jest trzy kotowy rower w widoku z boku, na fig. 2 przedstawiony jest trzy kotowy
rower w widoku aksonometrycznym, a na fig. 3 przedstawiony jest przekréj przez uktad przeniesienia
napedu trzy kotowego roweru.

Przyktad realizacji wynalazku

Jak przestawiono na fig. 1 fig. 2 cztowiek zapiera sie plecami o fotel 1 i wyciska suwnice 2, ktéra
moze wykonywac ruchy posuwisto-zwrotne 3. Suwnica 2 porusza sie na nieruchomych prowadnicach
liniowych 4 i jest trwale potgczona z listwg zebatg 5.

Uktad przeniesienia napedu 6 jest przeznaczony do roweru 3 kotowego. Rower trzy kotowy ma
dwa kota przednie 7 zamocowane na nieruchomych osiach 8 i tylne koto 9 stuzace do kierowania 10
pojazdem. Energia mechaniczna z suwnicy 2 jest przekazywana tylko do jednego z przednich k6t 11 za
posrednictwem przekfadni mechanicznej 12 oraz sprzegta jednokierunkowego 13.

Uktad przeniesienia napedu 6 z suwnicy 2 do kofa roweru 11 jest szczegbétowo przedstawiony
w przekroju na fig. 3. Ruch liniowy 14 listwy zebatej 5 jest zamieniany na ruch obrotowy 15 kofa odbie-
rajgcego naped 16. Koto odbierajgce naped 16 jest osadzone na watku wewnetrznym 17. Watek we-
wnetrzny 17 jest osadzony na tozyskach 18. Naped z watka wewnetrznego 17 jest przekazywany na
watek zewnetrzny 19 za pomocg sprzegta jednokierunkowego 13. Watek zewnetrzny 19 jest rowniez
osadzony na tozyskach 20. Na watku zewnetrznym 19 jest osadzone koto zebate 21, ktére przekazuje
naped na koto zebate 22 trwale przymocowane do kota trzy kotowego roweru 11. Wraz z kotem zebatym
22 obraca sie koto trzy kotowego roweru 11.

Sprzegto jednokierunkowe 13 umozliwia wycofanie suwnicy 2, kiedy trzy kotowy rower porusza
sie naprzéd 23. Kiedy suwnica 2 zaczyna sie poruszac w tyt 24, oczywiscie po fazie ruchu w przéd 25,
sprzegto jednokierunkowe 13 roztgcza naped.

Zastrzezenie patentowe

1. Ukfad przeniesienia napedu zawierajgcy suwnice, poruszajacg sie na prowadnicach liniowych
trwale pofgczong z listwg zebatg roweru trzy kotowego, posiadajgcego dwa kota przednie za-
mocowane na nieruchomych osiach i skretne tylne koto, przy czym odbierajgce koto zebate
kinematycznie zwigzane jest z listwg zebatg znamienny tym, ze suwnica (2) potgczona jest
wytgcznie z jednym przednim kotem (7) za posrednictwem przektadni mechanicznej (12) oraz
sprzegfa jednokierunkowego (13).
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Rysunki
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