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Urzgdzenie zatadowcze maszyny do usuwania szczeciny

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie zatadowcze maszyny do usuwania szczeciny, ktére wsp6tpracuje
z oparzalnikiem $wint w sposéb ciagty.

Dotychczas podajniki w znanych urzadzeniach zatadowczych maszyn do usuwania szczeciny pracowaly
w sposéb ciagly tak, ze podajnik urzadzenia zatadowczego byt w ciagtym ruchu podajacym lub powrotnym co
uniemozliwialo doktadne i bezpieczne utozenie wigcej jak jednej oparzonej $wini na podajniku oraz zatadowanie
ich do maszyny usuwajacej szczecing. Ruch podajnika urzadzenia zatadowczego maszyny do usuwania szczeciny
byt uzalezniony od cigzaru jaki znalazl si¢ na podajniku, pod wptywem ktdrego wiaczony byt skomphkowany’
mechanizm urzadzenia zatadowczego.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie ruchu ciagtego podajnika urzadzenia zatadowczego maszyny do
usuwania szczeciny oraz uniezaleznienie ruchu podajnika urzadzenia zaladowczego maszyny do usuwania
szczeciny od cigzaru jaki znajduje si¢ na podajniku zas zadaniem wynalazku jest opracowanie takiego urzadzenia
zatadowczego, ktére umozliwiatoby osiagnigcie tego celu.

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie tacznika ramienia korby z dZwignia podajnika sktada]acego
si¢ z dwdch elementéw, z ktérych jeden jest prowadnicg zamocowang obrotowo z dZwignig podajnika, a drugi
jest prowadnikiem polaczonym obrotowo z ramieniem korby, ktére w czasie ciggtego ruchu obrotowego korby
wsp6tpracujgc okreslajg ruch podajnlka

Zasadnicza korzyscia techniczng wynikajaca ze stosowania urzadzenia zatadowczego maszyny do ‘usuwania
szczeciny wedtug wynalazku jest wyeliminowardfie ruchu ciagtego podajnika urzgdzenia zatadowczego maszyny
do usuwania szczeciny i uzyskanie okre§lonego okresu wyczekiwania w dolnym potozeniu podajnika, w czasie
ktérego mozna utozyé bezpiecznie wigcej jak jedna oparzong s$wini¢ na podajniku. Dodatkowsy zaletg tego
urzadzenia jest prosta i mato skomplikowana konstrukcJa urzgdzenia zatadowczego maszyny do usuwama :
szczeciny.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schematycznie widok z przodu urzadzenia zatadowczego maszyny do usuwania szczeciny, fig. 2 przedstawia
schematycznie widok z boku urzadzenia zatadowczego maszyny do usuwania szczeciny w momencie rozpoczecia
wyczekiwania podajnika, fig. 3 przedstawia schematycznie widok z boku urzadzenia zatadowczego maszyny do
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usuwania szczeciny w chwili rozpoczecia ruchu roboczego (podajgcego) podajnika, fig. 4 przedstawia schematycz-
nie widok z boku urzadzenia zatadowczego maszyny do usuwania szczeciny w chwili rozpoczgcia ruchu jatowego
(powrotnego) do potozenia wyjsciowego podajnika.

Ruch podajnika 1 urzadzenia podajacego maszyny do usuwania szczeciny odbywa si¢ poprzez silnik 2,
przektadni¢ 3 na rami¢ korby 4. Ruch obrotowy ramienia korby 4 jest jednostajny. Na ramieniu korby 4
przymocowany jest obrotowo prowadnik S5, ktéry poruszajac si¢ razem z ramieniem korby 4 pociaga za sobg
prowadnicg 6, ktdra naciskajac na dZwigni¢ podajnika 7 wprowadza w ruch roboczy lub jalowy podajnik 1
urzadzenia maszyny do usuwania szczeciny poprzez rami¢ podajnika 8.

Cykl pracy podajnika 1 urzadzenia podajacego maszyny do usuwania szczeciny odbywa si¢ w ciagu jednego
obrotu ramienia korby 4. Rami¢ korby 4 przesuwajac si¢ obrotowo z prowadnikiem 5 z punktu A do punktu B
przesuwa prowadnicg 6, ktdra ciagnac dZwignie podajnika,7, wprowadza podajnik 1 w ruch roboczy (zatadow-
czy). W czasie przesuwania si¢ ramienia korby 4 z prowadnikiem 5 z punktu B do punktu C, prowadnik § porusza
prowadnice 6, ktdra naciskajac na dZwignie podajnika 7 powodu]e ruch jatowy (powrotny) podajnika 1 do
potozenia wyjsciowego. '

Podajnik pozostaje w potozeniu wyjsciowym (wyczekujzgcym) do chwili kiedy ramie¢ korby 4 z poruszaja-
cym si¢ prowadnikiem 5 po prowadnicy 6 dojdzie z punktu C do punktu A. Z chwila znalezienia si¢ ramienia
korby 4 z poruszajacym si¢ prowadnikiem S po prowadnicy 6 w punkcie A cykl pracy podajnika 1 powtarza sig.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie zatadowcze maszyny do usuwania szczeciny, ktérego podajnik polaczony jest poprzez
dZwigni¢ z ramieniem korby za pomoca ljcznika, znamienne tym, ze lacznik (5, 6) sktada si¢ z dwdch
elementdéw, z ktérych jeden jest prowadnica (6), zamocowang obrotowo z dZwignig podajnika (7), a drugi jest
prowadnikiem (5) pofaczonym obrotowo zramieniem korby (4), ktére w czasie cigglego ruchu obrotowego
ramienia korby (4) wspdtpracujac ze sobg okreslajg ruch podajnika (1).
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