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Uktad do zamiany znakdéw drukarskich biurowej maszyny do pisania
na szescioelementowy kod alfabetu Braille’a

Przedmiotem wynalazku jest uktad do zamiany znakéw drukarskich biurowej maszyny do pisania na
szeScioelementowy kod alfabetu Braille’a.

Znany jest dotychczas uktad do zamiany znakéw drukarskich biurowej maszyny do pisania na szescioele-
mentowy kod alfabetu Braille’a sktadajgcy sie z 44 kontaktronéw zwieranych odpowiednio przcz nacisnigcie
klawiszy maszyny do pisania, matrycy potprzewodnikowej posiadajgcej 44 wejscia i 6 wyjsé oraz przekaznika o
szesciu sprezynach przetacznych.

przymocowanymi do klawiszy. Zespoty te pelnia rol¢ czujnikéw zmiany polozenia klawiszy oraz role matrycy
kodujacej. Pod kazdym z klawiszy maszyny do pisania znajduje si¢ zespét kontaktrondéw, ktérych liczba odpo-
wiada sumie logicznej punktéw obydwu brajlowskich odpowiednikéw symboli znajdujacych si¢ na danym kla-
wiszu. Naci$nigcie klawisza powoduje przesunigcie magnesu i zwarcie wszystkich kontaktronéw nalezacych do
tego klawisza. Zmiang kodu symboli rozwigzano przez podziat kontaktronéw wszystkich zespotéw na trzy grupy
i wybieranie odpowiedniej grupy w zaleznosci od polozenia klawisza podnosnika maszyny do pisar.ia.

Wada uktadu wykorzystujgcego matryce pétprzewodnikows jest mata odpornos$é na zmiany temperatury
oraz duzy koszt. Wada uktadu zbudowanego z zespoléw kontaktrondéw sterowanych magnesami trwatymi jest
duze skomplikowanie technologiczne zespotéw, wymagajacych precyzyjnego, indywidualnego montazu. Celem
wynalazku jest opracowanie uktadu do zamiany znakéw drukarskich biurowej maszyny do pisania na szescio-
elementowy kod alfabetu Braille’a, charakteryzujacego si¢ ekonomicznoscia wykonania, duza odporncscia na
narazenia techno-klimatyczne, mozliwoscig przystosowania dla ttumaczenia innych kodéw oraz wysckim stop-
niem niezawodnosci. ‘

Cel ten zostat osiagniety dzieki zastosowaniu uzwojeniowej matrycy enkodera sterowanej zespotem czujni-
kow kontaktronowych poprzez uktad przetaczajacy. Uktad ten umozliwia przetaczanie wejsé matrycy w zalez-
nosci od potozenia klawisza podno$nika maszyny do pisania dla realizacji réznych znakéw drukarskich, ktérym
odpowiadajg identyczne symbole kodu Braille’a. Uzwojenia matrycy polaczone sa w gatezi sieci zgodnie z
sekwencja wzrastajgcej ilosci punktéw kodu w grupach symboli alfabetu Braille’a w ten sposéb, aby uzwojenia
wykorzystywaé do realizacji wielu znakéw kodu, co pozwala na minimalizacje ilosci uzwojed.
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Zaletg wynalazku jest zmniejszenie kosztéw wykonania, wzrost odpornosci na narazenia technoklima-
tyczne, wzrost niezawodnosci uktadu oraz mozliwo$¢ wykorzystania sposobéw laczenia gatezi sieci do two-
rzenia matryc enkodera dla innych kodéw. =

Przedmiot wynalazku jest pokazany w przyktadzie wykonama na rysunku, na ktorym fig. 1 przedstawia
schemat blokowy uktadu do zamiany znakéw drukarskich na kod alfabetu Braille’a, fig. 2 — symbole niektérych
liter alfabetu Braille’a a fig. 3 potaczenie uzwojeli matrycy enkodera dla kilku brailowskich symboli liter. Zesp6t
czujnikéw kontaktronowych 1potaczony jest przez uktad przetaczajacy 2 z uzwojeniows matrycq enkodera 3,
ktdra steruje zespoly wykonawcze 4, zasilane z zasilacza 5 wraz ze stabiiizaiorom prgdewym O zesisicsy™
matryce enkodera 3. Uzwojeniowa matryca enkodera 3 sktada si¢ z S1 uzwojer, zgrupowanych w 6 grupacn
nawinigtych na 6 kontaktronach sterujacych zespoty wykonawcze 4 idrukujgce 6 punktowy kod alfabetu
Braille’a. Wejscia tej matrycy polaczone sa przez uklad przelaczajacy 2 z czujnikami kontaktronowymi 1 w
maszynie do pisania. Klawiatura maszyny do pisania sktada si¢ z 44 klawiszy. 28 z nich niezaleznie od potozenia
klawisza podnosnika maszyny do pisania ma staty odpowiednik w symbolu Brille’a. Dla tej grupy klawiszy
czujniki kontaktronowe 1 potaczone sa bezposrednio z wejsciami uzwojeniowej matrycy enkodera 3. Pozostate
16 klawiszy w zaleznosci od potozenia klawisza podnosnika drukuja rézne symbole kodu Braille’a. Dlatego tez
czujniki tych klawiszy potaczone sa z wejsciami matrycy enkodera 3 przez 16 stykéw przetacznych, sterowanych
przez klawisz podnosnika. Wprowadzenie uktadu przetaczajacego umozliwia minimalizacje matrycy enkodera 3
przez wykorzystanie tych samych gatezi dla realizacji réznych znakéw maszyny do pisania, majacych te same
odpowiedniki w symbolice alfabetu Braille’a np. 11i A, 2 i B. Przyktadowo czujnik klawisza maszyny do pisania
oznaczonego “? 1 potaczony jest z s=jéciem ,,? ” matrycy enkodera 3. Po nacisnigciu klawisza podnosnika

“nastepuje przetaczenie iczujnik polaczony jest z wejsciem ,,A”, gdyz symbole Ail w alfabecie Braille’a sa

tozsame. Uzwojeniowa matryca enkodera 3 zasilana jest z zasilacza 5 ze stabilizatorem pradowym 6 ustalajagcym
wielkos¢ pradu podawanego przez czujnik niezaleznie od ilosci punktéw w znaku kodu. Znak kodu alfabetu
Braille’a okreslony jest przez sktad gatezi uzwojeri matrycy enkodera 3 potaczonych szeregowo pobudzanych po
nacisnigciu danego klawisza maszyny do pissnia. Uzwojenia matrycy enkodera 3 polaczone s w galezie w ten
sposob, ze wykorzystywane sg do realizacji sieci wielu znakéw alfabetu. Przyktadowo uzwojenie realizujace
symbol A wykorzystane jest przy tworzeniu sieci matrycy enkodera 3 dla 26 symboli, uzwojenie realizujace
symbol B dla 13 symboli. Uzwojeniowa matryca enkodera 3 dziala na zasadzie wykorzystania wspdlnych
punktéw w grupach symboli alfabetu Braille’a. W szeregu brailowskich symboli liter A,B,L,P i Q (fig. 2) nastepny
symbol powsta]e przez uzupetnienie poprzedniego o dodatkowy punkt. Literze A odpow1ada symbol, zawiera-
jacy punkt I', literze B symbol zawierajacy punkty I "iIr, literze C— punkty I‘, II' ilIl' itd. Symbol ,,A”
realizujemy pobudzajac uzwojenie I, matrycy enkodera 3 (fig. 3) sterujace kontaktronem zespotu wykonawczego
wytlaczajacego punkt I' kodu Braille’a. Litere ,,B” uzyskujemy pobudzajac szeregowo potageenie uzwojed ,,II”
iuzwcejenia ,,I” nalezacego do symbolu A. Analogicznie postg¢pujemy dla uzyskania symboli liter L, P i Q, uzupet-
niajac szeregowa gataz, kolejno o uzwojenia sterujace kontaktronami zespotéw wykonawczych 4 wyttaczajacych
kolejne punkty kodu Braille’a.

W przedstawionym na fig. 3 polaczeniu przykladowej sieci uzwojeri matrycy enkodera 3 I, II, [II, IV, Vi
VI oznacza grupge do ktdrej nalezy uzwojenie tj. numer wyttaczanego punktu brajlowskiego. Uzupetlniajac
otrzymang sie¢ litery Q o dodatkowe uzwojenia, uzyskujemy realizacj¢ nastepnych symboli. Dedajac do sieci
litery P uzwojenie VI uzyskujemy symbol Z, dodajac do sieci litery L uzwojenia V lub VI uzyskujemy odpowied-
nio symbole R lub V. Tak wigc dia realizacji symbolu R wykorzystano 72 uzwojenie V oraz uzwcjenie III, IIi I
tworzace symbole L, B i A. W ten sposéb dla realizacji 8 symboli o 28 punktach wykorzystujemy 8 uzwojer.
Post¢pujac analogicznie dla pozostatych znakéw drukarskich tworzymy matsyce enkodera 3 o minimalnej ilosci
51 uzwojeri. Minimalizacja ta zostala osiggnigta przcz wykorzystanie uzwojeri w gateziach do realizacji wielu
réznych znakéw oraz przez wykorzystanie catych gatezi tej matrycy do realizacji identycznych symboli Braille’a
majacych rézne odpowiedniki w znakach drukarskich tj. nalezacych do réznych grup symboli — ,,cyfry” lub
»litery”, co pozwala na zminimalizowanie ilosci uzwojeri do 51 w poréwnaniu z 165 wykorzystywanych przy
indywidualnej realizacji znakéw.

Zastrze.enie patentowe

Uktad do Zamiany znakéw drukarskich biurowej maszyny do pisania na szescioelementowy kod alfabetu

Braille’a przy pomocy matrycy enkodera, sterowanej czujnikami klawiszy maszyny do pisania, znamienny tym, .

%e zawiera uzwojeniowg matryce enkodera (3) sterowang zespolem czujnikéw kontaktronowych (1) poprzez

---uktad przetaczajacy (2), przetaczajacy wejscia uzwojeniowej matrycy enkodera (3) w zaleznosei od potozenia
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klawisza podnosnika maszyny do pisania dla realizacji réznych znakéw drukarskich o identycznych symbolach
kodu Braille’a, przy czym uzwojenia matrycy potaczone s3 w gatezi sieci zgodnie z sekwencja wzrastajacej ilosci
punktéw kodu w grupach symboli alfabctu Braille’a w ten sposéb, aby uzwojenia wykorzystaé do realizacji wielu
znakéw kodu.

Fig.2
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Fig- 3
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