N

POLSKA
RZECZPOSPOLITA
~LUDOWA

OPIS PATENTOWY

48 598

Patent dodatkowy
do patentu ’

Zgloszono:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Opublikowane:

28. VIIL. 1961 (P 97 224)

Pierwszeastwo: 31. VIII. 1960 Wielka

30. XI. 1964

—5-c 1001 —

Brytania

uko|
Mrzges Loz

o b o L

Twoérca wynalazku: Thomas Kearsley

Wilasciciel patentu: Gullick Limited, Wigan, Lancashire (Wielka

Brytania)

Obudowa gérnicza, ktorej czlony sa przesuwne pojedynczo
lub grupowo w kierunku Sciany

1

Wynalazek dotyczy obudowy goérmiczej przezma-
czonej do pochylych pokladéw, zlozonej z szere-
gu czlondw kroczacych mniezaleznie od siebie w
kierunku przenosnika, lub podsuwajacych prze-
no$nik do ociosu.

Znane s rézne $rodki zabezpieczajgce obsuwa-
nie sie czlonéw obudowy, zwolnionych z rozpar-
cia, majacych sklonno$¢ do obsuwania sie po po-
chylo§ci w kierunku réwmoleglym do przenoénika
podczas wykonywania planowego przesuwu ku
przenosnikowi. Do tych $rodkéw naleza: lgczenie
sasiednich czlonéw wahaczami zwlaszcza telesko-
powymi, opieranie o siebie sasiednich czlonéw
specjalnie na ten cel przewidzianymi powierzch-
niami oporowymi lub ljczenie sgsiednich cztonéw
za poSrednictwem przesuwnikéw. Ponadto znane
jest przesuwne 2gczenie tloczysk przesuwnikéw
z przenodnikiem aby w razie obsuwania cztonéw
badz dokonywania korekty ich ustawienia mnie
wywiera¢ na przenodnik sity w kierunku wzdiuz-
nym. Dzialanie kazdego z tych $rodkéw nie jest
wystarczajace dla catkowitego zabezpieczenia
obudowy przed obsuwaniem.

Wynalazek polega na polgczeniu w jednej obu-
dowie goérniczej szeregu znanych rozwigzan czio-
néw, odmiennych typdw, w celu lgczmego zasto-
sowania w tej obudowie wymienionych znanych
$rodké6w przeciw obsuwaniu, ponadto w obudo-
wie wedlug wymnalazku zastosowano powierzchnie
§lizgowe miedzy czlonami réinigce sie¢ od zna-
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nych tym, ze sg skosSne lub s3a osadzone na czio-
nie za poSrednictwem silownikéw réwnoleglych
do przeno$nikéw. Dzieki temu powierzchnie opo-
rowe zmuszaja czion przesuwajacy sie do wyko-
nywania ruchu w kierunku skoénym do przeno-
énika, czyli do kierunku przesuwu czicmé6w doda-
ja skladowa réwmolegla do przenosnika skieno-
wang ku gorze.

Zesp6t obudowy wedlug wymalazku sklada sie
z cztonéw trzech rodzajow. Czltony jednego mo-
dzaju, ktére najkorzystniej umieszcza sie na dol-
nym krancu obudowy s3 polaczone parami za
poérednictwem przesuwnika podwoéjnego dziata-
nia, ustawionego w kierunku prostopadtym do
ociosu. Cylinder przesuwnika zamccowany jest z
boku jednego czlona, a tloczysko wystajace z cy-
lindra w obie strony polgczcme jest z drugim
czlonem. Ten uklad zapewnia przesuw jednego
cziona wylagceznie w kierunku ociosu, przez opie-
ranie sie na drugim czlonie, ktéory pozostaje roz-
party.

Czlony drugiego modzaju sg ze sobg polgczone
wahaczami teleskopowymi woraz stykaja sie ze
sobg sko$nymi powierzchniami $lizgowymi.

Cziony trzeciego rodzaju stykajasie ze soba po-
wierzchniami $lizgowymi $ci§le prostopadiymi do
przesuwu, jednakze zaopatrzome sa w sitowniki,
dzialajgce réwnolegle do ociosu.

Przez odpowiednie zestawienie tych trzech ro-
dzajow czlonéw obudowy uwzgledniajace konfi-
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guracje pokiadu, uzyskuje sie ocbudowe kroczacy,

ktérej praca w pokladzie pochylym odbywa sie’

bez obsuwania.

Kilka przykladow wykonania obudowy gérni-
czej wedlug wynalazku uwidoczniono na rysun-
ku, na ktérym fig. 1 przedstawia widok chodnika
wyposazonego w obudowe goérmiczg wedlug wy-
nalazku, fig. 2 — widok w zwickszonej skali

_:gzeﬁci obudowy g(mﬂqzej wedlug fig. 1, lezgcej
-ma koficu $ciany, fig. 3 — widok w zwicksmonej

skali cze$ci obudowy gérniczej wedtug fig. 1 le-
zacej w czeSci Srodkowej Sciany. fig. 4 — prze-
kréj pionowy wzdluz linii IV przez obudowe
wedtug fig. 3, fig. 5. — przekroj pionowy wzdluz
linii V przez obudowe wedlug fig. 3, i fig. 6 —
10 — réizne konstrukcje zamocowania przesuwmni-
kéw obudowy do przenosnika.

Obudowa gérnicza przedstawicna na rysunku,
co szczegblnie jest widoczne z fig. 1, sklada sie z
czloné6w A stanowigcych gléwne «<ztony obudowy
i umieszczonych ma dolnym koncu pochylonej
Sciany, cztonéw podrednich B i czlonéw pomocni-
czych C; i C: Czlon gléwny A sktada sie z dwéch
pojedynczych elementéw A; i A;, ktére sa pola-
czone ze soba wzajemmie za pomocg przesuwnika
hydraulicznego 10. ‘Element A, obudowy sklada
sie z jednej tylnej plyty podstawowej 11, na kt6-
rej sq osadzone cztery stojaki kopalniane 12 jak
réwniez z jednej przedniej plyty podstawowej 13,
ktéra podirzymuje jeden stojak kopalniany 14.
Obydwie plyty sa polaczone ze sobg sztywno za
pomoca lacznikéw 15. Element A, jest wyposazo-
ny w plyty podstawowe j stojaki w taki sam
§poséb jak element A; Przesuwnik 10 sklada sie
Z cylindra 16 zamocowanego do elementu A; i
trzona tlokowego 16a, ktéory swymi koncami po-
breez lubki 17 i 18 jest polaczony z plaskowni-
kiem 19 zamocowanym z kolei do tylnej i przed-
niej plyty podstawowej 11 wzglednie 13 elementu
Ag.

Konce trzonu tlokowego 16a s3 zamocowane w
lubkach 17 i 18 w sposéb pozwalajgcy ma prosto-
padly przesuw, dzieki czemu miedzy elementami
Ay i A, istnieje okreslony luz.

Czlony B s3 wyposazone w plyty podstawowe,
stojaki i inne czesci potrzebne do podparcia -stro-
pu w taki sam sposéb jak elementy A, i A, Mie-
dzy cze$ciami 15 cziona B s3 zamocowane hydra-
uliczne przesuwniki, ktére skiadaja sie z cylin-
dréw 16b i trzonéw ttokowych 16e¢. .

Cziony C; i C; obudowy s3 wyposazone w ply-
ty podstawowe, stojaki i inne czesci stuzace do
podparcia stropu réwniez w taki sam spos6b jak
elementy A4; i A, obudowy. Dodatkowo, czlon C;
posiada dwa hydrauliczne silowniki 20 i 21 o sto-
sunkowo malym skoku, ktérych trzony tlokowe s3
polaczone z plyta prowadnmicza 22, ktéra przylega
do plyty prowadniczej 23 czionu sgsiedniego C,.
Pozostate czlony obudowy s3 wyposazone w ureg-
dzenia rozstawne 24 i powierzchnie prowadnicze
25 w taki sposGb, ze powierzchnie prowadnicze 25
dwéch sgsiednich. czionéw obudowy przylegaja
wzajemnie do siebie gdy calony obudowy znajdu-
ja si¢ w jednym rzedzie.

Poszczegbélne czlony obudowy, z wyjatkiem
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czlonéw C; i C;, sg polaczone miedzy soba za po-
mocg wahaczy teleskopowych 26, ktére sg pola-
czone wahliwie w punktach 27 i 28 z przednimi
plytami podstawowymi 13, lub znajdujacymi sie
nad nimi czeSciami czbonéw obudowy.

Dziatanie obudowy jest opisane ponizej.

Najpierw stojaki 12 i 14 elementu A: odsuwa
si¢ od stropu i uruchamia przesuwnik 10 aby
przesungé element A; w polozenie przedstawione
na fig. 1 i 2. W wyniku polaczenia elementu A4,
za pomocg przesuwnika 10 z elementem A4, roz-
partym miedzy stropem i spagiem, zapobiega- sie
przesuwowi elementu A wzdluz $ciany, co przy
pochylej Scianie jest w zasadzie mozliwe z chwi-
I3 zluzowania elementu .obudowy miedzy stropem
i spagiem. Po przesunigciu elementu A; w poloze-
nie przedstawione na fig. 1 i 2, jego stojaki 12 i

- 14 rozpiera sie¢ miedzy stropem i spagiem. Nastep-

nie zwalnia sie stojaki 12 i 14 elementu A, od
stropu i przez ponowne uruchomienie przesuwmi-
ka 10 w przeciwnym kierunku, elememt A; prze-
suwa sie do przodu w kierunku S$ciany az nie
znajdzie si¢ na wysokoSci elementu A; Przy tym
przesuwie, dzieki przesuwnikowi 10, zapobiega sie
réwniez zeSlizgnieciu elementu A; obudowy w
kierunku podluznym $ciany. W koncu, kazdy z
czionéw obudowy, pojedynczo lub grupowo zosta-
je przesuniety do Sciany w znany spos6b za po-
moca swych hydraulicznych przesuwnikéw. Naj-
pierw sg wysuwane przy tym trzony tlokowe 16c,
dzieki czemu do Sciany zostaje przesunigty prze-
noénik C. W koncu, przy zastosowaniu przenosni-
ka jako oparcia, uruchamia si¢ przesuwnik w kie-
runku przeciwnym, dzigki czemu trzony ttokowe
16c zostaja wceiggniete do cylindréw 16b i przysu-
waja cztony obudowy do $ciany.

Na fig. 6 do 10 s3 przedstawione rézne ukiady
do zamocowania trzonéw tlokowych 16c do prze-
noSnika C, ktére dopuszczaja przesuw podiuzny
cztonéw B i ich przesuwnikéw wzgledem przenos-
nika,

W postaci wykonania przedstawionej na fig. 6,
do przenosnika C jest zamocowany ksztaltownik
o przekmoju ,U“, ktérego Srodkowe pasmo prze-
biega réwnolegle do spagu, a koniec trzonu tloko-
wego 16c jest wyposazony w mnasade hakowag 30
zamocowang w punkcie 31 do trzonu tlckowego.
Hakowo wyksztalcona cze$é 30 zachodzi w ksztal-
townik ,U“ 29, dzieki czemu osigga sie .polgcze-
nie pociggowe miedzy przenoSnikiem C i irzonem
ttokowym 16c, ktére dopuszcza ruch wezdiluzny
miedzy przeno$nikiem C i czionem B wobudowy.
Je$li zachodzi potrzeba, istnieje mozliwo$é zwol-
nienia potgczenia pociggowego miedzy przenodni-
kiem C a trzonem tlokowym 16c przez wyciagnie-
cie czesci 30 z ksztaltownika ,, U 29. _

W postaci wykonania przedstawionej ma fig. 7
53 przewidziane dwa ksztaltowniki 29 i 2Ja o
przekroju ,,U* osadzone jedem mad drugim. Cze&é
hakowa 30 umieszczona mna trzonie tlokowym 16c
moze byé zawieszona wedlug wyboru ma jednym
z dwéch ksztaltownikow ,,U*.

W postaci wykonania przedstawionej na fig. 8,
do przemofnika jest przymocowana szyna 32, z
kiéra trzom tlokowy 16 jest polaczony z mozli-
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woscig przesuwu wzdluznego- za pomoca szoz.eko-
wego urzadzenia 33.

W postaci wykonania pj wionej ma fig. 9,
do przenoénika jest przymocowany ksztattownik
34 o przekroju skrzynkowym, ktéry od strony
podsadzki ma szczeling. O ksztaltownik 34 zacze-
pia polaczony z trzonem tilokowym 16c igcznik
wyposazony w kcniec 35 o postaci lba Sruby i
tworzy polaczenie pociggowe trzoma thokowego 16¢
z przenos$nikiem C. W takiej samej jak przedsta-
wionej na fig. 10 postaci wykomania, sam przenos$-
nik ma szczeline od strony podsadzki, przez ktora
jest przesuniety sworzen 36 potgczony z trzomem
tlokowym 16c i wyposazony mna swym koncu
znajdujagcym sie wewnatrz przenoSnika w czes¢ 35
o postaci iba Sruby, dzieki czemu przenoénik jest
polgczony pociggowo z trzonem tlokowym z mo-
zliwoscig wzdituznego przesuwu.

We wszystkich przedstawionych ma fig. 6 do 10
polaczeniach trzona tlokowego 16c z przenodni-
kiem C istnieje mozliwo§¢ przesuwu podluzmego
czlona obudowy wzgledem przenoénika, nie po-
wodujacego przy {ym uszkodzenia, na przykiad
wygiecia przesuwnika poljczonego z jednej strony
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Z rysunku wynika, ze. pochylenie powierzchni
stykowych 25 wzgledem przesuwnika przebiega w
przeciwnym kierunku niz pochylenie $ciany.

W korzystnej postaci wykonania obudowy gor-
niczej wedlug wynalazku, czlony C; obudowy jak
widaé szczegélnie na fig. 3, sa wyposazone w hy-
drauliczne cylindry 20 i 21, ktérych trzony tloko-
we podtrzymujg jedng powierzchnie stykowa 22.
W wyniku uruchomienia tych cylindréw istnieje
mozliwo$é przysuniecia z powrotem kolejnego, W
kierunku wzrastajqcej dtugo$ci $clany, cziona C:
obudowy, gdy ten obsuniesie w kierunku podiuz-
nym przeciwnej czesci $ciany. Moze to byé wy-
magane szczegblnie  wowczas, gdy pojedyncze
cztony obudowy gérniczej mie s3 wuruchamiane
pojedynczo jeden za drugim w kierunku osuwa-
nia przy czym kazdorazowo dolny czion obudowy
powinien zapobiec obsuwaniu sie sgsiedrfiego gor-
nego cziona, a tylko pojedyncze lub kilka czlo-
néw obudowy w $rodku $ciany sg przesuwame do
przodu niezaleznie od dolnych cztonéw wobudowy.
Zamiast hydraulicznych cylindrow 20 i 21 mogna
zastosowaé inne odpowiednie przesuwniki.

do czlonéw obudowy i z drugiej — do przeno§- 25 Zastrzezenia patentowe
nika. :

Po przesunigciu do przodu kazdego z czlonéw 1. Obudowa gémicza, ktérej czlony s przesuwme
obudowy, rozpiera sie jego stojaki 12 i 14 zmowu pojedynczo lub grupowo w kierunku Sciany,
miedzy stropem i spagiem, dzieki czemu ten czion przeznaczona do pochylych pokladéw, znmamien-
obudowy stuzy jako oparcie dla kolejnego czlona 39 na tym, Ze sklada si¢ z 3-ch znamych rodza-
obudowy i zapobiega podczas jego przesuwania, jow czlonéw, spodréd ktérych jedne (A1, A2)
zeSlizgnieciu sie tego kolejnego czlona w kierun- najkorzystniej umieszczane ma ' dolnym - koncu
ku podiuznym Sciany. obudowy sa parami 1jczone za pomoca prze-

suwnika (10) przez nieruchome zamocowanie

Skoro tylko jeden z czionéw B obudowy zostanie 35 cylindra (16) do jedmego czlona (Al), a thoczy-
przesuniety do $ciany, wéwczas powstaje prze- ska (16a) do drugiego cziona (A2), inme czlony
strzen posredmia miedzy jej powierzchnig pro- (B) zaopatrzone s w boczne powierzchnie opo-
wadniczg 25 i powierzchnia prowadnicza 25 czlo- mowe ktérymi sie stykajga i polgczone s3 ze
na obudowy przylegltego do miego od gory w kie- soba wahaczami zwlaszcza teleskopowymi oraz
runku podiuznym §ciany. Dzieki temu, podczas 40 jeszcze inne (C1l, C2) stykajace sie ze scxba tyl-
przesuwu do przodu, unika sie wzajemnego za- ' ko powierzchniami oporowymi.
kleszczania sie cztonéw obudowy. Wahacze tele- 2. Obudowa gdrnicza wedtug zastrz. 1, znamien-
skopowe 26 s3 wysuniete catkowicie woéwczas, gdy na tym, ze powierzchnie oporowe (24) ktérymi
kazdorazowo czton B obudowy jest wysuniety do stykaja sie czlony (B) maja kierunek skosny
przodu wzgledem sasiedniego czlona. Gdy s3- 5 wzgledem przemosnika.
siednie cztony obudowy zmajduja si¢ na tej samej 3. Obudowa gérmicza wedlug zastrz. 1, znamien-
wysokosci, wahacze te stuzg do wzajemmnego przy- na tym, ze przynajmniej jedna z powierzchni
ciggania czlonéw ma mnajkrétszg odleglos¢ i do ~oporowych, ktérymi sie stykaja czlony (D) jest
spowodowania wzajemnego zetkniecia sie ich po- zamoocowana do czlona za poSrednictwem si-
‘wierzchni stykowych 25. 50 lownikéw dzialajgcych réwnolegle do ociosu.
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