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Podstata navriendho za¥izeni spolivd
v tom, %e ne pevném stojanu je uchycen oto-
énf rdm nesouci otddivy motor, kyvnd ulo-
Zeny p¥imodary motor a kyvné ulozeny kyv-
ny rém. Na kyvném rdmu je uloZen podélny
dopravanik se svym ndhonem a p¥*idny doprav-
nik se svym ndhonem, Kyvny rédm je ovladdn
pfimoderym motorem.
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Vyndlez se tykd zar{zeni pro piekldpéni a otdéleni zejmépa
korpusového nébytku.

V soulasné dob& jsou zndmé riznd prekldpéci zarizeni
8 dopravniky nepohénénymi nebo i pohdénénymi. Pro piekldpéni
se pouffvé pfimodarych motord. Preklopeny korpus se v&t¥inou
ru¥nd usmérnuje do pot¥ebné polohy.

Tento nedostatek v podob& ru¥ni manipulace odstranuje
PeBeni podle vyndlezu.

Podstata zarizeni spolivd v tom, Ze v pevném stojanu je
otodné& uchycen otolny rém, na ném? je pevn& uchycen otddivy
wotor a kyvné ulo¥en p¥imodary motor a kyvny rdm, na kterém Je
uloZen podélny dopravnik s ndhonem a priény doprawnik
8 pohonem, prilemZ kyvny rém je kyvné spojen 8 primodarym
motorem a otodny rdm je ovldddén otdlivym motorem.

Hlavni vyhodou zatizeni podle vyndlezu je to, Ze timto
uspoidddnim se dosahuje pieklopeni korpusu ve vertikdlni
roviné o 90° a oto&ent korpusu v horizontdlnf roviné& o 90°
vlevo nebo o 90° vpravo.

Prehled zarfzeni pro prekldpéni{ a otddeni zejména
korpusového ndébytku je na priloZenych vykresech, a to na obr. 1
v ndrysném pohledu a na obr. 2 v plidorysném pohledu.

Zatizeni pro prekldpéni a otdleni zejména korpusového
nédbytku sestdvd z pevného stojanu 1, ve kterém je otolné
uchycen oto&ny rém 2, na kterém je pevn& uchycen otaivy
motor 7, kyvné uloZen pfimolary motor 6 a kyvny rdm 3,
na kterém je ulofen podélny dopravnik 4 s néhonenm 8 a pX{iny
dopravnik 5 8 pohonem 9, prilem% kyvny rém 3 je kyvné& spojen
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s pt{molarym motorem 6 a ot&divy rém 2 je ovlddén otddivym
motorem 7.

Funkce zaPfzeni pro preklépéni a otd¥eni zejména
korpusového ndbytku je nédsledujici{: Korpus 8se posou§é
po podélném dopravniku 4 svou pfedni ést{ smérem dold
(zédy nahoru) a podstavnou &dsti napled. Kdy% je korpus
posunut svou podstavnou &éstf aZ do t&sné blizkosti pii&ného
dopravniku 5, zastavi se ndhon 8 podélného dopravniku a
nastévé preklopeni kyvného rému 3 ve vertikdlni roviné o 90°,
co¥ md za nésledek, %e korpus se svou podstavnou Easte
postavi na védlelky piiZného dopravniku 5. Po tomto ikonu
nastévd otdfeni oto¥ného rdmu 2 bud vlievo o 90%'nebo vpravo
o 90°, co¥ zplisobuje otofeni korpusu v horizontdlnl roviné.
Po dokondeni oté¥eni pifi¥ny dopravnik 5 se plisune ke vstupu
montésniho dopravniku, zapne se pohon 9 a korpus se presune
z vdlefkd p¥{¥ného dopravniku 3 na montédZni dopravnik.
Po opu¥t&ni korpusu se oto¥l otolny rém 2 zpét o 90°, sklopi
se kyvny rém 3 o 90° & za¥fzeni je ve své vychozi poloze
pripraveno pro dali{ automaticky‘cyklus.

Princip zaFfzen{ umoZnuje vyu¥ft i funkci v opainém
cyklu, to znamend stojici korpus oto®it v horizontdln{ roviné
0 90° a potom preklopit ve vertikélni roviné o 90°.

PREDMET VYNLLEZU

Zaitizenl pro prekldpini a otd¥eni zejména korpusového
ndbytku sestdvajiciho ze stojanu a nahdén&nych véle&kovych
dopravnikl, vyznalené tim, Ze je tvoiené stojanem (1),
ve kterém je oto¥n& uchycen otodny rém (2), na némi'je pevné .
uchycen otd&ivy motor (7) a kyvné uloZen p#imodary motor (6)
a kywny rém (3), na kterém je uloZen podélny dopravafk (4)

s ndhonem (8) a p*i&ny dopravnik (5) s pohonem (9), piifem2
kyvay rém (3) je kyvnd spgjen s primolarym motorem (6) a
oto¥ny rém (2) je ovldddn otdlivym motorem (7).

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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