(19) (1 DE 600 09 816 T2 2005.04.21

Bundesrepublik Deutschland
Deutsches Patent- und Markenamt

(12) Ubersetzung der europiischen Patentschrift
(97) EP 1 081 078 B1 1) intct”: B65H 29/04

(21) Deutsches Aktenzeichen: 600 09 816.8
(96) Europaisches Aktenzeichen: 00 810 105.7
(96) Europaischer Anmeldetag: 08.02.2000
(97) Erstveroffentlichung durch das EPA: 07.03.2001
(97) Veroffentlichungstag
der Patenterteilung beim EPA: 14.04.2004
(47) Veroffentlichungstag im Patentblatt: 21.04.2005

(30) Unionsprioritéat: (84) Benannte Vertragsstaaten:
24393699 30.08.1999 JP AT, CH, DE, FR, GB, LI
(73) Patentinhaber: (72) Erfinder:
Tokyo Kikai Seisakusho Ltd., Tokio/Tokyo, JP Uera, Yoshinori, Kawasaki-shi, Kanagawa-ken, JP;
Motojima, Kazuyuki, Kawasaki-shi,
(74) Vertreter: Kanagawa-ken, JP
RACKETTE Partnerschaft Patentanwilte, 79098
Freiburg

(54) Bezeichnung: Transportvorrichtung fiir Schriftgut

Anmerkung: Innerhalb von neun Monaten nach der Bekanntmachung des Hinweises auf die Erteilung des europa-
ischen Patents kann jedermann beim Europaischen Patentamt gegen das erteilte europédische Patent Einspruch
einlegen. Der Einspruch ist schriftlich einzureichen und zu begriinden. Er gilt erst als eingelegt, wenn die Ein-
spruchsgebihr entrichtet worden ist (Art. 99 (1) Europaisches Patentliibereinkommen).

Die Ubersetzung ist gemaR Artikel Il § 3 Abs. 1 IntPatUG 1991 vom Patentinhaber eingereicht worden. Sie wurde
vom Deutschen Patent- und Markenamt inhaltlich nicht gepruft.




DE 600 09 816 T2 2005.04.21

Beschreibung
STAND DER TECHNIK
GEBIET DER ERFINDUNG

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft eine Vor-
richtung zum Sammeln eines durch eine Falzvorrich-
tung einer Rotationspresse gefalzten Schriftguts. Sie
betrifft insbesondere eine Transportvorrichtung fir
Schriftgut, die Mehrfachverbindungsglieder umfaf3t,
die in einer Endlosanordnung so miteinander verbun-
den sind, dass sie nach oben und unten oder nach
links und rechts im Verhaltnis zu einer Langsrichtung
in einem Verbindungsteil Winkelverschiebungen
durchfiihren kénnen, wobei diese Verbindungsglie-
der mit Greifmechanismen ausgestattet sind, um
eine Kette mit Greifelementen zu bilden, wobei das
Schriftgut von diesen Greifelementen ergriffen wird
und die Kette mit Greifelementen so ausgeflihrt ist,
dass sie sich entlang einer Flihrungsschiene weiter-
bewegt.

BESCHREIBUNG DES STANDES DER TECHNIK

[0002] Transportvorrichtungen fir Schriftgut in der
vorstehenden Ausflihrung sind beispielsweise in der
japanischen Offenlegungsschrift Hei 5-97302, der ja-
panischen Patentverdffentlichung Sho 59-48204,
dem japanischen Patent 2527724, dem japanischen
Patent 2675520 und dem US-Patent 4638906 be-
schrieben.

[0003] In derin der japanischen Offenlegungsschrift
Hei 5-97302 beschriebenen Kette mit Greifelemen-
ten sind Mehrfachkettenverbindungsglieder durch
Bereitstellen von zwei FURen mit einem geeigneten
Spalt an einem Ende und einem Vorsprung im Spalt
zwischen den beiden Fufien gebildet, die eine Win-
kelverschiebung innerhalb eines geeigneten Winkel-
bereichs am anderen Ende durchfiihren kénnen, wo-
bei die beiden FuRe und die Vorspriinge angrenzen-
der Verbindungsglieder durch ein am Vorsprung vor-
gesehenes Kugellager und eine sich durch dieses
Kugellager erstreckende Welle verbunden sind, wo-
bei die beiden Enden der Welle durch die FluRe ver-
laufen und sich nach aulen erstrecken, und wobei
erste Rollen, die sich frei drehen kénnen, an beiden
Enden dieser Welle vorgesehen sind.

[0004] Ein Vorsprung, der in einer senkrechten
Richtung zu derjenigen Richtung vorspringt, in der
die beiden FuRe einander zugewandt sind, ist, mit
Ausnahme der beiden Seiten, an denen die ersten
Rollen gebildet sind, an einer Seite ausgebildet, wo-
bei das Ende dieses Vorsprungs eine Verlangerung
ist, die sich in einer L-férmigen Ausbildung unterhalb
des Kugellagers erstreckt, und wobei eine zweite
Rolle, die sich um eine Mittellinie senkrecht zur Mittel-
linie der welle frei drehen kann, an dieser Verlange-

rung vorgesehen ist.

[0005] Ein Greifmechanismus, der ein feststehen-
des Greifelement und ein Winkelverschiebungsgreif-
element umfallt, das an diesem feststehenden Greif-
element so vorgesehen ist, dass es eine freie Winkel-
verschiebung durchfihren kann, wobei diese Ele-
mente jeweils Greifwirkungsteile parallel zur Welle
umfassen, ist an der Endflache des Vorsprungs in der
Vorsprungsrichtung vorgesehen. Im Greifmechanis-
mus kann das Winkelverschiebungsgreifelement auf-
grund eines Freigabenockens und eines Schlief3no-
ckens, die im Kettenweiterbewegungsweg vorgese-
hen sind, eine Winkelverschiebung durchfiihren. Als
Folge davon verandert sich der Spalt zum feststehen-
den Greifelement so, dass sich das Greifelement o6ff-
net oder schliel3t. Der offene Zustand und der ge-
schlossene Zustand werden durch einen Gelenkme-
chanismus aufrechterhalten.

[0006] Diese Kette mit Greifelementen ist so ausge-
fuhrt, dass sie sich entlang einer Fihrungsschiene
weiterbewegt.

ZUSAMMENFASSUNG DER ERFINDUNG

[0007] In der in der japanischen Patentverdffentli-
chung Sho 59-48204 beschriebenen Kette mit Greif-
elementen sind Mehrfachkettenverbindungsglieder
durch Bereitstellen von zwei Fifien mit einem geeig-
neten Spalt an einem Ende und einem Vorsprung pa-
rallel zu den FiiRen im Spalt zwischen den beiden Fi-
Ren gebildet, die eine Winkelverschiebung innerhalb
eines geeigneten Winkelbereichs am anderen Ende
durchfihren kénnen, wobei die beiden Fife und die
Vorspriinge angrenzender Verbindungsglieder durch
ein am Vorsprung vorgesehenes Kugellager und eine
sich durch dieses Kugellager erstreckende Welle ver-
bunden sind, wobei die beiden Enden der Welle
durch die FuRe verlaufen und sich nach auf3en er-
strecken, und wobei erste Rollen, die sich frei drehen
kénnen, an beiden Enden dieser Welle vorgesehen
sind.

[0008] Ein Hebel, der sich unterhalb des Kugella-
gers von der Basis der beiden FuRe aus erstreckt, ist
an jedem Kettenverbindungsglied vorgesehen, und
eine zweite Rolle, die sich um eine Mittellinie senk-
recht zur Mittellinie der Welle frei drehen kann, ist am
freien Ende dieses Hebels vorgesehen.

[0009] Ein Stab mit einer Mittellinie parallel zur Wel-
le erstreckt sich von diesem Arm an einer Seite des
Kettenverbindungsglieds aus. Dieser Stab nimmt die
Vorderkante eines Schriftguts auf und wird bei des-
sen Transport durch eine Kurbel unterstitzt.

[0010] Diese Kette mit Greifelementen ist so ausge-
fuhrt, dass sie sich entlang einer Fihrungsschiene
weiterbewegt.

2/28



DE 600 09 816 T2 2005.04.21

[0011] In der im japanischen Patent 2527724 be-
schriebenen Kette mit Greifelementen sind Mehr-
fachkettenverbindungsglieder aus Tragern gebildet,
die in einer Draufsicht in etwa die Form eines gleich-
schenkligen Dreiecks aufweisen. Zwei FilRe mit ei-
nem geeigneten Spalt sind am Basisteil des Tragers
und senkrecht zur Tragerseite vorgesehen, und ein
Vorsprung, der eine Winkelverschiebung im Verhalt-
nis zu den FiRRen innerhalb eines geeigneten Winkel-
bereichs durchflihren kann, ist parallel zu den Fuf3en
im Spalt zwischen den beiden FiRen am Scheitel-
punkt vorgesehen. Die beiden FiRe und die Vor-
springe angrenzender Verbindungsglieder sind
durch ein am Vorsprung vorgesehenes Kugellager
und eine sich durch dieses Kugellager erstreckende
Welle verbunden, wobei die beiden Enden der Welle
durch die FiRe verlaufen und sich nach auflen er-
strecken, und wobei erste Rollen, die sich frei drehen
kénnen, an beiden Enden dieser Welle vorgesehen
sind.

[0012] Zweite Rollen, die sich um eine Achse senk-
recht zur Welle frei drehen kdnnen, sind an jedem
Kettenverbindungsglied in der Nahe der beiden En-
den der Tragerseite so vorgesehen, dass sich ihre je-
weiligen dulReren Umfangsoberflachen weiter aulRen
als die aulReren Umfangsoberflachen der ersten Rol-
len befinden.

[0013] Ein Greifmechanismus, der ein feststehen-
des Greifelement und ein Winkelverschiebungsgreif-
element umfalit, das an diesem feststehenden Greif-
element so vorgesehen ist, das es eine freie Winkel-
verschiebung durchfihren kann, wobei diese Ele-
mente jeweils Greifwirkungsteile parallel zur Welle
umfassen, ist an einer unteren Oberflache im zentra-
len Teil eines jeden Tragers vorgesehen. Im Greifme-
chanismus kann das Winkelverschiebungsgreifele-
ment aufgrund eines Freigabenockens und eines
SchlieBnockens, die im Kettenweiterbewegungsweg
vorgesehen sind, eine Winkelverschiebung durchfih-
ren. Als Folge davon verandert sich der Spalt zum
feststehenden Greifelement so, dass sich das Greif-
element 6ffnet oder schliel3t. Um den geschlossenen
Zustand aufrechtzuerhalten, ist ein Haltemechanis-
mus fir den geschlossenen Zustand vorgesehen, der
eine Schlingfeder, die sich um die duRere Umfangso-
berflache eines Drehzapfens, der einteilig mit dem
Winkelverschiebungsgreifelement ausgebildet ist,
schlingt, und eine Buchse umfaldt, die diesen Dreh-
zapfen so abstitzt, dass er eine freie Winkelverschie-
bung durchfihren kann. Das Winkelverschiebungs-
greifelement wird durch diesen Mechanismus in der
geschlossenen Position gehalten.

[0014] Diese Kette mit Greifelementen ist so ausge-
fuhrt, dass sie sich entlang einer Fihrungsschiene
weiterbewegt.

[0015] In der im japanischen Patent 2675520 be-

schriebenen Kette mit Greifelementen sind Mehr-
fachkettenverbindungsglieder durch Bereitstellen
von zwei FuRen mit einem geeigneten Spalt an ei-
nem Ende und einem Vorsprung parallel zu den Fu-
Ren im Spalt zwischen den beiden FluRen gebildet,
die eine Winkelverschiebung innerhalb eines geeig-
neten Winkelbereichs am anderen Ende durchfihren
kénnen, wobei die beiden File und die Vorspriinge
angrenzender Verbindungsglieder durch ein am Vor-
sprung vorgesehenes Kugellager und eine sich durch
dieses Kugellager erstreckende Welle verbunden
sind.

[0016] Wellen mit einer gemeinsamen Mittellinie pa-
rallel zur zugewandten Richtung der beiden FlfRe
sind mit einem Hebel verbunden, der zusammen mit
einem Winkelverschiebungsgreifelement, das spater
beschrieben wird, eine Winkelverschiebung durch-
fuhren kann, wobei diese Wellen an beiden Seiten
des Kettenverbindungsglieds im ungefahren Zentrum
eines jeden Kettenverbindungsglieds vorgesehen
sind. Erste Rollen, die sich frei drehen kdénnen, sind
jeweils an jeder dieser geteilten Wellen vorgesehen.

[0017] Eine zweite Rolle, die sich um eine Achse
senkrecht zur vorgenannten gemeinsamen Mittellinie
frei drehen kann, ist unterhalb eines Verbindungsteils
eines jeden Kettenverbindungsglieds vorgesehen.

[0018] Ein Greifmechanismus, der ein feststehen-
des Greifelement und ein Winkelverschiebungsgreif-
element umfaldt, das an diesem feststehenden Greif-
element so vorgesehen ist, dass es eine freie Winkel-
verschiebung durchfihren kann, wobei diese Ele-
mente jeweils Greifwirkungsteile parallel zu den Wel-
len umfassen, ist an der unteren Oberflache des zen-
tralen Teils eines jeden Tragers vorgesehen, und ein
Hebel, an dem die ersten Rollen befestigt sind, ist mit
dem Winkelverschiebungsgreifelement des Greifme-
chanismus so verbunden, dass er zusammen damit
eine Winkelverschiebung durchfihren kann.

[0019] Ein Wirkungsteil, das niedriger als die ande-
ren Teile ist, ist an einer Flihrungsoberflache der Fih-
rungsschiene, die die Bewegung der Kette fihrt, vor-
gesehen und stitzt die ersten Rollen von unten her
ab. In diesem Wirkungsteil wird, wenn sich die ersten
Rollen entlang der Fihrungsoberflache verschieben,
bewirkt, dass das Winkelverschiebungsgreifelement
eine Winkelverschiebung durchfiihrt. Als Folge da-
von verandert sich der Spalt zum feststehenden
Greifelement so, dass sich der Greifmechanismus
offnet oder schlielt. Gleichzeitig wird die nach oben
bzw. unten erfolgende Verschiebung der ersten Rol-
len durch Teile, mit Ausnahme des Wirkungsteils der
Fuhrungsoberflache, eingeschrankt, und das Winkel-
verschiebungsgreifelement wird in der geschlosse-
nen Position gehalten.

[0020] Diese Kette mit Greifelementen ist so ausge-
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fuhrt, dass sie sich entlang einer Fihrungsschiene
weiterbewegt.

[0021] In derim US-Patent 4638906 beschriebenen
Kette mit Greifelementen sind Mehrfachkettenverbin-
dungsglieder vorgesehen, die mit einer Muffe mit ei-
ner kugelférmigen inneren Oberflache an einem
Ende der Langsrichtung und einem Stopfen mit der
gleichen Mittellinie wie diese Muffe am anderen Ende
ausgestattet sind. Die dufRere Oberflache ist teilweise
als eine kugelférmige Oberflache ausgebildet, und
zwei Vorspriinge sind separat an der Muffenseite und
der Stopfenseite in einer senkrechten Richtung zur
vorgenannten Mittellinie vorgesehen. Angrenzende
Kettenverbindungsglieder sind Gber Universalgelen-
ke verbunden, wobei sich die Stopfen in den Muffen
befinden.

[0022] Eine Welle, die sich senkrecht zur Mittellinie
und senkrecht zur Vorsprungsrichtung der Vorsprin-
ge erstreckt, verlauft durch den zentralen Teil eines
jeden Kettenverbindungsglieds, eine erste Rolle, die
sich frei drehen kann, ist an beiden ihrer Enden vor-
gesehen, und eine zweite Rolle, die sich um eine
Achse parallel zur Richtung der Vorspringe frei dre-
hen kann, istim Spalt zwischen den beiden Vorsprin-
gen so vorgesehen, dass sich ihre aulRere Umfangs-
oberflache weiter auRen als die Seitenflachen der
beiden Vorspriinge befindet.

[0023] Ein Greifmechanismus, der ein feststehen-
des Greifelement und ein Winkelverschiebungsgreif-
element umfalit, das an diesem feststehenden Greif-
element so vorgesehen ist, dass es eine freie Winkel-
verschiebung durchfihren kann, wobei diese Ele-
mente jeweils Greifwirkungsteile parallel zur Welle
umfassen, ist an diesen beiden Vorspriingen vorge-
sehen. Der Greifmechanismus Ubt konstant eine
Kraft aus, die dazu neigt, dass das Winkelverschie-
bungsgreifelement vom feststehenden Greifelement
getrennt wird. Aufgrund eines im Transportweg der
Kette vorgesehenen Schlieinockens wird bewirkt,
dass das Winkelverschiebungsgreifelement eine
Winkelverschiebung durchfiihrt, die dazu neigt, dass
der Spalt zum feststehenden Greifelement gegen
diese Kraft geschlossen wird, wobei dieser Zustand
durch die Wirkung eines SchlielRers aufrechterhalten
wird. Wenn dieser SchlieRer durch einen im Trans-
portweg der Kette vorgesehenen Freigabenocken
freigegeben wird, wird gleichermalen bewirkt, dass
das Winkelverschiebungsgreifelement eine Winkel-
verschiebung durchfuhrt, die dazu neigt, dass der
Spalt zum feststehenden Greifelement aufgrund die-
ser Kraft ge6ffnet wird.

[0024] Diese Kette mit Greifelementen ist so ausge-
fuhrt, dass sie sich entlang einer Fihrungsschiene
weiterbewegt.

[0025] Bei den funf vorstehenden Ausflihrungen

nach dem Stand der Technik kommen die erste Rolle
und die zweite Rolle, wenn die Kette mit Greifelemen-
ten ihre Weiterbewegungsrichtung verandert (d.h.
wenn sie ihre Richtung hin zu einer Richtung andert,
die von einer imaginaren Ebene mit ihrer eigenen
Drehmittellinie und der Richtung, in der die Ketten-
verbindungsglieder verbunden sind, wegfuhrt), je-
weils in Kontakt mit der Fiihrungsoberflache der Fih-
rungsschiene, die die Weiterbewegungsrichtung der
Kette mit Greifelementen begrenzt.

[0026] Andere Transportvorrichtungen fur Schriftgut
sind bekannt, bei denen die Kette mit Greifelementen
so ausgefiihrt ist, dass sie durch eine Position ver-
lauft, die einem Schriftgutaustragsteil einer Falzvor-
richtung entspricht, wobei das Schriftgut von einem
diese Position passierenden Greifmechanismus er-
griffen wird, wie in der japanischen Offenlegungs-
schrift Hei 8-188313, im japanischen Patent 2534175
und im japanischen Patent 2727281 beschrieben.

[0027] In derin derjapanischen Offenlegungsschrift
Hei 8-188313 beschriebenen Vorrichtung ist die Ket-
te mit Greifelementen der vorstehenden japanischen
Offenlegungsschrift Hei 5-97302 so ausgefiihrt, dass
sie durch eine Position verlauft, die einem Schriftgut-
austragsteil einer Falzvorrichtung entspricht.

[0028] In den im japanischen Patent 2534175 und
im japanischen Patent 2727281 beschriebenen Vor-
richtungen ist eine Kette mit Greifelementen, die zwi-
schen Kettenradern aufgehangt ist, so ausgefiihrt,
dass sie durch eine Position verlauft, die einem
Schriftgutaustragsteil einer Falzvorrichtung ent-
spricht. Die Kette mit Greifelementen kann ihre Wei-
terbewegungsrichtung innerhalb einer Ebene senk-
recht zu den Drehmittellinien der Kettenrader veran-
dern, kann aber ihre Weiterbewegungsrichtung nicht
so verandern, dass diese Ebene verlassen wird.

[0029] In der im japanischen Patent 2727281 be-
schriebenen Vorrichtung ist ein Greifmechanismus
der Kette so befestigt, dass er eine Winkelverschie-
bung an der Seite der Kette durchfihren kann, wobei
ein Winkelverschiebungshebel mit diesem Greifme-
chanismus verbunden ist. Eine angetriebene Rolle ist
an der Spitze dieses Winkelverschiebungshebels
vorgesehen, und eine Positionierveranderungsfuh-
rungsschiene, die eine Positionierung im Verhaltnis
zur Kette mit Greifelementen wahrend ihrer Weiter-
bewegung in Verbindung mit dieser angetriebenen
Rolle verandert, ist im wesentlichen entlang der Lan-
ge der Kette in einer Position in der Nahe der Kette
vorgesehen. Wenn sich die Greifmechanismen wah-
rend der Kettenweiterbewegung bewegen, bewegt
sich die an der Spitze der Winkelverschiebungsrolle
vorgesehene angetriebene Rolle so entlang der
Positionierveranderungsfiihrungsschiene, dass die
Positionierung der Greifmechanismen in geeigneter
Weise verandert wird.
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[0030] Nach dem vorstehend beschriebenen Stand
der Technik ergaben sich folgende Probleme:

In der in der japanischen Offenlegungsschrift Hei
5-97302 beschriebenen Vorrichtung sind die ersten
Rollen und die zweite Rolle in einem Verbindungsteil
des Verbindungsglieds der Kette mit Greifelementen
installiert, d.h. am Ende des Verbindungsglieds.

[0031] Daher bildet die erste Rolle, obwohl es hin-
sichtlich der Weiterbewegung entlang einem linearen
Teil, wie in Fig. 11B dargestellt, keine Probleme gibt,
wenn sich die Kette mit Greifelementen um eine Bie-
gung herum in einer Richtung bewegt, in der die Wei-
terbewegungsrichtung aufgrund der zweiten Rolle
(Fig. 11A) eingeschrankt ist, einen Winkel Alpha im
Verhaltnis zur Weiterbewegungsrichtung der Kette
mit Greifelementen, d.h. zur tangentialen Richtung
des gebogen ausgeflihrten Teils der Fihrungsschie-
ne, und ein Kontaktteil mit der Fihrungsschiene
rutscht, wahrend es sich an der Fuhrungsschiene
nach unten weiterbewegt, daran entlang.

[0032] Daher war der Verschleil am gebogen aus-
gefihrten Teil der Fihrungsschiene hoch. Dartber
hinaus unterliegen die ersten Rollen selbst einem re-
lativ hohen Verschleil3, und auf die Lager der ersten
Rollen wirkt eine ungeeignete Kraft ein, so dass sich
eine geringe Haltbarkeit ergab. Des weiteren werden,
wenn die ersten Rollen wahrend ihrer Weiterbewe-
gung an der Fuhrungsschiene entlangrutschen, Ge-
rausche erzeugt, und dies erwies sich als ein Faktor,
der zur Verschlechterung der Arbeitsumgebung bei-
trug.

[0033] Darlber hinaus sind die Verbindungsglieder
der Kette mit Greifelementen verbunden, und die ers-
ten Rollen und die zweite Rolle sind an beiden Enden
der Verbindungsglieder, die Verbindungsteile sind,
befestigt. Daher wirken die ersten Rollen und die
zweite Rolle so mit der Fliihrungsschiene zusammen,
dass die Verbindungsteile eine nach oben oder unten
sowie nach links oder rechts erfolgende Bewegung
im Verhaltnis zur Langsrichtung begrenzen und eine
Bewegung in den Verbindungseinheiten stoppen.

[0034] Selbst wenn der Greifmechanismus in jedem
Verbindungsglied eine von auflen kommende Kraft
erhalt, die auf das darin ergriffene Schriftgut einwirkt,
kann er sich daher nicht entsprechend dieser Kraft
bewegen. Es kann daher, abhangig von der Richtung
der einwirkenden Kraft, geschehen, dass der Greif-
mechanismus offengedriickt wird, und das Schriftgut
kann herausfallen. Darlber hinaus kann, wenn die
Greifkraft grol3 ist, eine starke Kraft so auf das
Schriftgut einwirken, dass das Schriftgut verknittert,
verkrumpelt oder zerrissen wird.

[0035] In der in der japanischen Patentverdffentli-
chung Sho 59-48204 beschriebenen Vorrichtung sind
die ersten Rollen und die zweite Rolle im Verbin-

dungsteil des Verbindungsglieds der Kette mit Greif-
elementen installiert, d.h. am Ende des Verbindungs-
glieds. Daher ergab sich fiir die in der japanischen
Patentverdffentlichung Sho 59-48204 beschriebene
Vorrichtung das gleiche Problem wie fir die in der ja-
panischen Offenlegungsschrift Hei 5-97302 be-
schriebene Vorrichtung.

[0036] Darlber hinaus erstreckt sich in der in der ja-
panischen Patentverdéffentlichung Sho 59-48204 dar-
gestellten Vorrichtung ein Stab, der das Schriftgut
aufnimmt und das Schriftgut mit Hilfe einer Klammer
ergreift, zu einer Seite eines Verbindungsglieds der
Kette mit Greifelementen, so dass sich das Verbin-
dungsglied, wenn sich die Kette mit Greifelementen
wahrend des Ergreifens des Schriftguts weiterbe-
wegt, zu der Seite hin neigt, an der der Greifmecha-
nismus installiert ist. Daher bewegen sich die ersten
Rollen und die zweite Rolle immer in Kontakt mit dem
gleichen Teil der Flhrungsschiene weiter, so dass
dieses Teil der Fihrungsschiene einem starken Ver-
schleild ausgesetzt ist und folglich eine geringe Halt-
barkeit aufwies.

[0037] In der im japanischen Patent 2527724 be-
schriebenen Vorrichtung sind die ersten Rollen in der
Position des Verbindungsteils des Verbindungsglieds
der Kette mit Greifelementen installiert, d.h. am Ende
des Verbindungsglieds. Daher ergab sich hinsichtlich
des Verhaltnisses zwischen den ersten Rollen und
der Flhrungsschiene das gleiche Problem wie bei
der in der japanischen Offenlegungsschrift Hei
5-97302 dargestellten Vorrichtung.

[0038] Darlber hinaus sind in der im japanischen
Patent 2527724 beschriebenen Vorrichtung die ers-
ten Rollen am Ende des Verbindungsglieds installiert,
aber die zweiten Rollen sind im wesentlichen im zen-
tralen Teil des Verbindungsglieds vorgesehen. Daher
kommt, wenn sich die Kette mit Greifelementen um
eine Biegung herum in einer Richtung weiterbewegt,
in der die Weiterbewegungsrichtung durch die zwei-
ten Rollen eingeschrankt ist, das am Ende des Ver-
bindungsglieds befindliche Verbindungsteil, wobei
dieses Verbindungsglied ein starrer Korper ist, mehr
in Kontakt mit der AuRBenseite des gebogen ausge-
fuhrten Teils der Fihrungsschiene in der radialen
Richtung als das zentrale Teil des Verbindungsglieds,
wie in den Fig. 12A und 12B dargestellt. Das heilt,
das Verhaltnis zwischen den Distanzen a1, a2 zwi-
schen der Kante der Fihrungsschiene und der ersten
Rolle im geraden Teil (Fig. 12B) und den Distanzen
b1, b2 zwischen der Kante der Fihrungsschiene und
der ersten Rolle im gebogen ausgefiihrten Teil
(Fig. 12A) betragt b2 < a1 = a2 < c2.

[0039] Wenn sich die Kette mit Greifelementen um
eine Biegung herum in einer Richtung weiterbewegt,
in der die Weiterbewegungsrichtung durch die zwei-
ten Rollen eingeschrankt ist, rutschen daher die ers-
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ten Rollen in der radialen Richtung des gebogen aus-
geflhrten Teils der Flihrungsschiene im Kontaktteil
mit der Fuhrungsschiene immer seitwarts entlang.
Als Folge davon waren der Verschleill der Fuhrungs-
schiene in diesem Teil und der Verschleil3 der ersten
Rollen in diesem Teil aufgrund dieses seitwarts erfol-
genden Rutschens sogar noch hoher als bei den in
der japanischen Offenlegungsschrift Hei 5-97302
und in der japanischen Patentverdffentlichung Sho
59-48204 beschriebenen Vorrichtungen, und die
Haltbarkeit war noch geringer.

[0040] Zusatzlich ist jeweils eine der zweiten Rollen,
die in wirksamer Weise im zentralen Teil des Verbin-
dungsglieds der Kette mit Greifelementen vorgese-
hen waren, an beiden Seiten des Verbindungsglieds
vorgesehen und kommt daher naher an die ersten
Rollen des angrenzenden Verbindungsglieds. Wenn
sich somit die Kette mit Greifelementen um eine Bie-
gung herum in einer Richtung weiterbewegt, in der
die Weiterbewegungsrichtung aufgrund der zweiten
Rolle eingeschrankt ist, kommen die zweiten Rollen
und die ersten Rollen des angrenzenden Verbin-
dungsglieds leicht in Kontakt, und die Kette ist, vergli-
chen mit den in der japanischen Offenlegungsschrift
Hei 5-97302 und der japanischen Patentverdffentli-
chung Sho 59-48204 dargestellten Vorrichtungen,
weniger in der Lage, scharfe Wendungen durchzu-
fUhren.

[0041] Daher muR fiir das gebogen ausgefihrte Teil
der Fiihrungsschiene ein grof3er Radius gewahlt wer-
den, so dass es schwierig war, die Vorrichtung kom-
pakt auszufihren.

[0042] In derim japanischen Patent 2675520 darge-
stellten Vorrichtung sind die ersten Rollen in wirksa-
mer Weise im zentralen Teil des Verbindungsglieds
der Kette mit Greifelementen installiert. Daher ftritt
das Problem hinsichtlich des Verhaltnisses zwischen
der ersten Rolle und der Fihrungsschiene, das sich
bei der in der japanischen Offenlegungsschrift Hei
5-97302 dargestellten Vorrichtung ergab, nicht auf.

[0043] Obwohl die ersten Rollen in wirksamer Wei-
se im zentralen Teil des Verbindungsglieds in der im
japanischen Patent 2675520 dargestellten Vorrich-
tung installiert sind, ist die zweite Rolle jedoch in der
Position des Verbindungsteils des Verbindungsglieds
installiert, d.h. am Ende des Verbindungsglieds.
Wenn sich daher die Kette mit Greifelementen um
eine Biegung herum in einer Richtung weiterbewegt,
in der die Weiterbewegungsrichtung aufgrund der
zweiten Rolle eingeschrankt ist, verlauft das zentrale
Teil eines jeden Verbindungsglieds, das ein starrer
Korper ist, ndher zum Zentrum des gebogen ausge-
fuhrten Teils der Flhrungsschiene in einer radialen
Richtung als das Verbindungsteil, das das Ende des
Verbindungsglieds darstellt, wie aus den Fig. 13A
und 13B ersichtlich. Das heif3t, das Verhaltnis zwi-

schen den Distanzen a1, a2 zwischen der Kante der
Flhrungsschiene und der ersten Rolle im geraden
Teil (Fig. 13B) und den Distanzen b3, ¢3 zwischen
der Kante der Fihrungsschiene und der ersten Rolle
im gebogen ausgefiihrten Teil (Fig. 13A) betragt c¢3 <
al=a2<b3.

[0044] Wenn sich daher die Kette mit Greifelemen-
ten um eine Biegung herum in einer Richtung weiter-
bewegt, in der die Weiterbewegungsrichtung durch
die zweite Rolle eingeschrankt ist, rutschen die ers-
ten Rollen in der radialen Richtung des gebogen aus-
geflhrten Teils der Flhrungsschiene im Kontaktteil
mit der Fuhrungsschiene immer seitwarts entlang,
und der Verschleil® der Fuhrungsschiene in diesem
Teil war vergleichsweise hoch. Dariiber hinaus unter-
liegen die ersten Rollen selbst einem relativ hohen
Verschleil3, und auf die Lager der ersten Rollen wirkt
eine ungeeignete Kraft ein, so dass die Haltbarkeit
schlecht war. Des weiteren werden, wenn die ersten
Rollen im Kontaktteil mit der Fihrungsschiene wah-
rend ihrer Weiterbewegung seitwarts entlangrut-
schen, Gerausche erzeugt, und dies erwies sich als
ein Faktor, der zur Verschlechterung der Arbeitsum-
gebung beitrug.

[0045] Des weiteren ergibt sich aus der Beschrei-
bung der im japanischen Patent 2675520 dargestell-
ten Vorrichtung, dass sich, wahrend sich die Kette mit
Greifelementen weiterbewegt, die ersten Rollen, die
durch ein Wirkungsteil an einer fiir die erste Rolle vor-
gesehenen Fluhrungsoberflache, die niedriger als an-
dere Teile ist, verlaufen, entsprechend der Kontur
dieses Wirkungsteils verschieben und sich der Greif-
mechanismus 0Offnet. Jedes Verbindungsglied der
Kette mit Greifelementen wird jedoch durch die Flh-
rungsoberflache der Flhrungsschiene Uber die ers-
ten Rollen abgestiitzt. Ungeachtet der Beschreibung
in dieser Patentschrift (Koho) wird sich daher, wenn
die erste Rolle dem Wirkungsteil folgt, das Verbin-
dungsglied selbst wahrscheinlich entsprechend der
Verschiebung der ersten Rollen verschieben, und es
ist nicht sicher, ob sich der Greifmechanismus 6ffnet
oder nicht.

[0046] In der im US-Patent 4638906 dargestellten
Vorrichtung sind die ersten Rollen in einem ungefahr
zentralen Teil des Verbindungsglieds der Kette mit
Greifelementen installiert. Daher tritt das Problem
hinsichtlich des Verhaltnisses zwischen den ersten
Rollen und der Fihrungsschiene, das sich bei der in
der japanischen Offenlegungsschrift Hei 5-97302
dargestellten Vorrichtung ergab, nicht auf.

[0047] In der im US-Patent 4638906 dargestellten
Vorrichtung ist des weiteren die zweite Rolle in einem
ungefahr zentralen Teil des Verbindungsglieds der
Kette mit Greifelementen installiert, so wie im Fall der
ersten Rollen. Bei der im US-Patent 4638906 darge-
stellten Vorrichtung ergibt sich daher nicht das Pro-
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blem, das bei der im japanischen Patent 2527724
und im japanischen Patent 2675520 dargestellten
Vorrichtung auftritt. Das heif’t, wenn sieh die Ketten-
greifelemente um eine Biegung herum in einer Rich-
tung weiterbewegen, in der die Weiterbewegungs-
richtung aufgrund der zweiten Rolle eingeschrankt
ist, rutschen die ersten Rollen in der radialen Rich-
tung der Fihrungsschiene im Kontaktteil mit der Fiih-
rungsschiene nicht seitwarts entlang. Die verschie-
denen Probleme, die sich daraus ergeben, dass die
ersten Rollen an der Fuhrungsoberflache der Fih-
rungsschiene entlangrutschen, treten daher nicht
auf.

[0048] In der im US-Patent 4638906 dargestellten
Vorrichtung ist jedoch die zweite Rolle an einer Seite
des Verbindungsglieds der Kette mit Greifelementen
befestigt, und die zweite Rolle und der Greifmecha-
nismus sind an der gleichen Seite des Tragers vorge-
sehen, um die Montage und Demontage des Ketten-
verbindungsglieds zu erleichtern. Es kommt daher
eine Konstruktion zum Einsatz, in der der Greifme-
chanismus in Schichten installiert ist, um ein storen-
des Zusammenwirken mit der zweiten Rolle zu ver-
meiden. Dabei haben zwei Vorspriinge, die im Ver-
bindungsglied vorgesehen sind, die Funktion, den
Greifmechanismus abzustiitzen, aber dieser Vor-
sprung mufd eine geringere Dicke als der Auflen-
durchmesser der zweiten Rolle haben, und als Folge
davon war die Haltbarkeit gegentiber Sté3en im Zu-
sammenhang mit der Wirkung des Greifmechanis-
mus oder der Belastung aufgrund wiederholten Er-
greifens und Freigebens des Schriftguts vergleichs-
weise gering.

[0049] In der im US-Patent 4638906 dargestellten
Vorrichtung hatte das Verbindungsglied der Kette mit
Greifelementen darlber hinaus eine vergleichsweise
komplexe Form, wobei eine Muffe an einem Ende in
der Langsrichtung, ein Stopfen am anderen Ende
und zwei Vorspriinge vorgesehen waren, um den
Greifmechanismus im zentralen Teil zu befestigen.
Zusatzlich muften die Oberflachen der Muffe und
des Stopfens prazisionsendbearbeitet sein, um beim
Einsetzen des Stopfens in die Muffe jegliches Hinder-
nis auszuschlieen, und die beiden Vorspriinge muf3-
ten ebenfalls so endbearbeitet sein, dass der Greif-
mechanismus in einem stabilen Zustand installiert
werden konnte. Die Herstellungskosten waren daher
hoch.

[0050] Es ist daher eine Aufgabe dieser Erfindung,
in einer Transportvorrichtung fir Schriftgut, in der ein
Schriftgut von einem Greifmechanismus einer Kette
mit Greifelementen ergriffen und entlang einer Flh-
rungsschiene transportiert wird, zu verhindern, dass
erste Rollen und eine zweite Rolle an einem Kontakt-
teil mit der Fuhrungsschiene entlangrutschen, und
die Haltbarkeit der Fihrungsschiene und der Kette
mit Greifelementen zu verbessern.

[0051] Esist eine weitere Aufgabe dieser Erfindung,
in einer Transportvorrichtung fiir Schriftgut, in der ein
Schriftgut von einem Greifmechanismus einer Kette
mit Greifelementen ergriffen und entlang einer Fih-
rungsschiene transportiert wird, ein relativ einfaches
Verschieben eines Verbindungsglieds zuzulassen
sowie eine Fehlausrichtung oder ein Herausfallen
des Schriftguts und eine Beschadigung des Schrift-
guts zu verhindern, selbst wenn eine aufiere Kraft auf
das von einem Greifmechanismus ergriffene und
transportierte Schriftgut einwirkt.

[0052] Es ist eine weitere Aufgabe dieser Erfindung,
in einer Transportvorrichtung fiir Schriftgut, in der ein
Schriftgut von einem Greifmechanismus einer Kette
mit Greifelementen ergriffen und entlang einer Fih-
rungsschiene transportiert wird, ein Verbindungsteil
eines Verbindungsglieds und den Greifmechanismus
in der Kette mit Greifelementen zu verstarken, die
Konstruktion davon zu vereinfachen und die Herstel-
lungskosten zu reduzieren.

[0053] Es ist eine weitere Aufgabe dieser Erfindung,
in einer Transportvorrichtung fiir Schriftgut, in der ein
Schriftgut von einem Greifmechanismus einer Kette
mit Greifelementen ergriffen und entlang einer Fih-
rungsschiene transportiert wird, den Greifmechanis-
mus zu stabilisieren und das Schriftgut, zumindest
bei seinem Aufnehmen, wahrend des Aufnehmens
und des Freigebens des Schriftguts unter Verwen-
dung einer die vorstehenden Aufgaben erfillenden
Kette mit Greifelementen fest zu ergreifen.

[0054] Es ist eine weitere Aufgabe dieser Erfindung,
in einer Transportvorrichtung fur Schriftgut, in der
Schriftgut von einem Greifmechanismus einer Kette
mit Greifelementen ergriffen und entlang einer Fih-
rungsschiene transportiert wird, das Schriftgut fester
zu ergreifen, wenn sich eine die vorstehenden Aufga-
ben erfillende Kette mit Greifelementen in einer Po-
sition befindet, die einem Austragsteil in einer Falz-
vorrichtung entspricht.

[0055] Um die vorstehenden Aufgaben zu erfiillen,
umfallt diese Erfindung eine Kette mit einem Greif-
mechanismus, der folgendes umfaldt:

Mehrfachtrager, wobei zwei Fiile mit einem geeigne-
ten Spalt an einem Ende einer Langsrichtung vorge-
sehen sind, ein Vorsprung mit einer geringeren Breite
als der Spalt zwischen den beiden FiRen am ande-
ren Ende vorgesehen ist, Durchgangslécher mit einer
gemeinsamen Mittellinie und senkrecht zur Langs-
richtung in den beiden Fifen vorgesehen sind und
ein Kugellager im Vorsprung vorgesehen ist, wobei
die Durchgangslécher der beiden Fif3e und ein
Durchgangsloch des Kugellagers des Vorsprungs
durch ein Verbindungselement verbunden sind, wo-
bei jeder Trager eine Winkelverschiebung innerhalb
eines geeigneten Winkelbereichs im Spalt zwischen
diesen FuRen im Verhaltnis zu den beiden FilRen des
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angrenzenden Tragers frei durchfiihren kann, wobei
die Trager in einer kontinuierlichen Anordnung vorge-
sehen sind;

eine erste Rolle, die sich um eine Achse parallel zur
Mittellinie der Durchgangsldcher der beiden Fifie am
ungefahren Zentrum in der Langsrichtung eines je-
den Tragers frei drehen kann; eine zweite Rolle, die
am ungefahren Zentrum in der Langsrichtung eines
jeden Tragers vorgesehen ist, wobei sich die zweite
Rolle in einer senkrechten Richtung zur Mittellinie der
ersten Rolle frei drehen kann; ein erstes Greifele-
ment, das am ungefahren Zentrum in der Langsrich-
tung eines jeden Tragers am Trager an der Seite be-
festigt ist, die derjenigen, an der die zweite Rolle vor-
gesehen ist, gegenilberliegt;

ein zweites Greifelement, das vom ersten Greifele-
ment so abgestitzt wird, dass es sich um eine Mittel-
linie parallel zur Mittellinie der Durchgangslécher der
beiden FuRe frei drehen kann und in Verbindung mit
dem ersten Greifelement eine Greifwirkung ausubt;
einen Arm, der einen Nockenmitnehmer umfafdt, der
mit dem zweiten Greifelement verbunden ist und sich
um eine Mittellinie parallel zu einer Winkelverschie-
bungsmittellinie des zweiten Greifelements frei dre-
hen kann;

und ein Druckausiibungsmittel, das das zweite Greif-
element so gegen das erste Greifelement driickt,
dass ein Schriftgut ergriffen wird; eine Fihrungs-
schiene, die im Transportweg fir Schriftgut installiert
ist und in der Langsrichtung der Kette befindliche
Fihrungsteile mit einem Greifmechanismus umfalt,
die jeweils die erste Rolle bzw. die zweite Rolle fiih-
ren; ein Kettenantriebsmittel, das sich im Weg des
Schriftguts befindet, das die Kette mit dem Greifme-
chanismus entlang der Fuhrungsschiene antreibt;
und ein Nockenelement, das im Transportweg des
Schriftguts installiert ist, das bewirkt, dass das zweite
Greifelement vom ersten Greifelement gegen die
Kraft des Druckausiibungsmittels dadurch getrennt
wird, dass ein Eingriff mit dem Nockenmitnehmer er-
folgt.

[0056] Um die vorstehenden Aufgaben zu erfiillen,
ist im Rahmen dieser Erfindung folgendes vorgese-
hen: Eine erste Rolle ist an beiden Seiten des unge-
fahren Zentrums in der Langsrichtung eines jeden
Tragers vorgesehen; das erste Greifelement ist ge-
bogen ausgebildet und einteilig mit dem Trager aus-
gefuhrt und erstreckt sich mit geringflgiger Neigung
im Verhaltnis zur Langsrichtung des Tragers und pa-
rallel zur Mittellinie der Durchgangsldcher der beiden
FiRe; das zweite Greifelement ist gebogen ausgebil-
det und weist mindestens ungefahr die gleiche Breite
wie das erste Greifelement auf; ein Ende des Arms ist
mit dem zweiten Greifelement verbunden und das
andere, freie Ende ist vom Trager weiter entfernt als
die erste Rolle in einer parallel zur Mittellinie der
Durchgangslocher der beiden FifRe verlaufenden
Richtung, so dass es zusammen mit dem zweiten
Greifelement eine Winkelverschiebung frei durchfih-

ren kann, wobei sich der Nockenmitnehmer am freien
Ende Uber eine Welle, die senkrecht zur der Endfla-
che der ersten Rolle gegenliberliegenden Flache vor-
gesehen ist, frei drehen kann; das Kettenantriebsmit-
tel befindet sich in einer Position, in der die Fiihrungs-
schiene unterteilt ist; und das Nockenelement ist in
einer vorbestimmten Position im Transportweg eines
Schriftguts installiert.

[0057] Um die vorstehenden Aufgaben zu erfiillen,
umfaldt diese Erfindung weiterhin ein Eingreifmittel,
das in einem Intervall in die erste Rolle eingreift, wo-
bei ein Schriftgut durch Zusammenwirken des No-
ckenmitnehmers mit dem Nockenelement ergriffen
wird.

[0058] Um die vorstehenden Aufgaben im Rahmen
dieser Erfindung zu erfiillen, handelt es sich beim
Eingreifmittel um ein Kettenrad, das das Kettenan-
triebsmittel umfalit.

[0059] Um die vorstehenden Aufgaben im Rahmen
dieser Erfindung zu erflllen, ist die Fihrungsschiene
zwischen einer Position, die einem Schriftgutaustrag-
steil einer Falzvorrichtung entspricht, und einer Posi-
tion, die einem Schriftgutaufnahmeteil einer Sammel-
vorrichtung entspricht, vorgesehen, und das Nocken-
element ist mindestens in einer Position, die dem
Schriftgutaustragsteil der Falzvorrichtung entspricht,
und einer Position, die dem Schriftgutaufnahmeteil
der Sammelvorrichtung entspricht, vorgesehen.

[0060] Um die vorstehenden Aufgaben im Rahmen
dieser Erfindung zu erflllen, umfalt diese Erfindung
weiterhin ein Zuflihrungsschaufelrad, das ein Schrift-
gutbehaltnis zur Aufnahme des von der Falzvorrich-
tung ausgetragenen Schriftguts umfaf3t, und das ers-
te Greifelement und das zweite Greifelement der Ket-
te mit Greifelementen, die entlang der Fuhrungs-
schiene in einer Position verlauft, die dem Schriftgut-
austragsteil der Falzvorrichtung entspricht, sind so
angeordnet, dass sie das Schriftgut in Verbindung mit
dem Zufluhrungsschaufelrad ergreifen.

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUNGEN

[0061] Fig. 1 ist eine perspektivische Ansicht eines
Verbindungsglieds, das eine Kette mit Greifelemen-
ten bildet;

[0062] Fig. 2 ist eine Schnittansicht, entlang einem
Pfeil Il, des in Fig. 1 dargestellten Verbindungsglieds;

[0063] Fig. 3 ist eine Schnittansicht, entlang einem
Pfeil 1ll, des in Fig. 1 dargestellten Verbindungs-
glieds;

[0064] Fig. 4 ist eine Schnittansicht, entlang einem
Pfeil 1V, des in Fig. 1 dargestellten Verbindungs-
glieds;
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[0065] Fig. 5 ist eine Prinzipskizze, die eine Ausfih-
rungsform zeigt, in der die Transportvorrichtung die-
ser Erfindung in einer Endlosanordnung zwischen ei-
ner Falzvorrichtung und einer Sammelvorrichtung,
die ein Schriftgut in einer Rotationspresse sammelt,
installiert ist;

[0066] Fig.6 ist ein Seitenri3, der eine Ausfih-
rungsform zeigt, in der geman dieser Erfindung das
durch die Falzvorrichtung ausgetragene Schriftgut
ergriffen wird;

[0067] Fig. 7 zeigt eine Ausfiihrungsform, in der ge-
mal dieser Erfindung das durch die Falzvorrichtung
ausgetragene Schriftgut ergriffen wird, und diese Fi-
gur ist ein Seitenri3, der eine andere als die in Fig. 6
dargestellte Ausfiihrungsform zeigt;

[0068] Fig. 8 ist eine Ansicht, entlang einem Pfeil
VIIl, der in Fig. 7 dargestellten Ausfihrungsform;

[0069] Fig.9 ist ein Seitenri3, der eine Ausfih-
rungsform zeigt, in der im Rahmen dieser Erfindung
das Schriftgut freigegeben wird;

[0070] Fig. 10A und 10B sind schematische Ansich-
ten, die einen Zustand zeigen, in dem die Kette mit
Greifelementen gemalf dieser Erfindung wahrend ih-
rer Weiterbewegung der Kontur einer Flihrungsschie-
ne folgt;

[0071] Fig. 11A und 11B sind schematische Ansich-
ten, die einen Zustand zeigen, in dem eine Kette mit
Greifelementen gemal einem Beispiel des Standes
der Technik der Kontur einer FUhrungsschiene wah-
rend ihrer Weiterbewegung folgt;

[0072] Fig. 12A und 12B sind schematische Ansich-
ten, die einen Zustand zeigen, in dem eine Kette mit
Greifelementen gemal einem Beispiel des Standes
der Technik der Kontur einer Flhrungsschiene wah-
rend ihrer Weiterbewegung folgt;

[0073] Fig. 13A und 13B sind schematische Ansich-
ten, die einen Zustand zeigen, in dem eine Kette mit
Greifelementen gemal einem Beispiel des Standes
der Technik der Kontur einer Flhrungsschiene wah-
rend ihrer Weiterbewegung folgt.

BESCHREIBUNG DER BEVORZUGTEN AUSFUH-
RUNGSFORM(EN)

[0074] Nunmehr wird eine Ausfiihrungsform dieser
Erfindung unter Bezugnahme auf die Zeichnungen
beschrieben.

[0075] Fig. 1 ist eine perspektivische Ansicht eines
Verbindungsglieds in einer Kette mit Greifelementen.
Fig. 2 ist eine Teilschnittansicht, entlang einem Pfeil
Il, des in Fig. 1 dargestellten Verbindungsglieds.

Fig. 3 ist eine Ansicht, entlang einem Pfeil Ill, des in
Fig. 1 dargestellten Verbindungsglieds. Fig.4 ist
eine Ansicht, entlang einem Pfeil IV, des in Fig. 1 dar-
gestellten Verbindungsglieds.

[0076] Eine Kette 1 mit Greifelementen (Fig. 6,
Fig. 7) ist durch Verbindung von Mehrfachverbin-
dungsgliedern 2 gebildet.

[0077] Das Verbindungsglied 2 ist wie folgt konstru-
iert:

Das Verbindungsglied 2 hat einen Trager 21, der eine
im wesentlichen rechtwinklige parallelflache Form
aufweist. Der Trager 21 umfallt zwei FURe 21a, 21a,
die parallel zur Langsrichtung und in einem geeigne-
ten Intervall entlang einer Seitenflaiche an einem
Ende in der Langsrichtung vorgesehen sind, sowie
einen Vorsprung 21b, der parallel zur Langsrichtung
wirksam im Zentrum des anderen Endes in der
Langsrichtung vorgesehen ist. Die FuRe 21a, 21a
und der Vorsprung 21b des Tragers sind so vorgese-
hen, dass, wenn die Trager 21 in einer Reihe in einer
Langsrichtung angeordnet sind, der Vorsprung 21b
eines Tragers problemlos zwischen den Fiflzen 21a,
21a eines anderen der Trager 21 eingesetzt werden
und innerhalb eines geeigneten Winkelbereichs eine
freie Winkelverschiebung durchfiihren kann, so dass,
wenn sich die Kette im Verhaltnis zur Langsrichtung
nach vorne, zurlick, nach links oder rechts umbiegt,
eine ausreichend gro3e Biegung erzielt werden
kann.

[0078] Durchgangslécher 21c, 21c, die eine ge-
meinsame Mittellinie senkrecht zur Langsrichtung
haben, sind in den FuRen 21a, 21a des Tragers 21
vorgesehen, und ein Kugellager 21d ist am vorsprin-
genden Ende 21b des Tragers 21 vorgesehen, so
dass die Durchgangslécher 21¢, 21¢ einander zuge-
wandt ausgerichtet werden kdnnen, wenn das vor-
springende Ende 21b zwischen den Fif3en 21a, 21a
eingesetzt ist. Wenn die Trager 21 in Reihe in einer
Langsrichtung angeordnet sind, kénnen die Durch-
gangsloécher 21¢c, 21c der FilRe 21a, 21a eines Tra-
gers 21 der angrenzenden Trager 21, 21 sowie ein
Durchgangsloch 21e, das im Zentrum des Kugella-
gers 21d des vorspringenden Endes 21b des ande-
ren Tragers 21 vorgesehen ist, durch ein Verbin-
dungselement 22 (Fig. 2) verbunden werden, und in
zwei verbundenen Tragern 21, 21 besitzt einer der
Trager 21 einen durch das Kugellager 21d zugelas-
senen Freiheitsgrad im Verhaltnis zum anderen Tra-
ger 21.

[0079] Der Trager 21 ist mit einer Welle 21f (Fig. 4)
parallel zur Mittellinie der Durchgangslécher 21¢, 21¢
im ungefahren Zentrum der beiden Seiten parallel zur
Langsrichtung ausgestattet, und erste Rollen 23, 23,
die sich frei drehen kdnnen, sind an ihren Enden be-
festigt.
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[0080] Der Trager 21 ist mit einer senkrechten Welle
21g im Verhaltnis zur Welle 21f ungefahr im Zentrum
von einer der beiden anderen Seiten parallel zur
Langsrichtung, mit Ausnahme der Seiten, an denen
die ersten Rollen 23, 23 installiert sind, ausgestattet,
und eine zweite Rolle 24, die sich frei drehen kann, ist
am Ende befestigt.

[0081] Des weiteren ist der Trager mit einem Vor-
sprung 21h ausgestattet, der vom ungefahren Zen-
trum der verbleibenden Seite aus parallel zur Langs-
richtung geringfiigig vorspringt, und ein Greifmecha-
nismus 20, der ein erstes Greifelement 25 und ein
zweites Greifelement 26 umfal}t, ist daran befestigt.
Das erste Greifelement 25 umfallt ein Blockteil 25a,
das eine Befestigungsoberflache zum Trager 21 auf-
weist, und ein flaches erstes Greifteil 25b, das eintei-
lig mit dem Blockteil 25a ausgebildet ist, besitzt eine
groRere Breite als der Block 25a in einer parallelen
Richtung zur gemeinsamen Mittellinie der Durch-
gangslocher 21¢, 21¢ und entfernt sich mit einer Nei-
gung im Verhaltnis zur Langsrichtung des Tragers 21
bogenférmig davon weg. Ein Rutschanschlag (bei-
spielsweise aus einem Synthesekautschukmaterial)
25c, der einen ausreichenden Reibungskoeffizienten
besitzt, um ein ergriffenes Schriftgut festzuhalten, ist
an der Spitzenseite des ersten Greiftedils 25b befes-
tigt. Ein Drehanschlag 25d (Fig. 3) ist des weiteren
an der Befestigungsoberfliche des Blockteils 25a
zum Trager 21 vorgesehen und stimmt mit einem in
der Endflache des Vorsprungs des Tragers 21 vorge-
sehenen Loch Uberein.

[0082] An der gegeniberliegenden Seite des Block-
teils 25a, von wo aus sich das erste Greifteil 25b er-
streckt, ist ein Durchgangsloch 25e (Fig. 4) parallel
zur Mittellinie der Durchgangslécher 21¢, 21¢ vorge-
sehen, und eine Abstitzungswelle 25f, die das zwei-
te Greifelement 26 abstutzt, ist daran befestigt.

[0083] Das zweite Greifelement 26, das eine groRRe-
re Breite als das erste Greifelement 25 aufweist, ist
am ersten Greifelement 25 durch die Abstitzungs-
welle 25f befestigt. Ein flaches zweites Greifteil 26b
entfernt sich bogenférmig von einem Abstitzungsteil
26a aus zur Spitze des ersten Greifteils 25b des ers-
ten Greifelements 25 hin. Arme 27, 27, die sich in ei-
ner ungefahr entgegengesetzten Richtung zum zwei-
ten Greifteil 26b erstrecken, sind des weiteren am
Abstltzungsteil 26a des zweiten Greifelements 26
vorgesehen.

[0084] Die freien Enden 27a, 27a der Arme 27, 27
reichen jeweils bis zu Positionen, die den Endflachen
der ersten Rollen 23, 23 (Fig. 3) gegeniberliegen,
und Nockenmitnehmer 27¢c, 27c¢ sind vorgesehen,
die sich Gber Wellen 27b, 27b, die an ihren gegenu-
berliegenden Flachen und senkrecht dazu vorgese-
hen sind, frei drehen kénnen. Ein Druckausibungs-
mittel 28 ist an der Abstitzungswelle 25f zwischen

dem Blockteil 25a des ersten Greifelements 25 und
dem Abstitzungsteil 26a des zweiten Greifelements
26 befestigt, von dem ein Ende in Kontakt mit dem
Blockteil 25a des ersten Greifelements 25 und das
andere Ende in Kontakt mit dem zweiten Greifele-
ment 26 kommt. Dieses Druckausibungsmittel 28
drickt die Spitze des zweiten Greifteils 26b des zwei-
ten Greifelements 26 gegen die Spitze des ersten
Greifteils 25b des ersten Greifelements 25. In dieser
Ausfuhrungsform wird eine Torsionsfeder als das
Druckausuibungsmittel verwendet.

[0085] Mehrfachverbindungsglieder 2, wie vorste-
hend beschrieben, befinden sich in Reihe in der
Langsrichtung des Tragers 21, und die Durchgangs-
I6cher 21¢, 21c der FuRRe 21a, 21a eines Tragers 21
sind mit dem Durchgangsloch 21e, das im Zentrum
des Kugellagers 21d des vorspringenden Endes 21b
eines anderen Tragers 21 vorgesehen ist, durch das
Verbindungselement 22 verbunden, um eine endlose
Kette 1 mit Greifelementen zu bilden, wie vorstehend
beschrieben.

[0086] Diese Kette 1 mit Greifelementen ist entlang
einem vorbestimmten dreidimensionalen Transport-
weg L zwischen der Falzvorrichtung F der Rotations-
presse und einer Sammelvorrichtung S installiert, die
ein von dieser Falzvorrichtung F gefalztes und her-
ausgeschobenes Schriftgut P sammelt.

[0087] Eine Fihrungsschiene 3 (Fig. 4 und Fig. 6
bis Fig. 9) erstreckt sich insbesondere iber den
groBten Teil entlang dem Transportweg L. Die Fuh-
rungsschiene 3 kann beispielsweise die in Fig. 4
durch die doppeltpunktierte Linie dargestellte Quer-
schnittsform aufweisen und ist so ausgebildet, dass
das Teil der Kette 1 mit Greifelementen, mit Ausnah-
me des Greifmechanismus 20, darauf abgelegt wer-
den kann. Die Fihrungsschiene 3 hat eine erste Flh-
rungsoberflache 31, die die an jedem der Verbin-
dungsglieder 2 vorgesehenen ersten Rollen 23 fiihrt,
und eine zweite Fihrungsoberflache 32, die die an je-
dem der Verbindungsglieder 2 der Kette 1 mit Greife-
lementen vorgesehene zweite Rolle 24 fiihrt, wenn
sich die Kette 1 mit Greifelementen entlang der Fih-
rungsschiene 3 weiterbewegt, wobei die Kette 1 mit
Greifelementen in einer gewtnschten Richtung durch
die erste Fihrungsoberflache 31 und die zweite Fih-
rungsoberflache 32 gefihrt wird.

[0088] Ein Kettenantriebsmittel 4 (Fig.5) ist des
weiteren vorgesehen, um die Kette 1 mit Greifele-
menten entlang der Flihrungsschiene 3 anzutreiben.
Das Kettenantriebsmittel 4 greift in die Kette 1 mit
Greifelementen ein und bt eine Kraft aus, um sie
entlang der Schiene in der Vorwartsrichtung anzutrei-
ben, und das Mittel ist in einer Position vorgesehen,
in der die Fuhrungsschiene 3 in der Langsrichtung
geteilt ist, um ein stérendes Zusammenwirken mit der
Fihrungsschiene 3 zu verhindern. In einem Eingreif-
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mittel 40 ist eine Welle 40a mit einer Antriebsquelle
40b verbunden. Als das Eingreifmittel 40 kann bei-
spielsweise ein Kettenrad 41 in der in Fig. 6 gezeig-
ten Ausfiihrung verwendet werden.

[0089] Die Kette 1 mit Greifelementen, die sich ent-
lang dem Transportweg L weiterbewegt, mul} das
Schriftgut P halten und das ergriffene Schriftgut P in
einer gewunschten Position freigeben. Nockenele-
mente 5 (Fig. 6, Fig. 7, Fig. 9) sind in vorbestimmten
Positionen entlang diesem Transportweg L vorgese-
hen, beispielsweise in einer Position C (Fig. 5), die
dem Austragsteil zum Austrag des in der Falzvorrich-
tung F gefalzten Schriftguts P entspricht, wo das
Schriftgut P ergriffen wird, und in Positionen R1, R2
und R3 (Fig. 5), die einem Aufnahmeteil zur Aufnah-
me des Schriftguts P in der das Schriftgut P anhau-
fenden und sammelnden Sammelvorrichtung S ent-
sprechen, wo dieses Schriftgut P freigegeben wird.
Die Nockenelemente 5 sind so angeordnet, dass die
Nockenmitnehmer 27c, 27c der Arme 27, 27, die an
jedem Greifmechanismus 20 der Kette 1 mit Greifele-
menten, die sich entlang dem Transportweg L weiter-
bewegt, vorgesehen sind, damit zusammenwirken
kénnen.

[0090] Nunmehr wird die Wirkung dieser Ausfih-
rungsform unter Bezugnahme auf Fig. 5 bis Fig. 9
beschrieben.

[0091] Die Kette 1 mit Greifelementen wird dazu
veranlalt, sich in durch die Pfeile t1 bis 19 verdeut-
lichten Richtungen entlang der Fihrungsschiene, in
Fig. 5 nicht dargestellt, weiterzubewegen, beispiels-
weise entlang dem in Fig. 5 dargestellten Transport-
weg L. Im Verlaufe dieser Weiterbewegung, wenn
sich die Weiterbewegungsrichtung von vertikal in ho-
rizontal oder im umgekehrten Sinn in Fig. 5 veran-
dert, d.h. wenn die Weiterbewegungsrichtung sich in
der Reihenfolge t1, t2, t3, t8, t9 in Fig. 5 verandert,
wird die Kette 1 mit Greifelementen durch die erste
Fuhrungsoberflache 31 (Fig. 4) der Fihrungsschiene
3 geflhrt, und wenn sich die Weiterbewegungsrich-
tung in einer horizontalen Ebene in Fig. 5 verandert,
d.h. wenn sich die Weiterbewegungsrichtung in der
Reihenfolge t4, t5, 16, t7 in Fig. 5 verandert, wird die
Kette 1 mit Greifelementen durch die zweite Fuh-
rungsoberflache 32 (Fig. 4) der Fihrungsschiene 3
gefihrt.

[0092] Wenn die Kette 1 mit Greifelementen gemaf
der vorliegenden Erfindung, wobei die ersten Rollen
23 und die zweite Rolle 24 im ungefahren Zentrum
des Tragers 21 des Verbindungsglieds 2 vorgesehen
sind, ihre Richtung, wie durch t4, 5, t6, t7 dargestellt,
andert, selbst wenn sich die Kette 1 mit Greifelemen-
ten in einer durch die zweite Rolle 24 eingeschrank-
ten Richtung weiterbewegt, verlaufen die ersten Rol-
len 23 parallel zur Weiterbewegungsrichtung der Ket-
te 1 mit Greifelementen, d.h. parallel zur tangentialen

Richtung des gebogenen Teils der Fuhrungsschiene
3, wie in den Fig. 10A und 10B dargestellt, und das
Verhaltnis der Distanzen a1, a2 zwischen dem Rand
des geraden Teils der Fuhrungsschiene 3 und den
Endflachen der ersten Rollen und den Distanzen b1,
c¢1 zwischen dem Rand des gebogenen Teils der
Fuhrungsschiene 3 und den Endflachen der ersten
Rollen 23 betragt a1 = a2 = b1 = ¢1. Daher rutschen
die ersten Rollen 23 der Kette 1 mit Greifelementen
nicht auf der ersten Fihrungsoberflache 31 der Flh-
rungsschiene 3 durch.

[0093] Dariber hinaus kann. sich die Kette 1 mit
Greifelementen, wobei die ersten Rollen 23 und die
zweite Rolle 24 im ungefahren Zentrum des Tragers
21 des Verbindungsglieds 2 vorgesehen sind, relativ
frei ohne Einschrankung an den Verbindungsgliedern
2, 2 aufgrund des Zusammenwirkens der ersten Rol-
len 23 und der zweiten Rolle 24 mit der Flhrungs-
schiene 3 an den beiden Enden in der Langsrichtung
der Verbindungsglieder 2 verschieben.

[0094] Es wurde bereits beschrieben, dass die Kette
1 mit Greifelementen, die das Schriftgut P wahrend
ihrer Weiterbewegung entlang dem Transportweg L
in einer vorbestimmten Position ergreift, das Schrift-
gut P transportiert und es in einer vorbestimmten Po-
sition freigibt.

[0095] In der Position C, in der das Schriftgut P in
der in Fig. 5 dargestellten Falzvorrichtung F ergriffen
wird, kann das Schriftgut P allein durch den Greifme-
chanismus 20 der Kette 1 mit Greifelementen aufge-
nommen und ergriffen werden, oder das Schriftgut P
kann in Verbindung mit einem Zuflhrungsschaufel-
rad D aufgenommen und ergriffen werden. In Fig. 5
ist ein Beispiel eines Kettenantriebsmittels darge-
stellt, das auch in dem Fall eingesetzt werden kann,
in dem das Zufiihrungsschaufelrad D verwendet
wird.

[0096] Eine Ausfiihrungsform, in der das Schriftgut
P allein durch den Greifmechanismus 20 der Kette 1
mit Greifelementen aufgenommen und ergriffen wird,
wird nunmehr unter Bezugnahme auf Fig.6 be-
schrieben.

[0097] Die Kette 1 mit Greifelementen wird von ei-
ner FUhrungsschiene 3a in der Nahe eines Austrags-
teils F1 der Falzvorrichtung F, die das Schriftgut P
austragt, geflhrt und auf das Eingreifmittel 40, das in
dieser Ausfihrungsform das Kettenrad 41 ist, in einer
Position aufgewickelt, die dem Austragsteil F1 zum
Austrag des Schriftguts P entspricht, wo die Fuh-
rungsschiene 3 geteilt ist, um die Weiterbewegungs-
richtung so zu verandern, dass das Kontaktteil des
ersten Greifelements 25 und das Kontaktteil des
zweiten Greifelements 26 des Greifmechanismus 20
dem Austragsteil F1 zugewandt sind. Nachdem sich
die Kette ungefahr um einen Halbkreis um das Ket-
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tenrad 41 weiterbewegt hat, wird sie anschliefend
stromabwarts entlang einer Flihrungsschiene 3b ge-
fuhrt. Zwei der Kettenrader 41, die tber einen Spalt,
der geringfiigig groRer als die Breite des Tragers 21
des Verbindungsglieds 2 der Kette 1 mit Greifelemen-
ten ist, einander zugewandt sind, sind so befestigt,
dass sie sich zusammen auf einer Welle 41a drehen,
um in die am Verbindungsglied 2 der Kette 1 mit
Greifelementen vorgesehenen ersten Rollen 23 ein-
zugreifen, und sie weisen Vertiefungen 41b an ihrem
Auflenumfang auf, die in die ersten Rollen 23 der
Kette 1 mit Greifelementen eingreifen. Aufgrund die-
ser Vertiefungen 41b halten die beiden Kettenrader
41 den Greifmechanismus 20 bei der Aufnahme und
beim Halten des Schriftguts P dadurch stabil, dass
die ersten Rollen 23 auf beiden Seiten der Kette 1 mit
Greifelementen eingespannt werden.

[0098] Darlber hinaus ist in der in Fig. 6 dargestell-
ten Ausfihrungsform ein Nockenelement 5a, mit dem
der Nockenmitnehmer 27c¢ des Greifmechanismus
20 der Kette 1 mit Greifelementen zusammenwirkt,
an der AulRenseite der beiden Kettenrader 41 vorge-
sehen. Die Form und Befestigungsposition des No-
ckenelements 5a sind so festgelegt, dass sich der
Greifmechanismus 20 der Kette 1 mit Greifelemen-
ten, die sich aufgrund der Drehung des Kettenrads 41
verschiebt, in der oberen Halfte des Kettenrads 41
offnen kann, um das Schriftgut P aufzunehmen, und
sich in einer Position, in der die Kette in die untere
Halfte eintritt, schliefen kann, um das Schriftgut P zu
ergreifen. Das Nockenelement 5a ist in einer der Vor-
der- und Ruckseite der Bilderebene in Fig. 6 zuge-
wandten Anordnung, beispielsweise durch ein geeig-
netes Mittel, so vorgesehen, dass es haltbar befestigt
ist und mit anderen Teilen nicht stérend zusammen-
wirkt. Es ist durch eine nicht dargestellte Konsole in
einem nicht dargestellten Rahmen, der die welle 41a
abstltzt, abgestitzt.

[0099] In dieser Ausfiihrungsform wird das aus dem
Austragsteil F1 ausgetragene Schriftgut P durch Fuh-
rungsmittel G1, G2 zur Flihrung des Schriftguts P ge-
fuhrt und vom offenen Greifmechanismus 20 der Ket-
te 1 mit Greifelementen aufgenommen. Der Greifme-
chanismus 20, der das Schriftgut P aufgenommen
hat, schlie3t sich und ergreift das Schriftgut P, bevor
ein stromaufwarts befindliches Ende P1 des Schrift-
guts P die Abstitzung der Fihrungsmittel G1, G2
verlalRt. Die Kette 1 mit Greifelementen, die das
Schriftgut P ergreift, transportiert dann das Schriftgut
P zu einer Position R (Fig. 5), in der das Schriftgut P
freigegeben wird, wie nachstehend beschrieben.

[0100] In Fig. 6 ist G4 ein Fuhrungselement, das
das stromaufwarts befindliche Ende P1 des Schrift-
guts P so fiihrt, dass das durch die Kette 1 mit Greif-
elementen transportierte Schriftgut P nicht aufgrund
seines Eigengewichts nach unten durchhangt.

[0101] Nunmehr wird eine Ausfihrungsform einer
Konstruktion beschrieben, bei der das Zuflihrungs-
schaufelrad D und der Greifmechanismus 20 der Ket-
te 1 mit Greifelementen gemeinsam das Schriftgut P
aufnehmen und ergreifen, wie aus Fig. 7 und Fig. 8
ersichtlich.

[0102] In dieser Ausflihrungsform sind Mehrfachzu-
fuhrungsschaufelrdder D (vier in Fig. 8) vorgesehen,
die sich zusammen auf einer Welle D1 so drehen,
dass die Einlasse von Mehrfachtaschen, die durch
ein dinnes Plattenmaterial, das in einer ungefahr
tangentialen Richtung in gleiche Abstédnde aufwei-
senden Positionen am Auflenumfang befestigt ist,
gebildet sind, aufeinanderfolgend einer Position zu-
gewandt sind, die dem Austragsteil F1 der Falzvor-
richtung F zum Austrag des Schriftguts P entspricht.
Eine FUhrungsschiene 3¢, die die Kette 1 mit Greife-
lementen zwischen diesen Mehrfachzuflihrungs-
schaufelradern D fiihrt, ist so vorgesehen, dass sie
sich nach Durchflihrung einer halben Umdrehung um
die Welle D1 zurtickbewegt. Die Weiterbewegungs-
geschwindigkeit der Kette 1 mit Greifelementen, die
durch die Fihrungsschiene 3¢ geflihrt wird, ist so ein-
gestellt, dass sie geringfiigig niedriger als die Dreh-
umfangsgeschwindigkeit des Bodens der Tasche des
Zufuhrungsschaufelrads D ist. Des weiteren ist der
Greifmechanismus 20 der Kette 1 mit Greifelementen
so angeordnet, dass er sich mit einer imaginaren Um-
fangsoberflache schneidet, die durch Verlangerung
des Wegs des Bodens der Tasche des Zufiihrungs-
schaufelrads D senkrecht zur Bildebene in Fig. 7 in
der Rickbewegungshalfte der halben Drehung um
die Welle D1 gebildet ist.

[0103] Wie aus Fig. 7 ersichtlich, ist in dieser Aus-
fuhrungsform das Nockenelement 5b, mit dem der
Nockenmitnehmer 27c¢ des Greifmechanismus 20
der Kette 1 mit Greifelementen zusammenwirkt, an
den beiden Aullenseiten befestigt, die dem Zufiih-
rungsschaufelrad D des Teils der Fuhrungsschiene
3¢ zugewandt sind, die eine halbe Drehung um die
Welle D1 durchfiihrt. Die Form und Befestigungspo-
sition des Nockenelements 5b sind so festgelegt,
dass sich der Greifmechanismus 20 der Kette 1 mit
Greifelementen, die sich entlang der Flhrungsschie-
ne 3¢ bewegt, in seinem maximalen Umfang in einer
Position 6ffnet, in der er in die untere Halfte seiner
halben Drehung um die Welle D1 eintritt, sich in einer
Position schlief3t, in der die halbe Drehung beim Wie-
dereintritt in den geraden Abschnitt abgeschlossen
ist, und das Schriftgut P ergreifen kann, wenn das
Schriftgut P aus der Tasche des Zufiihrungsschaufel-
rads D herausgeschoben wird.

[0104] In dieser Ausfuhrungsform wird das vom
Austragungsteil F1 ausgetragene Schriftgut P durch
ein Fuhrungsmittel G3 zur Flihrung des Schriftguts P
gefuhrt und von der Tasche des Zufuhrungsschaufel-
rads D aufgenommen. Das Zufiihrungsschaufelrad
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D, das das Schriftgut P aufgenommen hat, dreht sich
weiter und kommt an der Offnung des Greifmecha-
nismus 20 der Kette 1 mit Greifelementen an, wo sich
der Boden der Tasche in seinem maximalen Umfang
geodffnet hat. Ein stromabwarts befindliches Ende P2
des Schriftguts P in der Tasche tritt dann in die Off-
nung des Greifmechanismus 20 der Kette 1 mit Greif-
elementen ein, die sich mit einer Geschwindigkeit
dreht, die langsamer als die Drehumfangsgeschwin-
digkeit der Basis der Tasche des Zufiihrungsschau-
felrads D ist, und kommt in Kontakt mit dem zweiten
Greifele ment 26 des Greifmechanismus 20. Das Zu-
fuhrungsschaufelrad D dreht sich weiter, und daher
wird das Schriftgut P in der Tasche des Zufihrungs-
schaufelrads D allmahlich durch das zweite Greifele-
ment 26 aus der Tasche herausgeschoben. Der
Greifmechanismus 20 schlief3t sich, um das Schrift-
gut P zu ergreifen, geringfligig friher als es vollstan-
dig aus der Tasche des Zufiihrungsschaufelrads D
herausgeschoben wird. Die Kette 1 mit Greifelemen-
ten, die das Schriftgut P ergreift, transportiert es zur
Position R, die nachstehend beschrieben wird, in der
das Schriftgut P freigegeben wird. In Fig. 7 ist G4 ein
Fihrungselement, das das stromaufwarts befindliche
Ende P1 des Schriftguts P so fiihrt, dass das von der
Kette 1 mit Greifelementen transportierte Schriftgut P
unter seinem Eigengewicht nicht nach unten durch-
hangt.

[0105] Nunmehr wird die Wirkung der Freigabe des
von der Kette 1 mit Greifelementen transportierten
Schriftguts P unter Bezugnahme auf Fig. 9 beschrie-
ben. Die Kette 1 mit Greifelementen ist so ausgefihrt,
dass sie sich entlang dem Transportweg L in dem Zu-
stand weiterbewegt, in dem der Greifmechanismus
20 das Schriftgut P durch die Flihrungsschiene 3 halt
und in der Position R ankommt, in der das Schriftgut
P ausgetragen wird, beispielsweise in den Positionen
R1, R2, R3, die einem Schriftgutaufnahmeteil S1
(Fig. 9) der Sammelvorrichtung S entsprechen, die
das Schriftgut P anhauft und sammelt, wie aus Fig. 5
ersichtlich.

[0106] Ein Nockenelement 5¢, beispielsweise in der
in Fig. 9 dargestellten Ausfihrung, befindet sich auf
beiden Seiten der Breitenrichtung einer Fihrungs-
schiene 3d, die in den Positionen R1, R2, R3, die
dem Schriftgutaufnahmeteil S1 entsprechen, vorge-
sehen ist, und kann sich zwischen einer Position, in
der der Nockenmitnehmer 27¢ des Greifmechanis-
mus 20 der Kette 1 mit Greifelementen, die sich ent-
lang dieser Fuihrungsschiene 3d weiterbewegt, damit
zusammenwirken kann (Position durch die durchge-
zogene Linie in Fig. 9 dargestellt), und einer Position,
in der der Nockenmitnehmer 27¢ des Greifmechanis-
mus 20 damit nicht zusammenwirken kann (Position
durch die doppeltpunktierte Linie in Fig. 9 darge-
stellt), frei verschieben. Insbesondere ist ein Verbin-
dungsgliedmechanismus aus den Verbindungsglie-
dern 5d, 5e gebildet, von denen sich jeweils zwei in

der Breitenrichtung der Fihrungsschiene 3d befin-
den, wobei die Verbindungsglieder 5d, 5d auf beiden
Seiten der Breitenrichtung der Fuhrungsschiene 3d
so abgestitzt sind, dass sie Uber eine Welle 5g zu-
sammen eine Winkelverschiebung durchfihren kon-
nen, wobei die Verbindungsglieder 5e, 5e so abge-
stutzt sind, dass sie Uber eine Welle 5h zusammen
eine Winkelverschiebung durchfuhren kdnnen, und
die freien Enden dieser Verbindungsglieder 5d, 5d,
5e, 5e jeweils mit den Nockenelementen 5¢, 5¢ ver-
bunden sind, die auf beiden Seiten der Breitenrich-
tung der Fuhrungsschiene 3d so angeordnet sind,
dass sie eine Winkelverschiebung durchfihren kon-
nen. Des weiteren ist das freie Ende eines Verbin-
dungsglieds 5f, das sich zusammen mit der Welle 5g
frei drehen kann, mit einer Ausgangsstange eines
Hydraulikzylinders 5i verbunden, wobei das hintere
Ende so abgestiitzt ist, dass es eine freie Winkelver-
schiebung durchflihren kann.

[0107] In dieser Ausfiihrungsform wird eine Sam-
melvorrichtung S10 (S20, S30), die das Schriftgut P
sammelt, Uber einen Befehl von einer nicht darge-
stellten Steuerungseinheit der Sammelvorrichtung S
ausgewahlt. Die Ausgangsstange des Hydraulikzylin-
ders 5i in der Position R1 (R2, R3), die einem Schrift-
gutaufnahmeteil S11 (S21, S31) der Sammelvorrich-
tung S10 (S20, S30) entspricht, zieht sich dann zu-
rick, und das Nockenelement 5¢ wird in die durch die
durchgehende Linie in Fig. 9 dargestellte Position
verschoben.

[0108] Der Nockenmitnehmer 27¢ des Greifmecha-
nismus 20 der Kette 1 mit Greifelementen wirkt mit
dem Nockenelement 5¢ so zusammen, dass sich der
Greifmechanismus 20 6ffnet, und das darin festge-
haltene Schriftgut P wird freigegeben. Das so freige-
gebene Schriftgut P fallt vom Aufnahmeteil S11 (S21,
S31) in die Sammelvorrichtung S10 (S20, S30) hin-
ein. Ein entsprechendes Umschalten der Sammel-
vorrichtung S10 (S20, S30) ist mdglich, wenn das
Sammeln von Schriftgut in einer vorbestimmten An-
zahl abgeschlossen ist oder andere Grinde dafir
vorliegen.

[0109] Wenn die Sammelvorrichtung S10 (S20,
S30) aufeinanderfolgend von der stromaufwarts be-
findlichen Seite aus umgeschaltet wird, wird das No-
ckenelement 5¢ in der Position R1 (R2, R3), die dem
Schriftgutaufnahmeteil S11 (S21, S31) entspricht, zu-
nachst in die durch die durchgezogene Linie in Fig. 9
dargestellte Position gebracht. Beim Umschalten auf
die stromabwarts befindlichen Sammelvorrichtungen
S20 und S30 kann das stromaufwarts befindliche No-
ckenelement 5¢ dadurch umgeschaltet werden, dass
es in die durch die doppeltpunktierte Linie in Fig. 9
dargestellte Position bewegt wird.

[0110] In Fig.9 ist G5 ein Fuhrungselement, das
das freigegebene Schriftgut P fehlerfrei in das Schrift-
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gutaufnahmeteil S11 (S21, S31) fuhrt.

[0111] Diese Erfindung ist nicht auf die vorstehend
beschriebene Ausfiihrungsform beschrankt, und statt
des Kettenantriebsmittels 4 zum Antrieb der Kette 1
mit Greifelementen, wie in Fig. 5 dargestellt, kann
das in Fig. 6 dargestellte Kettenrad 41 mit einer nicht
dargestellten Antriebsquelle verbunden sein.

[0112] Im Rahmen der vorliegenden Erfindung wird,
wie vorstehend beschrieben, bewirkt, dass eine Kette
mit Greifelementen ein Schriftgut durch eine Greif-
vorrichtung ergreift. Daher wird der Verschleil} einer
Flhrungsschiene und von Fuhrungsrollen in einer
Kette mit Greifelementen in einer Schriftguttransport-
vorrichtung, in der die Kette so ausgefihrt ist, dass
sie sich entlang der Fiihrungsschiene weiterbewegt,
reduziert und als Folge davon die Haltbarkeit der
Flhrungsschiene und der Fiihrungsrollen (erste Fuh-
rungsrolle in der Ausflihrungsform) in der Kette mit
Greifelementen verbessert.

[0113] In der Kette mit Greifelementen gemaR die-
ser Erfindung sind die Fuhrungsrollen nur in den zen-
tralen Teilen der Verbindungsglieder der Kette vorge-
sehen, so dass die Verbindungsglieder, selbst wenn
sie zur Bildung einer Kette miteinander verbunden
sind, aufgrund der gemeinsamen Wirkung von Fuh-
rungsrollen an beiden Enden der Langsrichtung und
der Fuhrungsschiene nicht eingespannt werden.
Selbst wenn eine auliere Kraft auf dieses Schriftgut
einwirkt, wahrend das Schriftgut transportiert wird,
kénnen sich somit die Verbindungsglieder vergleichs-
weise frei verschieben, und die Kraft kann verteilt
werden. Daher kommt es, selbst wenn das Schriftgut
von einer vergleichsweise schwachen Kraft ergriffen
wird, zu keiner Fehlausrichtung oder zum Herausfal-
len des Schriftguts, wenn eine aulere Kraft darauf
einwirkt, und selbst wenn das Schriftgut von einer
vergleichsweise schwachen Kraft ergriffen wird, wird
das Schriftgut, wenn eine aufere Kraft darauf ein-
wirkt, nicht beschadigt.

[0114] Im Rahmen der vorliegenden Erfindung kén-
nen daher, da die Befestigungsseite des Greifmecha-
nismus und die Befestigungsseiten der Flihrungsrol-
len (zweite Rolle in der Ausflihrungsform) im Verbin-
dungstrager separat ausgefihrt sind, das Verbin-
dungsteil des Greifmechanismus robust und in einer
gewinschten Grofie ausgefiihrt sein, die Form davon
sehr einfach sein, die Haltbarkeit verbessert und die
Herstellungskosten betrachtlich reduziert werden.

[0115] Im Rahmen der vorliegenden Erfindung ge-
maf Anspruch 3 und Anspruch 4 dieser Anmeldung
sind die Verbindungsglieder der Kette mit Greifele-
menten, die sich wahrend ihrer Weiterbewegung ent-
lang der Fuhrungsschiene relativ frei verschieben
kann, so eingespannt, dass sie sich nicht verschie-
ben, wenn das Schriftgut ergriffen wird. Somit kann

das Schriftgut fest ergriffen werden, wahrend die Ori-
entierung des Greifmechanismus stabil bleibt.

[0116] Im Rahmen der vorliegenden Erfindung ge-
man Anspruch 6 dieser Anmeldung kann das Schrift-
gut aullerdem fester ergriffen werden, ohne dass die
Freiheit der Verschiebung der Verbindungsglieder
der Kette mit Greifelementen verlorengeht, die sich
wahrend der Weiterbewegung entlang der Fiihrungs-
schiene relativ frei verschieben kann.

[0117] Aufgrund der vorstehenden Beschreibung
spezifischer bevorzugter Ausfihrungsformen dieser
Erfindung unter Bezugnahme auf die beiliegenden
Zeichnungen versteht es sich, dass die vorliegende
Erfindung nicht auf diese prazisen Ausfihrungsfor-
men beschrankt ist und dass von einem Fachmann
auf diesem Gebiet verschiedene Anderungen und
Modifikationen vorgenommen werden kénnen, ohne
vom Schutzbereich der Erfindung, wie in den beilie-
genden Ansprichen definiert, abzuweichen.

Patentanspriiche

1. Transportvorrichtung fur Schriftgut zum Trans-
portieren von durch eine Falzvorrichtung (F) einer
Rotationspresse gefalztem Schriftgut (P) zu einer
Sammelvorrichtung (S, S10, S20, S30), bei der die
Transportvorrichtung folgendes umfalft:
eine Kette (1) mit einem Greifmechanismus (20), der
folgendes umfalit:

Mehrfachtrager (21), wobei zwei FilRe (21a) mit ei-
nem geeigneten Spalt an einem Ende einer Langs-
richtung vorgesehen sind, ein Vorsprung (21b) mit ei-
ner geringeren Breite als der Spalt zwischen den bei-
den FuRen (21a) am anderen Ende vorgesehen ist,
Durchgangsldcher (21¢) mit einer gemeinsamen Mit-
tellinie und senkrecht zur Langsrichtung in den bei-
den Flflen (21a) vorgesehen sind und ein Kugellager
(21d) im Vorsprung (21b) vorgesehen ist, wobei die
Durchgangslécher (21¢) der beiden Fif3e (21a) und
ein Durchgangsloch (21e) des Kugellagers (21d) des
Vorsprungs (21b) durch ein Verbindungselement (22)
verbunden sind, wobei jeder Trager (21) eine Winkel-
verschiebung innerhalb eines geeigneten Winkelbe-
reichs im Spalt zwischen diesen Filen (21a) im Ver-
haltnis zu den beiden Flflien des angrenzenden Tra-
gers frei durchfihren kann, wobei die Trager (21) in
einer kontinuierlichen Anordnung vorgesehen sind;
eine erste Rolle (23), die sich um eine Achse parallel
zur Mittellinie der Durchgangslécher (21¢) der beiden
FuRe (21a) am ungefahren Zentrum in der Langsrich-
tung eines jeden Tragers (21) frei drehen kann;

eine zweite Rolle (24), die am ungefahren Zentrum in
der Langsrichtung eines jeden Tragers (21) vorgese-
hen ist, wobei sich die zweite Rolle (24) in einer senk-
rechten Richtung zur Mittellinie der ersten Rolle (23)
frei drehen kann;

ein erstes Greifelement (25), das am ungefahren
Zentrum in der Langsrichtung eines jeden Tragers
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(21) am Trager (21) an der Seite befestigt ist, die der-
jenigen, an der die zweite Rolle (24) vorgesehen ist,
gegeniberliegt;

ein zweites Greifelement (26), das vom ersten Greif-
element (25) so abgestitzt wird, dal} es sich um eine
Mittellinie parallel zur Mittellinie der Durchgangslo-
cher (21c) der beiden FiRe (21a) frei drehen kann
und in Verbindung mit dem ersten Greifelement (25)
eine Greifwirkung ausibt;

einen Arm (27), der einen Nockenmitnehmer (27c¢)
umfaldt, der mit dem zweiten Greifelement (26) ver-
bunden ist und sich um eine Mittellinie parallel zu ei-
ner Winkelverschiebungsmittellinie des zweiten
Greifelements (26) frei drehen kann; und

ein Druckausubungsmittel (28), das das zweite Greif-
element (26) so gegen das erste Greifelement (25)
druckt, daf’ ein Schriftgut (P) ergriffen wird;

eine Fuhrungsschiene (3, 3a, 3c, 3d), die im Trans-
portweg (L) fur Schriftgut (P) installiert ist und in der
Langsrichtung der Kette (1) befindliche Flihrungsteile
mit einem Greifmechanismus (20) umfalit, die jeweils
die erste Rolle (23) bzw. die zweite Rolle (24) fuhren;
ein Kettenantriebsmittel (41), das sich im Weg (L) des
Schriftguts (P) befindet, das die Kette (1) mit dem
Greifmechanismus (20) entlang der Fiihrungsschie-
ne (3, 3a, 3¢, 3d) antreibt; und

ein Nockenelement (5, 5a, 5b) , das im Transportweg
(L) des Schriftguts (P) installiert ist, das bewirkt, daf
das zweite Greifelement (26) vom ersten Greifele-
ment (25) gegen die Kraft des Druckausubungsmit-
tels (28) dadurch getrennt wird, daf3 ein Eingriff mit
dem Nockenmitnehmer (27¢) erfolgt.

2. Transportvorrichtung fiir Schriftgut nach An-
spruch 1, bei der eine erste Rolle (23) auf beiden Sei-
ten des ungefahren Zentrums in der Langsrichtung
eines jeden Tragers (21) vorgesehen ist;
das erste Greifelement (25) gebogen ist sowie eintei-
lig mit dem Trager (21) ausgefihrt ist und sich mit ge-
ringflgiger Neigung im Verhaltnis zur Langsrichtung
des Tragers (21) und parallel zur Mittellinie der
Durchgangslécher (21c) der beiden FilRe (21a) er-
streckt;
das zweite Greifelement (26) gebogen ist und min-
destens ungefahr die gleiche Breite wie das erste
Greifelement (25) aufweist;
ein Ende des Arms (27) mit dem zweiten Greifele-
ment (26) verbunden ist und das andere, freie Ende
(27a) vom Trager (21) weiter entfernt als die erste
Rolle (23) in einer parallel zur Mittellinie der Durch-
gangslocher (21c) der beiden FuRRe (21a) verlaufen-
den Richtung ist, so dall es zusammen mit dem zwei-
ten Greifelement (26) eine Winkelverschiebung frei
durchfiihren kann, wobei sich der Nockenmitnehmer
(27c) am freien Ende (27a) Uber eine Welle (27b), die
senkrecht zur der Endflache der ersten Rolle (23) ge-
genuberliegenden Stirnseite vorgesehen ist, frei dre-
hen kann; und
sich das Kettenantriebsmittel (41) in einer Position
befindet, in der die Fihrungsschiene (3, 3a, 3c, 3d)

unterteilt ist; und

das Nockenelement (5, 5a, 5b) in einer vorbestimm-
ten Position im Transportweg (L) eines Schriftguts (P)
installiert ist.

3. Transportvorrichtung fur Schriftgut nach An-
spruch 1 oder 2, die ein Eingreifmittel (40) umfal3t,
das in einem Intervall in die erste Rolle (23) eingreift,
wobei das Schriftgut (P) durch gemeinsames Einwir-
ken des Nockenmitnehmers (27¢) mit dem Nockene-
lement (5, 5a, 5b) ergriffen wird.

4. Transportvorrichtung fir Schriftgut nach An-
spruch 3, bei der das Eingreifmittel ein Kettenrad (41)
ist, das das Kettenantriebsmittel umfafdt.

5. Transportvorrichtung fir Schriftgut nach An-
spruch 1, 2, 3 oder 4, bei der:
die Fuhrungsschiene (3, 3a, 3¢, 3d) zwischen einer
Position, die einem Schriftgutaustragsteil der Falz-
vorrichtung (F) entspricht, und einer Position, die ei-
nem Schriftgutaufnahmeteil der Sammelvorrichtung
(S, S10, S20, S30) entspricht, vorgesehen ist; und
das Nockenelement (5, 5a, 5b) in mindestens einer
Position, die dem Schriftgutaustragsteil der Falzvor-
richtung (F) entspricht, und einer Position, die dem
Schriftgutaufnahmeteil der Sammelvorrichtung (S,
S10, S20, S30) entspricht, vorgesehen ist.

6. Transportvorrichtung fur Schriftgut nach An-
spruch 5, die folgendes umfalf3t:
ein Zufihrungsschaufelrad (D), das ein Schriftgutbe-
héaltnis (S11, S21, S31) zur Aufnahme des von der
Falzvorrichtung (F) ausgetragenen Schriftguts (P)
umfafit; und wobei:
das erste Greifelement (25) und das zweite Greifele-
ment (26) der Kette (1) mit dem Greifmechanismus
(20), der entlang der Fihrungsschiene (3, 3a, 3¢, 3d)
in einer Position verlauft, die dem Schriftgutaustrags-
teil der Falzvorrichtung (F) entspricht, so angeordnet
sind, dal sie das Schriftgut (P) in Verbindung mit
dem Zuflhrungsschaufelrad (D) greifen.

Es folgen 13 Blatt Zeichnungen
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Anhangende Zeichnungen
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FIG. 5
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FIG. 7
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FIG. 10A
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Stand der Technik

FIG. 1B
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FIG. 12A
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FIG. 13A

Stand der Technik .

FIG. 138
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