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(57) Abstract: The invention relates to a robot joint (4.1, 4.2) having a robot element (6), a drive wheel (7) rotatably mounted on the
robot element (6) and a driven wheel (8) rotatably mounted on the robot element (6), a gear device (9) coupling the drive wheel (7) to
the driven wheel (8) for transmitting a drive torque, and a motor (M1) driving the drive wheel (7), the motor shaft (14) of said motor
being connected, via a drive connection (13), to the drive wheel (7) for introducing the drive torque. The robot joint also comprises
a safety coupling (15) which is designed to disconnect the drive connection (13) between the motor shaft (14) and the driven wheel
(8) when a predetined threshold torque is exceeded and to reestablish the drive connection (13) between the motor shaft (14) and the
driven wheel (8) when the torque falls below the predefined threshold torque, and a sensor device (21) which is designed to measure
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the angular position of the driven wheel (8). In addition, the invention relates to a corresponding robot (1) having at least one such
robot joint (4.1, 4.2).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft ein Robotergelenk (4.1, 4.2), autweisend ein Roboterglied (6), ein an dem Roboterglied
(6) drehbar gelagertes Antriebsrad (7) und ein an dem Roboterglied (6) drehbar gelagertes Abtriebsrad (8), eine das Antriebsrad (7)
mit dem Abtriebsrad (8) zum Ubertragen eines Antriebsmoments koppelnde Getriebevorrichtung (9), sowie einen das Antriebsrad (7)
antreibenden Motor (M1), dessen Motorwelle (14) zum Einleiten des Antriebsmoments iiber eine Antriebsverbindung (13) mit dem
Antriebsrad (7) verbunden ist, des Weiteren aufweisend eine Sicherheitskupplung (15), die ausgebildet ist, bei einem Uberschreiten
eines vorgegebenen Grenzmomentes die Antriebsverbindung (13) zwischen der Motorwelle (14) und dem Abtriebsrad (8) zu trennen
und bei einem Unterschreiten des vorgegebenen Grenzmomentes die Antriebsverbindung (13) zwischen der Motorwelle (14) und dem
Abtriebsrad (8) wiederherzustellen, und eine Sensorvorrichtung (21), die ausgebildet ist, die Drehwinkelstellung des Abtriebsrads (8)
zu erfassen. Die Ertindung betrifft aulerdem einen zugehdrigen Roboter (1) mit wenigstens einem solchen Robotergelenk (4.1, 4.2).
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