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(54) Zapojeni dvou asynchronnich krouZkovjch motord,
pracujicich do mechanického uzlu
Vynalez se tyki spousténi dvou asy-
nchronnich krouZkovych motorl, kbteré pra-
cuji do mechanického uzlu.
Res4 novym zpusobem zapojeni dvou asyn- 1 3 >
chronnich krouZkovych motord a rovnomér- —_ ~ ~

né rozdéleni momentd na oba motory. K K

Podstata spodivd v tom, Ze krouZky prvaiho ‘ ,

motoru jsou spojeny v sérii s krouiky
drubhého motoru pies spolecné spoustéci
za¥izeni, pifidem? rotory obou motoru jsou
vzdjemné trvale natodeny o takovy Ghel

%e -vektorovy rozdil fazovych rotorovych
napdti obou motord protladi spolelnym \
spoudtécim zatfizenim potiebny rotorovy .
roud.

%ynélez miZe byt vyuZit napriklad pro

pohony pasovych dopravniki, pohony kole-

sa kolesovych rypadel, pohony velkych

karuseld a vSude tam, kde pracuji dva

asynchronni krouzkové motory do mecha-

nického uzlu.
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Vyndlez se tykd zapojeni dvou asynchromnich krouzkovych
motord, pracujicich do mechauického uzlu, napriklad u pohonu
bubni pasovych dopravnikid, nebo u pohonu kolesa kolesovych
rypadel.

Dosud znamd zapojeni dvou asyachronnich krouzkovych mo-
tord, které pracuji do mechanického uzlu pouzivaji vlastni
spoustéci zarizeni obvykle velkych rozméri, na niché'vznikaji
znalné ztraty béhem spoudtéciho procesu. Nejvétdi ztraty
béhem rozbéhu motorh vzanikaji skokovym odporovym Iizenim
v rotoru krouzkového motoru. Urlité vylepsfeni prindii indukéni
rotorovy spoustéé. Jde o kombinaci reaktoru a odporniku o

takové indukénosti a odporu, Ze rotorovy proud vytvori
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dostatelny zabérny moment, ktery se béhem rozbéhu motbru
prilis neméni. Vyhodou je bezkontaktni fizeni rozb&hu motoru.
Nevyhodou v$ak nadédle zustavaji znaéné Joulovy ztraty na
odporu, nutnost pouziti vyrobn& narodného reaktoru a navic
je treba dbat na elektrické vyvazZeni odporu vinuti obou ro-
tort z divodu nerovaomdrného rozloreni momentd na jednotlivé
motory. h

VySe uvedené nedostatky odstraiuje zapojeni dvou asyn-
chronnich kroufkovych motord, pracujicich do mechanického
uzlu podle vyanalezu, JjehoZ podstatou je, Ze krouiky kotvy
prviaiho motoru jsou zapojeny v séril s krouzky kotvy druhého
motoru pres spolelné spoustéci zarizeni, pricemZ rotory obou
motord Jjsou vaci sobé trvale natoleny o takovy uhel, Ze
vektorovy rozdil fazovych rotorovych napéti obou motora pro-
tladéi spolednym spoustécim zarizenim potrebny rotorovy proud.

Zapojenim dvou asyachroanich krouZkovjch motord, pracu-
jicich do mechanického uzlu podle vynalezu se dosahne pod-
statného zﬁenéeni spoustéciho zarizeni, v pripadé zapojeni
spoustéde jako indukéni rotorovy odpadd nutnost pouziti
vnéj&iho reaktoru a vlivem podstatného zmensSeni zafazeného
odporniku klesnou znalné Joulovy ztraty. Dalsi vyhody spoci-
vajli v samotném sériovém zapojeni vianuti rotord dvou asyn-
chronaich motord, pracujicich do mechanického uzlu ples
jedno spoleéné spoustéci zarizeni. Je to pfedevéim vyrovnani
momentd obou motord béhem celého reZimu chodu, tim odstransni

trvale zarfazeného odporniku a zjednoduSeni Pizeai spoustéciho

procesu.
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Schéma zapojeni dvou asynchronnich krouZkovych motora,
précujicich do mechanického uzlu podle vyndlezu Jje uveueno
na vykresu.

KrouZzky kotvy motoru 1 jsou spojeny v sérii s krouzky

kotvy motoru 2 p¥es spolelné spousteci zarizeni 3. Rotbro-
vymi vinutimi motoru 1 a motoru 2 pak prochédzi shodny proud,
ktery ma za ﬁésledek i shodny moment obou motorl ve vsech
rezimech prace. Aby prochéiel'rotorovyﬁi viautimi motoru 1
a motoru 2 potiebny proud, ktery vytvori potrebny moment,
Jje treba natodit rotory motoru 1 a motoru 2 %zéjemné o tako-
v§ dhel, aby vektorovy rozdil fazovych rotorovych napéti mo-
toru 1 a motoru 2 protlacil spolednym spousStécim zarizenim 3
poZadovany rotorovy proud.

Charakter rotorového spoustéde Jje dan jednak velikosti
uhlu vzajemného natodeni rotoru motoru 1 vici rotoru motoru 2
a jednak druhem spole¢ného spousStéciho zarizeni 3. V pripadé,
" Ze Uhel natoleni bude blizky nule a namisté spoleCného spou-
gté€ciho zarizeni bude maly odpornik, pak spousted bude mit
charakter indukéniho rotorového spoustéde, kde funkci vnéj-
S§iho reaktoru plni indukénost rotorového viauti motoru 1
a indukdnost rotorového vinuti motoru 2. Bude-1li uhel nato-
Seni blizky 180-ti stupiim elektrickym a namisté spolelného
spoustéciho zarizeni bude velky odpornik, pak bude mit roto-

rovy spoustéd charakter odporového spousStéce.
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Zapojeni dvou asynchronnich krouzkovych motora, pracu-
jicich do mechanického uzly, vyznalene tim, Ze krouZky kotvy prv-
n{he motoru (1) jsou zapojeny v sérii s krouiky kotvy Aruhto—
motoru (2) pies spoledné spoudtéci zarizeni (3), pridems
rotory motoru (1) a motoru (2) Jjsou vaci sobé nato-

éeny,

1 vykres
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