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(54) Mouvement de montre.

(57) Linvention concerne un mouvement de montre comportant
une platine comportant deux surfaces paralléles et opposées dé-
finissant un plan de référence A. Le mouvement (1) comporte
des composants horlogers soutenus par la platine et aptes a étre
en rotation autour d’axes perpendiculaires au plan de référence
A, une zone d'affichage (2) disposée dans un plan paralléle par
rapport au plan de référence A, et au moins un mécanisme ac-
cessoire faisant partie du mouvement. Toute ou partie du méca-
nisme accessoire s'étend de maniére a définir un plan B autre
que le plan de référence A. Le plan B intercepte le plan de ré-
férence A d'un angle d’au moins 2°. Le mécanisme accessoire
incliné est compris parmi un mécanisme de remontage automa-
tique, un mécanisme de remontage manuel, un mécanisme de
calendrier, un mécanisme de sonnerie, un mécanisme de chro-
nographe ou un mécanisme de réserve de marche.
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Description

[0001] La présente invention se rapporte @ un mouvement de montre comportant différents plans.

[0002] Des montres comportant un mouvement ayant plusieurs plans sont connues de I'état de la technique. On connait
ainsi par exemple CH 60 660 qui décrit une montre-bracelet ayant une boite de forme allongée et dont le fond est cintre
en rapport avec la conformation d’un bras humain. Le mouvement est monté sur une grande platine coudée de maniere a
former plusieurs faces adjacentes d’un prisme et s’étendant d’un bout & l'autre de la face supérieure du fond, dans le but
de bien utiliser la contenance de la boite. La grande platine est coudée deux fois et a une partie médiane portant les axes
de tous les mobiles du mouvement sauf 'axe du balancier et deux parties extrémes inclinées par rapport a cette partie
médiane et dont 'une porte la majeure partie des organes servant au remontage et a la mise a I’heure, tandis que l'autre
porte 'axe du balancier et ses accessoires, la fourchette de I'échappement étant coudée pour racheter la différence de
niveau entre la roue d’échappement et les organes correspondants de I'axe du balancier.

[0003] EP 1 532 493 décrit un mouvement de piece d’horlogerie en deux modules complémentaires pour réaliser une
montre galbée de maniére a suivre la forme d’un poignet d’un porteur. Un tel mouvement ne permet d’avoir qu’une tres
faible inclinaison de I'ordre de 5° d’'une roue par rapport a I'autre et qui plus est dans une boite de montre galbée ce qui
est plus facilement réalisable que dans une boite de montre traditionnelle.

[0004] Le but de la présente invention est de proposer un mouvement de montre comportant différents plans dans une
boite de montre présentant un fond plat en optimisant I'utilisation du volume disponible.

[0005] Conformément a 'invention, un mouvement de montre comportant une platine comportant deux surfaces paralléles
et opposées définissant un plan de référence A. Le mouvement comporte des composants horlogers soutenus par la
platine et aptes a étre en rotation autour d’'axes perpendiculaires au plan de référence A. Le mouvement comporte en
outre une zone d’affichage disposée dans un plan parallele par rapport au plan de référence A, et au moins un mécanisme
accessoire faisant partie du mouvement. Le ou les mécanismes accessoires présentent chacun, toute ou partie dudit
mécanisme s’étendant de maniére a définir chacun un plan B autre que le plan de référence A, le plan B d’au moins un
desdits mécanisme accessoires interceptant le plan de référence A d’un angle d’au moins 2°. Le mécanisme accessoire
est compris parmi:

— un mécanisme de remontage automatique comportant une masse oscillante agencée pour osciller autour d’un autre
axe incliné par rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A, dans un plan B incliné par rapport au plan
de référence A,

— un mécanisme de remontage manuel comportant un axe de couronne de remontoir définissant un plan B incliné a
un angle aigu par rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A et notamment par rapport a des axes de
rotation de renvois commandés du mouvement,

— un mécanisme de calendrier comportant un rouage de quantiéme simple ou perpétuel destiné a indiquer le jour de la
semaine et/ou le quantiéme du mois et/ou le mois de 'année et/ou les phases de la lune, toute ou partie dudit rouage
étant agenceé pour étre mis en rotation autour d’un autre axe incliné par rapport aux axes perpendiculaires au plan de
référence A, le mécanisme de calendrier s’étendant dans un plan définissant un plan B,

— un mécanisme de sonnerie, comportant un timbre s’étendant sensiblement dans un plan B, un porte-timbre solidaire
d’un bati de la montre, le timbre étant fixé sur le porte-timbre, un marteau pivotant autour d’'un autre axe incliné par
rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A pour venir frapper le timbre,

— un mécanisme de chronographe comportant plusieurs groupes de piéces, agencés dans un plan B, et montés en
rotation autour d’axes inclinés par rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A, le ou les groupes de
pieces étant agencés pour assurer les fonctions de commande, d’embrayage, de bloqueur, de compteur et de retour
a zéro,

— un mécanisme de réserve de marche comportant un organe indicateur de la réserve de marche définissant un plan
B, I'organe indicateur étant monté en rotation autour d’un autre axe incliné par rapport aux axes perpendiculaires au
plan de référence A.

[0006] Dans une forme d’exécution, le mouvement est incorporé dans une boite de montre dans lequel au moins un
mécanisme accessoire est agencé coté glace de la boite de montre.

[0007] Dans une forme d’exécution, le mouvement est incorporé dans une boite de montre dans lequel au moins un
mécanisme accessoire est agencé coté fond de la boite de montre.

[0008] De préférence, un composant comporte une denture conique reliant au moins un composant du mécanisme ac-
cessoire définissant le plan B et le mécanisme du mouvement comportant la platine définissant le plan de référence A.

[0009] Dans une forme d’exécution, le mécanisme accessoire de remontage automatique comporte une masse oscillante
représentant le plan B incliné par rapport a la platine définissant le plan de référence A, des éléments dentés permettant
de transmettre la force depuis la masse oscillante inclinée par rapport a la platine jusqu’a un rochet et d’armer un ressort
de barillet, un des éléments dentés comportant une denture conigue pour faire la liaison entre les éléments dentés ou la
masse oscillante paralleles au plan B et les éléments dentés ou le mouvement parallgle au plan A.
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[0010] Dans une autre forme d’exécution, un mécanisme calendrier comporte un rouage de quantiéme simple ou perpé-
tuel destiné a indiquer le jour de la semaine et/ou le quantiéme du mois et/ou le mois de 'année et/ou les phases de la
lune, ledit mécanisme accessoire coopérant avec une roue des heures.

[0011] Selon cette méme autre forme d’exécution, le mécanisme accessoire est disposé sur une plaque additionnelle.

[0012] Dans une forme d’exécution, un mécanisme accessoire de chronographe comporte plusieurs groupes de piéces
agencées pour assurer les fonctions de commande, d’embrayage, de bloqueur, de compteur et de retour a zéro.

[0013] Dans une forme d’exécution, un mécanisme accessoire de sonnerie comprend un timbre, entourant toute ou partie
du mouvement (1), définissant le plan A, et s’étendant sensiblement dans le plan B, un porte-timbre solidaire d’un bati
de la montre, le timbre étant fixé sur le porte-timbre, au moins un marteau pour venir frapper le timbre afin de produire
une vibration dudit timbre.

[0014] Dans une forme d’exécution, un mécanisme accessoire de réserve de marche comporte un organe indicateur de
la réserve de marche solidaire d’'une roue engrenant avec un rouage différentiel en prise avec un barillet et un rochet du
mouvement horloger.

[0015] De maniére générale, 'angle entre le plan de référence A et le plan de référence B est compris entre 2° et 85°,
de préférence entre 3° et 30°.

[0016] Les caractéristiques de l'invention apparaitront plus clairement a la lecture de la description de plusieurs formes
d’exécution données uniqguement a titre d’exemple, nullement limitative en se référant aux figures schématiques, dans
lesquelles:

La fig. 1 représente une vue de cote partielle d’'un mouvement de montre comportant un mécanisme de remon-
tage automatique dans lequel une masse oscillante est inclinée par rapport a une platine représentant un
plan de référence; et

La fig. 2 représente une vue de cote partielle d’'un mouvement de montre comportant un mécanisme de remon-
tage manuel dans lequel une couronne de remontoir est inclinée.

[0017] Comme illustré a la fig. 1, un mouvement de montre comporte une platine comportant deux surfaces paralleles
et opposées définissant un plan de référence A, le mouvement comportant des composants horlogers soutenus par la
platine et aptes a étre en rotation autour d’axes 5 perpendiculaires au plan de référence A. Le mouvement 1 comporte en
outre une zone d’affichage 2 disposée dans un plan paralléle par rapport au plan de référence A. Le mouvement comporte
un mécanisme de remontage automatique comportant une masse oscillante 3 agencée pour osciller autour d’un autre
axe 6 incliné par rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A, dans un plan B incliné par rapport au plan
de référence A.

[0018] La masse oscillante 3 s’étend de maniére a définir un plan B autre que le plan de référence A, le plan B interceptant
le plan de référence A d’un angle d’environ 5°.

[0019] Comme illustré a la fig. 2, une montre-bracelet comprend un boitier de montre 20, une couronne de remontoir 7 a
tige de commande télescopique, la tige de commande télescopique étant montée pour déplacement axiale et en rotation
dans un élément tubulaire 19 solidaire du boitier 20, la tige de commande télescopique portant a son extrémité interne un
renvoi de commande 21. L’ensemble comprend en outre un mouvement de montre 1 a plusieurs fonctions commandées
par la couronne de remontoir 7 selon des positions axiales discrétes de la tige de commande télescopique dans lesquelles
le renvoi de commande 21 a Iextrémité de la tige de commande s’engage en rotation avec un renvoi commandé 10, 11
en correspondance, lequel renvoi commandé 10, 11 est associé a une fonction du mouvement 1.

[0020] Dans cet exemple, la couronne de remontoir 7 est dans une position neutre correspondant a sa position de repos,
la couronne de remontoir 7 étant agencée pour occuper deux autres positions correspondant chacune a une fonction du
mouvement 1. La couronne de remontoir 7 est donc agencée pour définir les positions axiales de la tige de commande
télescopique selon 'actionnement de la couronne de remontoir 7 entre des positions de repos et d’actionnement. L’axe de
la tige de commande télescopique, définissant le plan B, est inclinée a un angle d’environ 10° par rapport aux axes de ro-
tation 8, 9 des renvois commandés 10, 11 du mouvement 1. Les renvois commandés 10, 11 du mouvement 1 sont décalés
axialement I'un par rapport a lautre avec leurs périphéries décalées radialement en correspondance avec l'inclinaison de
'axe de la tige de commande pour permettre au renvoi de commande 21 de la tige de commande télescopique de passer
d’un engagement avec un renvoi commandé 10, 11 & un engagement avec un autre renvoi commandé 10, 11 lors du
déplacement axial de la tige de commande télescopique d’une position axiale discréte a une autre.

[0021] Dans cet exemple, la couronne de remontoir 7 de la montre-bracelet se prolonge par la tige de commande téles-
copique traversant le boitier de montre 20. La couronne de remontoir 2 est reliée au mouvement de montre 1 qu’elle est
susceptible d’entrainer en rotation, par exemple pour la mise a I'’heure, et lors d’une action manuelle en extraction sur la
couronne de remontoir 7. La couronne de remontoir 7 est encastrée dans un logement 12 du boitier de montre 20 et elle
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n’est accessible que par une pression manuelle, tel un bouton-poussoir, pour le passage d’une position escamotée a une
position d’extraction, ou inversement.

[0022] La tige de commande télescopique comporte trois positions axiales discrétes:

— une position enfoncée de repos ou le renvoi de commande 21 n’engage pas avec un renvoi commandé du mouvement;

— une position intermédiaire ou le renvoi de commande 21 s’engage avec un premier renvoi commandé 10 du mouve-
ment: et

— une position tirée ou le renvoi de commande 21 s’engage avec un second renvoi commandé 11 du mouvement.

[0023] Les axes de rotation 8, 9 du premier et du second renvoi commandé 10, 11 sont disposés perpendiculaires au plan
d’une platine du mouvement 1 et sont espacés latéralement I'un de I'autre avec I'axe 8 du premier renvoi commandé 10
plus proche de I'axe de la tige de commande que I'axe 9 du second renvoi commandé 11 alors que le diamétre du premier
renvoi commandé 10 est plus petit que le diamétre du second renvoi commandé 11.

[0024] Les bords périphériques du premier et du second renvois commandés 10, 11 sont inclinés par rapport a leurs axes
de rotation 8, 10 et sont essentiellement paralléles a 'axe de la tige de commande télescopique en face de celui-ci, 'axe
de ladite tige de commande télescopique définissant le plan B.

[0025] Chaque renvoi commandé 10, 11 comporte une roue a denture droite 13, 16 coaxialement agencée a une roue a
denture conique 14, 15, la roue a denture conique 14, 15 coopérant avec la denture 17 du renvoi de commande 21 alors
que la roue a denture droite 13, 16 coopére avec un rouage d’une fonction du mouvement 1. Dans 'exemple illustré, les
deux renvois de commande 10, 11 sont désaxés I'un par rapport a lautre et leurs dentures suivent la séquence denture
droite 13, denture conique 14 pour le premier renvoi de commande 10 et denture conique 15, denture droite 16 pour le
second renvoi de commande 11.

[0026] Le diamétre externe de la roue a denture droite 13, 16 du premier et du second renvois commandés 10, 11 est
plus petit que le diameétre externe de sa roue a denture conique 14, 15.

[0027] La tige de commande de la couronne de remontoir 2 est montée télescopiquement dans un tube 19 montée
télescopiquement dans le logement 12 en. forme d’élément tubulaire solidaire du boitier 20.

[0028] Dans une variante non illustrée, il est possible de combiner une couronne de remontoir inclinée et une masse
oscillante inclinée également ainsi que les autres mécanismes accessoires.

[0029] Bien entendu, d’autres mécanismes accessoires parmi ceux listés peuvent s’ajouter a ceux précédemment décrits
voire étre montés de maniére individuelles dans un mouvement de montre.

Revendications

1. Mouvement de montre comportant une platine comportant deux surfaces paralléles et opposées définissant un plan
de référence A, le mouvement comportant des composants horlogers soutenus par la platine et aptes a étre en
rotation autour d’axes perpendiculaires au plan de référence A, le mouvement (1) comportant en outre une zone
d’affichage (2) disposée dans un plan paralléle par rapport au plan de référence A, et au moins un mécanisme
accessoire faisant partie du mouvement, le ou les mécanismes accessoires présentant chacun toute ou partie dudit
mécanisme s’étendant de maniére a définir chacun un plan B autre que le plan de référence A, le plan B d’au moins
un desdits mécanisme accessoires interceptant le plan de référence A d’un angle d’au moins 2°, ledit au moins un
mécanisme accessoire étant compris parmi:

— un mécanisme de remontage automatique comportant une masse oscillante agencée pour osciller autour d’un autre
axe incliné par rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A, dans un plan B incliné par rapport au plan
de référence A,

— un mécanisme de remontage manuel comportant un axe de couronne de remontoir définissant un plan B incliné
a un angle aigu par rapport aux axes perpendiculaires au pian de référence A et notamment par rapport a des axes
de rotation de renvois commandés du mouvement (1),

— un mécanisme de calendrier comportant un rouage de quantiéme simple ou perpétuel destiné a indiquer le jour
de la semaine et/ou le quantiéme du mois et/ou le mois de 'année et/ou les phases de la lune, toute ou partie dudit
rouage étant agencé pour étre mis en rotation autour d’'un autre axe incliné par rapport aux axes perpendiculaires au
plan de référence A, le mécanisme de calendrier s’étendant dans un plan définissant un plan B,

— un mécanisme de sonnerie, comportant un timbre s’étendant sensiblement dans un plan B, un porte-timbre solidaire
d’un bati de la montre, le timbre étant fixé sur le porte-timbre, un marteau pivotant autour d’un autre axe incliné par
rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A pour venir frapper le timbre,

— un mécanisme de chronographe comportant plusieurs groupes de piéces, agencés dans un plan B, et montés en
rotation autour d’axes inclinés par rapport aux axes perpendiculaires au plan de référence A, le ou les groupes de
piéces étant agencés pour assurer les fonctions de commande, d’embrayage, de bloqueur, de compteur et de retour
a zéro, et

— un mécanisme de réserve de marche comportant un organe indicateur de la réserve de marche définissant un plan
B, l'organe indicateur étant monté en rotation autour d’un autre axe incliné par rapport aux axes perpendiculaires
au plan de référence A.
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Mouvement selon 'une des revendications 1 ou 2, incorporé dans une boite de montre dans lequel au moins un
mécanisme accessoire est agencé co6té glace de la boite de montre.

Mouvement selon 'une des revendications 1 ou 2, incorporé dans une boite de montre dans lequel au moins un
mécanisme accessoire est agencé coté fond de la boite de montre.

Mouvement selon 'une des revendications précédentes, dans lequel un composant comportant une denture conique
relie au moins un composant du mécanisme accessoire definissant le plan B et le mécanisme du mouvement (1)
comportant la platine définissant le plan de référence A.

Mouvement selon 'une des revendications précédentes, dans lequel le mécanisme accessoire de remontage auto-
matique comporte une masse oscillante représentant le plan B incliné par rapport a la platine définissant le plan de
référence A, des éléments dentés permettant de transmettre la force depuis la masse oscillante inclinée par rapport a
la platine jusqu’a un rochet et d’armer un ressort de barillet, un des éléments dentés comportant une denture conique
pour faire la liaison entre les éléments dentés ou la masse oscillante paralléles au plan B et les éléments dentés ou
le mouvement (1) paralléle au plan A.

Mouvement selon I'une des revendications 1 a 5, comportant un mécanisme calendrier comporte un rouage de quan-
tieme simple ou perpétuel destiné a indiquer le jour de la semaine et/ou le quantiéme du mois et/ou le mois de 'année
et/ou les phases de la lune, ledit mécanisme accessoire coopérant avec une roue des heures.

Mouvement selon la revendication 6, dans lequel le mécanisme accessoire est disposé sur une plaque additionnelle.

Mouvement selon 'une des revendications 1 a 7, comportant un mécanisme accessoire de chronographe qui com-
porte plusieurs groupes de piéces agencées pour assurer les fonctions de commande, d’embrayage, de bloqueur,
de compteur et de retour & zéro.

Mouvement selon 'une des revendications 1 & 8, comportant un mécanisme accessoire de sonnerie qui comprend
un timbre, entourant toute ou partie du mouvement (1), définissant le plan A, et s’étendant sensiblement dans le plan
B, un porte-timbre solidaire d’un bati de la montre, le timbre étant fixé sur le porte-timbre, au moins un marteau pour
venir frapper le timbre afin de produire une vibration dudit timbre.

Mouvement selon une des revendications 1 a 9, comportant un mécanisme accessoire de réserve de marche qui
comporte un organe indicateur de la réserve de marche solidaire d’'une roue engrenant avec un rouage différentiel
en prise avec un barillet et un rochet du mouvement horloger.

Mouvement selon 'une des revendications précédentes, dans lequel 'angle entre le plan de référence A et le plan
de référence B est compris entre 2° et 85°, de préférence entre 3° et 30°.

Montre-bracelet comportant un mouvement selon une quelconque des revendications précédentes.
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