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(54)实用新型名称

一种节能环保水面垃圾清理船

(57)摘要

本实用新型涉及一种节能环保水面垃圾清

理船，包括两端开口的船本体，船本体包括船底

板、与船底板两侧分别相接的船侧板；船本体船

头方向设有置于液面下的垃圾收集桶，垃圾收集

桶顶部设有卡箍，卡箍两端分别与两所述船侧板

相接；垃圾收集桶底部设有通孔；船底板上设有

抽水泵，抽水泵一端接有抽水管；抽水管的进水

端位于所述通孔位置；船本体船尾两侧分别设有

螺旋桨推进器；两船侧板上指向船尾的端部之间

设有通孔格栅，船本体上还设有太阳能电池、控

制主板、无线传输器、伺服电机，利用遥控器控制

所述清洁船。所述清理船可应用于城市河道，公

园湖泊，饮用水库，近海港口，具有节能环保零排

放，工作时间持久高效，易于操作的优点。
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1.一种节能环保水面垃圾清理船，包括两端开口的船本体(1)，所述船本体(1)包括船

底板(2)、两侧中空结构的船侧板(3)和船舱(13)，其特征在于，所述船本体(1)上设有垃圾

收集装置、导流装置、驱动装置和节能装置；

所述垃圾收集装置包括位于船头的垃圾收集桶(4)、垃圾收集桶(4)内套的过滤网袋

(20)和设置于船底板(2)上的抽水泵(7)，所述抽水泵(7)和垃圾收集桶(4)通过抽水管(8)

相连；

所述导流装置包括分别与两所述船侧板(3)端部相接的连杆机构(11)、分别与所述连

杆机构(11)两端相接的导流板(12)，两所述导流板(12)分别位于所述垃圾收集桶(4)两侧；

所述驱动装置包括所述船本体(1)船尾两侧分别设置的螺旋桨推进器(21)；

所述节能装置为太阳能电池(14)，所述太阳能电池(14)设置于所述船舱(13)顶部；

所述船舱(13)内设有控制主板；所述太阳能电池(14)的信号输出端与所述控制主板信

号输入端相接；所述控制主板信号输出端分别与所述抽水泵(7)和螺旋桨推进器(21)的信

号输入端相接。

2.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，

所述船本体(1)上设有水流净化装置，所述水流净化装置包括设置于船底板(2)上的储

水箱(15)和所述储水箱(15)内的若干活性炭包(18)；

所述抽水泵(7)上设有排水管(9)，所述排水管(9)与所述储水箱(15)相接；所述储水箱

(15)底部设有与水域相通的出水管(16)，所述出水管(16)上设有电磁阀(17)；

所述控制主板的信号输出端与所述电磁阀(17)的信号输入端相接。

3.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述垃圾收集桶(4)

顶部设有卡箍(5)，所述卡箍(5)两端分别与两所述船侧板(3)相接；所述垃圾收集桶(4)底

部设有通孔(6)，所述抽水管(8)与通孔(6)密闭相接。

4.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述船本体(1)船尾

设有通孔格栅(10)，所述通孔格栅(10)横跨于两所述船侧板(3)端部之间、且一侧与所述船

底板(2)底面相接。

5.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述导流装置还包括

两个伺服电机，两个伺服电机分别位于所述船侧板(3)的中空结构内；所述控制主板的信号

输出端与伺服电机的信号输入端相接。

6.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述船本体(1)上设

有无线传输器，所述控制主板的信号输入输出端与所述无线传输器的信号输入输出端相

接。

7.根据权利要求6所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述清理船还包括遥

控器，所述遥控器的信号输入输出与所述无线传输器的信号输入输出相识别。

8.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述船本体(1)上设

有视觉传感器(19)，所述视觉传感器(19)的信号输出端与所述控制主板的信号输入端相

接。

9.根据权利要求1所述的节能环保水面垃圾清理船，其特征在于，所述连杆机构(11)为

三个连杆的活动铰接，且其中两个连杆的端部分别与船侧板(3)相接，分别活动控制导流板

(12)。
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一种节能环保水面垃圾清理船

技术领域

[0001] 本实用新型属于环境保护设备领域，具体涉及一种节能环保水面垃圾清理船。

背景技术

[0002] 现阶段，在中国许多地区的湖泊河流港口等地方仍存在大量的漂浮垃圾，大量的

垃圾对当地的水文环境造成了恶劣的影响，人们赖以生存的水资源受到的威胁越来越大。

[0003] 当前，小型水域垃圾清理方式主要仍以人工驾驶船只打捞为主，存在效率低，成本

高和劳动强度大等问题，而且小型水域经常存在水面狭窄或者深浅不一的区域，打捞具有

一定的局限性与危险性。

[0004] 根据调查，市面上现有的垃圾打捞船体积较大，结构复杂且难以携带，难以应用于

面积较小，形状复杂多变的城市河道湖泊、景观水池、饮用水库等水域。这些装置绝大多数

使用燃油驱动，对清理水域会造成二次污染。

发明内容

[0005] 为了解决上述问题，本实用新型提供了一种节能环保水面垃圾清理船，所述垃圾

清理船以太阳能电池为能源，通过结构上的合理设置，将垃圾收集、导流、水流净化装置融

合一体，垃圾收集效率高、净化水源，环保节能，操控智能方便；垃圾清理船可应用于城市河

道，公园湖泊，饮用水库，近海港口。

[0006] 本实用新型的技术方案为：

[0007] 一种节能环保水面垃圾清理船，包括两端开口的船本体，所述船本体包括船底板、

两侧中空结构的船侧板和船舱，所述船本体上设有垃圾收集装置、导流装置、驱动装置和节

能装置；

[0008] 所述垃圾收集装置包括位于船头的垃圾收集桶、垃圾收集桶内套的过滤网袋和设

置于船底板上的抽水泵，所述抽水泵和垃圾收集桶通过抽水管相连；

[0009] 所述导流装置包括分别与两所述船侧板端部相接的连杆机构、分别与所述连杆机

构两端相接的导流板，两所述导流板分别位于所述垃圾收集桶两侧；

[0010] 所述驱动装置包括所述船本体船尾两侧分别设置的螺旋桨推进器；

[0011] 所述节能装置包括太阳能电池和控制主板，所述太阳能电池和控制主板分别设置

于所述船舱顶部和内部。

[0012] 所述太阳能电池的信号输出端与所述控制主板信号输入端相接；所述控制主板信

号输出端分别与所述抽水泵的信号输入端、螺旋桨推进器的信号输入端相接。

[0013] 优选的，所述船本体上设有水流净化装置，所述水流净化装置包括设置于船底板

上的储水箱和所述储水箱内的若干活性炭包；

[0014] 所述抽水泵上设有排水管，所述排水管与所述储水箱相接；所述储水箱底部设有

与水域相通的出水管，所述出水管上设有电磁阀；

[0015] 所述控制主板的信号输出端与所述电磁阀的信号输入端相接。
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[0016] 优选的，所述垃圾收集桶顶部设有卡箍，所述卡箍两端分别与两所述船侧板相接；

所述垃圾收集桶底部设有通孔，所述抽水管外壁周向上与所述通孔密闭相接、且管口朝向

所述垃圾收集桶开口处；

[0017] 优选的，所述船本体船尾设有通孔格栅，所述通孔格栅横跨于两所述船侧板端部

之间、且一侧与所述船底板底面相接。

[0018] 优选的，所述导流装置还包括两个伺服电机，两个伺服电机分别位于所述船侧板

的中空结构内；所述控制主板的信号输出端与伺服电机的信号输入端相接。

[0019] 优选的，所述船本体上设有无线传输器，所述控制主板的信号输入输出端与所述

无线传输器的信号输入输出端相接。

[0020] 优选的，还包括遥控器，所述遥控器的信号输入输出与所述无线传输器的信号输

入输出相识别。

[0021] 优选的，所述船本体上设有视觉传感器，所述视觉传感器的信号输出端与所述控

制主板的信号输入端相接。

[0022] 优选的，所述连杆机构为三个连杆的活动铰接，且其中两个连杆的端部分别与船

侧板相接，分别活动控制导流板。

[0023] 本实用新型的技术效果为：

[0024] 本实用新型所述节能环保水面垃圾清理船，设置有垃圾收集装置、导流装置、驱动

装置和节能装置。所述垃圾收集装置，将垃圾收集桶的底部通孔与抽水泵上抽水管相接，抽

提时，在垃圾收集桶顶部形成的水流漩涡吸引水面垃圾，垃圾回收快，且受负压影响，收集

的垃圾不易飘走，效率高；平面四连杆带动导流板形成的聚拢机构，引导水流方向，协助垃

圾聚，垃圾收集更彻底；驱动装置使得清理船高效航行；以太阳能电池为节能装置，驱动其

他各个装置，节能持久，环保零排放。

[0025] 优选的，本实用新型还设有水流净化装置，将垃圾收集桶收集垃圾时抽提的水排

放到储水箱中，利用储水箱中的活性炭包进行吸附过滤后排出，优化水质。同时，通过电磁

阀调节储水箱的排水速度，控制储水量，有效调节船本体的吃水深度。

[0026] 优选的，船尾设有通孔格栅，用于拦截从船底飘过的垃圾，进一步保证垃圾清理完

全。

[0027] 优选的，本实用新型中船体搭载基于控制主板的微型控制系统，还可以引入无线

传输器和遥控，实现远程遥控；引入视觉传感器，实现清理船的自动控制。

附图说明

[0028] 图1是本实用新型整体立体示意图。

[0029] 图2是本实用新型船舱下内部结构示意图。

[0030] 图3是本实用新型储水箱部位剖视图。

[0031] 图4是本实用新型垃圾收集桶底部结构示意图。

[0032] 图5是本实用新型套有过滤网袋的垃圾收集桶结构示意图。

[0033] 图6是控制系统结构图。

[0034] 图中：船本体1；船底板2；船侧板3；垃圾收集桶4；卡箍5；通孔6；抽水泵7；抽水管8；

排水管9；通孔格栅10；连杆机构11；导流板12；船舱13；太阳能电池14；储水箱15；出水管16；
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电磁阀17；活性炭包18；视觉传感器19；过滤网袋20；螺旋桨推进器21。

具体实施方式

[0035] 以下结合具体实施例对本实用新型做进一步说明。

[0036] 根据图1-图6所示，节能环保水面垃圾清理船包括两端开口的船本体1，船本体1包

括船底板2、与船底板2两侧分别相接的船侧板3；船本体1船头方向设有置于液面下的垃圾

收集桶4，垃圾收集桶4可以为防腐的金属桶，或者密度较大的高分子材料，或者无机材料制

备的桶，垃圾收集桶4内套有过滤网袋20，也可在桶内设置过滤板。垃圾收集桶4顶部设有卡

箍5，卡箍5两端分别通过其延伸的金属构件与两船侧板3相接；垃圾收集桶4底部设有通孔

6；船底板2上设有抽水泵7，抽水泵7一端接有抽水管8、另一端设有排水管9；抽水管8的进水

端位于所述通孔6位置；船本体1船尾两侧分别设有螺旋桨推进器21，螺旋桨推进器21为清

理船的驱动装置，包括螺旋桨叶片、螺旋桨保护罩、环形叶片保护罩；两船侧板3上指向船尾

方向的端部之间设有通孔格栅10，通孔格栅10位于船底板2下方。上述结构构成垃圾收集系

统，垃圾收集桶4顶部与水面相通，供环境水域的带有垃圾的水流在抽水泵7抽水作用以及

水流重力作用下形成的水流漩涡进入垃圾收集桶4中，形成的水流漩涡吸引水面垃圾，通过

过滤网袋20过滤收集，临近流经船底板2下方的水流附带的垃圾被通孔格栅10拦截。

[0037] 两船侧板3上指向船头方向的一端分别设有连杆机构11，连杆机构11为平面三连

杆，连杆机构11动力输入端与船侧板3相接、动力输出端接有导流板12；两导流板12一侧边

指向液面、且分别位于垃圾收集桶4两侧；两船侧板3均为中空结构、且所述中空结构内设有

伺服电机；伺服电机的动力输出端与连杆机构11动力输入端相接。抽水泵7上方设有船舱

13，船舱13内设有控制主板、顶部设有太阳能电池14；太阳能电池14的输出端与控制主板的

输入端相接；控制主板的输出端与抽水泵7的信号输入端、螺旋桨推进器21的信号输入端、

伺服电机的信号输入端相接。上述结构使得清理船通过太阳能电池的电源和控制主板对伺

服电机的控制，使得连杆机构11带动导流板12汇聚垃圾收集桶4液面上方的垃圾，形成漂浮

物聚拢系统。连杆机构11为三个连杆的活动铰接，且其中两个连杆的端部与船侧板相接，活

动控制导流板12。螺旋桨推进器21在控制主板的控制下，螺旋桨叶片转动，调整方向和速

度。

[0038] 船底板2上设有储水箱15，排水管9与储水箱15相接；储水箱15底部设有与水域相

通的出水管16，出水管16上设有电磁阀17；控制主板的输出端与电磁阀17的信号输入端相

接。储水箱15内设有若干活性炭包18；活性炭包18设于出水管16处。所述结构构成水流净化

装置，从抽水泵7抽出的水经排水管9进入到储水箱15中，储水箱15内活性炭包18起到吸附

水中微小悬浮物的作用，净化后的水再排放到水域中。电磁阀17用于控制储水箱15内排出

水的流量，通过控制排出水的流量起到船体浮力调节作用，调节船在水中吃水深度。

[0039] 太阳能电池4一般包括太阳能电池板、太阳能控制器和蓄电池；所述控制主板为

Arduino主控制板；船本体1上设有无线传输器，所述无线传输器一般包括天线和处理芯片；

所述垃圾清理船还包括遥控器，遥控器的信号输入输出与无线传输器的信号输入输出相识

别，控制主板的信号输入输出端与无线传输器的信号输入输出端相识别，天线接收遥控器

发送的控制信号后，传输到处理芯片，然后传输给Arduino主控制板处理；船本体1上设有视

觉传感器19，视觉传感器19的信号输出端与控制主板的信号输入端相接。所述结构描述了
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控制系统中信号传递关系。

[0040] 这些实施例仅用于说明本实用新型而不用于限制本实用新型的范围。此外应理

解，在阅读了本实用新型讲授的内容之后，本领域技术人员可以对本实用新型作各种改动

或修改，这些等价形式同样落于本实用新型所附权利要求书所限定的范围。

说　明　书 4/4 页

6

CN 211592872 U

6



图1

图2
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图3

图4
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图5

图6
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