ES 2 286 944 A1

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

ESPANA

@ Numero de publicacién: 2 286 944
@D Numero de solicitud: 200601301

@ Int. Cl.:
GO7F 9/02 (2006.01)
GO7F 11/44 (2006.01)
GO9F 27/00 (2006.01)

® SOLICITUD DE PATENTE Al

@ Fecha de presentacion: 19.05.2006

Fecha de publicacion de la solicitud: 01.12.2007

Fecha de publicacién del folleto de la solicitud:
01.12.2007

@ Solicitante/s: Aniceto Pedro Alcaraz Gracia
Paraje Mingrano
30332 Las Palas, Murcia, ES

@ Inventor/es: Alcaraz Gracia, Aniceto Pedro

Agente: Carvajal y Urquijo, Isabel

Titulo: Sistema de reclamo autonomo para maquinas expendedoras mecanicas.

@ Resumen:

Sistema de reclamo auténomo para maquinas expende-
doras mecanicas, del tipo que expende bolas con jugue-
tes para niflos cuando se introduce la moneda adecuada
en un monedero y se gira una manivela de activacién de
la maquina, que pone en movimiento un engranaje de ac-
tivacion de la maquina. El sistema comprende una placa
electrénica de control (1) alimentada por una bateria (2),
disponiendo cada placa (1) de al menos un microcontro-
lador (3) y de medios de sintetizacién de sonido (4); me-
dios de deteccién (8) del giro del engranaje de activacion
de la maquina, conectados a las entradas del microcon-
trolador (3); medios luminosos (7) controlados por el mi-
crocontrolador (3); y al menos un altavoz (6) conectado
a los medios de sintetizacién de sonido (4). Cuando los
medios de deteccion (8) del giro del engranaje detectan
un movimiento del mismo, el microcontrolador (3) activa
los medios luminosos (7) y de sintetizacién de sonido (4)
segun un tiempo previamente establecido, atrayendo de
esta forma al pablico infantil.
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DESCRIPCION

Sistema de reclamo auténomo para maquinas ex-
pendedoras mecénicas.
Campo de la invencion

La presente invencién se refiere a un sistema de
reclamo para maquinas expendedoras mecdnicas, las
cuales funcionan sin conexion a la red eléctrica, del ti-
po que sirven bolas de plastico normalmente esféricas
u ovaladas con juguetes en su interior destinado para
nifios de corta edad, incorporando en éstas un reclamo
basado en el uso de un sistema de luces y sonido con
energia autdnoma para lograr atraer la atencién de los
pequefios usuarios.

Antecedentes de la invencién

En la actualidad, las maquinas expendedoras me-
canicas (sin conexion a red) destinadas a la venta
de juguetes envueltos en bolas de plastico, chicles y
otros, son mdquinas cuyos sistemas de funcionamien-
to estdn limitados, exclusivamente, a proporcionar por
medio de una accién mecdnica, la venta de un produc-
to directamente o interactuando con el mismo antes de
dispensarlo. Todas ellas son maquinas que no pueden
afiadir mas atractivo que el propio de la maquina y del
producto que expenden.

Las maquinas expendedoras mecénicas suelen ser
de dos tipos: interactivas y no interactivas. En el pri-
mer caso, el usuario puede interactuar con la bola
antes de que ésta sea dispensada proporcionando un
entretenimiento m4s afiadido a la venta del produc-
to. Normalmente son maquinas de tipo “pinball”, con
unos pivotes laterales accionado por sendos botones
para poder golpear la bola antes de ser expendida y
poder ser retirada del cajetin dispuesto en la maqui-
na para su recogida. En el segundo caso, el usuario
se limita normalmente a echar la moneda y girar una
manivela, cayendo la bola en un cajetin dispuesto en
la maquina para su recogida.

Con la presente invencion se pretende incremen-
tar el atractivo de cara al piblico, aumentando el in-
terés hacia las mismas, afiadiendo un sistema adap-
table a las mdquinas ya existentes y a las futuras,
con el que el atractivo aumente de cara al cliente
al que estdn destinadas, principalmente publico in-
fantil, incorpordndole efectos acusticos y luminosos
e incluyendo la posibilidad de poder interactuar con
éstos. La presente invencién consiste en la instala-
cién de un sistema electrénico auténomo compues-
to por un sistema de deteccion de entrada en funcio-
namiento de la maquina que pone en marcha el mis-
mo y controla un sistema de luces y sonido, asi co-
mo un sistema de deteccién de luminosidad que uti-
liza un sensor de luminosidad de forma que cuan-
do anochece activa, sin necesidad de expender pro-
ducto, parte del sistema luminoso de la maquina,
aumentando el atractivo y la rentabilidad de dicha
maquina.

Descripcion de la invencién

La invencién se refiere a un sistema de reclamo
para méquinas expendedoras mecénicas segun la rei-
vindicacién 1. Realizaciones preferidas del sistema se
definen en las reivindicaciones dependientes.

El sistema de reclamo se aplica para maquinas ex-
pendedoras mecdnicas del tipo que expende bolas con
juguetes para nifios cuando se introduce la moneda
adecuada en un monedero y se gira una manivela de
activacion de la maquina, lo cual pone en movimiento
un engranaje de activacién de la maquina.
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El sistema comprende al menos una placa elec-
trénica de control alimentada por al menos una ba-
teria, disponiendo cada placa electrénica de al menos
un microcontrolador con entradas y salidas analégicas
y/o digitales y de medios de sintetizacién de sonido.
El sistema incorpora ademds medios de deteccién del
giro del engranaje de activacién de la maquina, co-
nectados a al menos una de las entradas del al menos
un microcontrolador; una pluralidad de medios lumi-
nosos controlados por el al menos un microcontrola-
dor; y al menos un altavoz conectado a los medios de
sintetizacién de sonido. Los medios de deteccién del
giro del engranaje de activacion de la maquina pue-
den ser por ejemplo un micropulsador situado en la
proximidad del engranaje y que se active por el mo-
vimiento de alguno de los dientes del engranaje. Los
medios luminosos pueden ser por ejemplo leds de alta
luminiscencia.

El sistema funciona de forma que cuando los me-
dios de deteccién del giro del engranaje detectan un
movimiento del mismo, el al menos un microcontro-
lador activa los medios luminosos y de sintetizacién
de sonido segtin un tiempo previamente establecido,
normalmente guardado en una memoria interna del
microcontrolador.

Para ahorrar energia de las baterias, el microcon-
trolador permanece en estado de minimo consumo,
en el llamado modo “sleep” o “durmiente”, excepto
durante el tiempo en el que activa los medios lumi-
nosos y de sintetizacién de sonido. De esta forma se
aumenta la autonomia del sistema. Para aumentar la
autonomia del sistema, éste puede también incorpo-
rar captadores fotovoltaicos colocados en algin pun-
to de la mdquina para recargar las baterias utilizan-
do la energia solar, siendo especialmente ttiles para
aquellas maquinas que permanecen al aire libre, fuera
del local, durante la mayor parte del dia; en este ca-
s0, la invencién dispone de un sistema de deteccion
de luminosidad, alimentado por alguna de las baterias
recargadas previamente por el captador fotovoltaico,
que cuando anochece conecta parte del sistema lumi-
noso de reclamo, sin necesidad de que sea expendida
ninguna bola y solamente con el objetivo de reclamar
la atencién de los clientes sobre la maquina.

Ademds, para el caso de que las mdquinas expen-
dedoras sean de tipo interactivo, que disponen de una
rampa por la que desliza la bola hacia el usuario cuan-
do se ha activado la mdquina, por ejemplo las maqui-
nas de tipo “pinball”, la invencién incorpora, en una
pluralidad de zonas de la rampa, medios de deteccién
del movimiento de la bola conectados al menos un
microcontrolador. Este activa, segtin un modo previa-
mente establecido, los medios luminosos y de sinteti-
zacién de sonido cuando dichos medios detectan mo-
vimiento de la bola. Los medios de deteccién del mo-
vimiento de la bola pueden consistir en una pluralidad
de micropulsadores que detecten el movimiento de la
bola por impacto, o pueden ser por ejemplo sensores
de proximidad (6pticos, etc.) que detecten el movi-
miento de la bola cuando pasa por la zona de detec-
cién del sensor.

Breve descripcion de los dibujos

Para una mejor comprension de la invencién, a
continuacién se pasa a describir de manera breve un
modo de realizacién de la invencién, como ejemplo
ilustrativo y no limitativo de ésta. Para ello se hace
referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

La Figura 1 muestra un esquema basico del siste-
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ma de reclamo instalado en una maquina expendedora
no interactiva.

La Figura 2 muestra una vista en alzado de una
mdaquina expendedora mecdnica de tipo interactivo,
sin la parte superior donde se almacenan las bolas.

La Figura 3 muestra una vista en planta de una ma-
quina expendedora mecdnica de tipo interactivo con el
sistema de reclamo incorporado, sin la parte superior
donde se almacenan las bolas.

La Figura 4 muestra un esquema basico del siste-
ma de reclamo instalado en una maquina expendedora
no interactiva, a la cual se la ha incorporado captado-
res fotovoltaicos y un sistema de deteccién de lumi-
nosidad.

Descripcion detallada de la invencion

Como puede apreciarse en la Figura 1, que mues-
tra un esquema del sistema de reclamo para maquinas
expendedoras mecdnicas, la presente invencién com-
prende una placa electrénica de control (1) alimen-
tada por una bateria (2). Dicha placa (1) dispone de
un microcontrolador (3) con entradas y salidas ana-
l6gicas y/o digitales y de medios de sintetizacién de
sonido (4), que son los encargados de generar las dis-
tintas sefiales acusticas o las distintas melodias en el
momento que le ordene el microcontrolador (3). Estos
medios de sintetizacioén de sonido (4) suelen ser chips
especializados en generar o sintetizar musica, y estin
conectados al altavoz (6) incorporado en la maquina
expendedora. El sistema comprende ademds una serie
de medios luminosos (7) controlados por el microcon-
trolador (3), los cuales actiian, junto con las sefiales
actsticas, de reclamo para los nifios, y unos medios
de deteccidn (8) del giro del engranaje de activacién
de la méquina, los cuales estdn a su vez conectados a
al microcontrolador (3).

El funcionamiento del sistema se explicara tenien-
do en cuenta las Figuras 2 y 3, que muestran una vista
en alzado y en planta, respectivamente, de una ma-
quina expendedora mecdnica de tipo interactivo con
el sistema de reclamo incorporado, sin la parte supe-
rior donde se almacenan las bolas para que se pueda
apreciar mejor el funcionamiento de la invencién. Sin
embargo no se muestra en estas figuras la placa elec-
tronica de control (1) al estar montada en el interior de
la maquina. Este tipo de mdquinas expendedoras dis-
ponen de una rampa (10) por donde cae la bola (11),
que tiene dentro el juguete, cuando se hace girar la
manivela (13) de activacién de la maquina, después de
introducir la moneda adecuada en el monedero (14).
Este giro pone en movimiento el engranaje (16) de
activacion de la maquina, que pone en marcha la ma-
quina y permite expender la bola (11).

Cuando los medios de deteccién (8) del giro del
engranaje (16), en este caso un micropulsador, detec-
tan un movimiento del mismo, el microcontrolador
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(3) activa los medios luminosos (7), en este caso unos
leds de alto brillo, y de sintetizacién de sonido (4)
segin un tiempo previamente establecido, guardado
normalmente en una memoria Flash o EEPROM del
microcontrolador, lo cual sirve para atraer la atencién
de otros nifios.

El sistema ahorra bateria si el microcontrolador
(3) se encuentra normalmente en estado de minimo
consumo, en modo “sleep”. El microcontrolador (3)
s6lo se pone en estado normal de funcionamiento,
abandonando su estado de minimo consumo, cuan-
do pone en marcha los sistemas luminosos y actsti-
cos. En el momento en que desconecte estos sistemas
el microcontrolador (3) volvera al estado de minimo
consumo para aumentar de esta forma la autonomia
del sistema objeto de la invencion.

En el ejemplo de realizacién mostrado en las Fi-
guras 2 y 3, la presente invencidn incorpora en la ram-
pa (10) unos medios de deteccion (18) del movimien-
to de la bola, en este caso unos micropulsadores, los
cuales ponen en marcha el sistema electrénico al ser
activados por el golpeo de la bola lanzada con fuerza
mediante los pivotes rotatorios (19) accionados por
sendos pulsadores laterales (20). Esto es, al ser acti-
vados estos micropulsadores (18), que estdn conecta-
dos a las entradas del microcontrolador (3), éste pone
en funcionamiento los leds (7) y activa los medios de
sintetizacién de sonido (4) que se escuchan a través
del altavoz (6) para de esta forma hacer mds atrac-
tiva la mdquina al usuario y al piiblico infantil que
se encuentre en ese momento cerca de la maquina.
El microcontrolador (3) controlard, segin tenga en su
programa interno establecido, el tiempo de funciona-
miento de los medios luminosos y actsticos, el nd-
mero maximo de golpes que permite para cada mi-
cropulsador (18), la combinacién de luces, frecuencia
de parpadeo de las mismas, los juegos acusticos, entre
otros pardmetros.

La Figura 4 muestra un esquema bdsico del siste-
ma de reclamo instalado en una maquina expendedora
no interactiva, a la cual se la ha incorporado captado-
res fotovoltaicos (21) para recargar la bateria (2) y un
sistema de deteccion de luminosidad (22), alimenta-
do por la bateria (2), que cuando anochece conecta
parte del sistema luminoso de reclamo, sin necesidad
de que sea expendida ninguna bola. Dicho sistema de
deteccion de luminosidad (22) puede estar montado
en la placa electrénica de control (1) o fuera de ella,
como en el caso mostrado en la Figura 4. El siste-
ma de deteccidn de luminosidad (22) puede consistir,
por ejemplo, en un sensor de luminosidad conectado
a una de las entradas del microcontrolador (3), el cual
determinard, de acuerdo a la informacién enviada por
el sensor, si debe activar o no parte del sistema lumi-
noso de reclamo por considerar que ya ha anochecido.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema de reclamo auténomo para mdaquinas
expendedoras mecdnicas, del tipo que expende bolas
(11) con juguetes para nifios cuando se introduce la
moneda adecuada en un monedero (14) y se gira una
manivela (13) de activacién de la maquina, que pone
en movimiento un engranaje (16) de activacion de la
madquina, caracterizada porque comprende:

- al menos una placa electrénica de control (1) ali-
mentada por al menos una bateria (2), disponiendo ca-
da placa (1) de al menos un microcontrolador (3) con
entradas y salidas analdgicas y/o digitales y de medios
de sintetizacion de sonido (4);

- medios de deteccion (8) del giro del engranaje
(16) de activacién de la maquina, conectados a al me-
nos una de las entradas del al menos un microcontro-
lador (3);

- una pluralidad de medios luminosos (7) contro-
lados por el al menos un microcontrolador (3); y

- al menos un altavoz (6) conectado a los medios
de sintetizacion de sonido (4);

y porque cuando los medios de deteccion (8) del
giro del engranaje (16) detectan un movimiento del
mismo, el al menos un microcontrolador (3) activa los
medios luminosos (7) y de sintetizacién de sonido (4)
seglin un tiempo previamente establecido.

2. Sistema de reclamo segtn la reivindicacién 1,
cuando las maquinas expendedoras son de tipo inter-
activo y disponen de una rampa (10) por la que desli-
za la bola (11) hacia el usuario cuando se ha activado
la maquina, caracterizado porque dicho sistema in-
corpora, en una pluralidad de zonas de la rampa (10),
medios de deteccion (18) del movimiento de la bola
(11) conectados al al menos un microcontrolador (3),
el cual activa segiin un modo previamente establecido
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los medios luminosos (7) y de sintetizacién de sonido
(4) cuando dichos medios detectan movimiento de la
bola (11).

3. Sistema de reclamo segin la reivindicacién an-
terior, caracterizado porque los medios de deteccién
(18) del movimiento de la bola consisten en una plu-
ralidad de micropulsadores.

4. Sistema de reclamo segun cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque los
medios de deteccion (8) del giro del engranaje (16) de
activacion de la maquina consisten en un micropulsa-
dor que se activa por el movimiento de los dientes del
engranaje (16).

5. Sistema de reclamo segtin cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque los
medios luminosos (7) son leds de alta luminiscencia.

6. Sistema de reclamo segtin cualquiera de las rei-
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el al
menos un microcontrolador (3) permanece en estado
de minimo consumo excepto durante el tiempo en el
que activa los medios luminosos (7) y de sintetizacién
de sonido (4).

7. Sistema de reclamo segin cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque in-
corpora captadores fotovoltaicos (21) para recargar la
al menos una bateria (2).

8. Sistema de reclamo segtn la reivindicacién 7,
caracterizado porque dispone de un sistema de de-
teccién de luminosidad (22), alimentado por la al me-
nos una baterfa (2), que cuando anochece conecta par-
te del sistema luminoso de reclamo, sin necesidad de
que sea expendida ninguna bola.

9. Sistema de reclamo segun la reivindicacién 8,
caracterizado porque el sistema de deteccion de lu-
minosidad (22) consiste en un sensor de luminosidad
conectado al microcontrolador (3).
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