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Przedmiotem wynalazku jest pneumoniczny ser-
womechanizm pomiarowy rejestratora niskich ci$-
nien dowolnego zakresu (minimum 50 N/m?) w
przedziale od 0 do 10 kN/m2. Wynalazek dotyczy
techniki metrologicznej: pomiaréw i ciaglego za-
pisu niskich ci$nien.

Znany rejestrator niskich ci$nien jest wyposazo-
ny w puszki membranowe jako elementy pomia-
rowe i zarazem silowniki. Te elementy sprezyste
sa zamocowane z jednej strony do korpusu re-
jestratora i poprzez wyprowadzony na zewngtrz
kréciec polgczone sg ze zrodlem mierzonego cisnie-
nia. Zmiana wymiaréw elementéw sprezystych,
spowodowana dzialaniem ci$nienia, powoduje od-
powiedni ruch pisaka, sprzezonego mechanizmem
dzwigniowym z tymi elementami sprezystymi.

Wada tych znanych wurzgdzen jest duza bez-
wladno$é, powodowana glownie zmienna, duza
pojemnoscia pneumatyczng elementéw pomiarc-
wych, a takze duza histereza wskazan, powodo-
wana tarciem pisaka i lozysk, oraz nieliniowo$é
charakterystyk, powodowana brakiem proporcjo-
nalno$ci miedzy ugieciami puszek membranowych
i przyrostem ci$nienia.

Celem wynalazku jest urzadzenie nie wykazu-
jace omoé6wionych wad.

Cel ten zostal osiggniety przez polaczenie zna-
nego mechanizmu dzZwigniowego z membranowym
silownikiem, ktoéry z kolei sprzezony jest poprzez
sprezyne Srubowg z pneumonicznym wzmacnia-
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czem operacyjnym. W ten sposéb utworzony zo-
staje uklad z ujemnym sprzezeniem zwrotnym, w
ktorym polozenie mechanizmu dzwigniowego zo-
staje zamienione za pomocg sprezyny Srubowe]
na sile sprzezenia zwrotnego, przylozong do
wzmacnicza operacyjnego. Elementem mierzgcym
cisnienie jest sprezyna s$rubowa, wspoéipracujaca
z wiotkg membrang wzmacniacza operacyjnego.
Wzmacniacz eliminuje bledy tarcia pisaka i lozysk
znanego mechanizmu dzwigniowego, powodujgce w
ukladach konwencjonalnych histereze wskazan.

Rozwigzanie wedlug wynalazku realizuje w pel-
ni postawione cele, wykazujgc jednocze$nie ko-
rzystne skutki techniczne i techniczno-uzytkowe.
Dzieki sterowaniu rejestratora serwomechanizmem
nie zawierajgcym puszek pomiarowych nie trzeba
napetnia¢ duzych objetosci, a efekt przyrost ci$nie-
nia wystepuje przy minimalnych zmianach objeto-
§ci, co przy silnym sprzezeniu zwrotnym zapewnia
dobrg dynamike pracy ukladu.

Elementem pomiarowym serwomechanizmu jest
sprezyna $rubowa, dla ktorej osiggniecie liniowe]
charakterystyki w obszarze duzych ugieé, szcze-
gélnie przy matych sitach i odpowiednio matych
cisnieniach, jest wielokrotnie prostsze niz dla
membran czy mieszkow.

Zastosowanie jako ukladu pomiarowego serwo-
mechanizmu, w skiad ktérego wchodzi wzmacniacz
operacyjny o duzym wspoélczynniku wzmacniania,
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praktycznie likwiduje bledy, wynikajace z tarcia
pisaka i tozysk dzwigni.

Dodatkows zaletg jest mozliwo§é zapisu sumy
dwoch sygnatéw. .

W poréwnaniu z konwencjonalnymi rejestrato-
rami uklad wedlug wynalazku jest wielokrotnie
szybszy i dokladniejszy, wymaga jednak cigglego
zasilania wzmacniacza operacyjnego.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony sche-
matycznie w przykladowym wykonaniu na ry-
sunku.

Pisak 1 rejestratora jest sprzezony z dzwignio-
wym mechanizmem 2 z membranowym silowni-
kiem 3. Ten z Kkolei jest polaczony z ramka 4
i z pomiarowsg sprezyng 5. Sprezyna 5 jest z dru-
giej strony polgczona z membrang 6 operacyjnego
wzmacniacza 7. W sklad wzmacniacza wchodzi
uklad strumieniowy, skladajacy sie dwbéch —
ustawionych naprzeciw siebie dysz: zasilajacej dy-
szy ‘8 i zbierajgcej dyszy 9, oraz znajdujacej sie
pomiedzy nimi przestony 10. Przestona 10 jest
polgczona z membrang 6 ktéra dzieli wnetrze
wzmacniacza na dwie szczelne komory: prawg ko-
-more 11 i lewg komore 12.

Wzmacniacz 7 dziala w ten spos6b, ze maly
przyrost ciSnienia w komorze lewej 11 powoduje
ruch przestony 40 i duzy przyrost ciSnienia wyj-
Sciowego Pywy;j..

Jezeli lewg komore 12 wzmacniacza operacyjne-
go 7 polgczy sie ze Zrbédlem mierzonego ciSnienia
Pwej., to wskutek ruchu w prawo membrany 6
i przeslony 10 zostanie odslonieta zbierajaca dy-
sza 9, i wzrost ci$nienia wyjSciowego Dyy;. powo-
duje przesuniecie w lewo membranowego silowni-
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ka 3, a wraz z nim, dZwigni 2 pisaka 1 i §rubowej
sprezyny 5.

‘Membranowy sitownik 3 napina sprezyne 5 do
chwili zré6wnowazenia sil dzialajacych na mem-
brane 6: z jednej strony sily parcia ci$nienia
wejsciowego Ppwej. na powierzchnie membrany 6,
z drugiej za§ — reakcji napinanej pomiarowej
sprezyny 5. Przeslona 10 ustawia sie wéwczas w
pozycji czeSciowo przestaniajgcej zbierajaca dysze
9. Sprezyna 5 jest tu elementem zamykajgcym,
stanowigc czlon sprzezenia zwrotnego operacyjne-
go wzmacniacza 7.

Zastrzezenie patentowe

Pneumoniczny serwomechanizm pomiarowy re-
jestratora niskich ci§nienr, polaczony z mechaniz-
mem dzwigniowym i pisakiem, znamienny tym, Ze
dzwigniowy mechanizm (2) sprzezony jest z mems-
branowym silownikiem (3), a ten z kolei — po-
przez $rubowsg sprezyne (5) — z pneumonicznym
operacyjnym wzmachiaczem (7), tworzac uklad
z ujemnym sprzezeniem zwrotnym, w ktérym po-
lozenie dziwigniowego mechanizmu (2) zostaje za-
mienione za pomocg §rubowej sprezyny (5) na si-
te sprzezenia zwrotnego, przylozong do operacyj-
nego wzmacniacza (7), przy czym elementem mie-
rzacym ci$nienie jest §rubowa sprezyna (5), wsp6i-
pracujgca z wiotka membrang (6) operacyjnego
wzmacniacza (7) o duzym wzmocnieniu, ktéry eli-
minuje biedy tarcia pisaka (1) i lozysk znanego
dzwigniowego mechanizmu (2), powodujgce histe-
reze wskazan.
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