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(54) Zapojen{ pro zaznamendnf a opakované automatické&

nastaven{ polohy pracovn{ho orgdnu

Zapojen{ se tykd zdviZinych dstroj{,
u nichZ je pot¥eba opakovan& nastavovat
zvolenou polohu pracovniho orgdnu. Zapojen{
obsahuje pohybovy snima® vys{lajic{ dvé
fady tasové posunutych impulsd. Tyto impul-
sy pfechdzejf{ do obvodu pro rozliSen{ sméru
pohybu. Zde se zpracovdvajf, na¥e% pfechd-
zejf do &{tactho dstrojf, kde v zdvislosti
na sméru pohybu pracovnfho orgdnu zvétZujf
nebo zmenSujf obsah &ftacfho dstrojf. Po
“ru¢nim nastaveni polohy pracovnfho orgdnu,
-napf. vidl{ vysokozdviZného vozfku, je
moZno tuto polohu zaznamenat do &ftacfho
dstrojf. § &{tacim ustrojim je spojen vy-
hodnocovac{ obvod, ktery po svém spust&nf
vyhodnocuje polohu pracovnfho orgdnu a ¥fdf
jeho pohyb do polohy zanesené do &ftacfho
dstroj{.
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Vyndlez se tykd zapojeni pro zaznamendnf a opakované automatické nastaven{ polohy pra-
covniho orgdnu, zejména vidlf{ vysokozdviZného voz{ku.

Vysokozdvi¥né voziky byvaj{ nékdy vybaveny dstrojim, které umoZfiuje pfedvolbu vysky
zdvihu vidl{. Dosud znim4 dystrojf obsahujf Fadu kSdovacfch zna¥ek, napf. mechanickych nard-
%ek nebo optickych prvkd, jeZ poskytujf informaci o poloze vidlf. Ustrojf p¥edvolby vyhodno-
cuje tyto informace a ddvd povely motoru spfaZenému s vidlemi k zaujet{ p¥edem zvolené po-
lohy. Kone&nd poloha vidl{f odpovidd poloze kédovacich znadek.

Toto uspo¥&ddni vyhovuje v t&ch p¥ipadech, kdy vysokozdvi¥ny vozik obsluhuje nap¥f{klad
regdly s n8kolika pevn& danymi drovnémi §lo¥nych prostord. V pfipadé, Ze vysokozdviZny vozik
méd zaji?dét svymi vidlemi do drovni, které se Yasto ménf, nap¥iklad p¥i vyk14ddn{ ndkladnich
automobil®l s riznou vydkou korby, je Zd4douci, aby ¥idi& vysokozdviZného voziku nastavil
pot¥ebnou polchu vidlf ruénim ovlddénim. a potom provedl jej{ zafixovénf.

Dosavadn{ uUstrojf{ neumoZfiujf bezpe¥né, p¥esné a zejména pohodlné zaznamendni této vysky,
co? je jejich nejvétd{ nevyhoda. K dalifm nevyhoddm zndmych dstrojf pat¥f velkd potteba kév
dovac{ch znadek a nutnost jejich pfésného rozm{stdni podél dféhy vidlf{. U mechanickych dstro-
jf k tomu p¥istupuji vsechny nevyhody, které vyplyvajf z kontaktnfho pfenosu signdld.,

P ) o -

Uvedené nevyhody podstatné zmen¥uje zapojeni pro zaznamenéni a opakované automatické
nastaven{ polohy pracovnfho orgdnu, zejména vidli vysokozdvizného vozfku, podle vyndlezu,
kde s pracoynim orgdnem je spfaZen motor, Vv jeho? napdjecim obvodu je -zapojen motorovy ovla-
dag, opatfeny prvnim a druhym ptestavniken. S pracovnim orgdnem je spfaZen pohybovy. snimaé,
opatfeny prvnim &idlem a druhym &idlem.

Podstata vyndlezu spotivd v tom, %e vystup prvnfho &idla je spojen jednak se spou¥técim
vstupem prvnfho monostabilnfho klopného obvodu a jednak s prvnim vstupem sekvenéni logické
s{t¥ opatfené vnit¥nim zapojenim pro rozlien{ poradf dvou vstupujfcich signdld. V¢stup dru-
hého ¢idla je spojen jednak se spoustécim vstupem druhého monostabilnfho klopného obvodu a
jednak s druhym vstupem sekvenéni logické s{té. Vystup sekven&ni logické sit¥ je spojen jed-
nak s nulovacim vstupem prvniho monostabilnfho klopného obvodu a jednak pfes prvni invertor—
s nulovacim vstupem druhého monostabilniho klopného obvodu. Vystup prvniho monostabilnfho
klopného obvodu je spojen se vstupem &{t4n{ nahoru bindrnfho vratného &{ta¥e. Vystup druhého
monostabilnfho klopného obvodu je spojen se vstupem &f{tdn{ dold bindrnfho vratného &itale.

Bindrn{ vratny &fta& je opatfen vnit¥nim zapojenim pro pfedvolbu L na nisté nejvyssiho
¥4du a H na mistd zbyvajicfch nizsich ¥4&dd, pfiem#Z s vnit¥nim zapojenim pro pfedvolbu jé
spojen nastavovaci vstup. S nastavovacim vstupem je spojen vystup pam&fového ovlddale.

V¢stup nejvyZifho fddu pindrniho vratného &itafe je spojen pfes druhy invertor s prvnim vstu-
pem prvniha. logického soudinového ¢lenu.

zbyvajici vystupy niZ%sich ¥4d8 bindrnfho vratného &Itace jsou spojeny se zbyvajfcimi
vstupy prvniho logického sout¢inového &lenu. Vystup prvniho logického sou&inového &lenu je
spojen s prvnim nulovacim vstupem bistabilniho klopného obvodu. Se startovacim vstupem bista-
bilniho klopného obvodu je spojen vystup vybavovacfho ovliddale. Vystup bistabilntho klopného
obvodu je spojen s prvnim vstupem prvnih5 sou&inového hradla a s prvnim vstupem druhého sou-
¢inového hradla. S druhym vstupem prvnfho sou¥inového hradla je spojen vystup nejvyEZfho
¥4du bindrnfho vratného &ftale. Vystup nejvy8sfho ¥4du bindrnfho vratného &{tafe je soudasnd
pfes druhy invertor spojen s druhym vstupem druhého soudinového hradla. Vystup prvnfho sou-
%inového hradla je spojen s prvnim ptestavnikem., Vystup druhého soudinového hradla je spojen
s druhym p¥estavnikem.

Aby bylo pracovn{ orgdn kdykoliv no¥no ovlddat ru¥nd, je s druhym nulovacim vstupem bi-
stabilnfho klopného obvodu spojen vystup dotykového &idla, které je spfa%eno s pdkou rudnfho
ovldd4ni. Aby pred najetim do ur&ené polohy do¥lo ke zpomalen{ pohybu pracovniho orgénu,

sar
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jsou vystup ¥ddu 22 ax vystup predposlednfho nejvy33fho ¥4du bindrnfho vratného &fitafe spo-
jeny jednak se vstupy druhého logického sou&inového &lenu a jednak pies kaZdému z tohoto vy-
stupu pfif¥azeny negovacf &len se vstupy t¥etfho logického sou&inovéhoc &lenu.

Vystup nejvyS88fho ¥4du bindrnfho vratného &{tafe je spojen jednak p¥fmo se zbyvajfcim
vstupem t¥etfho logického soudinového &lenu a jednak pfes druhy invertor se zbyvajfcim vstu-
pem druhého logického soulinového &lenu. Vystup druhého logického soudinového &lenu je spo-
jen s prvnim vstupem logického soudtového &lenu a vystup t¥etfho logického soudinového &lenu
je spojen s druhym vstupem logického soudtového &lenu. Vystup logického sou&tového &lenu je

spojen se Skrticim dstrojim uspo¥ddanym v napdjecim obvodu motoru.

Vyhodou zapojenf podle vyndlezu je, ¥e polohu pracovniho orgédnu nastavenou rudnim ovlg-
dédnim lze zaznamenat stisknutim tla&ftka ovlddafe pam&ti. Potom je s pracovnim orgdnem moZno
konat libovolné pohyby. V p¥fpadé, Ze je potfeba nastavit pracovn{ orgdn do plvodn{ polohy,
u¢inf se tak stisknutim tla&ftka vybavovacfho ovlddale, na¥e% se pracovn{i orgdn do této po-
lohy nastav{ automaticky. Je-1li zapojenf podle vyndlezu vyuZfito u vysokozdvi¥ného vozfiku, za-
bezpefuje se tak bezpelné a rychlé provdddni dkond p¥i manipulaci s nakl4ddanymi a vyklddany-
mi pfedméty.

Na pfipojeném vykrese je schematicky zndzorn&n p¥fklad zapojenf pro zaznamendni a opako-
vané automatické nastaven!f polohy pracovniho orgdnu, kde zndzornuje obr. 1 zdkladnf zapojenf
aplikované na zdvihovém ustrojf vysokozdviiného voziku a obr. 2 zdokonalené zapojen{ umo¥fu-
j{c{ odpojen{f automatického cyklu p¥i ru&ni manipulaci a zpomalen{ pohybu pracovnfho orgdnu
pfed najetim do ur&ené polohy. '

Vidle 11 vysokozdviZného voziku, jeZ piedstavuj{ pracovni orgdn ), jsou sp¥a¥eny Fetdzem
12 s motorem 13, v daném p¥{padé& hydraulickym vdlcem /obr. 1/. S motorem 13 je pomoc{ napdje-
ciho obvodu 19 spojen zdroj energie, tj. Cerpadlo 14. Do napdjecfho obvodu 19 je vloZen mo-
torovy ovldda¢ 15, napf. t¥{polohovy hydraulicky rozvdd&¥, opatfeny prvnim pfestavnfkem 17.
V napdjecim obvodu 19 je upraveno Zkrtic{ dstrojf{ 18 /obr. 2/. S pracovnim orgdnem 1 je
spfaZen pohybovy snima& 2 /obr. 1/. Pohybovy snima& 2 je tvo¥en oto¥nym kotou¥em 21 s vynik-
lymi pdly. V dosahu otoZného kotoule 21 je uloZeno prvni &idlo 22 a druhé &idlo 23, p¥ifem%
ob& &idla 22, 23 jsou umisténa tak, Ze pfi pohybu oto&ného kotoule 21 ddvajf dv& Zasové po-
sunuté ¥ady impulst.

S pohybovym snimaem 2 je je spojen obvod 3 pro roli¥enf sm&ru pohybu, jehof souldstf je
sekven&ni{ logickd s{t 31 opatfend zndmym vnit¥nim zapojenim pro rozli¥enf pofadf dvou vstupu-
jfcfch signdlé. S prvnim vstupem 311 sekven®n{ logické sit& 31 je spojen vy¥stup 221 prvniho
¢idla 22, kteryito vystup 221 je ddle spojen se spoultdcim vstupem 321 prvnfho monostabilni-
ho klopného obvodu 32. S druhym vstupem 312 sekven&ni logické s{t& 31 je spojen vystup 231
druhého ¢idla 23. Vystup 231 druhého &idla 23 je soufasné& spojen se spoudt&cim vstupem 331
druhého monostabilnfho klopného obvodu 33. Vystup 313 sekvendni logické sf{té& 31 je spojen
jednak s nulovacim vstupem 322 prvnfho monostabilnfho klopného obvodu 32 a jednak se vstupem
341 prvnfho invertoru 34. Vystup 342 prvnfho invertoru 34 je spojen s nulovacfm vstupem 332
druhého monostabilnfho klopného obvodu 33. Vystup 323 prvnfho monostabilnfho klopného obvodu
32 je spojen se vstupem 412 &ftdn{ nahoru bindrnfho vratného &ftafe 41. Vystup 333 druhého
monostabilnfho klopného obvodu 33 je spojen se vstupem 413 &f{tdn{ dold bindrnfho vratného
Eitae 41, ktery je hlavn{ souddst{ &ftacfho ustrojf 4.

Bindrn{ vratny &ita® 41 je opatfen vnit¥nim zapojenim pro pfedvolbu L na mistd nejvy33f{-
ho fddu a H na m{sté zbyvajfc{ch ni¥3fch ¥4dd. Vnit¥n{ zapojenf pro pfedvolbu je vyvedeno
kX nastavovacimu vstupu 411. S nastavovacim vstupem 411 je spojen vystup 421 ovléaaée 42 pa-
méti, opatfeného tlalftkem 422. Bindrn{ vratny &{tac 41 je opatfen osmi vystupy 4101 ... 4108,
kde prvn{ vystup 4101 je ¥4du 2°, druhy vystup 4102 ¥4du 21, atd., aZ vystup 4108 nejvy3sfho
¥4du m& hodnotu 27.
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Po¥et vystupd 4101 ... 4108 bindrnfho vratného &itade 41 je d4n jeho kapacitou, jejf%
velikost je odvisld od po¥tu impulsfi, p¥ichdzejfcfch z pohybového snimale 2. Bindrn{ vratny
&f{tal 41 je spojen s prvnim logickym soudinovym &lenem 51, ktery je souddsti vyhodnocovaciho
obvodu 5.

Spojen{ je provedeno tak, %e vystup 4108 nejvys¥fho ¥d4du hindrnfho vratného Iitale 41
je spojen se vstupem 431 druhého invertoru 43. Vystup 432 druhého invertoru 43 je spojen
s prvnim vstupem 511 prvnfho logického sou¥inového &lenu 51. zbyvajfcich sedm vystupd 4101
«v. 4107 ni%¥fch ¥4dd bindrniho vratného &f{tafe 41 je spojeno se sedmi zbyvajicimi vstupy )
512 ... 518 prvnfho logického sou¥inového &lenu 51.

% uvedeného vyplyvd, %¥e polet vstupd 511 ... 518 prvnfho logického soufinového &lenu 51
je toto¥ny s podtem vystupd 4101 ... 4108 bindrnfho vratného &ftale 41.

V§stup 519 prvniho logického sou€inového &lenu 51 je spojen s prvnim nulovacim vstupem
521 bistabilnfho klopného obvodu 52. Se startovac{m vstupem 522 bistabilnfho klopného obvodu
52 je spojen vystup 531 vybavovacfho ovlddate 53 opat¥eného tla&itkem 532. V¢stup 523 bista-
bilnfho klopného obvodu 52 je spojen jednak s prvnim vstupem 541 prvniho soudinového hradla
54 a jednak s prvaim vstupem 551 druhého sou¢inového hradla 55. S druhym vstupem 542 prvniho
soudinového hradla 54 je spojen vystup 4108 nejvy%Zfho bindrnfho vratného &itae 41, tj.
v daném p¥ipad® provedeni vystup fddu 27, s druhym vstupem 552 druhého soudinového hradla 55
je spojen vystup 432 druhého invertoru 43. Vystup 543 prvniho sou¢inového hradla 54 je spojen
s prvnim pfestavnikem 16. Vystup 553 druhého sou&inového hradla 55 je spojen s druhym pfe-~

stavnfkem 17.

P¥i zdokonaleném zapojeni zlistdvé v platnosti popsané schéma z obr. 1, p¥ilemZ navic
p¥istupujf ndsledujfci spojenf /viz obr. 2/. U pdky ru&nfho ovl4ddnf, sp¥aZené s motorovym
ovlddaZem 15, je upraveno dotykové &€idio 50, jehoZ vystup 501 je spojen s druhym nulovacim
vstupem 524 bistabilnfho klopného obvodu 52.

Pro UZel zpomaleni pohybu pracovnfho orgdnu 1 p¥ed dosa¥enfm 24dané polohy je zapojeni
opatfeno druhym logickym soudinovym &lenem 56 s po&tem vstupd 561 ... 566 o dva men¥fm, ne
je podet vystupl 4101 ... 4108 bindrnfho vratného &ftae 41 a tfetim logickym souinovym &le-
nem 57 se stejnym po&tem vstupd 571 ... 576 jako u druhého logického soudinového &lenu 56.
Spojenf je provedeno tak, Ze vystup 4103 fddu 22 ay vystup ‘4107 'pfedposlednfho nejvyssiho
¥ddu bindrnfho vratného &fta&e 41, tj. v daném p¥ipadé vystup ¥ddu 26 jsou spojeny jednak se
vstupy 561 ... 565 druhého logického sou&inového &lenu 56 a jednak pfes ka%dému z nich pfira-
zeny negovaci &len 591 ... 595 se vstupy 572 ... 576 t¥etfho logického sou&inového &lenu 57.

Vystup 4108 nejvy3$fho ¥d4du bindrnfho vratného &ftafe 41 je spojen jednak p¥imo se zby-
vajicim vstupem 571 t¥etiho logického sou¥inového &lenu 37 a jednak pfes drphy invertor 43
se zbyvajfcim vstupem 566 druhého logického souZinového Zlenu 56. Vystup 567 druhého logic~
kého soudinového &lenu 56 je spojen s prvnim vstupem 581 logického soudtového &lenu 58.
V¢stup 577 t¥etfho logického soudinového &lenu 57 je spojen s druhym vstupem 582 logického
souttového &lenu 58. Vystup 583 logického soudtového &lenu 58 je spojen se ¥krticim dstro-
jim 18.

Cinnost zapojenf je ndsledujfci. P¥i pohybu pracovnfho orgdnu 1, tj. vidl{ 11 vysoko-
zdvi¥ného vozfku, se v pohybovém snima¥i 2 generujf dv¥ Zasové posunuté Fady impulsi, které
se z prvnfho &idla 22 i druhého &idla 23 dostdvaj{ do sekven®ni logické sit& 31 /obr. 1/ a
k prvnimu monostabilnfmu klopnému obvodu 32 i druhému monostabilnimu klopnému obvodu 33.
smysl fdzového posunuti impulsd je z4visly na tom, zda vidle 11 klesajf &i stoupajf.

Sm&r, resp. smysl pohybu vidlf{ 11 rozlis{ sekven&ni logickd s{t 31, kterd na svém vy-
stupu 313 ddvd p¥{slufny signdl. Napf. jedou-li vidle 11 nahoru, md signdl z vystupu 313
sekven&n{ logické sf{t& 31 hodnotu H a prvn{ monostabilnf klopny obvod 32 generuje na svém vy-
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stupu 323 p¥i ka¥dém sepnutl prvnfho &idla 22 impuls, ktery pF¥echdz{ na vstup 412 &ftdnf na-
horu bindrnfho vratného &fta¥e 41. P¥i tomto pohybu vidl{f 11 md signdl z vystupu 342 prvnfho
‘invertoru 34 hodnotu L, &{m# je zablokovdna &innost druhého monostabilnfho klopného obvodu
33. )

Naopak pfi pohybu vidlf 11 dold md signdl na vystupu 313 sekven®ni{ logické sit¥ 31 hod-
notu L, a blokuje tak &innost prvnfho monostabilnfho klopného obvodu 32, zatimco invertovany
signdl z vystupu 342 prvnfho invertoru 34 md hodnotu H, v disledku &eho¥ druhy monostabilnf
klopny obvod 33 generuje pfi ka¥dém sepnut{ druhého &idla 23 impuls. Tento impuls se pFfendl{
z vystupu 333 druhého monostabilnfho klopného obvodu 33 do vstupu 413 &ftdnf dold bindrnfho
vratného &fta¥e 41. P¥fchodem impulsu na vstup 412 &ftdn{ nahoru se obsah bindrnfho vratného

Eita¥e 41 o 1 zv¥t3{, zatimco p¥ichodem impulsu na vstup 413 &ft4nf dold se jeho obsah o 1

zmen¥{.

JestliZe ¥idi¥ manudlnfm ovl&ddnim motorového ovlddade 15 dosdhne £4dané polohy vidlf
11 a chce tuto polohu zaznamenat, sepne tladftko 422 ovlddae 42 pam&ti. Tim se bindrn{
vratny &{ta& 41 nastav{ do stavu, kdy na mist® nejvy$¥fho ¥4du je L a na mfstech zbyvajfcich
niZg{ch ¥4dd H. :

V pifpad& osmivystupového bindrnfho vratného &fta¥e 41 se nastav{ stav LHHH HHHH. Nyn{
je mo¥no s vidlemi 11 konat libovolné pohyby. JestliZe si ¥idi& pfeje nastavit vidle 11 do
polohy, kterou pfedtim zanesl do &ftacfho ustrojf 4, sepne tladftko 532 vybavovacfho ovldda-
&e 53, z jeho% vystupu 531 pfejde signdl na startovacf vstup 522 bistabilnfho klopného obvodu
52, ktery se preklopf{ do stavu, kdy ze svého vystupu 523 vyddvd signdl, ktery se dostane na
prvn{ vstup 541 prvnfho soudinového hradla 54 a prvn{ vstup 551 druhého soudinového hradla
55.

JelikoZ hradla 55 a 54 jsou spojena s motorovym ovlgdadem 15, jehoZ pfestaveni ovldda-
j1L, zdle%{ na drovni signdldi, které jsou na jejich druhych vstupech 542, 552. JestliZe vidle
11 byly vySe, neZ je nyn{ ¥4dand poloha, byl v bindrnfm vratném &ftadi 41 stav HXXX XXXX,
kde znaka x znamend L nebo H. To znamend, Z¥e na vystupu 4108 nejvysiftho ¥4du je hodnota H,
kterd se tudf%¥ p¥enese i na druhy vstup 542 prvnfho soudinového hradla 54, které je tfm n4-
sledkem otevieno. Tim je ddno soulasn&, ¥e vystup 432 druhého invertoru 43 md hodnotu L, co¥
zplisobf, %e druhé soudinové hradlo 55 je zav¥eno.

Signdl z vystupu 543 prvnfho sou&inového hradla 54 a4 impuls prvnimu pfestavnfku 16,
ktery pfestavi motorovy ovldda¢ 15 do polohy, p¥i ni% vidle 11 zaénou klesat. P¥i Klesé&n{
vidl{ 11 se zmen3uje obsah bindrnfho vratného &ftale 41 a% do okamZiku, kdy se dosdhne stavu
LHEH HHHH. V ten okamZfik je tudf¥ na vystupu 4108 nejvy%%fho ¥4du bindrnfho vratného &ftade
41 hodnota L, a na vystupu 432 druhého invertoru 43 je H.

Protofe na ostatnich vystupech 4101 ... 4107 bindrnfho vratného &ftade 41 je signdl
o hodnot& H, je na vSech vstupech 511 ... 518 prvniho logického soudinového &lenu 51 signdl
0 hodnot& H, a tudf¥ i na jeho v¢stupu 519 je signdl o hodnot& H. Tento signdl se pF¥enese na
Prvni nulovac{ vstup 521 bistabilniho klopného obvodu 52, ktery se timto signdlem vypne, nd-
sledkem Zeho¥ zanikne i signdl jdouct z v¢stupu 543 prvntho sou¥inového hradla 54. Tim se
motorovy ovlidal pfestavi do neutridlnf polohy a pohyb vidl{f 1l se zastavi.

Obdobnd situace nastdvd, jsou-1i v okam¥iku stisknutf tladitka 532 vybavovacfho ovldda-
Ce 53 vidle 11 v ni¥if péloze, ne# je poloha %4dand. V tomto p¥{padé je v bindrnfm vratném
Ef{tali 41 stav Lxxx xxxx, kde zna¥ka x znamend L nebo H. Na vistupu 4108 nejvyssfho ¥4du
bindrnfho vratného &ftafe 41 je tudf: signdl o hodnot& I, ktery zplsobl uzavfen{ prvnfho sou-
&inového hradla 54 a v disledku obrdcené hodnoty signdlu na v¢stupu 432 druhého invertoru 43
otevien{ druhého soutinového hradla 55, ndsledkem Seho¥ druhy p¥estavnfk 17 piestavi motorovy
ovl4da¥ 15 do polohy, kdy vidle 11 za¥nou stoupat.
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Vidle 11 stoupaj{ do okamZfiku, kdy v bindrnim vratném &ftali 41 se dosdhne stavu toto¥-
ného se stavem p¥edvolby, tj. v daném p¥fkladu provedeni stavu LHHH HHﬁH. Zastavenfi vidlf 11
pfi tomto stavu bindrnfho vratného &f{tafe 41 prob&hne ndsledkem pochodu, ktery byl popsin
vy$e. Aby do automatického pracovnfho cyklu bylo moZno kdykoliv zasdhnout, je u pdky rudniho
ovlidddn{ upraveno dotykové &idlo 50 /obr. 2/. P¥i vychylenf této pdky z neutrdlni polohy se
sepne dotykové &idlo 50, které di impuls k druhému nulovacimu vstupu 524 bistabilnfho klop~
ného obvodu 52, ktery se timto signdlem vypne, ndsledkem &ehoZ se motorovy prestavnik 15 pie-
stav{ do neutrdlni polohy, a pohyb vidif 11 je tak moZno ovlddat jedin& pdkou ru¥nfho ovld-
dade. '

Pomaly pohyb vidlf 11 p¥ed dosaZ¥enim poZadované polohy je dén p¥iv¥enim Skrticfho dstro-
ji 18, které je ovldddno signdlem z vystupu 583 logického soudtového &lenu 58. Tento signdl
se vy¥le za pfedpokladu, %e na prvnf vstup 581 nebo na druhy vstup 582 logického soudtového
&lenu 58 prijdou signdly ze t¥etfho logického sou¥inového &lenu 57 nebo z druhého logického
soudinového &lenu 56. K tomu dojde krédtce pY¥ed dosafenfm poZ¥adované polohy vidlf 11.v oka-
mZiku, kdy p¥i klesdnf vidlf 11 je v bindrnim vratném &{tadi 41 stav HLLL LLxx nebo pfi stou-
pén{ vidl{ 11 stav LHHH HHxx kde x znamend L nebo H.

- P¥i klesdni vidl{ 11 se stav HLLL LLxx bindrnfho vratného’ &{tade 41 ptenese do tfetfho
logického sou&inového &lenu 57 tak,; Ze v disledku p¥{tomnosti negovacich &lend 591 ... 595
se na viech vstupech 571 ... 576 t¥etfho logického sou¥inového &lenu 57 objev{ signdl o hod~
notd H. T{m se signdl objevi i na vystupu 577 t¥etfho logického soudinového Zlenu 57, odkud
se pfenese i1 na druhy vstup 583 logického soudtového &lenu 58. Asponi na jednom vstupu 561 ...
566 druhého logického soudinového &lenu 56 se objevi signdl o hodnot& L. Proto se ani na vy=-
stupu 567 druhého logického soudinového Blenu 56 neobjevi Zddny signél.

Naproti tomu p¥i stoupdni vidlf 11 se stav LHHH HHxx bindrnfho vratného &fitae 41 pfe-
nese do druhého logického souinového &lenu 56 tak, %e na v8ech jeho vstupech 561 ... 566 je
signdl o hodnot& H, zatfmco alespoll na jednom ze vstupd 571.... 576 t¥etfho logického soudi-
nového &lenu 57 je signdl o hodnoté& L.

vV diisledku p¥ftomnosti signdlu a hodnot& H na v¥ech vstupech 561 ... 566 druhého logic-
kého soudinového &lenu 56 se objevi signdl i na jeho vystupu égzl Tento signdl se pfenese na
prvni vstup 581 logického soudtového &lenu 58, a proto i v tomto p¥fpadé dojde ke zpomaleni
pohybu vidl{ 11.

Popsané zapojenf{ umo¥fiuje zaznamenat a opakovand automaticky nastavit jedinou polohu
pracovniho orgdnu. Pro p¥fpad potfeby je moZno paralelné spojit tolik &ftacfch dstrojf 4 a
vyhodnocovacfch obvodd 5, kolik poloh je nutno opakovan& nastavovat. Zapojen{ podle vyndlezu
nalezne uplatndnf u vysokozdvi¥nych vozikd, regdlovfch zakladadd, vytahl a u n€kterych typd
pasuvovych Ustrojf obrdbé&cich stroji.

PREDMET VYNALEGZU

1. zapojeni pro zaznamendn{ a opakované automatické nastaveni polohy pracovniho orgdnu,
zejména vidl{ vysokozdvi¥ného voziku, p¥i¥em? s pracovnim orgdnem je spfa¥en motor, v jeho¥
napdjecfm obvodu je zapojen motorovy ovldda& opatfeny prvnim a druhym pfestavnikem a s pra-
covnim orgdnem je spfa¥en pohybovy snima& opatf¥eny prvnim &idlem a druhym &idlem, vyznadujici
se tim, %e vystup /221/ prvntho &idla /22/ je spojen jednak se spou¥técim vstupem /321/ prv-
niho monostabilnfho klopného obvodu /32/ a jednak s prvnim vstupem /311/ sekven&nf{ logické
sftd /31/ opattené vnit¥nim zapojenim pro rozli¥enf pofad{f dvou vstupujfcich signild a vy-
stup /231/ druhého &idla /23/ je spojen jednak se spoustécim vstupem /331/ druhého monosta-
bilnfho klopného obvodﬁ /33/ a jednak s druhym vstupem /312/- sekven®n{ logické sfté /31/ a
vystup /313/ sekven¥ni logické sft& /31/ je spojen jednak s nulovacim vstupem /322/ prvntho
monostabilnfho klopného obvodu /32/ a jednak pres prvnf invertor /34/ s nulovacim vstupem

i
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/332/ druhého monostabilniho klopného obvodu /33/ a v¥stup /323/ prvnfiho monostabilnihé klop-
ného obvodu /32/ je spojen se vstupem /412/ &{t4dnf nahoru a vystup /333/ druhého monostabil-
nfho klopného obvodu /33/ se vstupem /413/ &{tdnf dold bindrnfho vratného &fitade /41/ opat¥e-
ného vnit¥nim zapojenim pro p¥edvolbu L na mfsté nejvy%3tho ¥ddu a H na misté zbyvajfcich
nizg{ch ¥4at, p¥ifem? vnit¥nf zapojenf pro p¥edvolbu je spojeno s nastavovacim vstupem /411/,
s nimZ je spojen vystup /421/ ovlddade /42/ pamdti, p¥idem¥ ddle v¢stup /4108/ nejvy$sftho
¥ddu bindrnfho vratného &itade /41/ je spojen p¥es druhy invertor /43/ s prvnim vstupem /511/
prvnfho logického soudinového &lenu /51/, zatimco zbyvajfcf{ vystupy /4101 a% 4108/ ni%Zich
£4d4 bindrnfho vratného &{tade /41/ jsou spojeny se zbyvajicimi vstupy /512 a¥ 518/ prvnfho
logického sou&inového &lenu /51/ a vystup /519/ prvniho logického sou€inového &lenu /51/ je
spojen s prvnim nulovacim vstupem /521/ bistabilnfho klopného obvodu /52/, s jeho# startova-
cim vstupem /522/ je spojen vystup /531/ vybavovacfho ovldda¥e /53/ a vystup /523/ bistabil-
nfho klopného obvodu /52/ je spojen s prvnim vstupem /541/ prvniho sou¥inového hradla /54/

a s prvnim vstupem /551/ druhého soudinového hradla /55/, p¥idemZ s druhym vstupem /542/
prvniho souinového hradla /54/ je spojen vystup /4108/ nejvyssfho ¥4du bindrnfho vratného
Eftade /41/, p¥ifem? soufasn& vystup /4108/ nejvy¥iiho ¥4du bindrnfho vratného &ftade /41/

je pfes druhy invertor /43/ spojen s druhym vstupem /552/ druhého sou&inového hradla /55/ a
vystup /543/ prvnfiho soudinového hradla /54/ je spojen s prvnim prestavnikem /16/ a vystup
/553/ druhého soudinového hradla /55/ je spojen s druhym p¥estavnikem /17/.

2. Zapojenf podle bodu 1, vyznaujic{ se tim, ¥e s druhym nulovacim vstupem /524/ bi-
stabilnfho klopného obvodu /52/ je spojen vystup /501/ dotykového &idla /50/, které je spfa-
Zeno s pdkou ruénfho ovldddni.

3. zapojeni podle bodu 1, vyzrnadujfci se tim, ¥e vystup /4103/ ¥4du 22

a¥ vystup /4107/
ptedposlednfho nejvy&sfho ¥ddu bindrnfho vratného &ita¥e /41/ jsou spojeny jednak se vstupy
/561 a% 565/ druhého logického soudinového &lenu /56/ a jednak p¥es jim p¥i¥azené negovact
Cleny /591 a¥ 595/ se vstupy /572 aZ 576/ t¥etfho logického sou&inového &lenu /57/ a vystup
/4108/ nejvy%¥fho ¥4du bindrnfho vratného &ftade /41/ je spojen jednak p¥imo se zbyvajfcim
vstupem /571/ t¥ettho logického soulinového &lenu /57/ a jednak p¥es druhy invertor /43/ se
zbyvajfcim vstupem /566/ druhého logického soudinového &lenu /56/ a vystup /567/ druhého lo-
gického soulinového &lenu /56/ je spojen s prvnim vstupem /581/ logiékého soudtového &lenu
/58/ a vystup /577/ t¥etfho logického soudinového &lenu /57/ je spojen s druhym vstupem /582/
logického soudtového &lenu /58/, pfidemZ vystup /583/ logického soudtového &lenu /58/ je
spojen se Skrticim udstrojim /18/ uspo¥ddanym v napdjecim obvodu /19/ motoru /13/.

2 vykresy
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