KOZZETH KL
PELDANY

Kivonat

Cs6 alaku linearis indukciés motorral mikddtetett konvejor valtd

Konvejor valté egy mozgé konvejor két haladasi nyomvonal (// QQ/kézétt
torténd atiranyitasara, amelynek egy forgastengely korul egy elsé és egy
masodik llas kozott elforduld valtsja van, asely valtonak a mozgé konvejorhoz
kapcsolodo része van, amelybdl egy hajtokar (2@' all kis Egy, a valtét az elsé és
masodik allas kdz6tt mozgato, csé alaku linearis indukciés motorja (29) van,
amely egy all6 primer, valamint egy kitolt és egy visszahlUzott helyzet kézott
egyenes vonall mozgast végzd szekunder részbdl all, ¥g ?hﬁl A mozgo
szekunder rész miikodé kapcsolatban all a miikddtetd karral (25), igy a valtonak

a forgastengely koruli ivelt mozgasa a mozgd szekunder rész egyenes vonalu

mozgdasa altal jon létre.
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Cs6 alaku linearis indukciés motorral miikddtetett konvejor valtd

A talalmany targya egy olyan konvejor valtd, amely a konvejor haladasat
két haladasi palya kozott vezérli és kilénésen egy olyan valtd, amelynek
m(ikddtetéséhez egy csé alaku linearis indukciés motort alkalmazunk.

A konvejor-rendszereknek, mint példaul a meghajtott és szabadon futé
rendszereknek, altalaban tébb, egymassal dsszekapcsolt palyajuk van, ahol
egy valto lemezt hasznalnak, amely egy elsé és egy masodik allas kozott
mozog, hogy a szallitott targyat az egyik palyarél a masikra iranyitsak. A valté
lemezek rendszerint egy csap korul elforduld valtét tartalmaznak, amelynek
egyik végén egy felsé és egy also karja van, a masik végen egy mikaodtetd kar
van, ahol a felsé és also kar illeszkedik a felsé és alsé palya szegélyéhez, hogy
ezaltal a targyat a megfelel6 palyara lehessen iranyitani. lly modon a valté
lemez feladata az, hogy az elsé és masodik allas kézott mozogva a szallitott
targyat az egyik palyardl a masikra iranyitsa, hasonlé médon, mint egy vasuti
vagany valtoja.

A korabbi konvejor rendszereknél a fentiek szerint ismertetetthez
hasonlo, kulonféle tipusu valtokat alkalmaztak, beleértve azt is, melyet a
4 542 698 szamu Amerikai Egyesiilt Allamok-beli szabadalom ismertet. Ez a
szabadalom egy hidraulikus meghajtasa valtét ismertet. Az ilyen tipusu korabbi
rendszerek egyik problémaja azonban a miikddésukhéz szikséges
csévezetékek, szolgaltatd rendszerek és kompresszorok bonyolultsaga. Egy
tovabbi probléma az ilyen rendszerek miikodésének fenntartasahoz szilkséges
nagy karbantartasi igeny.

Az elézdekben ismertetett fajtaju konvejor valték hatranyaira valo
tekintettel, igény meriilt fel egy tovabbfejlesztett valto létrehozasara. Jelen
talaimannyal a fenti problémakat a valté miikodtetésére szolgald cso6 alakua
linearis indukcios motor alkalmazasaval oldottuk meg. Jelen talalmany egyben
egy szerelé és/vagy csatlakozé eszkdzre is vonatkozik a csap korul elforduld

valto ivelt elmozdulasanak megvalésitasara.



Ez a talalmany egy, a kordbbi konvejor valtdkhoz képesti
tovabbfejlesztés és féleg az olyan konvejor valtokhoz képest, melyek egy
mozgd konvejor alkatrészt irdnyitanak at két haladasi palya k6z6tt, ahol a valto
egy olyan valtékart tartalmaz, amelyet egy valté hajtomi vezérel egy elsd és
egy masodik allas koézott. Akarcsak a korabbi konvejor valtdk, a jelen valtd is
ugy mukadik, hogy konvejor alkotéelemeket, mint példaul futdmacskakat iranyit
at két palya egyikére, ahol egy csap koril elforduld valtd van alkalmazva,
melynek alsé és felsd karjai vannak, melyek az alsé és felsé palya peremeire
csatlakoznak, amelyek a konvejor alkotéelemeket atiranyitjak.

Jelen talalmany egyik szempontbd6l tovabbfejlesztést képvisel a korabbi
valtd szerkezetekhez képest, amennyiben egy csé alaku linearis indukcios
motort tartalmaz a valtonak az elsé és masodik allas kozétti allitasra. A linearis
indukciés motor elénydsen tartalmaz egy allé primer részt, amely bordakkal
lathaté el a jobb héelvezetés érdekében, tovabba egy mozgé szekunder részt,
amely lehet egy fém rud, amely egyenes vonalban helyezkedik el a primer
allérészen belill. E tekintetben a rid egyenes vonali mozgasat a primer részen
at egy visszahuzott allasbol egy kitolt allasig és viszont célszerien egy, a
primer rész hossza mentén kialakitott valtakozd magneses erétér hozza létre,
ahol a magneses er6tér kolcsonhatasban van a szekunder részben indukalt
aramokkal és ezzel a ridon hajtéerét hoz létre. A magneses erétér iranyanak
megvaltoztatasaval a rid mozgasanak iranya is megfordithatd. A linearis
indukciés motornak kevesebb mozgé alkatrésze van, karbantartasa egyszeribb
és kikuszoboli a bonyolult hidraulikus vagy pneumatikus csérendszerek
szilkségességét.

A jelen talalmany szerinti indukciés motor ellathaté egy vagy tébb tarté
tekerccsel is, melyeket arra lehet felhasznalni, hogy a szekunder reészt egy
adott allasban régzitsuk. Példaul egy tarté tekercs a primer rész egyik oldalan
arra hasznalhatd, hogy a szekunder rész kitolt allapotban maradjon, mikézben
a valtokar tagok olyan allasban vannék, amelynél a szallitmany az egyik palyan
halad. Egy masik tartd tekercs is elhelyezheté a primer rész masik oldalan,

amely a valtdkart visszahuzott allapotban tartja, ekkor a szallitmany a masik
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palyan halad tovabb. Mindezeket a tartd tekercsek teszik lehetévé, igy a linearis
indukciés motornak nem kell folyamatosan aram alatt lennie. Azzal, hogy a
motort csak egy rdévid idészakra helyezzilk GUzembe, a motor élettartama
meghosszabbodik és minimalisra csékken a motor altal eléidézett héfejlodés. A
valtd is tartalmazhat vezérlé alkotdéelemeket, hogy a valtd a konvejor rendszer
mas alkatrészeivel és azok megfelelé vezérld jellemzdivel legyen kapcsolatban.

A jelen taldlmany szerinti valté elényésen egyetlen forgaspont koril
fordul el. Ezért a valtd és a mikddtetd szerkezet kdzétti kapcsolorud egy ivelt
palyan mozog, ellentétben a kitolt és visszahlzott allapotok kozétt mozgd
mikodtetd rad egyenes vonali mozgasaval. Emiatt a talalmany szerinti valtét
elénydsen ugy alakitottuk ki, hogy a kapcsolérud ivelt mozgasa tobb szerelvény
és/vagy csatlakozé eszk6zon keresztul jc‘j\n létre, mikézben a mikodtetd rud
oldaliranyu terhelése (amely rendkivili kopast idézhet elé a valté ismételt
allitasainal) kikuszébdlhetb.

Egyik kivitelnél a valté motorja elfordulhat, amikor a m(ikédteté rad a
kitolt és visszahuzott allapot kd6zétt mozog. E tekintetben a motor elénydsen
egy olyan lemezre van felszerelve, amely egy abbdl kiall6 csap korul fordulhat
el, mikozben a csap egy olyan tartévazra van csatlakoztatva, amelyen egy kis
surlodasu csuszoélap van kozottuk. Ennél a kivitelnél a forgastengely-csap
célszeriien fuggdleges tengelyli, amely a mikodteté rid kézepén halad at,
tehat nem keletkezik excentricitds a forgascsap és a mikddtetd rud kozott a
motor elfordulasa kézben.

Egy masik kiviteli alaknal a valté motorja egy, a motor elfordulasat
lehetdvé tévé fuggodleges forgdcsapra van felszerelve, ahol a csapok a motor
alatt és felett allnak ki. Az egész motor a forgécsap-csével egyitt foroghat a
valté ivelt mozgasa érdekében. Ennél a kivitelnél a csapoknak ugyancsak
fuggéleges tengelyeik vannak, melyek hasonlé okokbdl a mikddteté rad
kézepén nyulnak at.

Egy masik kiviteli alaknal a mikédteté ridon egy olyan tengelykapcsolo
van, amely lehetévé teszi a rad tavolabbi végének szabad elmozdulasat a

miikodtetd rud tobbi részéhez képest. E tekintetben a csatlakozé képes az



Osszeko6td rad mozgasanak a mikddtetd rudétol valé fuggetlenitésére, igy
mikézben a szekunder rész mikodtetd rudja egyenes vonalu mozgast végez, a
radnak a tengelykapcsol6hoz csatlakozé vége egy ivelt palyan mozoghat.

Egy tovabbi kiviteli alaknal a valté motorja egy tartévazra van felszerelve
és egy vezetérud van alkalmazva a mikodtetd rud egyenes vonall palyan
torténd mozgasanak fenntartasara. A csatlakozas a mikodtetd rud és a valtd
kozott célszerlien egy réselt horonnyal van ellatva, hogy a csatlakozé a rudhoz
képest elmozdulhasson oly moédon, hogy a csatlakozd egy ivelt palyat
kévethessen, mig maga a rud egyenes palyan mozog.

A fentiekben négy kivitel példat targyaltunk arra, hogy hogyan lehet a
jelen talalmany szerint az 0sszekotd rudat ivelt palyan mozgatni. Mas, itt nem
emlitett modok is lehetségesek, hasonlé feladattal, amelyek szintén a jelen

talalmany korébe tartoznak. A rajzokon az

1. 4bra a konvejor palyak, a valto egység és a motor elrendezési
rajza; a

2.4bra az 1. abra szerinti valté egység oldalnézete, a nagyobb
részletesség kedvéért levéve a konvejor palyardl; a

3.4abra az 1. éabra szerinti csé alaku linearis indukciés motor
részletesebb perspektivikus képe; a

4(a) és (b) abrak jelen taldlmany els kiviteli alakjanak a felulnézete és
oldalnézete, amely a valt6 ivelt mozgasat biztositja; az

5 (a), (b) és (c) abrak jelen taldimany egy olyan masodik kiviteli
alakjanak a feliilnézete, oldalnézete és eldinézete, amely a
valto ivelt mozgasat hozza létre; a

6 (a) és (b) abrak a jelen taladlméany egy harmadik kiviteli alakjanak a
felulnézete illetve oldalnézete, a valté ivelt mozgatasanak
megoldasara; és a

7 (a), (b) és (c) abrak a jelen talalmany egy negyedik kiviteli alakjanak a
felulnézete, oldalnézete illetve eldlnézete a valté ivelt

mozgatasanak biztositasara.
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Az 1. abran egy forditott meghajtasu és szabadon futé rendszerhez
szolgdlo, a taldlmany egy kiviteli alakja szerinti 10 valté egység lathaté. Egy
lanc halad a meghajtott palyan és futbmacskak hordozzak a tovabbitott arukat,
pl. egy futomlivet vagy egy gépkocsi karosszéria részt, stb., amely futdbmacskak
szabad palyan mozognak. A hajtélancot egy hajtémi hajtja meg, mig a
hajtolanc egy lanckampé révén tovabbitjia a futomacskakat. A szakmaban jol
ismertek a meghajtott és szabadon futé konvejor rendszerek, ezért a talalmany
megértéséhez ezek részletes ismertetését nem tartottuk szilkkségesnek. Bar a
talaimany szerinti valtét példaként egy forditott hajtasi és szabadon futd
rendszerben mutattuk be, értelemszeriien jelen talalmany nem korlatozédik az
.ilyen rendszerben torténd hasznalatra. A valtét a felfliggesztett meghajtott és
szabadon futd rendszereknél is alkalmazni lehet, akarcsak mas konvejor
rendszereknél, ahol a konvejor alkotéeleme egyik palyan halad, pl. egy
nyomvonalon, és szilkség van annak egy masik nyomvonalra vagy palyara val6
atiranyitasara.

Az 1. abra egy olyan kivitelt mutat be, ahol egy els6 1 palya lényegében
egyenes vonall és egy masodik, 3 palya érintélegesen csatlakozik az elsé 1
palyara. Az 1 és 3 palyak harom haladasi nyomvonalat hataroznak meg. Az
elsé 5 nyomvonal az 1 palya mentén halad, amely a 10 valté egységtél balra
van. Az 5 nyomvonalon halad a szallitott aru, mielétt elérné a 10 valt6 egységet
és azaltal el lenne iranyitva. A masodik 7 nyomvonal ugyancsak az els¢ 1 palya
mentén helyezkedik el, de a 10 valté egységtdl jobbra van. Ezen a 7
nyomvonalon halad a szallitott ard, miutan a 10 valté egységet az 1. dbran
szaggatott vonallal jelslt allasba allitottuk. A harmadik 9 nyomvonal a 3 palya
mentén helyezkedik el és a 10 valtd egységtél jobbra van. Ezen a 9
nyomvonalon halad a szallitott aru, amikor a 10 valto egységet az 1. abran
folytonos vonalakkal jelolt allasaba allitottuk.

Az 1 és 3 palyak kialakitasa célszerlien hagyomanyos és célszeriien két
17. 19 csatornat tartalmaznak, melyek oldalt helyezkednek el, mikdzben

nyilasaik egymassal szemben allanak. lly modon a gorgdkkel ellatott
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futomacskakat célszerlien az egymassal szemben levd 17, 19 csatornak tartjak
és pl. a szabad nyomvonalon haladnak a 17, 19 csatornak kozétti terekben. Az
1 és 3 palyak talalkozasanal a 19 csatorna 40 pereme és a 3 palya 17
csatornajanak 42 pereme célszerlien a 44, 46 terlleten levalasztédnak, hogy
ezaltal az 1 palyan halado futobmacskak vagy a masodik 7 nyomvonalra, vagy a
9 nyomvonalra legyenek iranyitva. A 40, 42 peremek levalasztasi 44, 46
terlletei lehetévé teszik, hogy a futobmacskak athaladjanak a csatlakozason
egyik, a 10 valté egység altal meghatarozott 7 vagy 9 nyomvonalra. Ez ismét
csak egy példa olyan palya rendszerre, amelyen a jelen taldimany
alkalmazhaté.

A 10 valté egység egy olyan 11 valté kart tartalimaz, amelynek egy felsé
21 nyalvany része és egy alsé 22 nyulvany része van. Ezek a 21, 22 nydlvany
részek arra szolgalnak, hogy az 1 palyan a 17 és 19 csatornak felsé és alsé
peremeit elériék, az elsd 1 palyan, hogy pétoljak a kivagott 44 vagy 46
tertleteket, hogy amikor a futdbmacskak elérik a 10 valtd egységet, azokat a 21,
22 nyulvany részek vagy a masodik 7 nyomvonalra, vagy a harmadik 9
nyomvonalra iranyitsak, attdl fiaggéen, hogy a 10 valté egység melyik allasban
van. Amint a fentiekben jeleztuk, ha a 10 valtdé egység a folytonos vonalakkal
abrazolt allasban van, a futdmacskak automatikusan a harmadik 9 nyomvonalra
kertilnek atiranyitasra. Ha viszont a 10 valtd egység a szaggatott vonalakkal
jelslt allasban van, a futdbmacskak automatikusan a masodik 7 nyomvonalra
térnek ki.

A 11 valté kar egy olyan 13 valtonak a része, amely a 2. abran lathato és
amely a 14 elfordulasi pont kéril el tud fordulni. A 13 valto célszeriien oly
médon van felerésitve, hogy lényegében egy vizszintes sikban fordul el. Ez
biztositja azt, hogy a 21 és 22 nyullvany részek megfeleléen illeszkedjenek a
megfelelé 17, 19 csatorna 40, 42 peremeihez, hogy ezzel lehetéveé valjék a
futomacskak megfelelé atiranyitasa. A 13 valtonak a 11 valto karral ellentétes
végén, azaz a 14 elfordulasi pont masik oldalan, egy meghosszabbitott 25
mikodtetd kar van, amely a 11 valté kart elforditdé nyomaték-karként mikodik.

Célszeriien a 25 mikodtetd kar killsé 35 vége egy adott tavolsagra nyulik ki a



14 elfordulasi ponttdl, igy eré hatasara a nyomaték-kar kénnyen elfordithatja a
13 valtét.

A 25 mikddtetd kar kiilsé 35 vége célszerlien kapcsolodik egy a 13
valtot mozgatd 27 miikoddtetd egységre. A 27 miikodtetd egység célszerlien egy
csé alaku linearis indukciés 29 motort tartalmaz, amint ezt a 3. dbra mutatja,
amely valté allitoként mikoédik a 13 valtd elsé és masodik helyzete kozotti
allitasanal. A linearis indukcids 29 motor egy allé 31 primer részt és egy mozgo
szekunder részt tartalmaz. Az allé 31 primer rész célszerlien egy sor egymassal
O0sszekapcsolt tekercsbdl all, egyetlen egysegként elhelyezve, amely lehet
hidegen hengerelt acélbdl, amelyben a 29 motor tekercsek csévékre vannak
feltekercselve. Az all6 31 primer rész szikség esetén ellathaté 48
hitébordakkal a jobb hdelvezetés érdekében. A mozgd szekunder rész 33
mikodteté rudja lehet egy fémrud, példaul vérésrézzel burkolt acél eés az
célszerlien egyenes vonalban van elhelyezve a 31 primer rész belsejében és
abban elmozdulni képes.

A csé alaku linearis 29 motor célszerlien az elektromagneses indukcio
elvén miikodik. A mozgé 33 mukodtetd rud egyenes vonali mozgasa a kitolt
allas és a visszahUzodott allas kozott a tekercsek hossza mentén kialakulo
alternald6 magneses er6tér kovetkeztében jon létre. A maéagneses eréter
kélcsénhatasban van a szekunder részben indukalt arammal és abban
hajtoerét hoz létre. Az erétér alternalé mozgasanak iranyvaltasaval a szekunder
rész 33 miikodtetd rudjanak haladasi iranya is megvaltozik. A 33 mikédteté rad
a 29 motor inditdsa utan célszerlen viszonylag gyors, nyugodt és erételjes
mozgasba keril a kitolodott és visszahuzddott allapot kozott, ahol az inditashoz
a 29 motorra kapcsolt barmely hagyomanyos vezérlé eszkéz felhasznalhato.

A mozgd 33 miksdtetd rud célszerlen a 25 mikddtetd kar kiilsd 35
végére csatlakozik egy 18 8sszekoté ruddal (és a 61 kengyellel, amint az a 4-7.
abrakon lathatd). Ennek megfeleléen, a 29 motor inditasaval és a 33 mikodtetd
rad a 31 primer részen belul a kitolt és visszahuzott allasa kézotti egyenes
vonall mozgasaval a 13 valtd is elmozdul egy elsé allasabdl egy masodik

allasaba és viszont. lly modon a 13 valtéval a konvejor alkotéelemek vagy a



masodik 7 nyomvonalra, vagy a harmadik 9 nyomvonalra keriilnek a 13 valto
altal meghatarozott médon. Amint az az 1. abran lathaté, a 33 miikodtet6 rud
kitolt allasaban a 13 valtd a konvejor alkotéelem, azaz egy futdmacska
haladasat az elsé 5 és a harmadik 9 nyomvonalra iranyitja. Ha azonban a
mozgd 33 mikodtetd rad visszahlizédik a 31 primer rész belsejébe, ez a
konvejor alkotéelemnek az elsé 5 és a masodik 7 palyara valé iranyitasat
eredményezi.

A cs6 alaku linearis indukcidés 29 motor ellathatd egy vagy tobb olyan
tartd tekerccsel, amelyek a 33 mdikddteté rad egy adott allasban torténd
tartasara szolgalnak. Példaul, egy tarté tekercs hasznalhaté a 31 primer rész
egyik oldalan a 33 mikaddtetd rudnak kitolt allapotban vald tartasara, amikor a
bemutatott kivitelnél a 21, 22 nyulvanyok a folytonos vonallal jelzett elsé
allasban maradnak, és ekkor a szallitmany az 1. abran lathaté 9 nyomvonal
mentén halad. Egy masik tarté tekercs is elhelyezheté a 31 primer rész masik
oldalan, amely a 21, 22 nyulvanyokat a masodik, szaggatott vonalakkal jelzett,
visszahuzott allapotban tartja, ezzel a szallitmany az 1. abran lathaté 7 masodik
nyomvonal mentén halad. Minthogy a 33 miikédtetd rad a 29 motor inditasaval
tolhaté ki vagy huzhaté vissza, a tartd tekercsek lehetéve teszik, hogy az
indukciés 29 motort ne kellien folyamatosan aram alatt tartani a 33 mdkodteto
radnak egy adott allasban valé tartasahoz. A 29 motor csupan egy révid idére
torténd bekapcsolasaval meghosszabbodik annak élettartama és minimalisra
csdkken a 29 motor altal fejlesztett ho.

Minthogy a jelen talalmany szerinti 13 valto egyetlen 14 elfordulasi pont
korul képes elfordulni és vizszintes sikban mozog, a 13 valté és a 27
mkodtetd egység kozotti 18 8sszekoto rud egy "ivelt" palydn mozog, amint az
a 4-7. abrakon lathatd. Masrészt a valtdo mikodtetd szerkezet, amely ebben az
esetben egy linearis indukciés 29 motor, egy 33 mukodtets rudat alkoté
miikodtetd rudat tartalmaz, amely egyenes vonalban mozog a kitolt es
visszahuzott allas kézott. Ezért a 18 6sszekotd rid (amely a 33 mikodtetd
rudat és a 13 valtot koti ossze) ivelt mozgasa tobb szerelési és/vagy

csatlakozasi eszkoz alkalmazasat teszi szikségessé. E tekintetben jelen
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talalmany alkalmazasanal célszerli figyelembe venni a kilénféle moédokat,
amelyekkel a 13 valté és 33 mikddtetd rid mozognak, hogy a 33 miikodtetd
radnak oldaliranyu terhelése (amely rendkivili kopast idézhet el®) elkeriilheté
legyen.

A 4. (a) és (b) abrakon szemléltetett els6 kivitelnél alaknal a 29 motor
csuklésan van felszerelve, igy az egész 29 motor elfordul, amikor a 33
makodtetd rad a kitolt és visszahuzott allas k6zott mozog. A 29 motor
célszerlien kozvetlenul egy pl. acélbédl l1évé 60 lemezre van felszerelve,
amelybdl célszerlen egy 62 csap lefelé kiall. A 62 csap egy 64 tartokeretre,
celszerlien egy rogzité anyaval és egy mlianyag betéttel ellatott 64 alatéttel van
elfordulhatéan szerelve. Egy kis surlédasu 68 csuszélap, amely készilhet
UHMW anyagbdl, célszeriien a 60 lemez és a 64 keret k6zé van behelyezve,
hogy a fellletek egymason elcsuszhassanak. Ennél a kiviteli alaknal a 62 csap
fuggoleges tengelye felfelé a 33 mikddtetd rad kdézepébe esik, igy a 29 motor
mozgasa kézben nem keletkezik excentricitas a 62 csap és a 33 mukédtets rud
kozott. A 18 osszekoétd rad is célszerlien egy fliggdleges tengely mentén all és
forgathatéan van elhelyezve a szekunder részt alkoté 33 miikédtetd radjanak
végén lévd 61 kengyelben, ezaltal a 25 mukodtetd kar 35 végét a szekunder
rész 33 mikodtetd rudja eldnydsen egy vizszintes sikban elfordithatja.

Az 5 (a), (b) és (c) abrakon lathaté masodik kiviteli alaknal a 29 motor
egy, az elfordulasat lehetévé tevé 70 csé belsejében van elhelyezve, melynek
két atellenes oldalan egy-egy, a 70 csé felett és alatt kiallé 71 forgdcsap van. A
71 forgbcsapok a 72 tartokeretbe helyezett 73 perselyeken keresztil
elfordithatéan vannak a 29 motor felett és alatt felfuggesztve. A 29 motor a 70
csé belsejében célszerlien egy 74 tartdlemez révén van felerésitve és az egész
29 motor (a kérilétte levé 70 csovel egyiitt) a 18 dsszekotd riud mozgasanak
megfeleléen az 5. abran lathaté ivelt palyan elfordulhat. Ennél a kiviteli alaknal
célszerlien a 71 forgocsapok fuggoleges tengelyei a 33 mikddtetd rad kézepén
haladnak at és a 18 oOsszekotd rad is egy fliggdleges tengely mentén

helyezkedik el. igy a 25 miikadtetd kar 35 vége a 33 mikadtetd radhoz képest

el tud fordulni.
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A 6(a) és (b) abran lathaté harmadik kiviteli alaknal a 29 motor
kozvetlenil egy 80 tartdkeretre van felerésitve, de a 33 miikodtetd rud egy 81
tengelykapcsoloval van ellatva, amely (a 18 6sszekétd rudra csatlakozd) 82 vég
kdzelében all ki. A 81 tengelykapcsol6 célszerlien egy Ggynevezett rugalmas
tengelykapcsol6, amely meghatarozott foki elmozdulast tesz lehetévé az elsd
tag (amely az egyik végére csatlakozik) és egy masodik tag (amely a masodik
vegre csatlakozik) kozétt. Ebben az esetben a 81 tengelykapcsolé a 33
mukodtetd rad 82 vége és kdzépsd része kézé van beiktatva, igy a mikédés
kézben a 82 vég a kdézépsd részhez képest el tud mozdulni. A 81
tengelykapcsold teszi lehetévé, hogy a 18 oOsszek6td rid a 33 miikodtetd
rudhoz képest elmozdulhasson, igy a 33 muikddtetd rud kézépsé része egyenes
vonalban, mig a 82 vége ivelt palya mentén mozog.

Az a szdg, amellyel a 81 tengelykapcsol6 a vizszintes sikban elhajolhat a
25 mikodtetdé kar hosszlusagatol (azaz az ivelt palya sugaratél) és attél a
szogtél fugg, amellyel a 13 valté a vizszintes sikban elfordul. A 6 (a) abran
lathaté "x" tavolsag az a tavolsag, amelyet a 13 valtd ivelt palyan torténé
mozgasa kdzben a 18 6sszekdtd rad az egyenes vonaltdl el kell, hogy térjen (a
33 mukodtetd rad egyenes vonalu palyajahoz képest). Ezt az eltérést a 81
tengelykapcsold méretezésénél szamitasba kell venni.

Az x tavolsag tehat az a tavolsag, melyet biztositani kell a 81
tengelykapcsolé szamara minden léket soran ahhoz, hogy a 13 valtd ivelt
mozgasat kiegyenlitse. A 81 tengelykapcsol6é egyben lehetévé teszi, hogy a 82
vég bizonyos fokig minden iranyban elmozdulhasson, igy fliggblegesen
iranyban is.

A 7(a), (b) és (c) abrakon lathaté negyedik kivitelnél a valtdé 29 motor egy
91 tartdkeretre van felszerelve és a 33 mikodtetd rud egyenes vonalu
mozgasat egy 90 vezetd rid biztositja, amely gy van beszerelve, hogy felfele
alljon ki a 91 tartokeretbdl. A 90 vezetd rud célszerlien ugy van kiképezve, mint
barmely hagyomanyos vezetés, amely egyenes vonalban helyezkedik el a 33
mukoédtetd radhoz képest. A 61 kengyelt ennél a kiviteli alaknal célszerlien ugy

alkalmazzuk, hogy azt a 90 vezetd rud a kitolt és visszahuzott allasok k&ézétt
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egyenes vonalban vezeti. Ennél a kiviteli alaknal a 18 ésszekété radnak a 25
mukodtetd kar 35 vegén célszeriien egy rés alaka 92 hornya van, amelyben a
18 Gsszekotd rud az egyenes vonaltdl eltérhet a 33 miikodtetd rid egyenes
haladasi iranyadhoz képest (amikor a rid a kitolt és visszah(zott allas kozott
mozog). A 92 horony célszerlien elég nagy ahhoz, hogy a 18 &sszekétd rad
ivelt mozgasahoz elegendd tavolsagot biztositson, mig a 33 mikodteté rud
egyenes vonalu mozgast végez a 90 vezet6 rid mentén.

Mindezek a kiviteli alakok példaként szolgalnak arra, hogy a jelen
talalmany miképpen oldja meg a 13 valté ivelt mozgasat. Ertelemszeriien
azonban mas lehetdségek is vannak, melyeket itt kiilon nem ismertettink, ezek
hasonlé feladatokat latnak el és jelen talalmany keretein bellil vannak.

A jelen talalmany szerinti valté jelentdés javulasokat nyujt a konvejor
rendszereknél jelenleg hasznalt valtokhoz képest, féleg azokhoz képest,
amelyek pneumatikus vagy hidraulikus elemeket tartaimaznak. El6szér is nincs
szilkség a bonyolult levegd és viz szolgaltatd rendszerekre. Masodszor, egy
villamos Gzem( muikddtetd szerkezet, mint példaul a jelen talalmanyban leirt
motor, idealisan alkalmas szadmos konvejor rendszerhez, minthogy ezek a
rendszerek altalaban villamos arammal mik&édnek (és nem pneumatikus vagy
hidraulikus Uzemiek). Harmadszor, egy csé alaku linearis indukciés motor
alkalmazasa kikiiszoboli az olyan alkatrészek szilkségességét, melyek a motor
forgd mozgasat egyenes vonalu mozgassa alakitjak at. Negyedszer, a 29
motornak a szekunder rész 33 mikoédtetd radjan kivil mas mozgé alkatrésze
nincs, igy kisebb a karbantartasi igénye. Otédszor, a 29 motor miikédés kézben
viszonylag halk (ellentétben a pneumatikus mikddtetd szerkezetekkel, melyek
viszonylag zajosak). Hatodszor, a tartoé tekercsek a 33 miikodtetd rudat egy
adott allasaban képesek rogziteni anélkil, hogy teljesitményt kellene pazarolni
azok helylkén tartasara. Hetedszer, a 33 mikddteté rid egyenes vonalu
mozgasa a 13 valté ivelt mozgasahoz képest nem okoz oldaliranyu terhelést a
szekunder részben.

A taldlmany egy Uj és tovabbfejlesztett konvejor valtd, amelyet annak

elényds kiviteli alakjai alapjan ismertettiink. Ennek ellenére, a jelen talalmany
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elveihez képest kuldnféle valtoztatasok, modositasok és eltérések
elképzelhetéek a szakmaban jartasak szamara, anélkil, hogy ezaltal a

talalmany koérétdl eltérnénk.
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Szabadalmi igénypontok

1. Konvejor valté egy mozgd konvejor két haladasi nyomvonal kézott
torténd atiranyitasara, azzal jellemezve, hogy

egy forgastengely koril egy els6 és egy masodik allas kozott elforduld
valtéja van, amely valtonak a mozgd konvejorhoz kapcsoldédd része van,
amelybdl egy hajtokar all ki;

egy, a valtét az els6 és masodik allas kozétt mozgatd, csé alakd linearis
indukciés motorja van, amely egy all6 primer, valamint egy kitolt és egy
visszahuzott helyzet kéz6tt egyenes vonali mozgast végzé szekunder részbél
all; és

ahol a mozgd szekunder rész mikdédd kapcsolatban all a mikddtetd
karral, igy a valténak a forgastengely kériili ivelt mozgasa a mozg6 szekunder

rész egyenes vonali mozgasa altal jon létre.

2. Az 1. igénypont szerinti valté, azzal jellemezve, hogy, a mozgd
szekunder rész kitolt vagy visszahuzott allasban tartdsahoz valtakozva

mUikédtethetd legalabb egy tart6 tekercset tartalmaz.

3. Az 1. igénypont szerinti valté, azzal jellemezve, hogy, a valté ivelt
mozgasanak és a mozgd szekunder rész egyenes vonall mozgasanak

kiegyenlitésére a motor elforduléan van felszerelve.

4. A 3. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy a motor egy, a
mozgd szekunder rész kézepén atmend tengely(, a mozg6 szekunder rész altal
a hozza csatlakozd hajtokaron keresztil a valté elfordulasat biztosito

fuggdleges forgascsappal rendelkezé lemezre van.

5. Az 1. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy a motor a
valtonak a mozg6é szekunder részhez képesti ivelt mozgasat kiegyenlitd

fuggoleges forgdcsapon elforgathatdéan van elrendezve.
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6. Az 5. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy a motor egy
olyan cs6ben van elhelyezve, melynek a motorhoz képest felfelé és lefelé
iranyulé egy-egy forgocsapja van, amely forgocsapok kozés fiiggéleges
tengelye a mozgd szekunder rész kdzepén halad at és amelynél a mozgé
szekunder rész és a hajtdkar kozott a valtd elfordulasat létrehozo csatlakozas

van.

7. Az 1. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy a mozgé
szekunder részen egy, a valténak a mozg6 szekunder rész egyenes vonald

mozgasahoz képesti ivelt mozgasat kiegyenlité csatlakozo van.

8. Az 1. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy a mozgd
szekunder résznek egyenes vonalu palyan térténé mozgasat vezetd rud van
alkalmazva, tovabba a mozgé szekunder rész és a hajtokar kozott a valtonak a
szekunder rész egyenes vonali mozgasahoz képesti ivelt mozgasat Iétrehozé

és kiegyenlité csatlakozasa van.

9. Eljaras mozgdé konvejor mozgasanak egy elsé és egy masodik
haladasi palya kézotti iranyitasara, azzal jellemezve, hogy

elektromagneses eréteret hozunk létre egy allé primer és egy mozgoé
szekunder résszel rendelkezd, csé alaku linearis indukcidés motor belsejében,

az allé primer rész mentén az eréteret egyenes vonalban mozgatjuk, és
kolcsdnhatasba hozzuk a mozg6 szekunder részben indukalt aramokkal,

a mozgo szekunder részt az allé primer részhez képest egyenes
vonalban mozgatjuk egy kitolt és egy visszahlzott allas kézoétt, ahol a mozgo
szekunder résszel egy, a valtobol kinyuld, a konvejor részét mozgatd és a
mozg6 szekunder résszel 6sszekapcsolt mikddtetd kart mozgatunk;

a cs6 alaku linearis indukciés motorral a csatlakoztatott valtot egy elsé és

egy masodik helyzet k6zétt allitjuk; és
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a konvejort az elsé és masodik haladasi palya kozott a valtoval

atiranyitjuk.

10. A 9. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve, hogy a motor allé
primer része mellé felszerelt, a mozgd szekunder részt a Kkitolt vagy

visszahuzott allasban rogzité tarté tekercset valtakozva aram ala helyezziik.

11. A 9. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve, hogy a mozgd
szekunder rész egyenes vonalli mozgasahoz képest a valté ivelt mozgasanak
kiegyenlitésére a csd alaku linearis indukciés motort a valtbhoz képest
elforditjuk.

12. A 9. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve, hogy a csé alaku
linearis indukciés motort a valtdhoz képest a mozgd szekunder rész egyenes
vonall mozgasanak a valtd ivelt mozgasahoz képesti kiegyenlitésére egy

fuggdleges forgastengelyben 1évé elsd és egy masodik forgdcsapon elforditjuk.

13. A 9. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve, hogy a mikédtetd
kar mozgatasat a mozgé szekunder résszel, valamint a mozgé szekunder rész
egyenes vonali mozgasat a valté ivelt mozgasahoz képest a mozgd szekunder

részre raszerelt tengelykapcsolo révén kiegyenlitjik.

14. A 9. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve, hogy a szekunder
részt egy vezetd rad mentén egyenes vonalban mozgatjuk, mikézben a mozgd

szekunder résznek a valtdé ivelt mozgasadhoz képesti mozgatasaval

kiegyenlitjik.

15. Konvejor valto mozgd konvejornak két haladasi palya kozotti

atiranyitasara, azzal jellemezve, hogy
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egy elsé és egy masodik allas kozétt elfordithatd valtdja van, amely
valtonak egy, a konvejorra kapcsolodd része, valamint egy abbdl kiallo
mUikddtetd karja van;

egy, a valtét az elsé és masodik allas kdzoétt mozgato, csé alaka lineéris
indukciés motorja van, amely egy allé primer és egy, a primer részen beliil egy
kitolt és egy visszahuzott allas kézétt egyenes vonalban mozgd szekunder

részbdl all és a mozgd szekunder rész a mikddtetd karral van 6sszekotve.

16. A 15. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy az elsé és
masodik allas kozott ivelt palydn mozgé miukodtetd kart mozgaté és hozza
csatlakozd, egyenes vonalban mozg6 szekunder rész a motorral egyutt az ivelt
palya mozgasahoz képest az egyenes vonalu palyat kiegyenlité modon

elforduldéan van felszerelve.

17. A 15. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy az els6 és
masodik allas kézoétt ivelt palyan mozgé mikddtetd kart mozgatd és hozza
csatlakozo, egyenes vonalban mozgo szekunder rész a motorral egyutt az ivelt
palya mozgasahoz képest az egyenes vonalu palyat egy fliggbleges

forgdcsapon elforduléan kiegyenlité médon van felszerelve.

18. A 15. igénypont szerinti valté, azzal jellemezve, hogy az elsd és
masodik allas kozott ivelt palyan mozgdé mikodtetd kart mozgatd és hozza
csatlakozo, egyenes vonalban mozgd szekunder rész a motorral egyitt az ivelt
palya mozgasahoz képest az egyenes vonall palyat a szekunder részre szerelt

tengelykapcsoléval kiegyenlité médon van felszerelve.

19. A 15. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy az els6 és
masodik allas koézott ivelt palyan mozgd mikodteté karja van, a mozgd
szekunder részt egyenes vonalban vezetd vezetériudja van, a mikddtetd kar

ivelt mozgasanak a mozgdé szekunder rész egyenes vonalu mozgasahoz
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képesti kiegyenlitését biztositd, a mikodteté kar és a szekunder rész kozotti
csatlakozdja van.

20. A 15. igénypont szerinti valtd, azzal jellemezve, hogy a mozgé

szekunder reszt a Kkitolt vagy visszahlzott allasban régzité legalabb egy,

valtakozva kapcsolhaté tart6 tekercset tartalmaz.
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