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(54)  zarizent k ¥{zeni raiby tuneld

Vyndlez se tykd zatizeni k ¥izenf raiby tuneld laserem.

Dosavadni znémé prostfedky a systémy pro wedeni ¥titu laserem umistngm na osténf,
jeho% svitelny svazek se zobrazuje na terdich v prostoru raziciho Stitu, Jsou zaloZeny
ne tom, %e na zaldtku razicfho cyklu se odedte poloha pfednfho a zadnfho terde, pokud
Jsou dva terfe na 3titu a obsluha ¥titu, zvySenim tlakd vdlcd orientuje razici hlawu
tak, aby ¥tit po skonZeni cyklického pracovnfho kroku byl sprdvné orientovén nebo po-
stupn& zaujal polohu sprdvnou vzhledem k projektovanému sm&ru a sklonu rafeného dila.
Dokonalej¥1 je systém, kde obsluha odedftd na zaldétku pracowniho cyklu polohu stiedu
svitelného svazku na dvou terdich, z nich¥ prvn{ prihledny je um{st3n na zaednf{ strand
prachutdsného tubusu, &im¥ se urduje poloha zadnf strany Ztitu a po projit{ timto ter-
Zem se na rovinnych odraznych plochdch odrazi na piredni &st tubusu na ter¥, kde obslu-
ha odefte polohu predni &dsti 3titu. Elektronické systémy jsou v podstatd zaloZeny na
stejnfch principech jen s tim rozdilem, Ze namfsto terdd a signdlnfho ode®ftdni stiedu
jsou zde umistény citlivé detektory, které po osvdtleni preddvajf{ informace o poloze
Stitu na F{dici pult. Hlawnf nevyhodou t&chto gystémﬁ Jje, Ze obsluha nemife neplfetrii-
t& kontrolovat prib&h rafeni a tim i z4sah do razicfho systému a hlawnZ to, Ze je své-
telny svazek velmi &asto prerufen rdznymi prekéfkemi, napitiklad v§strojf{, kabely, riz-
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nymi predm&ty, osv&tlovacimi t&lesy a podobnd, které se do vymezeného prostoru pro pri-

chod sv&telného svazku laseru velmi &asto dostanou.,

Shora uvedené nedostatky odstranuje zaiizeni podle vyndlezu, jeho? podstata je,‘Ze
laseru nebo jinému zdroJji sv&tla je piediazena dvojice zrcadel, z nich% prvn{ zrcadlo
je umist¥no pod dhlem 45° k ose svitelného svazku laseru a druhé zrcadlo Je umisténo
na opainé stren& tunelu rowmob¥Zn& s prvnim zrcadlem. V mfstd dopadu sv&telného svazku
na povrch tubusu je zpiedu umistina prihlednd deska, kdeZto uvnit¥ tubdbusu je o 90° otod~-
né polopropustné zrcadlo a na zadnf ¥4sti tubusu terd uddvajic{ polohu zadni &dsti Eti-
tu a na druhém konci tubusu je uvnitd ulo¥eno p¥eklopn¥ o 90° dalst polopropustné zre

cadlo a na zadnf &dsti tubusu je dalsf{ terd s vyrytou stupnici.

Zarizeni funguje tak, Ze sv&telny svazek z laseru umist&ného napi¥iklad na pravé
stran& tunelu se odrazi na zrcadle umisténém v drdze sv&telného avazku a sklonZném o
45°, na druhé zrcadlo umist¥né v levé stran¥ tunelu a sklondné vidi prvnimu zrcadlu o
90°. Svételnj" svazek takto dvakrdt odrm¥feny dopadne na oto¢né polopropustné zrcadlo
v tubusu a jednak projde na ter’, jednak se odraz{ na dald{ polopropustné zrcadlo s ter-
¢em. Ob& polopropustnd zrcadla v tubusu musi byt otolena o 90° proti poloze, kdy se
pracovalo bez dvou zrcadel v drdze tunelu pPrevrdddjicich svitelny avazek laseru na

druhou stranu,

Vhodou je, Ze systém umofnuje vedeni Stftu p¥i umfst¥ni laseru v levé nebo v pra-
vé ¥dsti tunelu ve sm&ru rafeni a to prevedenim sv3telného svazku dvima rovinnymi zrcad-
ly z jedné strany na druhou nebo premisténim a orientovdnim laseru z pravé &4sti tunelu
na levou stranu, U velkoprofilovych tunell nad # 3 m nen{ treba uskutednovat dalsi
opatfeni z hlediska bezpelnosti pri prédci s lasery. U maloprofilovych je pak treba,
aby obsluhou 3t{tu pomoci{ ddlkového ovlddéni byl vypnut laser, jestliZe se pohybuje

osoba v prostoru vyhrafeném pro chizi pracownikd, tj. zpravidla na levé strand.

Pi{kladné provedeni zafizeni podle vyndlezu je zndzorn¥no na pfipojenych vikre-

sech, kde:

na obr. 1 je schematicky pohled shora na &t{t, uloZeni vlastniho optického systému a
zdroje zédren{ bud v postaveni zdkladnim nebo s prevedenim svitelného svazku

na druhou stranu chodby,
na obr. 2 je piilny Pez v rovin& A-A tubusu v mist® dopedu svitelného svazku I a

na obr, 3 Je p¥ikladné provedeni ter&l s vyznalenim osové souradné soustavy a siti
pro odelitdni polohy stiedu stopy svételného svazku,

Na obr. 1 je 8tit 1 s osou totoZnou s osou refeni a zdroj svitla-laser 3 oriento-
veny rovnob&¥n& s osou raifeni, jehoi svdtelny svazek prochdz{ prdhlednou deskou 1 tu=-
busu $ na polopropustné zrcadlo 9, které je o 90° otodné v ose 10 a ddle na terl 8;
zde se sv&telny svazek kolmo odréZi do osy tubusu 5 a svitlo dopadd na druhé otolné
polopropustné zrcadlo 14, od n¥ho¥ se sv&telny svazek kolmo odréZf na terd 16. Také
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toto zrcadlo 14 lze natolit o 90° tak, aby bylo mo¥no piijmout svdtelny svazek z levé
strany tunelu, ktery projde druhou propustnou plochou 13 a &d4st polopropustnym zrcad-
lem 14 na zadni ter? 16 a ¥dst se odrazi do stfedu tubusu a od zrcadla 3, které je o
90° natodeno, se kolmo odré%i na ter’ 8. V prvém pripad¥, kdy leser 3 je vprave - Jje
na ter¥i 8 odef{téna poloha piedni a na druhém ter&i 16 poloha zadn{ Zdsti &tftu 1 ve

sméru raZby.

V druhém pripadé, kdy svdtelny svazek dopadd zleva - na prihlednou desku 13 je
odrdZen o 90° pootoZenym zrcadlem 14 na o 90° pooto¥ené zrcadlo 9 na terd 8, ktery
vyznaduje polohu piednf &dsti 17 ¥titu 1 a soulasnd polopropustnym zrcadlem 15 pro-
chdz{ na terd 16, ktery vyznaluje polohu pravé &dsti 3titu 1. Tubus 3 Je naklénén v
pritném sméru kolem Sepu 18 podle ddajd hedicové vodovéhy 24, kterd reaguje na skrut
$titu 1 kolem podélné osy. Nraz{-1i svitelny svazek z laseru 3 na jakoukoliv piekéZiu
a tim dojde k preruseni jeho dopadu, prevede se orientoveny svitelny svazek pomoc{ dvo-
jice zrcadel 21 a 22 tak, aby prochdzel levou stranou tunelu rovnob&in¥ se svételnym

svazkem.

Obr. 2 je pr{iny rez tubusem 5 v rovin& A-A v mist¥& prihledné desky 7 o 90° otod-
ného polopropustného zrcadla § s I osou 10, terfe 8 a zrcadle 11, jehoZ funkce je ta,
aby obraz tere 8 byl pozorovateiny obsluhou.

Zatizendi podle vynélezu umo¥nuje kontrolu pribshu razicich praci v podzemf pomoci
mechanizovenych i nemechanizovanych stitd, sledovéni reakce hlavy Stitu na zpisob ovlé-
.dénfi. Je realizovéno tek, aby jeho funkce nebyla prakticky vyfazena 2z provozu v disled-
ku prerueni sv¥telného svazku z rdznych bfiéin, napfiklaed i z nedodrZfeni sméru ve vy-
budovené &dsti tunelu. Soudasnd toto zaFfzenf lze umistit i na jiné stavebni stroje,
nap¥iklad na buldozer, grader, finiSer aj. s tim, Ze lze nastavit %Yédany sklon i né-
klon pracovntho néstroje a ¥idi¥ tohoto mechenizmu sleduje dodrZiovéni piipustnych to-
leranct v zemnich upravédch. V hornicivi je tento systém poufitelny zejména p¥i Fizeni
uhelngch kombajnd a rezicich stroji, kde jejich obsluha mé neustdlou kontrolu v pro-
storové poloze mechanizmu, prilemf obsluha mechanizmu miZe plynule provéd#t potiebné
korekce tak, aby rafend chodba byls piimé a vodorovné bez neZédoucich vyklonl a zlomd,

.

PREDMET VYINALEZU

Zatizeni k Fizeni raiby tunelu sestdvajic{ ze zdroje zélreni, vyhodn& z laseru, je-
ho? svitelny svazek uvéddajici stanoveny smér a sklon, je nasmdrovén na zadni Eést 3ti-
tu nebo jiného stroje, kde je uloZen tubus kolmo na osu Stitu, jehoZ stred otéddeni jJe
ve svislé roviné proloZené podélnou osou 3titu a na jeho jednom konci je zpfedu umisté-
na prihledné plocha, umit¥ tubusu je rovinné otolné polopropustné zrcadlo a na piedni
¢4sti prihledny ter? nezna¥ujici II. zadni polohu Etitu, na jeho%¥ druhém konci je dru~
hé oto¥né polopropustné zrcadlo, které odrdéZi svitelny svazek smérem k obsluze na pri-
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hledny ter® se zakreslenou stupnici, vztehujici se k predni 4sti ¥titu, vyznadujiei

se tim, %e laseru /3/ nebo jinému zdroji sv&tla je pledrazena dvojice zrcadel /21, 22/,
z nich? prvn{ zrcadlo /21/ je umisténo pod dhlem 45° k ose svéielného svazku laseru

/3/ a druhé zreadlo /22/ je umist¥no na opalné stran& tunelu rownobd¥n& s prvnim zrced-
lem /21/ a v mist® dopadu svdtelného svazku na povrch tubusu /5/ je zpredu umistiéna
prﬁhiedné deska /13/, kde%fto uvnit# tubusu Jje o 90° otodné polopropustné zfcadlp /14/

a na zadnf ¥4sti tubusu /5/ terd /16/ udévajici polohu zadni &dsti Stitu a na druhém
koneci tubusu /5/ je uvnit¥ uloZeno preklopn& o 90° dalﬁi polopropustné zrcedlo /9/ a
na zednft &dsti tubusu /5/ je dals{i terd /8/ s vyrytou stupnici.

3 vykresy
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