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Wynalazek dotyczy plaskiej, jednoniciowej ma-
szyny oczkarskiej z samoczynnie pracujacym urza-
dzeniem wierzchnim do wyrabiania obrzeza i wzory,
zwlaszcza obrzeza zgbkowego lub znaku przy dzia-
niu podwdjnych obrzezy poriczoch.

W znanej jednofonturowej, jednoniciowej maszy-
nie oczkarskiej z normalnym wierzchnim urzgdze-
niem zwezajgcym, pracujacym okresowo przy dzia-
niu stopy, napigtka i palcow poficzochy, zaopatrzo-
nej w urzadzenie obrzeine i wzorkowe, pracujgce
w czasie dziania podwdjnych obrzezy ponczoch,
grabki krawedziowe, po zakonczeniu wzorkowego,
obrzeinego rzgdu oczek lub obrzeza zgbkowanego,
zostaja pod wplywem sprezyny Srubowej samoczyn-
nie wychylone do géry i w ten sposéb sprowadzo-
ne w polozenie spoczynku.

Doktadne nastawienie takiej sprezyny Srubowej
wymaga znacznej uwagi, aby zmniejszenie szybko$-
ci-grabek krawedziowych, wracajacych z polozenia
roboczego w polozenie spoczynku, byto réwnomier-
ne, celem uniknigcia gwaltownego uderzenia gra-
bek krawedziowych o urzgdzenie ochronne. Jedno

lub kilka takich uderzen moze z czasem zmieuié
polozenie robocze grabek krawedziowych i to tak
niefortunnie, ze po diuzszym czasie pracy igty gra-
bek krawedziowych nie ustawiajg si¢ doktadnie po-
nad odpowiednimi igtami oczkarskimi. Z przyto-
czonych powodéw moze si¢ réwniez zdarzyé, Zie
przy wychyleniu do goéry grabki nie dostajg sie
doktadnie w swoje polozenie spoczynku i igly ich
zatrzymujg si¢ poza urzgdzeniem ochronnym, co
moze spowodowaé skaleczenie robotnika przy recz-
nym przerzucaniu podwdjnego obrzeza. Taki stam
rzeczy wymaga recznego opuszczania grabek kra-
wedziowych w polozenie robocze, w ktérym juz
poézniej zostaja zatrzymane za pomoca sprzegla
zebratego. '

Znana jest takze wielofonturowa maszyna ocz-
karska z samoczynnie pracujacym wierzchnim urzg-
dzeniem obrzeznym, w ktérej grabki krawedziowe
wierzchnie, przed rozpoczeciem oczkowania obrzez-
nego rzedu oczek lub obrzeza zgbkowarnego, zosta-
ja pod dzialaniem sprezyny pociggowej Sciagniete
samoczynnie w doé! w polozenie robocze. Réwniez



i to rozwigzanie nie zapewnia réwnomiernego ru-
chu grabek krawedziowych; co wiecej, -zwalniana
raptownie sila sprezyny pociggowej . nadaje przy-
spieszenie ' pizechylanym da dotu grabkom krawe-
dziowymi, skutkiem czego powstaja znowu szkodli-
we uderzenia i wywolane nimi wypaczenia. Poza
tym urzadzenie takie wymaga specjalnego nape-
du migdzy kotami-zgbatymi zapadki, a kolami prze-
ktadniowymi, ktory sktada si¢ z modelowanego lan-
cucha z wystepami, sterujgcego poprzez przesta-

wiaki wlgczaniem i wylaczaniem grabek krawedzio-

wych. ‘

Wobec takiego stanu techniki catkowita no-
wo$¢ i ulepszenie maszyny wedlug wynalazku po-
lega na tym, ze samoczynne wlaczanie i wylacza-
nie grabek krawedziowych lub urzadzenia wzorko-
wego w polozenie robocze lub spbczynkowe nastg-

puje samoczynnie poprzez kota zebate przekiadmio- .

we i zapadki lgcznikowej. Naped przekladni zgba-
tej nastepuje bezposrednio za pomocg két zapad-
ki. Z powodzeniem zastosowano zaopatrzenie jed-
nego lub kilku cztonéw ko6t przekladniowych, np.
kot zebatych, w spiralne wycigcie, znajdujace si¢
w czolowej Scianie, w ktérym sg prowadzone czo-
py zebatek tak, ze pod ich wplywem uzyskuje sie
prostolinijny i samohamowny zwrotny ruch grabek
krawedziowych lub urzadzenia wzorkowego. Mozna
réwniez uwazaé-za zalete zastosowania spiralnego
wyciecia to, ze obie $cianki boczne wycigcia dzia-
taja w obu kierunkach na czop zgbatki, co daje w
rezultacie znaczne uproszczenie ogdlnego napgdi.l.

Przez odpowiedni wybdr stromosci spiralnego
wycigcia jest mozliwe uzyskanie dowolnego prze-
niesienia ruchu. Urzadzenie jest réwniez dokladnie
nastawne. w swych krafcowych polozeniach oraz
samohamowne. W rezultacie rozpoczecie i trwanie
dziatania samoczynnie  pracujacych  urzadzen,
obrzeznego i wzorkowego, podczas dziania pol-
wdjnego obrzeza jest sterowane z jednego central-
nego punktu, wspolnege dla obu urzadzen, np. ku-
lisg, ktérej odpowiednie nastawienie dokonuje sie
za pomoca pregestawiaka od mimosrodu, osadzone-
go na gléwnym wale mimosrodowym, lub ciggla
i znanego bebna rozrzadczego lub tez lancucha
modelowego.

Szczegdly podaje nastepujacy opis wynalazku‘
-w- jego przyktadowej postaci wykonania, przedsta-
" wionej na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia

schematyczny widok wurzadzenia, uwidoczniajacy
czpéciowo grabki krawedziowe w polozeniu robo-
czym, a urzgdzenie wzorkowe — w polozeniu’ spo-
czynku, fig. 2 — widok z przodu ukiadu grabek
krawedziowych, wierzchnich urzgdzen wzorkowe-
go i zwezajacego wraz z ich wspéinym' napedem,
v obrebie jednej fontury (rzedu igiel), fig. 3 —

’

przekréj wzdtuz linii / — I na fig. 2, a fig. 4 —

rzut poziomy, odpowiadajacy fig. 2.

Przedstawione na fig. 1 znane grabki kfawg-‘

dziowe I do oczkowania z igtami wierzchnimi 2. sg
csadzone wahliwie na wale 4 za pomoca ramienia

3. Jak zwykle, kazda igta wierzchnia 2 grabek kra-
- wedziowych I znajdzie si¢ ponad kazda druga igla

oczkarska, skoro tylko grabki te znajda -si¢
w polozeniu roboczym. ' )

Wahliwy wal 4, unoszacy grabki krawedziowe ze
sztywno przymocowanym - do nich ramieniem ,
jest osadzony obrotowo w ramionach & wierzchnie-
go urzadzenia zwezajacego, poruszajac sie w od-
powiednim czasie w dét i do géry. W pewnym
miejscu wal 4 jest zaopatrzony w zeby czolowe
6, z ktérymi zazebia sig zgbatka 7, prowadzona pio-
nowo w nie pokazanych mna rysunku lozyskach.
Czop 8 tej zebatki 7 wchodzi w wycigcie 9, znajdu-
jace si¢ w Sciance czolowej kola zebatego 10, kio-
re ma ksztatt Sruby Archimedesa. Spiralne wycig-
cie jest rozszerzone na koticu blizszym $rodka obra-
cajgcej sig osi kota. Kolo zebate 10, ktore jesl
przejSciowo obrotowo osadzone w lozysku 11, za-
czepia swymi.zebami koétko zebate 12, ktére obra-
ca si¢ swobodnie na wale I3 wierzchniego urzg-
dzenia zwezajacego. Na wystajacej piascie kotka
zgbatego 12 sg zaklinowane dwa kota zapadkowe
14, 15 o zgbach skierowanych odwrotnie. Pewna
cze$¢ kazdego z kot zapadkowych jest pozbawiona
zebow. Na tejze piascie miedzy kotami zapadko-
wymi 14, 15 znajduje sig¢ luzno osadzona i obra-

~cajgca sig kulisa 16, sterujaca zaczepieniem zapad-

ki 17 o kolo zapadkowe ‘14 i zapadki 18 o kolo za-
padkowe 15 i w ten sposéb nadajaca odpowiedni
kierunek obrotu kazdemu kotu. Zapadka 17 i nale-
zgce "do niej koto 14 stuza do obracania koétka 12
w kierunku zgodnym z kierunkiem obrotu wskazé-
wek zegara; zapadka I8 i odpowiadajgce jej kolo
zapadkowe I5 obracajg kétko 12" w kierunku prze-
ciwnym. Ruch kulisy moze by¢ nadany z nie przed-
stawionego tu bebna rozrzadczego lub tez za po-
moca lancucha modelowego albo od réwniez nie

przedstawionego na rysunku urzadzenia stercwni--

czego. Zapadki 17, 18 sa swobodnie osadzone na
czopie 19 dzwigni 20, ktéra jest osadzona wahli-
wie na wale I3 urzadzenia zwezajgcego. .

Na zamocowanym na dZwigni 20 czopie 21 jest
zamocowany _przegubowo drazek pociggowy 22,
ktory zostaje wprowadzony w ruch za pomocg mi-
mosrodu, osadzonego na gléwnym wale mimosro-
dowym. Pclczenie robocze grabek krawedziowych 71
jest zabezpieczone jednoramienng dzwignig 23,

‘ktora jest osadzona na wale 4 w ten sposéb, ze

zgb 24 dzwigni 23 wspiera si¢ ma koficu sprezy-
nowanego bezpiecznika 25, ktéry jest osadzony obro-
towo na osadzonym w ramieniu 5 trzpieniu-26 i
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na ktéry z dotu naciska plaska sprezyna 27. Spf'g-
-'zyna ta, osadzona na spodniej stronie bezpiecznika
25, opiera si¢ swym wolnym konicem o dno znaj-
dujgeego si¢ w ramieniu 5 wykroju,-a drugim ko:-
cem naciska na swobodny koniec bezpiecznika 25
aposrednio i nazgb 24. W wyciecie 28 bezpiecznika
25 wpada koniec trzpienia 29, ktérego drugi koniec
jest zamocewany w listwie urzadzenia zwezaja-
cego 30. Na prowadzonym w ramieniu 3 trzpieniu
31 jest osadzona sprezyna naciskowa 33, wspiera-
jaca si¢ swym wolnym koncem o dno wyzlobienia
piasty 84 ramienia 3.

Znane urzadzenie wzerkowe 85 wraz z jedna
lub wigksza liczbg igiet 86 do wyrobu rysunku jest
sztywno osadzone na wahliwym wale 37, ktérego
naped pochodzi czesciowo od urzadzenia,
go rownicz do napedu wahliwego watu 4.

Razem ujéty naped obu urzadzen do wyrobu
obrzeza zabkowanego i nastepujacego po nim ry-

stuzace-

sunku, i odwrotnie, wychodzi z pewnego centralne-
go miejsca, np. bebna czy tancucha modelowego,
czy tez wiasnego urzadzenia rozrzgdczego, wy-
maga on oprocz wprowadzonych dwéch kot zapad-
kowych 14, 15 jeszcze dalszych dwoéch kot zapad-
.kowych 88, 39 z odno$nymi zapadkami oraz roz-
szerzenia gornej czesci 40 kulisy 16, jak przedsta-
wiono na fig. 2 — 4. Kola zapadkowe 38, 39; s3
zaklinowane na wydluzonej piascie kotka zgbate-
go 41, osadzonego obrotowo rdwniez na wale I3.
Kotko 41 zaczepia o zamocowane na wale przy-
stawnym 43 kolo zebate 42, na ktérego drugim
koticu zaklinowane jest kolo zebate 44, zazebiaja-
ce sie z kolem zebatym 45; osadzonym obrotowo
na wale 13. Koto zgbate 45 wspédipracuje z kolem
zebatym 46, ktére osadzone jest w tozysku 47. W
Sciamie czolowej kola zgbatego 46 zrobiony jest
wykréj, w ktérym umieszcza sie czop 48 zehatki
49, prowadzonej za pomoca mnie przedstawionego
fozyska pionowegoa. Zebatka ta zazgbia sie z zeba-
mi 50 na wale 37, wskutek czego urzgdzenie wzor-
kowe 35 z iglami 36 (lig. 1) zostaje w odpowied-
nim momencie samoczynnie wprowadzone w ruch
lub wycofane z pracy. '

Samoczynne wychylanie grabek krawedziowych
1 na polowe dilugosci podwdjnego obrzeza, tj. w
" polozenie robocze, dokonuje su; jak ponizej opisa-
no. Nie przedstawnony na rysunku mimosréd, osa-
dzony na gléwnym wale mimcsrodowym, steruje
drazkiem przestawiaka tak, ze jego drazek pocig-
gowy 22 (fig. 1) wywoluje ruchy wahadiowe
dzwigni 2Q i jej zapadek 17, 18 dokota walu 13.
Przez samoczynne przekrecenie i nastawienie kuli-
sy 16, rozrzadzanej nie przedstawionym bgbnem
lub tancuchem modelowym, kulisa 16 odstania ze-
by kota zapadki 14, swa wystajaca w bok, gérng
czescia, podczas gdy réwnoczednie sgsiednig goérng

"czgScig zaslania zeby kota zapadkowego 15. Teraz

nastepuje zazebienie zapadki 17 z zgbami kola za-

.padkowego 14, podczas gdy sgsiednia zapadka I8

slizga si¢ bezczynnie po gérnej czesci  kulisy 15,
nie zahaczajac za zeby kola zapadkowego 15. W
ten sposéb koétko 72 obraca sie w kierunku ruchu
wskazéwek zegara (patrzac na fig. 1) i wywoluje
obrét kota zebatego 10 w przeciwnym  kierunku.
Przez réwnoczesny obrét wyciecia spiralnego 9
czop 8 zebatki 7 przechodzi w miejsce, gdzie pro-

_miefi spirali jest wiekszy, tj. w dél, co powoduje

zazgbienie sie zg¢béw czolowych 6 watlu 4 z zebami
w kierunku ruchu wskazéwek zegara, a przez to i
odchylenie grabek krawedziowych I w' ich poto-
zenie robocze. Przed zakonczeniem obracania sig
walu 4 bezpiecznik 25 zapada za zab 24 obracajs-
cej si¢ jednoramiennej diwigni 23 i zabezpiecza
w ten sposob zaréwno dzwignie 23, jak i grabki
krawgdziowe I w ich polozeniu roboczym. Fig. 1
przedstawia urzgdzenie w polozeniu odpowiadaja-
cym chwili zakoriczenia dopiero co opisanego
ruchu, '

Gdy po pewnym czasie zgby két ulegna mniej-
szemu lub wigkszemu wyrobieniu, igly wierzchnie
2 grabek krawedziowych I mogltyby nie zatrzymy-
waé sie dokladnie nad igtami oczkarskimi. Z uwa-
gi na to opisane urzadzenie pracuje w ten sposéb,
ze grabki krawedziowe [ przy ruchu wychylajacym
w dot przechodzg poza swoje normalne polozenie
robocze w kierunku dp wnetrza maszyny. Skoro
tylko koniec bezpiecznika sprezynowego 25 zaha-
czy o zab 24 dzwigni 23, luz, istniejgcy miedzy czo-
pem 8 a rozszerzonym koficems wyciecia 9, zaczyna
przy dalszym przekrecaniu sie spiralnego wycigcia
9 spelnia¢ swoje zadanie i umozliwia sprezynie 33
zepchnaé grabki krawedziowe 1 z powrotem w ich
normalne polozenie robocze.

Azeby wykluczy¢ uszkodzenie opisanego urza-
dzenia, ktére moze si¢ zdarzyé w czasie ruchu po-
wrotnego kota zebatego 10 i jego wyciecia spiral-
nego 9, jak réwniez i grabek krawedziowych I w
ich polozenie robocze, wzglednie poloienie spoczyn-
kowe, koniecznie jest utrzymanie stalego kata prze-
krecenia kota zebatego 10. Osiagga sie przez to, ze
kota zapadkowe 14, 15 nie sa na calym swym ob-
wodzie zaopatrzone w zeby, tak ze w przypadku
przekrecenia wycigcia spiralnego 9 w jednym lub
drugim kierunku o potrzebny kat odpowiednie
koto zapadkowe I4 lub /5 nie zostanie dalej prze-
krecone, gdyz odpowiednia zapadka nie znajduje
dla swego zaczepienia zadnego zeba., Urzadrenie
to zaoszczedza ruch przesuwowy preta pociggowe-
go 22 i cala praca opisanego urzadzenia zalezy
wylacznie od samoczynnego nastawienia kulisy 15



;

do czasowego zazebiania jednej lub drugiej zapad-
ki o odpowiednie kolo zapadkowe.

Samoczynne przejScie grabek krawedziowych w
ich polozenie spoczynkowe po przeprowadzonym
przeniesieniu oczek na igly dziewiarskie odbywa sie
w ponizej podany sposéb.
 Przez ruch wierzchniego urzadzenia zwezajace-
go 30 wzdluz rzedu igiet oczkarskich w kierunku
do $rodka maszyny zabierany wraz z urzadzeniem
zweiajacym trzpien 29 wyslizguje
ruchu bocznym z wyciecia 28 i zmusza do wychy-
lenia w dét wolny koniec bezpiecznika 25 tak, ze
zgb 24 diwigni 23 zwalnia sig z zazebienia z bez-
piecznikiem. Przez réwnoczesne samoczynne prze-
‘krecenie kulisy 16, wystajaca w bok gérna jej
cze$¢ przykrywa zeby kola zapadkowego 14, pod-
czas gdy réwnocze$nie sgsiednia gérna czesé ku-
lisy, wolna od nakrycia, pozwala zazebi¢ sig¢ za-
padce 18 z zg¢bami kota zapadkowego 15 i przesu-
" waé to kolo w kierunku odwrotnym od ruchu
wskazéwek zegara. Zapadka 17 $lizga sie po gérnej
czesci kulisy 16. Kotko 12 kreci sie w  kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, kolo za$
zebate 10 — w kierunku przeciwnym do kétka 72,
tj. zgodnie ze wskazéwkami zegara. Przez réwno-
czesne obracanie sie wyciecia spiralnego 9 w kie-
runku zgodnym z ruchem wskazowki zegara czop
8 wraz z zebatka 7 zostaja podniesione, co powodu-
je obrét zebéw czotowych 6 watu 4 w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara i wychy-
la ramig¢ 3 wraz z grabkami krawedziowymi I,
przez co uzyskuje sig¢ ich polozenie spoczynkowe.

Sposdb dziatania wspdlnego, ro‘zrzqdzanego z
centralnego miejsca ,pracy napedu do samoczynne-
go uruchomienia urzadzenia wzorkowego 35 i je-
‘go igiel wierzchnich 36 w potozenie robocze lub
polozenie spoczynku, po dokonaniu zygzakowatego
obrzeza, jest podobne do opisanego sposobu pracy
grabek krawedziowych 1. Urzadzenie wspélnego
napedu urzadzen obrieinego i wzorkowego, uwi-
‘docznione nafig. 2 —4, polega na tym, ze w polo-
:ierliu spoczynkowym grabek krawedziowych I kulisa
16 samoczynnie przekreca sig tak, ze ponad kotami
zapadkowymi 38, 89 znajduje sig jej czeSé
gérna 40 (fig. 2), przy czym ta czeéé odstania
'zgby albo kola zapadkowego 38 albo kota 39. Od-
powiednie, nie przedstawione na rysunku zapadki,
zazebiaja sig¢ o jedno z dwdéch két zapadkowych i
powoduja przekrecenie kétka 4/ w kierunku prze-
ciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara (pa-
‘trzac na fig. 3). Jezeli zazebiajgce sig¢ z trybikiem
‘41 kolo zebate 42 tacznie z walem przystawkowym
‘43 i kolem zgbatym 44 obraca ‘sie w odwrotnym
kierunku do ruchu wskazéwek zegara, to ten ruch
‘obrotowy walu przystawkowego ‘zostaje za pomo-

N

sig w swym -

cg kola zebatego 45 przeniesiony na kolo zgbate
46 (fig. 4), ktdére obraca si¢ réwniez w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara. Przez
réwnoczesne przekrecenie spiralnego wyciecia w
czole kola zebatego 46 czop 48 i z¢batka 49 zosta-
ja popchnigte w dél, tak ze odtaczanie si¢ zgbow
czolowych 50 watu 37 nastepuje w kierunku zgod-
nym z kierunkiem wskazéwek zegara, a przez to
réwniez i wychylenie urzadzenia wzorkowego 35
wraz z iglami wierzchnimi 36 w jego polozenie ro-
bocze. ’

Samoczynne przejScie urzadzenia wzorkowego
35 wraz z jego igtami 36 w polozenie spoczynku
podobne jest do dopiero co opisanego przesunigcia
urzadzenia ‘wzorkowego w polozenie robocze. W
tym celu jest konieczne tylko ustawienie kulisy 16
w takie polozenie, ktére wplynie na zmiane kierun-
ku obrotéw kétka 41 i wszystkich wspdtpracuja-
cych czeSci napedu.

Urzgdzenie wedlug wynalazku nie ogranicza
sie tylko do opisanej przykladowej postaci wyko-
nania, lecz moze w zakresie wynalazku wykazywaé
pewne zmidny. Tak np. ruch zebatki 7 lub 49 nie
musi byé wywotany ruchem obrotowym spiralnego
wyciecia, ale np. koto zebate 10 lub 46 moze byé
polaczone sztywno z noskiem, na ktérego obwodzie
tocza si¢ dwie przeciwlegle sobie rolki, niesione
przez zebatki 7 1ub 49. Niekotowy obwdd noska wy-
woluje podczas jego przekrecenia ruch prostolinijny

tam. i z powrotem odpowiedniej zgbatki.

Zastrzezenia patentowe

1. Ptaska, jednoniciowa maszyna oczkarska, z sa-
moczynnie pracujgcym wierzchnim urzadzeniem
obrzeznym i wzorkowym, stuzgcym do wyrobu
obrzeza zabkowanego lub rysunku w czasie
dziania podwdjnego obrzeza  poficzochy, zna-
mienne tym, ze samoczynne wlaczanie i wyla-
czanie grabek krawedziowych (1) lub wierz-
chniego urzadzenia wzorkowego w polozenie ro-
bocze lub polozenie nierobocze, nastepuje za
pomoca kota zapadkowego i przektadniowego.

2. Plaska, jednoniciowa maszyna oczkarska wed-
tug zastrz. 1, znamienna tym, Ze kola zapad-
kowe sa sterowane wspélnym dla obu wierz-
chnich urzadzen narzadem sterowanym z cen-
tralnego miejsca pracy maszyny.

3. Plaska, jednoniciowa maszyna oczkarska wed-
tug zastrz. 1 i 2, znamienna tym, ze kola za-
padkowe skiadaja si¢ z preta pociggowego (22).
dzwigni (20), zapadek (17, 18) oraz kot za-
padkowych (14, 15, 38, 39), ktére bezposrednio
napedzajg kota przekladniowe.




4. Plaska, jednoniciowa maszyna oczkarska wed- celu wzbudzenia ruchu w dalszych czeSciach

tug zastrz. 1 — 3, znamienna tym, ze kola urzadzenia przekiadniowego.
przektadniowe sktadaja si¢ z kot zebatych (10, 5. Ptlaska, jednoniciowa maszyna oczkarska wed-
46), w ktorych $ciance czolowej znajduje sig tug zastrz. 1 — 4, znamienna tym, Ze wycig-

cie w czotowej czesci két (10) i (46) ma ksztalt

spiralne wyciecie (9), w ktérym czopy (8, 48)
$ruby Archimedesa.

zebatek (7, 49) sa prowadzone tak, iz te ostat-
nie poruszaja si¢ samohamownie wzdluz ich Svit, narodni podnik
osi podiuznej w jednym i w drugim kierunku w Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych

Bltk. zam. nr 607 z dn, 21-II 53 r T-4-19292
Nak!. 150 Pap. form. 59x84 rodz pism. kl. 7 gr. 60
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