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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie promie-
niowo-segmentowe do otwierania i zamykania ski-
pu. Znanym dotychczas i najpowszechniej stosowa-
nym urzadzeniem do otwierania i zamykania skipu
jest zamkniecie diwigniowe z otwieranym dnem.
Krazki sterujgce otwieranie sa wumieszczone na
przegubie dwu par dzwigni o mnier6wnych diugo-
Sciach. Konce diuzszych dzwigni ziaczone sg obro-
towo z klapa, krotszych za§ z kublem. Otwieranie
i zamykanie steruja krzywki na wiezy. Przy koncu
zamykania krazki sterujgce przechodzg nieco poza
swoOj najwyzszy punkt dzieki czemu ciezar urobku
w skipie dociska je do kubia co powinno zabezpie-
czy¢ przed przypadkowym otwarciem sie klapy. Do-
datkowe zabezpieczenie osigga sie przez zatrzask
SPreZynowy.

Otwieranie oraz zamykanie dna odbywa si¢ me-
chanizmem dzwigniowym. Ciezar klapy i urobku
zmniejsza sily na krazku potrzebne do otwierania.
Prowadnice kierujagce krazki sterujgce wykonane
sg ze zmiennym promieniem krzywizny wedtug tuku
paraboli by otrzymaé jak najlagodniejsze dzialanie.

Po przejsciu krazka przez punkt martwy klapa
otwiera sie juz sama i rola prowadzenia polega tylko
na niedopuszczeniu do gwaltownego opuszczenia
klapy. Klape w najnizszym polozeniu utrzymujag
zderzaki na ramie, a krazki sterujace w razie prze-
suniecia sie za wysoko mogg oderwaé sie od pro-
wadnic. W tym celu gérne prowadzenie jest krétsze
od dolnego.
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Urzadzenia te posiadajg szereg wad. Do najwaz-
niejszych zaliczy¢é mozna to, ze sily domykajace
z kohcem ckresu zamykania mie sg duze a stad
w przypadku przesunigcia krazkéw za wysoko co-
fanie skipu musi odbywaé si¢ ostroznie aby nie na-
stapilo uderzenie krazk6éw o prowadnice. Niepew-
no$¢ zamkniecia w miarg zuzywania sie przegubow
i malejgcego napiecia w martwym punkecie, a stad
koniecznosé stosowania dodatkowych zabezpieczenn
przed obtwarciem.

Kontroli zamkniecia sie klapy skipowej dokonuje
si¢ przez obserwatora tylko na podstawie sluchu.
Beben na ktérym nastepuje obrét zamkniecia klapy
skipowej w przypadku zawilgoconego urobku musi
byé przy kazdym wyciagu czyszczony, co jest przy-
czyng zmniejszenia ilo§ci wyciagow a w konsekwen-
cji zmniejszeniem zdolno$ci wydobywczej urza-
dzenia,

Bywaja czeste przypadki, ze mimo wyslyszenia
przez obserwatora stuku zamkniecia klapy, nie za-
dziala jej zabezpieczenie, krazki sterujgce nie
przejda przez najwyzszy swo6j punkt i przy rozia-
dunku skipu na dole nasypywany urobek spowoduje
otwarcie sie klapy i wysypanie urobku do rzapia.
Brak wurzadzen sygnalizujacych otwarcie klapy
w punkcie zaladunku w szybie oraz brak miejsca
na dostep dla obserwatora jest przyczyng nie§wia-
domego ruchu maszyny wyciagowej do goéry.
W przypadku maszyn zautomatyzowanych ruch
skipem do géry odbywa sie wedlug zaprogramowa-
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nego cyklu jazdy, wynikiem czego klapa wystajéca
poza gabaryt skipu powoduje mniszczenie zsuwni
szczelinowej na podszybiu oraz elementéw zbroje-
nia szybu i prowadnic skipu. Usuniecie tego typu
awarii trwa od kilku do kilkunastu godzin, powodu-
jac powazne straty w wydobyciu.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego urza-
dzenia otwierania i zamykania skipu, ktére zapew-

nialoby szybkie, pewne i bezpieczne dziatanie nawet:

w przypadku zuzywania sie czesci sterujacych urzg-
dzenie zamkniecia skipu.

Konstrukcja takiego zamkniecia zaklada dzialanie
niezawodne, eliminujgce réwnoczes$nie koniecznos$é
czyszczenia bebna obrotu klapy przy kazdym wy-
ciggu w przypadku zawilgoconego urobku. Ponadto
pewno$¢ dzialania zamkniecia winna calkowicie eli-
minowa¢ mozliwo$é niezadzialania w kazdym przy-
padku a stad wykluczaé przypadki wysypania sie
urobku do rzapia. :

Nowe zamkniecie skipu winno by¢ tak skonstruo-
wane, aby w pozycji otwartej nie wychodzilo poza
gabaryt skipu i w przypadku ruszenia maszyng
wyciggowa nie powodowalo niszczenia zsuwni szcze-
linowej ma podszybiu oraz element6w zbrojenia.

Cel wynalazku zostal osiggniety przez opracowa-
nie urzgdzenia i zamykania skipu, skladajacego sig
z zasuwy promieniowej, do ktoérej po obu stronach
przymocowane sg plyty zbiezne w kierunku watuy,
na ktérym isg osadzone trwale. Po przeciwnej stro-
nie osadzone jest na wale ramie najkorzystniej pod
katem 120° w stosunku do osi zasuwy, na koncu
ktérego umieszczone sg ruchomo dwa kragzki steru-
jace o roznych S$rednicach osadzone na wspdlnej
osi. Krazek sterujgcy mniejszy przemieszcza sie
w krzywce promieniowej przymocowanej trwale do
dolnej konstrukeji ponizej dna skipu. Krgzek ste-
rujacy wiekszy przemieszcza sie w krzywce prowad-
niczej w dolnej czeSci prostej, w Srodkowej odchy-
lonej do osi skipu i w gbérnej prcstej. Krzywka
prowadnicza zabudowana jest do konstrukcji w gor-
nej czeSci wiezy szybowej. Urzadzenie sterujace
otwieranie zasuwy promieniowej po drugiej stronie
skipu jest symetryczne.

10

15

20

25

30

40

4

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym poka-
zano urzgdzenie promieniowo-segmentowe w pozy-
cji zamknietej.

Skip 1 posiadajacy wysyp 2 do oproznienia za-
mkniety jest zasuwg promieniowg 3 potgczong ply-
tami zbieznymi 4 osadzonymi na wale 5. Po prze-
ciwnej stronie pod katem rozwartym osadzone jest
na wale 5 ramie 6 zasuwy na koncu ktérego umiesz-
czone sg ruchome krazki sterujgce duzy 7 i maly 8
na wspolnej osi 9. Z chwilg dojezdzania skipu 1
do nadszybia, krazek sterujgcy duzy 7 wtacza sie
w knzywke prowadniczg 10 i po doj$ciu do punktu
»A” na rys. powoduje rdéwniez przemieszczenie
krazka sterujgcego malego 8 w krzywce promienio-
wej 11. W trakcie przesuwania sie krgzkéw steru-
jacych 7 i 8 w krzywkach 10 i 11 od punktu ,A”
do ,,B” i ,C” do ,,D” nastepuje wychylenie calko-
wite zasuwy promieniowej 3 i opréznienie skipu
z urobku.

Urzadzenie sterujgce otwieranie zasuwy promie-
niowej po drugiej stronie skipu jest symetryczne.

Zastrzezenie patentowe

Urzgdzenie promieniowo-segmentowe do otwiera-
nia i zamykania skipu znamienne tym, ze zasuwa
promieniocwa (3) przymocowana jest trwale do watu
(5) wraz z ramieniem (6) zasuwy umocowanym po
przeciwnej stronie zasuwy pod katem rozwartym,
a na koncu ramienia (6) umieszczone sg w krzyw-
kach prowadniczych (10) i (11) krazki sterujgce duzy
(7) i maty (8), przy czym krazek sterujgcy duzy (7)
przemieszcza si¢ w krzywce prowadniczej (10) na
drcdze od punktu ,A” do ,B”, a krazek sterujaey
maly (8) w krzywce promieniowej (11) na drodze
rownej diugosci tuku zakreSlonego ze $rodka walu
(5) od punktu ,,C” do punktu ,,D” powodujgc w tym
czasie calkowite wychylenie zasuwy promieniowej
(3) sita dziatajgcg prostopadle do kierunku ruchu
urobku.
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Fig 1
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