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Opis wynalazku

Dziedzina ujawnienia

To ujawnienie dotyczy ogdlnie przetwarzajacych podtoze urzadzen, a bardziej szczegétowo no-
$nikéw i adapterow gtowicy drukujacej.

Tio wynalazku

Niektore przetwarzajace podtoze urzadzenia zawieraja mechanizm drukujacy do generowania
nadajacych sie do odczytania przez cztowieka i/lub maszyne znamion na powierzchni podtoza. Mecha-
nizm drukujacy zawiera gtowice drukujaca, ktéra generuje znamiona w oparciu o odbierane dane po-
przez na przyktad osadzanie farby na powierzchni (powierzchniach), termiczne przenoszenia farby na
powierzchnie (powierzchnie), dziatanie energia na szczegdlne wycinki powierzchni i/lub za posrednic-
twem jakiejkolwiek innej odpowiedniej techniki drukowania.

Dokument patentowy nr US 7893952 ujawnia gtowice drukujaca o rownomiernym obcigzeniu.
Zespot gtowicy drukujacej zapewnia jednolity nacisk na catej szerokoéci obszaru drukowania na watku.
Odpowiednio, zespot gtowicy drukujacej moze wykonywaé operacije drukowania z wyréwnaniem krawe-
dzi bez czesci druku, ktére sa bledsze lub przekrzywione z powodu nieréwnego nacisku na gtowice
drukujaca. Ujawnione rozwigzanie zapewnia wyréwnanie gtowicy drukujacej i umozliwia zastosowanie
jednolitego nacisku w catej gtowicy drukujace;.

Dokument patentowy nr US 8882374 ujawnia drukarke z blokada ramy drukujacej i regulowana
obstuga nosnika. Drukarka zawiera zespét ramy drukujacej na zawiasach potaczonej z pokrywa gérna,
ktéra jest przystosowana do obracania sie poza pokrywa gérna do pozycji otwartej i obracania sie do
pokrywy gornej do pozycji zamknietej. Gdy rama drukujaca znajduje sie w pozycji otwartej, pokrywa
goérna nie moze obracac sie w kierunku dolnej obudowy do pozycji zamknietej. Drukarka moze zawieraé
co najmniej jeden element podtrzymujacy noénik, posiadajacy rozlokowany w nim kanat regulacji no-
$nika. W ujawnionym rozwiazaniu gtowica drukujaca jest sprzezona z gérna pokrywa, aby utatwic¢ wyj-
mowanie wktadu z nosnikiem. Rozwiazanie to nie jest jednak odpowiednie do stosowania w przypadku
duzych gtowic drukujacych.

Krétki opis figur rysunku

FIG. 1  stanowi schemat blokowy przedstawiajacy przyktad przetwarzajacego podtoze urza-
dzenia, w ktérym mozna zastosowac¢ rozwiazania wedtug tego ujawnienia.

FIG. 2 ilustruje przyktadowe przetwarzajace podtoze urzadzenie skonstruowane zgodnie z roz-
wiazaniami wedtug tego ujawnienia.

FIG. 3 stanowi widok boczny wewnetrznych elementéw sktadowych przyktadowego przetwa-
rzajacego podtoze urzadzenia wedtug FIG. 2.

FIG. 4 stanowi widok perspektywiczny wewnetrznych elementéw sktadowych przyktadowego
przetwarzajacego podtoze urzadzenia wedtug FIG. 2, z no$nikiem gtowicy drukujace;
w konfiguracji zamknietej.

FIG. 5 stanowi widok perspektywiczny wewnetrznych elementow sktadowych przyktadowego
przetwarzajacego podtoze urzadzenia wedtug FIG. 2.

FIG.6 stanowi widok perspektywiczny wewnetrznych elementéw sktadowych przyktadowego
przetwarzajacego podtoze urzadzenia wedtug FIG. 2, z no$nikiem gtowicy drukujace;j
w konfiguracji otwarte;.

FIG. 7 stanowi widok perspektywiczny przyktadowej gtowicy drukujacej wedtug FIG. 4, odpo-
wiadajacej konfiguracji zamknietej wedtug FIG. 4.

FIG. 8 stanowi widok terapeutyczny przyktadowego no$nika gtowicy drukujacej wedtug FIG. 4,
zawierajacego pokrywe.

FIG. 9A stanowi widok perspektywiczny przyktadowego nosnika gtowicy drukujacej wedtug FIG. 4,
w konfiguracji dostepowe;.

FIG. 9B stanowi kolejny widok perspektywiczny przyktadowego no$nika gtowicy drukujacej we-
dtug FIG. 4, w konfiguracji dostepowe;.

FIG. 10 stanowi widok perspektywiczny z tytu przyktadowego adapteru skonstruowanego zgod-
nie z rozwiazaniem wedtug tego ujawnienia, zamontowanego do przyktadowego me-
chanizmu wychylajacego.

FIG. 11 stanowi widok perspektywiczny z przodu przyktadowego adapteru wedtug FIG. 10 bez
pokrywy, zamontowanego do przyktadowego mechanizmu wychylajacego.
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FIG. 12 stanowi widok perspektywiczny z przodu przyktadowego adapteru wedtug FIG. 10 z po-
krywa, zamontowanego do przyktadowego mechanizmu wychylajacego.

FIG. 13 stanowi widok perspektywiczny z tytu przyktadowego nosnika gtowicy drukujacej we-
dtug FIG. 4.

FIG. 14 stanowi widok perspektywiczny czesci przyktadowego nosdnika gtowicy drukujacej we-
diug FIG. 4, zawierajacego przyktadowy element odchylajacy.

FIG. 15 stanowi widok perspektywiczny z tytu cze$ci przyktadowego noénika gtowicy drukujace;
wedtug FIG. 4, zawierajacego przyktadowy element odchylajacy wedtug FIG. 14.

FIG. 16 stanowi widok perspektywiczny z tytu cze$ci przyktadowego noénika gtowicy drukujace;
wedtug FIG. 4, zawierajacego przyktadowy element odchylajacy.

FIG. 17 stanowi widok perspektywiczny przyktadowego adapteru skonstruowanego zgodnie
Z rozwiazaniem wedtug tego ujawnienia.

FIG. 18 stanowi widok perspektywiczny przyktadowego zespotu gtowicy drukujacej, do potacze-
nia ze spasowaniem z przyktadowym adapterem wedtug FIG. 17.

Opis szczegolowy

Pewne elementy sktadowe przetwarzajacych podtoze urzadzen uczestnicza w precyzyjnych ope-
racjach. Na przyktad dziatanie mechanizmu drukujacego jest zalezne od prawidiowego wyréwnania,
zorientowania, odchylania i/lub innego skonfigurowania jego elementéw sktadowych. Jakkolwiek prze-
twarzajace podfoze urzadzenia sa typowo skonfigurowane na poczatku prawidtowo (np. gdy te urza-
dzenia sa przewozone i/lub dostarczane), moze pojawic sie potrzeba wyjecia, przeinstalowania lub wy-
miany jednego lub wiecej elementéw sktadowych. W takich przypadkach prawidtowe wyjmowanie oraz
instalowanie stanowia istotne operacje dla utrzymania prawidtowej konfiguracji, a zatem pozadanego
dziatania przetwarzajacego podtoze urzadzenia. Ujawszy to inaczej, nieprawidtiowe wyjmowanie i/lub
instalowanie okreslonych elementéw skiadowych moze niekorzystnie wptywac na dziatanie przetwarza-
jacego podtoze urzadzenia.

Gtowica drukujaca jest przyktadowym elementem sktadowym, dla ktérego wazne jest prawidtowe
wyjmowanie oraz instalowanie. Na przyktad termiczna gtowica drukujaca jest zorientowana oraz utrzy-
mywana w bliskim sasiedztwie drukowanego podtoZza podczas drukowania tak, Zze gtowica drukujaca
dziata energia na przyktad na tasme termotransferowa lub podtoze bezposrednio termiczne. Jezeli nie
wréci do prawidtowego potozenia (na przyktad w odniesieniu do wyréwnania, oddalenia i/lub orientac;ji
wzgledem rolki dociskowej), gtowica drukujaca moze nie przenosi¢ oczekiwanej ilosci energii do spo-
dziewanego miejsca na tasmie termotransferowej lub podtozu bezposrednio termicznym. Co wiecej,
w niektérych przypadkach prawidtowa wielkos¢ sity dziatajacej na gtowice drukujaca w kierunku do rolki
dociskowej ma kluczowe znaczenie. Na przyktad bez prawidtowej wielko$ci sity lub nacisku dziatajacego
na gtowice drukujaca system przenosnikowy zawierajacy rolke dociskowa nie moze prawidtowo dopro-
wadza¢ podtoza przy gtowicy drukujacej. W niektérych przyktadach, bez prawidtowej wielkosci sity lub
ci$nienia dziatajacych na gtowice drukujaca, przeptyw ciepta generowanego przez gtowice drukujaca
moze mie¢ niezgodna z zamierzeniem lub nieoczekiwana charakterystyke. Dodatkowe lub alternatywne
kwestie moga by¢ tego skutkiem w przypadku réZnego rodzaju gtowic drukujacych nieprawidtowo wy-
jetych i/lub zainstalowanych.

Przyktadowe nosniki gtowicy drukujacej ujawnione w tym dokumencie, ktére czasem okresla sie
w tym dokumencie jako ,nosniki”, utatwiaja prawidtowe operacje dostepowe (na przyktad wyjmowanie,
instalowanie, konserwowanie i/lub czyszczenie) zwigzane z zespotem gtowicy drukujacej, do przepro-
wadzenia przez nosnik. Bardziej szczegdtowo, przyktadowe nosniki ujawnione w tym dokumencie za-
pewniaja prosty i dogodny dostep do zespotu gtowicy drukowej, a tym samym gtowicy drukujacej w ze-
spole gtowicy drukujacej. Jak zostato to opisane szczegotowo ponizej, przyktadowe nos$niki ujawnione
w tym dokumencie obejmuja pierwszy oraz drugi mechanizm wychylajacy, ktére umozliwiaja wiele kon-
figuracji no$nikéw. Na przyktad nos$niki ujawnione w tym dokumencie sa umieszczane w konfiguracji
zamknietej, konfiguracji otwartej lub konfiguracji dostepowej. Gdy znajduja sie w konfiguracji zamkniete;j,
przyktadowe noéniki ujawnione w tym dokumencie umieszczaja gtowice drukujaca w poblizu doprowa-
dzajacej podtoze Sciezki, a takze przytrzymuja gtowice drukujaca w prawidtowym potozeniu wzgledem
na przyktad rolki dociskowej, na ktérej doprowadzane jest podtoze. Gdy znajdujg sie w konfiguracji
otwartej, przyktadowe nosniki ujawnione w tym dokumencie umieszczaja gtowice drukujaca w pewnej
odlegtosci dalszej od doprowadzajacej podtoze Sciezki wzgledem konfiguracji zamknietej. Konfiguracja
otwarta umozliwia na przyktad czyszczenie gtowicy drukujacej. Przyktadowe noéniki ujawnione w tym
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dokumencie przechodza od konfiguracji zamknietej do konfiguracji otwartej za posrednictwem pierw-
szego mechanizmu wychylajacego. Bardziej szczegétowo, przyktadowe noéniki ujawnione w tym doku-
mencie wychylaja sie wokdt pierwszej osi wyznaczanej przez pierwszy mechanizm wychylajacy, prze-
mieszczajac w ten sposdb gtowice drukujaca dalej od rolki dociskowej wzdiuz pierwszego luku. W przy-
ktadzie konfiguracji otwartej ujawnionej w tym dokumencie, zespét gtowicy drukujacej pozostaje zamo-
cowany do nos$nika.

Nosnik gtowicy drukujacej, zawierajacy: podstawe do podpierania zespotu gtowicy drukujace;j;
pierwszy mechanizm wychylajacy do wychylania podstawy wokot pierwszej osi; a takze drugi mecha-
nizm wychylajacy do wychylania tacznika wokoét drugiej osi, odmiennej niz pierwsza os, charakteryzuje
sie tym, ze zespét gtowicy drukujacej jest roztacznie sprzegany z tacznikiem.

Korzystnie jest, gdy pierwsza o$ jest réwnolegta do drugiej osi.

Korzystnie jest, gdy zawiera ponadto otwér w podstawie, tacznik do wychylania w otworze.

Korzystnie jest, gdy pierwsza o$ jest wyznaczana przez pierwszy mechanizm wychylajacy;
a takze, gdy druga o0$ jest wyznaczana przez wat sprzegniety z drugim mechanizmem wychylajacym.

Korzystnie jest, gdy wat jest sprzegany z podstawa za posrednictwem elementu odchylajacego.

Korzystnie jest, gdy element odchylajacy zawiera pierwsza cze$¢ sprzegnieta z watem oraz druga
czesc¢ sprzegnieta z podstawa.

Korzystnie jest, gdy element odchylajacy zawiera trzecia czes$¢ usytuowana w otworze podstawy.

Korzystnie jest, gdy element odchylajacy jest pierwszym elementem odchylajacym, a ponadto
zawiera drugi element odchylajacy, sprzegajacy wat z podstawa.

Korzystnie jest, gdy czes¢ elementu odchylajacego jest usytuowana pomiedzy wysunieta czescia
drugiego mechanizmu wychylajacego a elementem ustalajacym.

Korzystnie jest, gdy zawiera ponadto adapter zawierajacy tacznik, wejscie zasilania oraz wejscie
danych, znamienny tym, Ze tacznik zawiera wiele wyjs¢.

Korzystnie jest, gdy adapter zawiera ponadto ramie wyréwnujace do prowadzenia potaczenia
tacznika z zespotem gtowicy drukujace;.

Przetwarzajace podtoze urzadzenie, zawierajace: obwdd logiczny; pierwszy mechanizm wychy-
lajacy, zamontowany do podstawy montazowej, pierwszy mechanizm wychylajacy do obracania pod-
stawy nosnika gtowicy drukujacej; pierwszy element odchylajacy, sprzegniety z pierwszym mechani-
zmem wychylajacym, do odchylania pierwszego mechanizmu wychylajacego w pierwszym kierunku ob-
rotowym; a takze drugi mechanizm wychylajacy, sprzegniety z podstawa nosnika gtowicy drukujacej za
posrednictwem watu oraz drugiego elementu odchylajacego, charakteryzuje sie tym, Zze drugi mecha-
nizm wychylajacy ma obracaé tacznik w drugim kierunku obrotowym, innym niz pierwszy kierunek ob-
rotowy, przy czym facznik ma roztacznie sprzegaé zespét gtowicy drukujacej z obwodem logicznym.

Korzystnie jest, gdy przetwarzajace podtoze urzadzenie zawiera ponadto: zespot przestawny, do
ograniczania przemieszczenia podstawy w pierwszym kierunku obrotowym, gdy znajduje sie w jednym
z wielu pofozen; a takze, gdy element ustalajacy do ograniczania przemieszczania tacznika w drugim
kierunku obrotowym.

Gdy znajduja sie w konfiguracji dostepowej z zainstalowanym zespotem gtowicy drukujace;j, przy-
ktadowe nosniki ujawnione w tym dokumencie ustawiaja zespét gtowicy drukujacej w potozeniu, w kto-
rym zespoét gtowicy drukujacej moze by¢ wyjmowany z no$nika. Bardziej szczegdtowo, drugi mechanizm
wychylajacy przyktadowych no$nikéw ujawnionych w tym dokumencie wychyla zespét glowicy drukuja-
cej dalej od nos$nika wokot drugiej osi, innej niz pierwsza o0s$, a tym samym przemieszcza gtowice dru-
kujaca dalej od nos$nika wzdtuz drugiego tuku, innego niz pierwszy tuk. Ujawszy to inaczej, drugi me-
chanizm wychylajacy przyktadowych nosnikéw ujawnionych w tym dokumencie umozliwia opadniecie
zespotu gtowicy drukujacej, po zainstalowaniu, na pewna odlegto$é od nosnika, a tym samym zapewnia
sie przeswit dla dostepu do zainstalowanego zespotu gtowicy drukujacej pod dostepnym katem.

Gdy znajduja sie w konfiguracji dostepowej bez zainstalowanego zespotu gtowicy drukujace;,
przyktadowe nosniki ujawnione w tym dokumencie umozliwiaja zainstalowanie zespotu gtowicy druku-
jacej z przeswitem przez kat dostepowy. Bardziej szczegdtowo, drugi mechanizm wychylajacy przykta-
dowych nosnikéw ujawnionych w tym dokumencie wychyla sie wystawiajac tacznik do przyjmowania
zespotu gtowicy drukujacej z dostatecznie szerokim przeswitem oraz katem dostepowym. Nalezy zau-
wazyé, ze przykiadowe zespoty nosnikowe zapewniaja te oraz inne korzysci, a jednoczesnie zachowuja
zwarty rozmiar obrysu dla przetwarzajacego podtoze urzadzenia.

Jak zostato to opisane szczegdtowo ponizej, zespét gtowicy drukujace;j jest roztacznie spasowany
z przyktadowym adapterem ujawnionym w tym dokumencie. W znanych przetwarzajacych podtoze
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urzadzeniach sprzeganie i rozprzeganie gtowicy drukujacej obejmuje taczenie i roztaczanie wielu tacz-
nikéw, ktére stanowia typowo koncéwki na koncach kabli lub przewoddéw. Na przyktad podczas instalo-
wania gtowicy drukujacej w takich znanych przetwarzajacych podtoze urzadzeniach osoba musi znalezé
kabel zasilania, wprowadzié tacznik kabla zasilania w zasieg gtowicy drukujacej, wyréwnac tacznik kabla
zasilania z odpowiadajacym mu tacznikiem zasilania na gtowicy drukujacej, prawidtowo spasowac te
dwa faczniki zasilania, znalez¢ jeden lub wiecej kabli danych, wprowadzi¢ ten jeden lub wiecej kabli
danych w zasieg gtowicy drukujacej, wyréwnaé ten jeden lub wiecej tacznikéw kabli danych z odpowia-
dajacym im facznikiem (odpowiadajacymi im tacznikami) na gtowicy drukujacej, a takze prawidtowo spa-
sowac taczniki kabli danych.

Przyktadowe adaptery ujawnione w tym dokumencie usprawniaja proces sprzegania i rozprzega-
nia zespotu gtowicy drukujacej z oraz od przetwarzajacego podtoze urzadzenia. Jak zostato to opisane
szczegbtowo ponizej, przyktadowe adaptery ujawnione w tym dokumencie zapewniaja zwarty zespot
interfejsowy, ktéry umozliwia sprzeganie gtowicy drukujacej z przetwarzajacym podtoze urzadzeniem
oraz jej rozprzeganie od niego za posrednictwem pojedynczej czynnosci (na przyktad prostego wpro-
wadzenia lub prostego roztaczenia) zamiast koniecznosci sprzegania lub rozprzegania zaréwno kabla
zasilania jak i jednego lub wiecej kabli danych. Przyktadowe adaptery ujawnione w tym dokumencie
zawieraja wiele tacznikéw wejsciowych (na przyktad tacznik wejsciowy zasilania oraz jeden lub wiecej
tacznikdow wejsciowych danych), ktére sa sprzegniete z odpowiednimi zrédtami (na przyktad kablami
zasilania, kablem (kablami) danych i/lub tacznikami ptyty), przetwarzajacego podtoze urzadzenia. Przy-
ktadowe adaptery ujawnione w tym dokumencie obejmuja tacznik majacy cechy wyréwnujace (na przy-
ktad ramiona), ktére prowadza wiele wyj$¢ (na przyktad portéw) skonfigurowanych do sprzegania z od-
powiadajacymi im wejsciami (na przyktad pinami lub wtykami) zespotu gtowicy drukujacej. Dlatego tez
zespot gtowicy drukujacej zostaje sprzegniety z przetwarzajacym podtoze urzadzeniem za posrednic-
twem pojedynczego spasowania zespotu gtowicy drukujacej z tacznikiem przyktadowych adapterow
ujawnionych w tym dokumencie. Co wiecej, zespdt gtowicy drukujace;j jest rozprzegany od przetwarza-
jacego podtoze urzadzenia za posrednictwem prostego odtaczenia zespotu gtowicy drukujacej od tacz-
nika przyktadowych adapteréw ujawnionych w tym dokumencie. Nalezy zauwazyé, ze sprzeganie ze-
spotu gtowicy drukujacej z przetwarzajacym podioze urzadzeniem, umozliwiane przez przyktadowe ad-
aptery ujawnione w tym dokumencie, nie obejmuje interakcji uzytkownika z jakimikolwiek kablami. Co
wiecej, rozprzeganie zespotu gtowicy drukujacej od przetwarzajacego podioze urzadzenia, umozliwiane
przez przyktadowe adaptery ujawnione w tym dokumencie, nie rozdziela potaczenia kabli z odpowiada-
jacymi im tacznikami.

W niektérych przyktadach, adaptery ujawnione w tym dokumencie sa wykorzystywane w zwiazku
z przyktadowymi nosnikami ujawnionymi w tym dokumencie. W niektérych przyktadach przetwarzaja-
cego podtoze urzadzenia wykorzystuje sie nosniki ujawnione w tym dokumencie bez adapteru ujawnio-
nego w tym dokumencie. W niektérych przyktadach w przetwarzajacym podtoZze urzadzeniu wykorzy-
stuje sie adaptery ujawnione w zwiazku z dodatkowymi lub alternatywnego rodzaju nosnikami i/lub ze-
spotami gtowicy drukujacej niz ujawnione w tym dokumencie.

FIG. 1 stanowi schemat blokowy przyktadowego przetwarzajgcego podtoze urzadzenia 100,
w ktérym realizowane moga by¢é rozwigzania wedtug tego ujawnienia. Przyktadowe przetwarzajace pod-
toze urzadzenie 100 wedtug FIG. 1 jest wolnostojaca jednostka. W niektorych przyktadach przetwarza-
jace podtoze urzadzenie 100 jest zintegrowane w aparacie takim jak na przyktad bankomat (Automatic
Teller Machine, w skrécie ATM), kiosk, urzadzenie bedace punktem sprzedazy. W przyktadowym prze-
twarzajacym podtoze urzadzeniu 100 wedtug FIG. 1 wykorzystuje sie jedna lub wiecej technologii druku
(na przyktad bezposrednie drukowanie termiczne i/lub drukowanie termotransferowe) do generowania
znamion na podiozu.

Przyktadowe przetwarzajace podtoze urzadzenie 100 wedtug FIG. 1 zawiera sterownik 102 skon-
figurowany do sterowania okres$lonymi elementami sktadowymi przetwarzajacego podtoZze urzadzenia
100. W zilustrowanym przyktadzie wedtug FIG. 1, sterownik 102 jest obwodem logicznym skonfiguro-
wanym do wykonywania funkcji drukowania. Przyktadowy sterownik 102 wedtug FIG. 1 jest realizowany
poprzez jakikolwiek odpowiedni obwdéd logiczny taki jak na przyktad jeden lub wiecej procesoréw, mi-
kroprocesor (mikroprocesory), koprocesor (koprocesory) i/lub obwdd scalony (obwody scalone) (na
przyktad ASIC (Application Specific Integrated Circuit), FPGA (Field Programmable Gate Array) i temu
podobne). W niektdérych przyktadach sterownik 102 jest skonfigurowany do wykonywania instrukcji prze-
chowywanych w pamieci 104 przetwarzajacego podtoze urzadzenia 100. Przyktadowa pamie¢ 104 we-
dtug FIG. 1 jest realizowana na przyktad poprzez pamieé ulotng i/lub nieulotng, ktéra moze by¢ albo
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stata, albo wyjmowana. Przyktadowa pamieé¢ 104 wedtug FIG. 1 jest skonfigurowana do przechowywa-
nia informacji, danych, aplikacji, instrukgcji i/lub temu podobnych, do umozliwiania sterownikowi 102 wy-
konywania funkcji drukowania.

Przyktadowy sterownik 102 wedtug FIG. 1 odbiera dane reprezentujace zadania drukowania (na
przyktad prace drukowania) od pamieci 104 i/lub zewnetrznego zrodta 106 danych. Przyktady zewnetrz-
nych zrédet danych obejmuja urzadzenie nadrzedne, system nadrzedny, urzadzenie sieciowe oraz wyj-
mowane urzadzenie no$nikowe. W zilustrowanym przykfadzie wedtug FIG. 1, sterownik 102 przetwarza
odbierane dane tak, ze te dane nadaja sie do wykorzystania do drukowania znamion na podtozu. Na
przyktad, sterownik 102 wedtug FIG. 1 wykorzystuje mechanizm drukujacy do generowania linii danych
drukowania (na przyktad bezposrednio lub na podstawie obrazu-bitmapy) stosownie do odbieranych
danych.

W przyktadzie wedtug FIG. 1, sterownik 102 wysyta linie danych drukowania (lub jakiegokolwiek
innego rodzaju dane nadajace sie do wykorzystania do drukowania znamion na podtozu) do mechani-
zmu drukujacego 108 przetwarzajgcego podtoze urzadzenia 100. Przyktadowy mechanizm drukujacy
108 wedtug FIG. 1 jest skonfigurowany do przyjmowania zespotu 110 gtowicy drukujacej, zawierajacego
gtowice drukujaca 112. Jak zostato to opisane szczegdtowo ponizej zespdt 110 gtowicy drukujace;j jest
sprzegniety roztacznie z mechanizmem drukujacym 108 za posrednictwem nosnika 114 gtowicy druku-
jacej. Przyktadowa gtowica drukujaca 112 jest skonfigurowana do generowania znamion na podtozu
stosownie do danych odbieranych w mechanizmie drukujacym 108. Przyktadowa gtowica drukujaca 112
wedtug FIG. 1 zawiera naped realizowany poprzez obwdd logiczny skonfigurowany do przyjmowania
danych reprezentujacych znamiona, ktére maja by¢ drukowane.

Dodatkowo, naped gtowicy drukujacej 112 jest skonfigurowany do sterowania jedna lub wiecej
operacjami lub funkcjami gtowicy drukujacej 112 stosownie do odbieranych danych. Na przyktad, gdy
gtowica drukujaca 112 wedtug FIG. 1 jest realizowana jako gtowica termiczna, naped selektywnie zasila
(na przyktad ogrzewa) elementy (na przyktad punkty gtowicy drukujacej) gtowicy drukujacej 112 stosow-
nie do odbieranych danych (na przyktad linii drukowania), generujac w wyniku tego odpowiednie zna-
miona na podtozu doprowadzanym poprzez przetwarzajace podtoze urzadzenie 100 w poblize gtowicy
drukujacej 112. Gdy przetwarzajace podtoze urzadzenie 100 jest skonfigurowane do bezposredniego
drukowania termicznego, bezposrednio termiczne podtoze jest doprowadzane przez gtowice drukujaca
112, a elementy gtowicy drukujacej 112 dziataja bezposrednio energia na podtoze drukowe, ktére zmie-
nia zabarwienie (na przyktad z biatego na czarne lub barwne) w odpowiedzi na dziatanie energii. Gdy
przetwarzajace podtoze urzadzenie 100 jest skonfigurowane do drukowania termotransferowego, tasma
zfarba oraz czyste podtoze drukowe sa doprowadzane przez gtowice drukujaca 112, a elementy gtowicy
drukujacej 112 dziataja energia na tasme z farba, co powoduje przenoszenie farby na czyste podtoze
drukowe usytuowane przy tasmie, w odpowiedzi na dziatanie energii.

Gdy przetwarzajace podtoze urzadzenie 100 jest skonfigurowane do wykorzystywania bezpo-
$redniego drukowania termicznego lub drukowania termotransferowego, prawidtowe potozenie gtowicy
drukujacej 112 wzgledem na przyktad rolki dociskowej jest wazne. Bardziej szczegdtowo, rolka doci-
skowa oraz inne elementy sktadowe systemu przenosnikowego (na przyktad rolki) sa skonfigurowane
do przenoszenia podtoza i/lub tasmy przez zacisk utworzony pomiedzy gtowica drukujaca 112 a rolka
dociskowa. Bez prawidtowej wielkosci docisku lub sity dziatajacej w zwiazku z kontaktem pomiedzy
gtowica drukujaca 112 a rolka dociskowa, podtoze i/lub tasma z farbg moga nie by¢ prawidtowo prze-
noszone przez ten zacisk. Na przykiad, jezeli zbyt duzy nacisk lub sita dziata na rolke dociskowa za
sprawa gtowicy drukujacej 112, tasma z farba moze sie marszczyé. Alternatywnie, jeZeli niedostateczny
nacisk lub sita dziata na rolke dociskowa za sprawa gtowicy drukujacej 112, podtoze moze nie by¢ do-
prowadzane poprzez zacisk z prawidtowa predkoscia (lub w ogdle). Co wiecej, prawidtowa wielko$é
nacisku pomiedzy gtowica drukujaca 112 a rolka dociskowa umozliwia prawidtowy przeptyw ciepta od
elementéw grzejnych gtowicy 112.

Przyktadowy nosnik 114 gtowicy drukujacej, ktory jest czasem okreslany w tym dokumencie jako
nosnik 114, jest skonfigurowany do pozycjonowania zespotu 110 gtowicy drukujacej (a tym samym i gto-
wicy drukujacej 112) w prawidtowe| konfiguracji do drukowania. W przyktadowym mechanizmie druku-
jacym 108 wedtug FIG. 1 wykorzystuje sie nosnik skonstruowany zgodnie z rozwigzaniami wedtug tego
ujawnienia (na przyktad nosnik 400 wedtug FIG. 4 opisany szczegdtowo ponizej) do zapewnienia do-
godnego dostepu do gtowicy drukujacej 112, prawidiowego potozenia oraz utrzymywania gtowicy dru-
kujacej 112 do drukowania, a takze utatwiania skutecznego instalowania, czyszczenia i/lub usuwania
gtowicy drukujacej 112 z mechanizmu drukujacego 108.
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W zilustrowanym przyktadzie wedtug FIG. 1, sterownik 102 oraz zrédto zasilania 116 sa umiesz-
czane w oraz poza komunikacja elektryczna z gtowica drukujaca 112 w odpowiedzi na zainstalowanie
oraz usuwanie zespotu 110 gtowicy drukujacej w oraz z nosnika 114. Przyktadowy mechanizm druku-
jacy 108 wedtug FIG. 1 moze wykorzystywaé przyktadowy adapter skonstruowany zgodnie z rozwigza-
niami wedtug tego ujawnienia (na przykfad przyktadowy adapter 906 wedtug FIG. 9A opisany szczeg6-
towo ponizej) do zapewnienia obejmujacego pojedyncza czynnosc¢ instalowania oraz obejmujacego po-
jedyncza czynno$é wyjmowania zespotu 110 gtowicy drukujacej w oraz z przetwarzajacego podtoze
urzadzenia 100.

W niektoérych przyktadach w przyktadowym mechanizmie drukujacym 108 wedtug FIG. 1 wyko-
rzystuje sie przyktadowy nosnik ujawniony w tym dokumencie (na przyktad przyktadowy nosénik 400
wedtug FIG. 4 opisany szczegdtowy ponizej) w potaczeniu z przyktadowym adapterem ujawnionym
w tym dokumencie (na przyktad przyktadowym adapterem 906 wedtug FIG. 9A opisanym szczegdtowo
ponizej). Alternatywnie, w przyktadowym mechanizmie drukujacym 108 wedtug FIG. 1 wykorzystuje sie
przyktadowy nosnik ujawniony w tym dokumencie, a takze nie wykorzystuje sie przyktadowego adapteru
ujawnionego w tym dokumencie.

Alternatywnie, w przyktadowym mechanizmie drukujacym 108 wedtug FIG. 1 wykorzystuje sie
przyktadowy adapter ujawniony w tym dokumencie i nie wykorzystuje sie przyktadowego nosnika ujaw-
nionego w tym dokumencie.

FIG. 2 ilustruje przyktadowa realizacje przetwarzajacego podtoze urzadzenia 100 wedtug FIG. 1,
skonstruowanego zgodnie z rozwiazaniami wedtug tego ujawnienia. Przyktadowe przetwarzajace pod-
toze urzadzenie 200 wedtug FIG. 2 zawiera obudowe 202 majaca drzwiczki 204. Jak zostato to zilustro-
wane na FIG. 2, drzwiczki 204 znajduja sie w zamknietym potozeniu operacyjnym, w ktérym dostep do
wewnetrznych elementéw sktadowych jest uniemozliwiony. Dodatkowo do powstrzymywania brudu pytu
oraz ciat obcych przed przedostawaniem sie do wewnetrznego zagtebienia przetwarzajacego podtoze
urzadzenia 200 oraz potencjalnym zanieczyszczeniem elementdéw zuzywajacych sie lub elektroniki,
drzwiczki 204 moga réwniez ogranicza¢ hatas i zapobiega¢ niezamierzonemu dotknieciu wrazliwych
elementow sktadowych. Przyktadowe drzwiczki 204 wedtug FIG. 2 sg zamocowane zawiasowo do ramy
przetwarzajacego podtoze urzadzenia 200 za posrednictwem zawiaséw 206 tak, ze drzwiczki 204 moga
by¢ otwierane, aby zapewni¢ dostep do wewnetrznych elementéw sktadowych przetwarzajacego pod-
toze urzadzenia 200. Jak zostato to opisane ponizej w zwiazku z FIG. 3, rama zawiera podstawe mon-
tazowa, do ktérej zamontowane sa pewne elementy sktadowe przetwarzajacego podtoze urzadzenia
200. Na przyktad, jak zostato to opisane ponizej, mechanizm drukujacy zamontowany do podstawy
montazowej generuje znamiona na podtozu doprowadzanym do mechanizmu drukujacego przez ele-
menty sktadowe zamontowane do podstawy montazowej. Mechanizm drukujacy wyprowadza podtoze
przy wyjsciu 208 usytuowanym wzdtuz przedniej powierzchni 210 obudowy 202.

FIG. 3 ilustruje widok boczny cze$ci przyktadowego przetwarzajacego podtoze urzadzenia 200
wedtug FIG. 2, z usunietymi drzwiczkami 204. Podobny widok zagtebienia wewnetrznego jest dostepny,
gdy drzwiczki 204 sg otwarte. Jak zostato to przedstawione na FIG. 3, podstawa montazowa 300 pod-
piera wewnetrzne elementy sktadowe przetwarzajacego podtoze urzadzenia 200 obejmujace wrzeciono
z podiozem (nie zilustrowano), pewna liczbe prowadzacych elementéw sktadowych (na przyktad rolki,
ktére prowadza podfoze i/lub tadme), doprowadzajace tasme wrzeciono 302, zbierajace tasme wrze-
ciono 304, czujnik przepuszczalnosci 306, zespot dociskowy 308, a takze mechanizm drukujacy 310.
Wrzeciono do podtoza (nie zilustrowano) jest skonfigurowane do przytrzymywania szpuli z podtozem,
ktore jest doprowadzane do mechanizmu drukujacego 310 oraz na zewnatrz wyjscia 208 (FIG. 2). Do-
prowadzajgce tasme wrzeciono 302 jest skonfigurowane do przytrzymywania szpuli nieuzywanej tasmy.
Tasma jest doprowadzana z doprowadzajgcego tasme wrzeciona 302 do mechanizmu drukujacego
310, ktéry wykorzystuje tasme do generowania znamion na podfozu, ktére jest rownoczesnie doprowa-
dzane do mechanizmu drukujacego 310. Zbierajgce tasme wrzeciono 304 jest skonfigurowane do przy-
trzymywania szpuli z uzywana tasma (na przykfad tasma, ktéra zostata doprowadzona poprzez mecha-
nizm drukujacy 310).

Przyktadowy mechanizm drukujacy 310 wedtug FIG. 3 generuje znamiona przy zacisku utworzo-
nym przez rolke zespotu dociskowego 308 oraz gtowice. W zilustrowanym przyktadzie wedtug FIG. 3,
mechanizm drukujacy 310 selektywnie dziata cieptem na tadéme zgodnie z na przyktad odbieranymi
danymi linii drukowania, a tym samym przenosi znamiona (na przykfad farbe) na podtoze w sasiedztwie
tasmy w zacisku. Alternatywnie, gdy bezposrednie podtoze termiczne jest doprowadzane do mechani-
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zmu drukujacego 310 (na przyktad gdy przetwarzajace podtoze urzadzenie 200 znajduje sie w konfigu-
racji bezposrednio termicznej), tasma nie jest doprowadzana do mechanizmu drukujacego 310 a cie-
ptem dziata sie selektywnie na bezposrednie podtoze termiczne doprowadzane do gtowicy drukujace;,
powodujac tym samym zmiane wygladu podtoza w wybranych miejscach. Przyktadowy mechanizm dru-
kujacy 310 zawiera strukture wsporcza 312 oraz zdejmowane pokrywy 314 oraz 316, ktére ostaniajg
mechanizm drukujacy 310.

FIG. 4 stanowi widok perspektywiczny mechanizmu drukujacego 310 z usunietymi pokrywami
314 oraz 316 wedtug FIG. 3. FIG. 8 ilustruje zdejmowana pokrywe 316 w stanie zainstalowanym, co
zostato opisane szczegdtowo ponizej w nawigzaniu do FIG. 8. Przykladowy mechanizm drukujacy 310
wedtug FIG. 4 zawiera nosnik 400 gtowicy drukujacej (lub po prostu ,nosnik 400”) skonstruowany zgod-
nie z rozwiazaniami wedtug tego ujawnienia. Jak zostato to zilustrowane na FIG. 4, przyktadowy nos$nik
400 znajduje sie w konfiguracji zamknietej, z ktérej wykonywane sg operacje drukowania. Niemniej jed-
nak, jak zostato to opisane ponizej, przyktadowy nosnik 400 jest alternatywnie umieszczany w konfigu-
racji otwartej (FIG. 6) lub konfiguracji dostepowej (FIG. 9A oraz FIG. 9B) dla potrzeb réznego rodzaju
operacji (na przyktad wyjmowania gtowicy drukujacej, czyszczenia gtowicy drukujace;j i/lub instalowania
gtowicy drukujacej).

Przyktadowy mechanizm drukujacy 310 wedtug FIG. 4 zawiera zespét przestawny 402 do przy-
trzymywania nosnika 400 w konfiguracji zamknietej oraz umozliwiania przechodzenia nosnika 400 do
konfiguracji otwartej lub do konfiguracji dostepowej. Przyktadowy zespét przestawny 402 jest zamoco-
wany zawiasowo do podstawy montazowej 300 i moze sie przemieszcza¢ pomiedzy potozeniem odta-
czonym (FIG. 4) a potozeniem roztaczonym (FIG. 6). Przyktadowy zespét przestawny 402 weditug FIG. 4
zawiera elementy napedowe 404 oraz 406 i uchwyt 408. Reczne obracanie uchwytu 408 powoduje
przemieszczanie zespotu przestawnego 402 pomiedzy potozeniem potaczonym (FIG. 4) a potozeniem
roztaczonym (FIG. 6).

Gdy zespot przestawny 402 znajduje sie w potozeniu potgczonym, elementy napedowe 404 oraz
406 dziatajg regulowanej wielko$ci sita na noénik 400. Jakkolwiek nie zostato to przedstawione na FIG. 4,
zdejmowana pokrywa 316 jest potaczona przez na przyktad element napedowy 404 oraz 406 i odpo-
wiednia sita dziata na no$nik 400 poprzez zdejmowanag pokrywe 316. W zilustrowanym przyktadzie we-
diug FIG. 4, elementy napedowe 404 oraz 406 zawieraja bebny, ktdre sg obracane (na przyktad do
wstepnie zadanych potozen oznaczonych wskaznikami) do regulowania wielkos$ci sity, jaka dziata na
nosnik 400. W niektérych przyktadach realizacji elementy napedowe 404 oraz 406 zawierajg zakrzy-
wiony profil skonfigurowany do slizgowego sprzegania powierzchni (na przyktad zdejmowanej pokrywy
316), gdy zespot przestawny 402 jest obracany. Zakrzywiony profil elementéw napedowych 404 oraz
406 zapewnia funkcjonalno$é w rodzaju krzywki, ktéra przemieszcza sie wzdtuz odpowiedniej po-
wierzchni, gdy zespot przestawny 402 jest obracany od potozenia roztaczonego do potozenia potaczo-
nego. Dlatego tez elementy napedowe 404 oraz 406 napedzaja nosnik 400 do potozenia do drukowania.
W niektdrych przyktadach realizacji obszary stykowe pomiedzy elementami napedowymi 404 oraz 406
a odpowiednia powierzchnia sa skonfigurowane do umozliwiania przemieszczania $lizgowego, gdy ze-
spot przestawny 402 jest obracany.

W niektorych przyktadach zaczepy zespotu przestawnego 402 sa skonfigurowane do przytrzymy-
wania zespotu przestawnego 402 albo w potozeniu potaczonym, albo w potozeniu roztagczonym. Gdy
zespot przestawny 402 znajduje sie w potozeniu potaczonym, elementy napedowe 404 oraz 406 przy-
trzymuja nosnik 400 w potozeniu do drukowania. Na przyktad, elementy napedowe 404 oraz 406 przy-
trzymuja nosnik 400 w potozeniu takim, ze gtowica drukujaca 600 (FIG. 6) podpierana przez nos$nik 400
jest prawidtowo wyréwnana i zorientowana z rolka 410 zespotu dociskowego 308. Co wiecej, przykfa-
dowe elementy napedowe 404 oraz 406 zapewniaja, ze prawidtowa wielkos¢ nacisku bedzie dziata¢ na
gtowice drukujgca 600 w kierunku w strone rolki dociskowej 410.

W odpowiedzi na przemieszczanie zespotu przestawnego 402 (na przyktad za posrednictwem
uchwytu 408) od potozenia potaczonego do potozenia roztaczonego, elementy napedowe 404 oraz 406
sg odtaczone, a zatem nie dziatajg sita na no$nik 400. Gdy zespét przestawny 402 znajduje sie w poto-
zeniu roztaczonym, przyktadowy nosnik 400 moze swobodnie sie przemieszcza¢ od konfiguracji za-
mknietej do konfiguracji otwartej (FIG. 6) lub do konfiguracji dostepowej (FIG. 9A oraz FIG. 9B). To czy
nosnik 400 przechodzi do konfiguracji otwartej lub konfiguracji dostepowej w odpowiedzi na odtaczenie
zespotu przestawnego 402 jest okre$lane poprzez to, czy gtowica drukujaca 600 jest zamocowana czy
nie przy nosniku 400. W zilustrowanym przyktadzie wedtug FIG. 4, gtowica drukujaca 600 jest zamoco-
wana roztacznie do nodnika 400 za posrednictwem elementu mocujacego (na przyktad wkretu lub Sruby)
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412. W celu przeprowadzenia nosnika 400 od konfiguracji zamknietej (FIG. 4) do konfiguracji otwartej
(FIG. 6), element mocujacy 412 jest pozostawiany na swoim miejscu tak, ze gtowica drukujgca 600
pozostaje zamocowana do nosnika 400, a zespdt przestawny 402 jest przemieszczany do potozenia
roztaczonego. Jak zostato to przedstawione ponizej, nosnik 400 jest odchylany do konfiguracji otwarte;
oraz, w odpowiedzi na odtaczenie zespotu przestawnego 402, odchyla sie dalej od rolki 410 w pierw-
szym kierunku obrotowym do konfiguracji otwartej. W celu przeprowadzenia no$nika 400 od konfiguracji
otwartej do konfiguraciji zamknietej, zespét przestawny 402 jest przemieszczany od potozenia odtaczo-
nego do potoZenia potaczonego, a tym samym powoduje sie dziatanie naciskiem przez elementy nape-
dowe 404 oraz 406 na no$nik 400 oraz umieszczanie gtowicy drukujacej 600 w potozeniu do operaciji
drukowania.

W celu przeprowadzenia nosnika 400 od konfiguracji zamknietej (FIG. 4) do konfiguracji doste-
powej (FIG. 9A oraz FIG. 9B), element mocujacy 412 jest luzowany lub usuwany tak, ze gtowica druku-
jaca 600 zostaje odtaczona od nosnika 400. Gdy gtowica drukujaca 600 jest odtaczona od noénika 400,
natomiast zespot przestawny 402 jest przemieszczany do potozenia odtgczonego, noénik 400 wychyla
sie od rolki 410 w pierwszym kierunku obrotowym, a gtowica drukujaca 600 wychyla sie od nosnika 400
w drugim kierunku obrotowym, przeciwnym do pierwszego kierunku obrotowego.

W celu umozliwienia wychylania no$nika 400 w kierunku do oraz od rolki 410, przyktadowy nosnik
400 wedtug FIG. 4 jest zamontowany zawiasowo do podstawy montazowej 300 za posrednictwem
pierwszego mechanizmu wychylajacego 414. FIG. 4 przedstawia pierwszg strone podstawy montazo-
wej 300, natomiast FIG. 5 przedstawia druga, przeciwlegta strone podstawy montazowej 300. Jak zo-
stato to przedstawione na FIG. 5, koniec pierwszego mechanizmu wychylajacego 414 przebiega przez
podstawe montazowa 300. Element odchylajacy (na przyktad sprezyna) 416 jest zamontowany do
konca pierwszego mechanizmu wychylajacego 414, ktéry przebiega przez podstawe montazowg 300
od wewnetrznego zagtebienia zakrytego przez drzwiczki 204. Jak zostato to przedstawione na FIG. 4
oraz FIG. 5, cze$¢ elementu odchylajacego 416 jest usytuowana po przeciwnej stronie podstawy mon-
tazowej przeciwlegtej wobec wewnetrznego zagtebienia. W zilustrowanym przyktadzie pierwszy mecha-
nizm wychylajacy 414 jest odchylany za posrednictwem elementu odchylajacego 416 do przemieszcza-
nia nosnika 400 do konfiguracji otwartej. W zwiazku z tym, gdy no$nik 400 moze sie swobodnie prze-
mieszczac (na przyktad nie jest potaczony z elementami napedowymi 404 oraz 406), przyktadowy no-
$nik 400 obraca sie wokot osi wyznaczanej przez pierwszy mechanizm wychylajacy 416 w pierwszym
kierunku obrotowym dalej od rolki dociskowej 410. W zilustrowanym przyktadzie element odchylajacy
416 dziata pewnym zakresem przemieszczenia (na przyktad pewna liczbg stopni obrotu), aby sterowacé
odlegto$cia przemierzana przez nosnik 400 dalej od rolki 410. Oznacza to, ze przyktadowy element
odchylajacy 416 jest skonfigurowany do umieszczania nosnika 400 w pozadanej odlegtosci od rolki 410
do konfiguracji otwartej oraz konfiguracji dostepowej, ktéra umozliwia uzytkownikowi efektywnie obstu-
giwaé nosnik 400 i/lub gtowice drukujaca 600 podtrzymywana przez nosnik 400. Rozdzielenie pomiedzy
nosnikiem 400 a rolka dociskowa 410 zapewniane przez pierwszy mechanizm wychylajacy 414 umoz-
liwia na przyktad czyszczenie gtowicy drukujacej 600, instalowanie lub regulowanie tadmy, instalowanie
lub regulowanie podtoza, instalowanie gtowicy drukujacej 600 i/lub wyjmowanie gtowicy drukujacej 600.

FIG. 7 stanowi widok perspektywiczny przyktadowego nosnika 400 wedtug FIG. 4, bez zdejmo-
wanej pokrywy 316. FIG. 8 ilustruje zdejmowang pokrywe 316 zainstalowana na nosniku 400, aby za-
bezpieczy¢ elementy sktadowe nodnika 400. Przyktadowy no$nik 400 wedtug FIG. 7 zawiera podstawe
700 zamocowana trwale (na przyktad za pomoca wkretéw lub $rub) do pierwszego mechanizmu wychy-
lajacego 414. Gdy pierwszy mechanizm wychylajacy 414 obraca sie w odpowiedzi na zespot przestawny
402 przestawiany od potozenia potaczonego do potozenia roztaczonego, zamocowana podstawa 700
obraca sie wokot pierwszej osi 702 w pierwszym kierunku obrotowym reprezentowanym przez pierwsza
strzatke D1 na FIG. 7. W zwigzku z tym, zespot 704 gtowicy drukujacej podtrzymywany przez noénik
400 wychyla sie réwniez wokot pierwszej osi 702 w pierwszym kierunku obrotowym D1. Przyktadowy
zespot 704 gtowicy drukujacej wedtug FIG. 7 zawiera gtowice drukujaca 600 przedstawiong na FIG. 6.
Gtowica drukujaca 600 jest usytuowana w poblizu rolki 410 w konfiguracji zamknietej (FIG. 4) do operacji
drukowania. W zwigzku z tym gtowica drukujaca 600 wychyla sie wokot pierwszej osi 702 dalej od rolki
410 w pierwszym kierunku obrotowym D1, gdy no$nik 400 przemieszcza sie lub przechodzi od konfigu-
racji zamknietej do konfiguracji otwartej (FIG. 6), a takze gdy nosnik 400 przemieszcza sie lub przecho-
dzi od konfiguracji zamknietej do konfiguracji dostepowej (FIG. 9A oraz FIG. 9B). Dodatkowo, gtowica
drukujaca 600 obraca sie wokét pierwszej osi 702 w kierunku rolki 410 w drugim kierunku obrotowym
D2, gdy nos$nik 400 przemieszcza sie lub przechodzi od konfiguracji otwartej (FIG. 6) do konfiguracji
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zamknietej (FIG. 4) oraz gdy noénik 400 przemieszcza sie lub przechodzi od konfiguracji dostepowej
(FIG. 9A oraz FIG. 9B) do konfiguracji zamkniete|. Bardziej szczegdtowo, gtowica drukujgca 600 wedruje
w pierwszym oraz drugim kierunku obrotowym wzdtuz tuku wyznaczanego przez wymiary podstawy 700
(na przyktad dtugosc¢ przebiegajaca od pierwszego mechanizmu wychylajacego 414 do przeciwlegtego
konca podstawy 700) oraz pierwszy mechanizm wychylajacy 414, gdy przemieszcza sie w kierunku do
lub od rolki 410.

Jak zostato to opisane powyzej, zespdt 704 gtowicy drukujacej jest zamocowany do nosnika 400
za posrednictwem elementu mocujacego 412. W zilustrowanym przyktadzie wedtug FIG. 7, element
mocujacy 412 przebiega przez otwor w podstawie 700 i jest przyjmowany (na przyktad za posrednic-
twem otworu gwintowanego) przez zespot 704 gtowicy drukujacej. W zilustrowanym przyktadzie wedtug
FIG. 7 rozktadajacy sity pret 708 zawiera tukowate wyciecie do pomieszczenia elementu mocujacego
412. Przyktadowy rozktadajacy sity pret 708 wedtug FIG. 7 nie jest bezposrednio zamocowany do pod-
stawy 700, aby uwzglednia¢ rozszerzalno$¢ cieplna na przyktad gtowicy drukujacej 600 i/lub podstawy
700. Jak zostato to przedstawione na FIG. 7 oraz FIG. 8, przyktadowy rozktadajacy sity pret 708 jest
zamocowany do zdejmowanej pokrywy 316 za pomoca nitéw 710 oraz 712 (lub tez jakiegokolwiek in-
nego rodzaju elementu mocujacego (elementéw mocujacych)). Przyktadowa zdejmowana pokrywa 316
jest zamocowana do podstawy 700 za posrednictwem $rub 714 oraz 716 (lub tez jakiegokolwiek innego
rodzaju elementu mocujacego (elementéw mocujacych)). Przyktadowa zdejmowana pokrywa 316 jest
potaczona przez elementy napedowe 404 oraz 406 zespotu przestawnego 402, a tym samym dziata sita
na rozktadajacy sity pret 708.

Po zamocowaniu do podstawy 700 za posrednictwem elementu mocujacego 412, zespot 704
gtowicy drukujacej jest przytrzymywany przy podstawie 700. W zwigzku z tym, gdy elementy napedowe
404 oraz 406 nie dziatajg juz sita na rozprowadzajacy sity pret 708 (poprzez grubos$é zdejmowanej po-
krywy 316), a element mocujacy 412 przytrzymuje zespét 704 gtowicy drukujacej przy podstawie 700,
przyktadowy nos$nik 400 przechodzi za posrednictwem pierwszego mechanizmu wychylajacego 414 od
konfiguracji zamknietej do konfiguracji otwartej przedstawionej na FIG. 6.

Alternatywnie, gdy elementy napedowe 404 oraz 406 nie dziatajg juz sitg na rozktadajacy sity pret
708, a element mocujacy 412 nie przytrzymuje zespotu 704 gtowicy drukujacej przy podstawie 700,
nosnik 400 przemieszcza sie dalej od rolki 410 w pierwszym kierunku obrotowym D1 za pos$rednictwem
pierwszego mechanizmu wychylajacego 414 oraz zespo6t 704 gtowicy drukujacej przemieszcza sie dale;
(na przyktad opada) od podstawy 700 w drugim kierunku obrotowym D2. To przechodzenie umieszcza
nosnik 400 w konfiguracji dostepowe] przedstawionej na FIG. 9A oraz FIG. 9B. W celu umozliwienia
przemieszczania zespotu gtowicy drukujacej 704 dalej od podstawy 700 w drugim kierunku obrotowym
D2, no$nik 400 zawiera drugi mechanizm wychylajacy 900 (FIG. 9A). Przyktadowy drugi mechanizm
wychylajacy 900 wychyla sie wokét osi 902 wyznaczanej przez wat 904. Gdy drugi mechanizm wychy-
lajacy 900 obraca sie wokoét osi 902 dalej od podstawy 700, adapter 906 zamontowany do drugiego
mechanizmu wychylajacego 900 obraca sie dalej od podstawy 700. W zilustrowanym przyktadzie zespot
704 gtowicy drukujacej jest roztacznie sprzegniety z nosnikiem 400 za posrednictwem adapteru 906.
W zwigzku z tym, po zainstalowaniu, zespét 704 gtowicy drukujacej wychyla sie w potaczeniu z drugim
mechanizmem wychylajgcym 900. Co wiecej, gdy zespdt 704 gtowicy drukujacej nie jest zainstalowany,
adapter 906 jest wystawiany do sprzegniecia z zespotem 704 gtowicy drukujacej w konfiguracji doste-
powej przedstawionej na FIG. 9A-B. Dlatego tez drugi mechanizm wychylajacy 900 umozliwia dogodne
(na przyktad ze znaczacym przeswitem oraz pod dostepnym katem) sprzeganie i rozprzeganie pomie-
dzy zespotem 704 gtowicy drukujacej a nosnikiem 400.

Na FIG. 9A widok czesci adapteru 906 jest uniemozliwiany przez pokrywe 908. Niemniej jednak
FIG. 10-12 ilustruje zamontowanie adapteru 906 do drugiego mechanizmu wychylajacego 900. FIG. 10
stanowi widok perspektywiczny z tytu przyktadowego adapteru 906 zamontowanego do przyktadowego
drugiego mechanizmu wychylajacego 900 wedtug FIG. 9A-B za posrednictwem wspornikow montazo-
wych 1000. Jak zostato to przedstawione na FIG. 10, przyktadowy adapter 906 jest trwale sprzegniety
z drugim mechanizmem wychylajacym 900 tak, ze przyktadowy adapter 906 obraca sie lub wychyla
w potaczeniu z drugim mechanizmem wychylajacym 900.

FIG. 11 stanowi widok perspektywiczny z przodu przyktadowego adapteru 906 zamontowanego
do przyktadowego drugiego mechanizmu wychylajacego 900 wedtug FIG. 9A-B. Pokrywa 908 nie zo-
stata przedstawiona na FIG. 9. Jak zostato to przedstawione na FIG. 11, przyktadowy adapter 906 jest
sprzegniety ze wspornikami montazowymi 1000 drugiego mechanizmu wychylajacego 900 za pomoca
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jakichkolwiek odpowiednich elementéw mocujacych 1100 takich jak na przyktad wkrety lub Sruby. Przy-
ktadowy adapter 906 wedtug FIG. 11 zawiera otwory, ktére sa wyréwnane (na przykfad usytuowane
i rozmieszczone w odstepach zgodnie) ze wspornikami montazowymi 1000 drugiego mechanizmu wy-
chylajacego 900.

FIG. 12 stanowi widok perspektywiczny z przodu wedtug FIG. 11 ze zilustrowanag pokrywa 908.
Przyktadowa pokrywa 908 jest tak uksztattowana, aby mogta by¢ wpasowana do wnetrza odpowied-
niego otworu w podstawie 700 tak, ze pokrywa 908 oraz adapter 906 moga obracac¢ sie wewnatrz otworu
w podstawie 700. Przyktadowa pokrywa 908 zawiera otwory, ktére umozliwiajg dostep do elementéw
mocujacych 1100 wedtug FIG. 11. Dodatkowo, pokrywa 908 zawiera ceche wyréwnujaca 1200, ktéra
prowadzi sprzeganie zespotu 704 gtowicy drukujacej z adapterem 906. Spasowanie adapteru 906 oraz
zespotu 704 gtowicy drukujacej, jak réwniez dodatkowe szczegdty przyktadowego adapteru 906 zostaty
opisane szczegotowo ponizej w nawiazaniu do FIG. 17 oraz FIG. 18.

Ponownie w nawigzaniu do FIG. 9A-B, adapter 906 wychyla sie za posrednictwem drugiego me-
chanizmu wychylajacego 900 wzdtuz tuku od oraz do podstawy 700, wokét drugiej osi 902 wyznaczane;j
przez wat 904. W zilustrowanym przyktadzie, druga o$ 902 jest inna niz lecz réwnolegta do pierwsze;
osi 702 wyznaczanej przez pierwszy mechanizm wychylajacy 414. Przyktadowy drugi mechanizm wy-
chylajacy 900 wedtug FIG. 9A jest sprzegniety z watem 904 za posrednictwem pierwszej oraz drugiej
czesci wystajacej 910 oraz 1002 (FIG. 10) drugiego mechanizmu wychylajacego 900. Kazda z czesci
wystajacych 910 oraz 1002 zawiera otwér do przyjmowania watu 904. Czeéci wystajace 910 oraz 1002
odchodzg od drugiego mechanizmu wychylajacego 900 poprzez otwory w podstawie 700. Dodatkowo,
przyktadowy nosnik 400 zawiera pierwszy oraz drugi element ustalajacy 912 oraz 1300 (FIG. 13), ktére
przyjmuja wat 904. W zilustrowanym przyktadzie, elementy ustalajace 912 oraz 1300 sa oddzielnymi
elementami sktadowymi od drugiego mechanizmu wychylajacego 900. Kazdy z przyktadowych elemen-
toéw ustalajacych 912 oraz 1300 jest uksztattowany do wpasowania wewnatrz otworu w podstawie 700
w okreslonym potozeniu oraz do bycia utrzymywanym w tym potozeniu. W zilustrowanym przyktadzie
kazdy z elementéw ustalajacych 912 oraz 1300 zawiera jeden lub wiecej grzbietdéw, ktére sa sprzegane
z podstawa 700 tak, ze elementy ustalajace 912 oraz 1300 sg utrzymywane w swoim potozeniu. Wat
904 przebiega przez otwory w elementach ustalajacych 912 oraz 1300 i przez czesci wystajace 910
oraz 1002 drugiego mechanizmu wychylajacego 900. Jak zostato to przedstawione w przyktadzie we-
dtug FIG. 13, wat 904 zawiera wygiety koniec 1302 do ograniczania osiowego przemieszczania watu
904 w pierwszym przyktadzie. W zilustrowanym przyktadzie zdejmowana pokrywa 316 ogranicza
osiowe przemieszczanie watu 904 w drugim kierunku.

Dodatkowo, przyktadowy no$nik 400 zawiera pierwszy oraz drugi element odchylajacy 914 oraz
916, ktore sa sprzegane z watem 904 do podstawy 700. W zilustrowanym tu przyktadzie kazdy spos$rod
elementéw odchylajacych 914 oraz 916 jest zrealizowany poprzez sprezyne skretna skonstruowana
zgodnie z rozwigzaniami wedtug tego ujawnienia. FIG. 14-16 ilustrujg przyktad realizacji elementow
odchylajacych 914 oraz 916 wedtug FIG. 9. Jak zostato to przedstawione w przyktadzie wedtug FIG. 14,
pierwszy element odchylajacy 914 zawiera pierwsza cze$¢ 1400, do ktérej wprowadzany jest wat 904.
Przyktadowa pierwsza cze$¢ 1400 wedtug FIG. 14 ma $rednice umozliwiajaca przechodzenie przez nig
watu 904. Po zmontowaniu w cato$¢ z nosnikiem 400, przyktadowa pierwsza cze$é 1400 pierwszego
elementu odchylajgcego 914 jest usytuowana pomiedzy czescia wystajaca 910 a pierwszym elementem
ustalajacym 912, co wspomaga lokalizowanie drugiego mechanizmu wychylajacego 900. Przyktadowy
pierwszy element odchylajacy 914 wedtug FIG. 14 zawiera druga czes¢ 1402, do ktorej wprowadzany
jest wystep 1404 podstawy 700. Przyktadowa druga czes¢ 1402 pierwszego elementu odchylajacego
914 ma parametry (na przyktad liczbe zwojow, $rednice drutu, wspdtczynnik korekcji naprezen itd.),
ktére pozwalajg uzyska¢ pozadana wielko$¢ momentu obrotowego. Pierwsza oraz druga cze$¢ 1400
oraz 1402 pierwszego elementu odchylajacego 914 sa potaczone. Przyktadowy pierwszy element od-
chylajacy 914 wedtug FIG. 14 zawiera trzecia cze$¢ 1406, ktéra przebiega od drugiej czesci 1402. Jak
zostato to przedstawione w przyktadzie wedtug FIG. 14, tuk przyktadowe;j trzeciej czesci 1406 elementu
odchylajacego 914 jest usytuowany w otworze 1408 w podstawie 700.

FIG. 15 ilustruje ksztatt przyktadowego pierwszego elementu odchylajacego 914 wedtug FIG. 14.
Jak zostato to przedstawione na FIG. 15, trzecia cze$¢ 1406 pierwszego elementu odchylajacego 914
odchodzi od drugiej czesci 1402 do strony podstawy 700, o ktdra opiera sie zespoét 704 gtowicy druku-
jacej (po zainstalowaniu), do wnetrza otworu 1408 w podstawie 700, a takze z powrotem do strony
podstawy 700, przy ktérej zamontowany jest zespdt 704 gtowicy drukujacej (po zainstalowaniu). Ze
wzgledu na klarownos¢ przekazu i bez naktadania przez to ograniczen, strona podstawy 700, przy ktérej
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zamontowany jest zesp6t 704 gtowicy drukujacej (na przyktad w konfiguracji zamknietej oraz konfigura-
cji otwartej), okreslana jest w tym dokumencie jako strona dolna, podczas gdy przeciwlegta strona pod-
stawy 700 jest okreslana w tym dokumencie jako strona goérna.

FIG. 16 ilustruje ksztatt przyktadowego drugiego elementu odchylajacego 916 wedtug FIG. 9A.
Przyktadowy drugi element odchylajacy 916 wedtug FIG. 16 ma podobny ksztatt jak przyktadowy pierw-
szy element odchylajacy 914 wedtug FIG. 15.

Przyktadowy drugi element odchylajacy 916 wedtug FIG. 16 zawiera pierwsza cze$é¢ 1600, druga
czes$¢ 1602 oraz trzecig czes¢ 1604.

Przyktadowy pierwszy oraz drugi element odchylajacy 914 oraz 916 zapewniajg prawidtowe po-
taczenie zespotu 704 gtowicy drukujacej z podstawg 700, a tym samym wyréwnanie gtowicy drukujace;j
600. Bardziej szczegdtowo, pierwszy oraz drugi element odchylajacy 914 oraz 916 przechwytujg wat
904 tak, ze kompensuja skierowane do dotu odchylanie powodowane przez adapter 906 oraz element
sktadowy (elementy sktadowe) sprzegniete z adapterem 906 (na przyktad kabel zasilania i/lub kabel
(kable) danych). Na przyktad, elementy odchylajace 914 oraz 916 zapewniaja ptywajacy uktad, poprzez
ktory wat 904 (a tym samym i drugi mechanizm wychylajacy 900) jest sprzegniety z podstawg 700.
Jakkolwiek zespdt 704 gtowicy drukujacej jest sprzegniety z podstawa 700 za posrednictwem elementu
mocujacego 412 przy wczesniejszym (wzgledem kierunku maszynowego) koricu noénika 400, elementy
sktadowe usytuowane w poblizu dalszego (wzgledem kierunku maszynowego) korca nosnika odchylaja
zespot 704 gtowicy drukujacej do dotu. Niemniej jednak elementy odchylajace 914 oraz 916 oraz wat
904 przeciwdziataja temu odchylaniu do dotu poprzez przechwycenie dalszego (wzgledem kierunku
maszynowego) konca zespotu 704 gtowicy drukujacej przy podstawie 700 z tolerancjami zapewnianymi
przez elementy odchylajace 914 oraz 916 oraz uktad ptywajacy pomiedzy elementami odchylajacymi
914 oraz 916 a watem 906. Ujawszy to inaczej, przyktadowe elementy odchylajace 914 oraz 916 i wat
904 utrzymuja prawidtowe (na przyktad wyréwnane powierzchniowo lub réwnolegte) potaczenie zespotu
gtowicy drukujacej 700 z podstawa 700 nosnika 400.

FIG. 17 ilustruje przyktad realizacji adapteru 906 skonstruowanego zgodnie z rozwigzaniami we-
dtug tego ujawnienia. Jakkolwiek ten przyktadowy adapter 906 wedtug FIG. 17 jest zrealizowany w przy-
ktadowym nosniku 400 opisanym powyzej, przyktadowy adapter 906 wedtug FIG. 17 moze by¢ realizo-
wany w alternatywnych mechanizmach drukujacych (na przyktad bez przyktadowego nosnika 400 we-
diug FIG. 4). Przyktadowy adapter 906 wedtug FIG. 17 jest skonfigurowany do realizowania roztgcznego
sprzegania przyktadowego zespotu 704 gtowicy drukujacej przedstawionego na FIG. 18. Przyktadowy
zespot 704 gtowicy drukujacej wedtug FIG. 18 odpowiada zespotowi 704 gtowicy drukujacej opisanemu
powyzej w nawiazaniu do FIG. 6 oraz FIG. 7. Niemniej jednak przyktadowy adapter 906 wedtug FIG. 17
moze byc¢ realizowany jako dopasowany do alternatywnych zespotéw gtowicy drukujace;.

Przyktadowy zespét 704 gtowicy drukujacej wedtug FIG. 18 jest sprzegany roztacznie z przykfa-
dowym adapterem 906 wedtug FIG. 17 w pojedynczej operacji lub ruchu, poprzez spasowanie, potfa-
czenie lub roztaczenie tacznika gniazdowego 1700 adapteru 906 i odpowiadajacego mu tacznika wty-
kowego 1800 zespotu gtowicy drukujacej 704. Przyktadowy tacznik gniazdowy 1700 adapteru 906 za-
wiera ramiona wyréwnujace 1702 oraz 1704 skonfigurowane do tego, aby byty przyjmowane w gniaz-
dach wyréwnujacych 1802 oraz 1804 zespotu gtowicy drukujacej 704. Przyktadowy tacznik gniazdowy
1700 adapteru 906 zawiera wiele portéw 1706 dostosowanych do dopetniajgcego potaczenia z odpo-
wiadajacymi im wtykami 1806 przyktadowego tacznika wtykowego 1800 zespotu 704 gtowicy drukujace;j.
W zwiazku z tym wiele potaczen elektrycznych zostaje ustanowionych jednoczesnie poprzez pojedyn-
cze potaczenie adapteru 906 i zespotu 704 gtowicy drukujacej. Co wiecej, wiele potaczen elektrycznych
zostaje zerwanych jednoczes$nie za posrednictwem prostego odtaczenia adapteru 906 od zespotu 704
gtowicy drukujace;j.

Przyktadowy adapter 906 FIG. 17 zawiera tacznik wejsciowy 1708 zasilania oraz tacznik wej-
Sciowy 1710 danych. W niektorych przyktadach realizacji, przyktadowy adapter 906 zawiera odmienna
liczbe tacznikéw wejsciowych zasilania i/lub odmienna liczbe tacznikow wejsciowych danych. Przykta-
dowy tacznik wejsciowy 1708 zasilania wedtug FIG. 17 jest sprzegniety (na przyktad za posrednictwem
jednego lub wiecej kabli lub bezposrednio ptyta) ze zrédtem zasilania na przyktad przyktadowego prze-
twarzajgcego podtoze urzadzenia 200 wedtug FIG. 2. Przyktadowy tacznik wejsciowy 1710 danych we-
diug FIG. 17 jest sprzegniety (na przyktad za posrednictwem jednego lub wiecej kabli lub bezposrednio
ptyta) ze zrédiem danych takim jak na przyktad obwdd logiczny przyktadowego przetwarzajacego pod-
toze urzadzenia 200 wedtug FIG. 2 i/lub zewnetrznym zrédtem danych.
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W zilustrowanym przyktadzie wedtug FIG. 17, tacznik wejsciowy 1708 zasilania oraz tacznik
wejsciowy 1710 danych sa zamontowane do ptyty 1712. Porty 1706 tacznika gniazdowego 1700
znajduja sie w komunikacji elektrycznej z tagcznikiem wejsciowym 1708 zasilania oraz tacznikiem
wejsciowym 1710 danych za pos$rednictwem ptyty 1712. W zwiazku z tym, po sprzegnieciu z tacz-
nikiem wtykowym 1800 zespotu gtowicy drukujacej 704, przyktadowy adapter 906 wedtug FIG. 17
wysyta energie i dane odbierane od odpowiednich zrédet przetwarzajacego podtoze urzadzenia 200
do zespotu 704 gtowicy drukujacej. Dlatego tez zespét 704 gtowicy drukujacej odbiera energie wy-
magana do dziatania (na przykiad selektywnego zasilania elementéw cieplnych gtowicy drukujace;j
600) oraz dane reprezentatywne dla znamion, ktére maja byé generowane na podtozu, jak zostato
to opisane powyzej w zwigzku z FIG. 1-3.

Nalezy zauwazy¢, Z2e potaczenie zasilania oraz potaczenie danych pomiedzy przyktadowym ad-
apterem 906 wedtug FIG. 17 a odpowiednimi zrédtami (na przykfad zrodtem zasilania przetwarzajgcego
podtoze urzadzenia 200 oraz zrédtem danych) sa utrzymywane nawet, gdy zespét 704 gtowicy druku-
jacej jest wyjety z przetwarzajacego podtoze urzadzenia 200. W niektérych przyktadach, potaczenie
zasilania i/lub potaczenie danych pomiedzy przyktadowym adapterem 906 wedtug FIG. 17 a odpowied-
nimi zrédtami sa realizowane poprzez jeden lub wiecej kabli, ktére moga byé nieporeczne do manewro-
wania w ograniczonej przestrzeni przetwarzajacego podtoze urzadzenia 200 (na przyktad ze wzgledu
na jedna lub wiecej petli utworzonych w kablach ze wzgledu na dtugo$¢ odpowiednich kabli) i/lub moga
by¢ nieprawidtowo taczone i/lub roztaczane. W zwiazku z tym utrzymywanie potaczenia zasilania oraz
potaczenia danych pomiedzy przetwarzajacym podtoze urzadzeniem 200, nawet wtedy, gdy zespét 704
gtowicy drukujacej jest wyjety z przetwarzajacego podfoze urzadzenia 200, dokonywane za pomoca
przyktadowego adapteru 906 wedtug FIG. 17, usprawnia procesy wyjmowania oraz instalowania ze-
spotu 704 gtowicy drukujace;j.

Jakkolwiek przyktadowy tacznik 1700 adapteru 906 zostat opisany powyzej jako gniazdowy, na-
tomiast przyktadowy tacznik 1800 zespotu 704 gtowicy drukujacej wedtug FIG. 18 zostat opisany powy-
zej jako wtykowy, tacznik 1700 adapteru 906 moze by¢ skonfigurowany jako tacznik wtykowy, natomiast
tacznik 1800 zespotu 704 gtowicy drukujacej moze byé skonfigurowany jako facznik gniazdowy. Ozna-
cza to, ze potaczenia elektryczne pomiedzy adapterem 906 a zespotem 704 gtowicy drukujacej sa do-
konywane za posrednictwem jakiejkolwiek odpowiedniej relacji pomiedzy tacznikami. Co wiecej, przy-
ktadowy adapter 906 mozna wykorzystywac¢ do jakiegokolwiek odpowiedniego dodatkowego lub alter-
natywnego rodzaju tacznika (tacznikow).

Jak zostato to opisane powyzej, przyktadowy adapter 906 jest zamontowany do drugiego mecha-
nizmu wychylajacego 900, natomiast zespdt 704 gtowicy drukujacej jest chwytany przy podstawie 700
nosnika 400. Prawidtowe wyréwnanie zespotu 704 gtowicy drukujacej jest wazne do skutecznego wy-
konywania operacji drukowania. Przyktadowy adapter 906 oraz przyktadowy nos$nik 400 ustanawiajg
i utrzymuja prawidtowe wyréwnanie z wykorzystaniem wielu cech. Na przyktad, ramiona wyréwnujace
1702 oraz 1704 adapteru 906 wspotpracujg z gniazdami wyréwnujacymi 1802 oraz 1804, aby ustanowié
i utrzymywaé wyréwnanie pomiedzy adapterem 906 a zespotem 704 gtowicy drukujacej. Dodatkowo,
cecha wyréwnujaca 1200 pokrywy 908 prowadzi zespdt 704 gtowicy drukujacej do oraz od sprzegniecia
z adapterem 906. Dodatkowo, przyktadowy nosnik 400 zawiera otwory 1304 oraz 1306 (FIG. 13) skon-
figurowane do przyjmowania stupkoéw 1308 oraz 1310 (FIG. 13), ktére przebiegaja od zespotu 704 gto-
wicy drukujacej, wyréwnujac w ten sposéb zespdt 704 gtowicy drukujacej z nosnikiem 400 oraz rolka
dociskowa 410 (na przyktad poprzez usytuowanie krawedzi gtowicy drukujacej 600 réwnolegle do osi
wzdtuzne;j rolki dociskowej 410). Jak zostato to przedstawione na FIG. 13, przyktad rozprowadzajacego
sity preta 708 jest uksztattowany z uwzglednieniem stupkéw 1308 oraz 1310, ktére wystaja poprzez
otwory 1304 oraz 1306. Dodatkowo, element mocujacy 412 jest przyjmowany przez gwintowane
gniazdo 1808 zespotu gtowicy drukujacej 704, aby pozycjonowaé gtowice drukujaca 600 w pozadanym
miejscu przy podstawie 700 nosnika 400.

Jakkolwiek w dokumencie tym opisane zostaty okreslone przyktadowe aparaty, sposoby oraz wy-
twarzane artykuty, zakres ochrony tego patentu nie jest do nich ograniczony. Wrecz przeciwnie, patent
ten obejmuje wszystkie aparaty, sposoby oraz wytwarzane artykuty prawidtowo objete zakresem za-
strzezen w tym patencie.
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Zastrzezenia patentowe

. Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej, zawierajacy:

podstawe (700) do podpierania zespotu (110) gtowicy drukujacej;

pierwszy mechanizm wychylajacy (414) do wychylania podstawy (700) wokot pierwszej osi
(702); a takze

drugi mechanizm wychylajacy (900) do wychylania tacznika (1700) wokét drugiej osi (902),
odmiennej niz pierwsza os (702), znamienny tym, ze zespdt (110, 704) gtowicy drukujacej
jest roztacznie sprzegany z tgcznikiem (1700).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwsza o$ (702)
jest réwnolegta do drugiej osi (902).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera ponadto
otwor w podstawie (700), tacznik (1700) do wychylania w otworze.

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwsza o$ (702)
jest wyznaczana przez pierwszy mechanizm wychylajacy (414); a takze

druga os (902) jest wyznaczana przez wat (904) sprzegniety z drugim mechanizmem wychy-
lajacym (900).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 4, znamienny tym, ze wat (904) jest
sprzegany z podstawa (700) za posrednictwem elementu odchylajacego (416).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 5, znamienny tym, ze element odchyla-
jacy (416) zawiera pierwszg czes¢ sprzegnieta z watem (904) oraz druga cze$¢ sprzegnieta
z podstawa (700).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 6, znamienny tym, ze element odchyla-
jacy (416) zawiera trzecig czes$¢ (1406) usytuowana w otworze podstawy (700).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 5, znamienny tym, ze element odchyla-
jacy (416) jest pierwszym elementem odchylajacym (914), a ponadto zawiera drugi element
odchylajacy (916), sprzegajacy wat (904) z podstawa (700).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 5, znamienny tym, ze czes¢ elementu
odchylajgcego (416) jest usytuowana pomiedzy wysunieta czescig (910) drugiego mechani-
zmu wychylajacego (900) a elementem ustalajacym (912).

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze zawiera ponadto
adapter (906) zawierajacy tacznik (1700), wejScie zasilania oraz wejscie danych, znamienny
tym, ze tacznik (1700) zawiera wiele wyjsc.

Nosnik (114, 400) gtowicy drukujacej wedtug zastrz. 10, znamienny tym, ze adapter (906)
zawiera ponadto ramie wyréwnujace (1702) do prowadzenia potaczenia fagcznika (1700) z ze-
spotem (110) gtowicy drukujace;.

Przetwarzajace podtoze urzadzenie (100, 200), zawierajace:

obwdd logiczny;

pierwszy mechanizm wychylajacy (414), zamontowany do podstawy montazowej,

pierwszy mechanizm wychylajacy (414) do obracania podstawy (700) no$nika (114, 400) gto-
wicy drukujacej;

pierwszy element odchylajacy (914), sprzegniety z pierwszym mechanizmem wychylajacym
(414), do odchylania pierwszego mechanizmu wychylajacego (414) w pierwszym kierunku ob-
rotowym; a takze

drugi mechanizm wychylajacy (900), sprzegniety z podstawa (700) noé$nika (114, 400) gtowicy
drukujacej za posrednictwem watu (904) oraz drugiego elementu odchylajacego (916), zna-
mienne tym, Zze drugi mechanizm wychylajacy (900) ma obracaé tacznik (1700) w drugim
Kierunku obrotowym, innym niz pierwszy kierunek obrotowy, przy czym tacznik (1700) ma roz-
tacznie sprzegaé zespdt (110, 704) gtowicy drukujacej z obwodem logicznym.
Przetwarzajace podtoze urzadzenie (100) wedtug zastrz. 12, znamienne tym, ze zawiera po-
nadto:

zespot przestawny (402), do ograniczania przemieszczenia podstawy (700) w pierwszym Kie-
runku obrotowym, gdy znajduje sie w jednym z wielu potoZen; a takze

element ustalajacy (412) do ograniczania przemieszczania tacznika (1700) w drugim kierunku
obrotowym.
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