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L'invention concerne le domaine de 1l'équipement automa-
tique pPneumatique et notamment les systémes de commande 3§
distance de l'entrainement des vannes,

Il est avantageux d'utiliser les systémes de commande
d distance de l'entrainement des vannes pour la commande
des entrainements Pneumatigques ou pPrneunohydrauliques des
vannes utilisées dans 1’indu$trie du gaz, '

L'invention pPeut aussi &tre appliquée dans 1'industrie
Pétroliére, chimique, dans la production d'énergie thermiqug
ainsi que dans d'autres branches, ot on utilise des vannes
pourvues de moyens d'entrainement analogues.

On connait un systéme de commande des vannes (brevet
d'invention de 1a R.F.A. N® 2264463 c]. F16K 31/12, 1le
26 Avril 1972) qui comporte une source autonome d'énergie
constituée par un compresseur actionna Par un moteur
8lectrique et muni d'une Soupape de retenue et d'un réser-
voir auxiliaire, une conduite de distribution et des dis-
tributeurs 3 tiroirs électromagnétiques destinés & la com-
mande & distance. ' )

Toutefois, bPar suite de sa conception compliquée et
de la nécessitéa d'étre alimenté en continu en énergie
électrique avec une puissance importante, ce systéme ne
bPeut pas assurer une commande assez fiable dés vannes en
cas de pannes Pendant lesquelles 1l'alimentation en énergie
€lectrique est interrompue. ,

On connait un systéme de commande d distance de vannes
(" Notice d'utilisation du robinet i boulet " D 300,

P, = 75 kgf/cm® N° 649577 de 1a compagnie Saut du Tarn ,

P
France).

Ce systéme de commande comporte un dispositif de com-
mande principal comprenant des &lectro-vannes pour la com-
mande 3 distance, un distributeur bPneumatique, un filtre
dessicateur du 92z, un récipient 3 liquide de silicone et,
en plus, le systéme de commande a4 distance comporte un
dispositif auxiliaire, constitué par des pompes 3 main,
munies de soupapes et de limiteurs de débit, et relis auy
diSpositif Principal.
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Comme source d'énergie dans ce systéme on utilise,
le gaz naturel transporté. A la suite d'un faible degré
d'épuration et de dessication du gaz, une baisse de tempé-
rature du milieu ambiant au-dessous du zé&ro peut provoquer
la formation d'hydrate dans les jonctions et dans les dis-
positifs du systéme. Lorsque les pressions dans la condui-
te de gaz sont tombées au-dessous des valeurs nécessaires
au fonctionnement normal de l'entrainement, 3 la suite
d'une panne, le dispositif principal ne peut pas fonction-
ner. Dans ce cas, on fait appel au dispositif auxiliaire
pour commander la vanne. Ce dispositif est actionné seule-
ment 3 la main. Donc, bien gu'on ait prévu un dispositif
auxiliaire_dans le systéme de commande i distance on n'a
pas réussi, malgré tout, & augmenter la fiabilité de la
commande 3 distance.

Le systéme de commande 3 distance est mis en action
par un signal &lectrique puissant qu'on doit maintenir pen-
dant la réalisation de toute l'opération de changement de
position de la vanne. Pour cette raison, pour assurer le
fonctionnement du syst2me de'commande ad distance, on doit
prévoir une source d'alimentation en énergie électrique
et pour le fonctionnement du systéme de télémécanique on
doit prévoir des dispositifs auxiliaires pour 1l'amplifica-
tion et la mémorisation de 1'impulsion de commande ce qui
abaisse 1la fiabilité de la commande de la vanne Yy compris
les cas de pannes. 7

En cas dé pPannes pouvant provoquer une chute de
pPression et 1'interruption de 1l'alimentation en énergie
€lectrique, la fiabilité de la commande diminue brusquement.

L'invention a en conséquence pour but de réaliser
un systéme de commande 3 distance de 1'entrainement d'une
vanne dans lequel la conception du dispositif de doublage
permet d'augmenter la fiabilité de la commande de la vanne
en cas de pannes.

Ce probléme est résolu 3 1'aide d'un systéme de
commande & distance d'une vanne, comportant un dispositif
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de commancde principal et un dispositif de commande auxi-
liaire, caractérisé, selon l'invention, en ce que le dis-
positif auxiliaire comporte une source autonome d'alimen-
tation constitude par un générateur de gaz muni d'un or-
gane d'allumage,mis en communication avec un canal de
commande de sfireté de la commande 3 distance, un distri-
buteur, un réservoir reli& i une soupape de slireté et
raccordé nar son entrde 3 la sortie du générateur de gaz
et par sa sortie 3 l'une des entrées du distributeur, dont
l'autre entrée est relide 3 la sortie du dispositif de
commande principal, et la sortie du distributeur est mise
en commurication avec l'entrainement de la vanne.

L'izvention permet d'augmenter sensiblement la fia-
bilité de la commande en cas de pannes, assure la possi-
bilité de la mise en action d'aprés une impulsiocn de com-
mande directe d'une faible puissance de la télémécanique
et est caractérisée par une conception simple et univer-
selle. )

D'autres caractéristiques et avantages de 1l'inven-
tion seront mieux compris 3 la lecture de la description
d'un exemple concret de sa réalisation, en se ré&férant
aux dessins annexé&s sur lesquels :

la Fig. 1 est un schéma général du systéme de com-
mande & distance de l'entrainement d'une vanne conforme
a l'invention :

la Fig. 2, est un schéma du distributeur conforme
d l'invention.

' Le syst@me de commande 3 distance de 1'entraine-
ment d'une vanne comporte un dispositif de commande prin-
cipal 1 (Fig.l), dans lequel est prévu un canal de com-
mande 1, et un dispositif de commande auxiliaire 2.

En tant que dispositif de commande principal 1, il
est possible d'utiliser n'importe quel dispositif ou
systéme de commande d'entrainement pneumatique ou pheumo-
hydraulique de vanne, par exemple, le dispositif de
commande & distance principal de la vanne de la compagnie
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Saut du Tarn ("Notice d'utilisation du robinet & boulet "
300, PP = 75 kgf/cm2 N° 649577 de la Coﬁpagnie.Saut du
Tarn, France). ,

Le dispositif de commande auxiliaire comprend
une source autonome d'alimentation constitus par un gé-
nérateur de gaz 3 pourvu d'un organe d'allumage 4, re-
lié au canal de commande de sfireté 5 de la commande &
distance, un réservoir 6, relié 3 une soupape de slireté 7
et par une conduite de liaison 8 3 la sortie du générateur
de gaz 3.

' Le dlSpOSltlf de commande auxiliaire 2 comporte
aussi un dlstrlbuteur 9, dont une entrée 10 est reliée par
une conduite de liaison 11 3 la sortie du réservoir 6, et
dont une seconde entrée 12 est raccordée par une conduite
de liaison 13 i la sortie du dispositif de commande prin-
cipal 1, la sortie 13 du distributeur 9 étant mise en
communication par une conduite de liaison 15 a8 l'entraine-
ment 16 d'une vanne 17. Le dispositif de commande princi-
pal 1 est relié par une conduité de liaison 18 3 la cana-
lisation de gaz 19. _

"Le générateur de gaz 3 comporte un corps 20,
un combustible solide 21 et un refroidisseur chimique 22.

7 Le distributeur 9 comprend un corps 23 (Fig.2)
et un tiroir 24. Ses enfrées 10 et 12 sont reliées auk
conduites de liaison 11 et 13 respectivement tandis que sa
sortie 14 est raccordée & la conduite de liaison 15.

Le systéme de commande 3 distance de 1'entrai-
nement de vanne fonctionne de la manidre suivante.

Lorsqu'il n'y a aucure panne dans le systéme,
l'entrainement 16 (Fig.l) de la vanne 17 est commandd
par le dispositif de commande principal 1. )

Un signal de commande fourni 3 distance ( ce
signal pouvant &tre €lectrique ou pneumatique) arrive au
canal de commande 1' du dispositif de commande principal 1,
qui laisse passer le gaz de la canalisation de gaz 19 par
la condulte de liaison 18 3 la sortie du dispositif de com-
mande principal 1 et, ensuite par la conduite de liaison
13 3 l'entrée 12 du distributeur 9. A ce moment, le tiroir
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24 (Fig.2) se déplace dans le corps 23 pour relier 1'entrée
12 3 la sortie 14. Le gaz débouche de la sortie 14 du dis-
tributeur 9 (Fig.l) et est dirigé par la conduite de liai-
son 15 vers l'entrainement 16 de la vanne 17 en assurant
ainsi le changement de position de celle-ci.

: I cas de panne, 1l'izpulsion de commande est four-
nie 3 travers le canal de commande de siretd 5 de la com-
mande & distance § l'organe d'allumage 4. Le combustible
solide 21 est alors allumé dans le corps 20 du générateur
de gaz 3. Les produits de la combustion du combustible
solide 21 & haute température et sous une pression &levée
entrent en contact avec le refroidisseur chimique 22, qui
Provogue une baisse de la température des pProduits finaux,
résultant de la combustion, et une augmentation de la quan-
tit& de gaz engendrée. ‘ ]

Su générateur de gaz 3, le gaz est dirigé par 1la
conduite de liaison 8 vers le réservoir 6 oll sa température
diminue aussi 3§ la suite dé la détente et de 1'échange de
chaleur et il parvient par la conduite de liaison 11 &
l'entrée 10 qu distributeur 9. A ce moment, le tiroir 24
(Fig.2) se déplace dans le corps 23 en provoquant ainsi la
liaison de 1'entrée 10 avec la sortie 14 et la fermeture de
l'entrée 12. De l'entrée 10, le gaz arrive 3 1la sortie 14 et
est ensuite dirigé par la conduite de liaison 15 (Fig.1l)
vers l'entrainement 16 de la vanne 17, en assurant sa ferme-
ture. Dans le cas ol la pression de gaz dans 1l'entrainement
16 est supérieure 3 1la valeur admissible, selon les condi-
tions de sa solidité, la soupape de sfiretéd 7, religée au
réservoir 6, entre en action et le gaz excédentaire s'é-
chappe 3 travers celle-ci 3 1'air libre.

Le dispositif de commande auxiliaire 2 assure un
seul changement de la position de la vanne 17. Pour le
Préparer 3 un autre cycle de fonctionnément, il faut char-
ger de nouveau le générateur de gaz 3 avéc un nouveau com-
bustible solide 21 et un nouveau refroidisseur chimique 22
et remplacer également 1'organe d'allumage 4.

L'utilisation du systéme de 1'invention est ra-
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tionnelle et avantageuse au point de vue de 1'économie dans
des conditions de concentration de grandes puissances sur
des ouvrages technologiques et de l'organisation des
courants puissants de gaz pour le transport sur de grandes
distances oli le probléme d'une haute fiabilité devient
trés important, surtout, en cas de pannes quand on doit
isoler rapidement un secteur endommagé d'une canalisation
de gaz rompue. '

Il s'ensuit que l'invention permet d'é&lever notable-
ment la fiabilité de la commande des organes en cas de panne,
assure la possibilité de mise en action 3 1'aide d'une
faible impulsion directe de. la télémécanique et caractérisée
par une conception simple et universelle.
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REVENDICATION

Systéme de commande & distance de l'entraine-
ment d'une vanne comportant un dispositif de commande
principal =2t un dispositif de commande auxiliaire, carac-
térisé en ce que le dispositif de commande auxiliaire (2)
comporte ne source autonome d'alimentation constituée- par
un généraceur de gaz (3) muni d'un organe d'allumage (4),
mis en communication avec un canal de commande de slireté
(5) de la commande & distance, un distributeur (9), un
réservoir (6), relié & une soupape de sfreté (7) et rac-
cordé par son entrée 3 la sortie du générateur de gaz (3)
et par sa sortie 3 l'une (10) des entrées du ‘distributeur
(9) dont 1'autre entrée (12) est reliée 3 la sortie du
dispesitiZ de commande principal (1) et la sortie (14) du
distributeur est mise en communication avec l'entrainement
de la vanne.



2489016

1/1

N 2%

10— 12

VLSS LSIILA IS

13
Fi@.7




