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L’invenzione si riferisce ad un dispositivo di controllo delle oscillazioni del gruppo vasca-cesto di
macchine lavabiancheria, di tipo domestico e non domesticq, atto a rilevare le oscillazioni di tale
gruppo sia per smorzare efficacemente le oscillazioni del gruppo stesso quando il cesto viene azio-
nato ad elevate velocita di centrifugazione e sia per controllare lo svolgimento di determinate fun-
zioni operative della macchina in dipendenza dell’ampiezza delle oscillazioni rilevate.

Sono noti ammortizzatori di diverso genere per smorzare le oscillazioni del gruppo vasca-cesto di
queste macchine, prodotte durante la rotazione del cesto alle velocita di centrifugazione, i quali so-
no collegati fra la parte inferiore di ogni gruppo vasca-cesto ed il basamento inferiore del mobile
della rispettiva macchina, e sono generalmente costituiti da un cilindro internamente cavo e da un’a-
sta cilindrica provvista di superfici d’attrito in idoneo materiale, scorrevole alternativamente entro
la cavita interna di tale cilindro, durante le oscillazioni di questo gruppo determinate dalla rotazione
del cesto alle diverse velocita di lavaggio e di centrifugazione, per produrre cosi azioni frenanti atte
a smorzare queste oscillazioni.

Questi ammortizzatori si prestano a venire applicati su macchine lavabiancheria con velocita di cen-
trifugazione relativamente elevate (fino a circa 900 g/min.), tuttavia risultano critici per I’uso con

macchine con velocita di centrifugazione piu elevate che vengono attualmente fabbricate per migli-
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orare I’asciugatura, poiché in queste circostanze risulta difficoltoso smorzare efficacemente le oscil-

lazioni del gruppo vasca-cesto con azioni frenanti della massima intensita.

La presente invenzione si propone lo scopo di realizzare un dispositivo di controllo delle oscillazio-

ni del gruppo vasca-cesto di macchine lavabiancheria, con caratteristiche tali da superare gli incon-

venienti ed i limiti degli attuali ammortizzatori, producendo un efficace e sicuro smorzamento delle

oscillazioni stesse con qualsiasi velocita di rotazione del cesto, ed in particolare con velocita di cen-

trifugazione della biancheria estremamente elevate, e controllando altresi lo svolgimento di determi-

nate funzioni operative della macchina stessa in dipendenza dell’ampiezza delle oscillazioni rileva-

te.

Questo dispositivo di controllo ¢ realizzato con le caratteristiche costruttive sostanzialmente descrit-

te, con particolare riferimento alle allegate rivendicazioni del presente brevetto.

L’invenzione risultera piu evidente dalla seguente descrizione, a solo titolo esemplificativo non li-

mitativo, e con riferimento agli uniti disegni in cui :

- la fig. 1 mostra una vista frontale schematica di una macchina lavabiancheria provvista di una cop-

pia di ammortizzatori associati col dispositivo di controllo conforme all’invenzione ;

- lafig. 2 mostra una vista frontale sezionata di uno degli ammortizzatori della fig. 1 :

- la fig. 3 mostra una vista in pianta sezionata dell’ammortizzatore della fig.2;

- la fig. 4 mostra una vista frontale di un componente costruttivo del presente ammortizzatore, se-

zionato lﬁngo la linea A-A della fig. 3 e spostato in una prima posizione operativa ;

- la fig. 5 mostra, con la stessa vista, il componente costruttivo della fig. 4 spostato in una seconda

posizione operativa ;

- la fig. 6 mostra una vista laterale del componente delle fig. 4 ¢ 5, sezionato lungo la linea B-B.
Nella fig. 1 viene rappresentata schematicamente una macchina lavabiancheria 10, di tipo domesti-
“co € non domestico, comprendente un mobile 11 sostenuto inferiormente sul terreno, e nel quale &

contenuto un gruppo lavante formato da una vasca di lavaggio 12 e da un cesto di lavaggio 13 allog-



AT

giato internamente a tale vasca, gruppo che ¢ sostenuto nella macchina mediante molle dj sospen-
sione superiori 14 fissate fra la parte superiore del mobile 11 e la vasca 12 ed ammortizzatori infe-
riori 15 interposti fra detta vasca ed il basamento 16 del mobile, e formati ciascuno da un involucro
internamente cavo 17 e da un’asta 18 scorrevole alternativamente nella cavita interna 19 di tale in-
volucro, in cui le estremita libere dell’involucro ¢ dell’asta sono rispettivamente articolate con il ba-
samento di mobile 16 e con la parte inferiore della vasca 12,

La macchina lavabiancheria comprende inoltre un dispositivo di controllo conforme all’invenzione,
previsto per smorzare, in combinazione con gli ammortizzatori 15, le oscillazioni del gruppo vasca-
cesto prodotte durante la rotazione del cesto alle diverse velocita di lavaggio e di centrifugazione
della biancheria, tale dispositivo di controllo essendo sostanzialmente costituito sia dagli stessi am-
mortizzatori, conformati come verra descritto, sia da almeno un sensore 20 di rilevamento delle
condizioni di sbilanciamento del 8ruppo vasca-cesto, associato con almeno uno di tali ammortizza- J
tori ed agente come verra descritto nonché da una centralina di controllo elettronica 21 applicata
preferibilmente contro il basamento 16 del mobile, detto sensore e detta centralina di controllo es-
sendo intercollegati mediante conduttori elettrici 22 e realizzati ed interagenti fra loro come verra dj
seguito descritto.

Nelle fig. 2 e 3 viene ora mostrato uno degli ammortizzatori 15 (in questo caso, due ammortizzato-
ri), il cui involucro internamente cavo 17 ¢ sagomato con una porzione scatolare rettilinea ed allun-
gata 23, delimitante la cavita interna 19 in cui risulta scorrevole I’asta 18, e con una porzione scato-
lare circolare 24 raccordata lateralmente alla porzione scatolare allungata 23 e con dimensioni mi-
nori della stessa, delimitante una corrispondente cavita interna 25 destinata ad alloggiare i compo-
nenti che verranno descritti.

. Tale porzione scatolare allungata 23 ¢ provvista di un’estremita aperta 26 per I’inserimento dell’a-
“sta scorrevole 18 entro la cavita interna 19, e con un’estremita chiusa 27 di forma rastremata, prov-

vista di un foro passante trasversale 28 per il passaggio di un corrispondente perno d’articolazione
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29 (vedi fig. 1), per il fissaggio di tale involucro 17 contro corrispondenti placche di sostegno 30
fissate al basamento di mobile 16.

L’asta scorrevole 18 ¢ realizzata con un unico pezzo 31 di forma scatolare rettilinea ed allungata,
adattabile scorrevolmente nella cavita interna 19 della porzione scatolare allungata 23, detta asta
essendo inoltre dotata di incavi laterali 32 pressoché per tutta la sua estensione longitudinale, e di
una superficie frontale piana 33 ed una contrapposta superficie posteriore 34 provvista di una por-
zione di cremagliera 35, di cui la superficie piana 33 risulta cooperante con un pattino di @ione
36 in idoneo materiale antifrizione, fissato contro la contrapposta superficie interna della porzione
scatolare allungata 23 e servente per impedire 1’usura delle superfici di questa porzione scatolare

e dell’asta, durante lo scorrimento alternato di quest’ultima.

A sua volta, la porzione di cremagliera 35 si estende pressoché per tutta la lunghezza dell’asta 18
ed ¢ prevista per determinare la trasmissione del movimento con i componenti che verranno descrit-
ti, durante lo scorrimento longitudinale alternato dell’asta stessa internamente alla porzione scatola-
re allungata 23.

In particolare, la dentatura 37 di tale porzione di cremagliera 35 & vantaggiosamente conformata del
tipo bielicoidale, cioé con due semidentature longitudinali 38 e 39 inclinate con sensi simmetrica-
mente opposti fra loro, per determinare cosi una trasmissione del movimento con bassa rumorosita
€ maggiore resistenza meccanica.

Inoltre, la porzione scatolare circolare 24 ¢ provvista di una corrispondente campana circolare 40,
avente dimensioni leggermente minori di quelle della porzione circolare 24 ed alloggiata interna-
mente a quest’ultima, detta campana circolare essendo conformata con una parete di fondo piana

41 e con una parete periferica 42 aperta frontalmente e raccordata con la parete di fondo 41 ed es-
sendo sostenuta in rotazione da un perno 43 ad essa solidale ed inserito con le sue estremita entro
corrispondenti sedi 44 e 45 ricavate nell’involucro cavo 17, perno su cui € inoltre calettato un pi-

gnone dentato 46 in posizione interposta fra le sue estremita, detto pignone essendo dotato di una



dentatura identica a quella della porzione di cremagliera 35, nel presente caso di.forma bielicoidale,
per ingranarsi cosi con la dentatura di tale porzione di cremagliera 35.

In questo modo, grazie all’impegno delle corrispondenti dentature della porzione di cremagliera 35
e del pignone dentato 46, lo spostamento alternato dell’asta 18 determina la rotazione della campa-
na 40 nell’uno o nell’altro suo senso di rotazione.

A sua volta, nell’interno di tale campana sono alloggiate due ganasce frenanti 47 di forma semiluna-
re, (vedi fig. 4-6) identiche e disposte in posizione simmetrica fra loro, dette ganasce essendo dotate
di relative estremita 48 che sono articolate alla porzione scatolare 24 mediante corrispondenti perni
49 e di relative altre estremita libere 50 contrapposte e distanziate fra loro, tra le quali risultano in-
terposti due nuclei mobili 51 indipendenti fra loro di un elettromagnete 52. Ogni nucleo mobile 51
¢ provvisto di una testa 53, rivolta verso la contrapposta estremita 50 della relativa ganascia frenan-
te ed € sollecitato permanentemente da almeno una molla centrale 54, alloggiata entro corrisponden-
ti cavita 55 di detti nuclei mobili 51 » @ comprimere la relativa testa contro la contrapposta estremita
di ganascia. Queste ganasce, inoltre, sono mantenute in posizione mediante almeno una molla 56, le
cui estremita sono agganciate in prossimita delle corrispondenti estremita vincolate 48 delle ganasce
stesse, e la quale mantiene le ganasce sollecitate I*una verso Ialtra, con un’azione d’intensita mi-
nore di quella della molla centrale 54.

Le ganasce, infine, sono sagomate con una corrispondente superficie esterna circolare 57 rivolta
verso la contrapposta superficie interna circolare 58 della campana 40, e leggermente distanziata
dalla stessa, superficie in cui & ricavata una rispettiva sede 59 alloggiante un pattino d’attrito 60 in i-
doneo materiale antifrizione atto a venire a contatto con la relativa superficie interna 58, determi-
nando con cid un’azione frenante atta a smorzare od arrestare la rotazione della campana 40.

- A sua volta, Ielettromagnete 52 ¢ collegato mediante conduttori elettrici (non mostrati) sia con la
 alimentazione elettrica sia con la centralina elettronica 21, e tale elettromagnete viene comandato

dalla centralina 21 a spostarsi dall’una all’altra delle sue condizioni d’eccitazione e di diseccitazio-

SR



ne, con un comando del tipo on-off inserendo o disinserendo bruscamente 1’alimentazione dell’e-
lettromagnete, oppure con un comando di tipo graduale variando gradualmente I’intensita della
corrente circolante attraverso detto elettromagnete.

Tale elettromagnete 52, inoltre, agisce sui nuclei mobili 51 in modo che, quando esso ¢ diseccitato,
tali nuclei mobili rimangano liberi e vengano cosi compressi da parte della molla centrale 54 con le
loro teste 53 contro la relativa estremita libera 50 della corrispondente ganascia, (vedi posizione di
fig. 4), con conseguente compressione dei pattini d’attrito 60 contro la superficie interna 58 della
campana 40, e frenatura della campana stessa, e quando tale elettromagnete ¢ eccitato (vedi posizio-
ne di fig. 5) i nuclei mobili vengano attratti I’uno verso I’altro, contro I’azione della molla centrale
54, mentre le ganasce non risultano piti compresse dai nuclei mobili e pertanto, venendo a mancare
la spinta di tale molla interna 54, vengono sollecitate dall’azione della restante molla 56 a spostarsi
I’uno verso I’altro, in una posizione in cui i pattini d’attrito 60 sono scostati dalla superficie interna
58 della campana 40, con conseguente possibilita di quest’ultima di ruotare liberamente.

In questo modo, I’ammortizzatore cosi realizzato sviluppa un’azione frenante (dovuta alla compres-
sione dei pattini d’attrito 60 contro la campana 40) che permette di smorzare efficacemente e rapi-
damente le oscillazioni del gruppo vasca-cesto anche in presenza delle elevate sollecitazioni mecca-
niche che si producono quando il cesto viene azionato con velociti di centrifugazione estremamen-
te elevate o nelle fasi intermedie critiche.

Inoltre, tale azione frenante viene sviluppata con sicurezza anche nel caso di eventuali interruzioni
accidentali dell’alimentazione elettrica della macchina, grazie al fatto che I’elettromagnete rimane
diseccitato in questa condizione operativa.

Infine, occorre accennare al fatto che il sensore 20 serve a rilevare intensita delle oscillazioni mec-
caniche e dello sbilanciamento del gruppo vasca-cesto, generando dei corrispondenti segnali elettri-
ci di risposta che vengono trasmessi alla centralina elettronica 21, la quale provvede a convertire ta-

li segnali elettrici in tensioni elettriche d’intensita variabile in modo corrispondente che vengono



applicate all’elettromagnete 52, con conseguente determinazione da parte di quest’ultiﬁlo di corri —
spondenti azioni frenanti sull’ammortizzatore con gli stessi criteri sopra descritti.

A tale proposito, il sensore elettronico 20, che & realizzato di tipo tradizionale (es.lettore ottico) &
inserito attraverso la porzione scatolare circolare 24, in modo che Ia sua parte sensibile 61 sia ri-
volta verso la contrapposta superficie della parete periferica 42 della campana circolare 40, dalla
quale risulta leggermente distanziata, superficie in cui sono riportate svariate tacche o segni di rife-
rimento 62 applicati indelebilmente e distribuiti in senso circolare lungo tutta la superficie stessa,
in posizioni tali da risultare selettivamente coincidenti col sensore 20 durante la rotazione della
campana 40. Queste tacche o segni di riferimento 62 vengono applicati sulla campana rotante 40
ad intervalli opportuni, ed in numero tale da permettere di rilevare con assoluta precisione qualsia-
si minima rotazione della campana 40, e quindi il corrispondente spostamento dell’asta 18 deter- ‘[,é
minato dagli scuotimenti ed oscillazioni del gruppo vasca-cesto durante le fasi di lavaggio e cen-
trifugazione.

Questo sensore permette anche di rilevare lo spostamento verticale del gruppo vasca-cesto dalla sua
posizione sollevata, nella condizione di cesto vuoto e vasca non riempita con liquido di lavaggio,
alla sua posizione abbassata, nella condizione di cesto carico di biancheria e di vasca riempita di li-
quido di lavaggio, misurando con ci la quantita di carico di biancheria e di liquido di lavaggio in-
trodotti nella vasca. In tal caso, per effettuare questo rilevamento, la centralina elettronica 21 & pre-
disposta per eccitare I’elettromagnete 52 all’inizio di un ciclo di lavaggio, sia prima che dopo I’in-
troduzione della biancheria e del liquido di lavaggio nella vasca, condizione in cui viene a manca-
re la frenatura delle ganasce frenanti 47 sulla campana 40, per cui la campana ruota liberamente
grazie alla spinta dell’asta 18 nell’interno dell’involucro cavo 17, prodotta dal progressivo abbassa-
mento della vasca sotto il peso della biancheria e dell’acqua, permettendo cosl al sensore 20 di leg-

gere le tacche o i segni di riferimento 62 prima e dopo il caricamento, ed alla centralina di control-

lo elettronica 21 di rilevare il carico introdotto nella vasca.



Successivamente, al termine di questo rilevamento, la centralina elettronica 21 provvede a diseccita-

re I’elettromagnete 52, per cui ’ammortizzatore pud svolgere la sua azione frenante durante tutto il
restante ciclo di lavaggio.

In questo modo, i segnali elettrici generati dal sensore 20, che sono proporzionali all’ampiezza del-
la rotazione della campana 40, e quindi agli spostamenti verticali ed agli scuotimenti ed oscillazio-

}ni del gruppo vasca-cesto, oppure agli spostamenti verticali della vasca, vengono ricevuti dalla cen-
tralina di controllo elettronica 21 che provvede a verificare e confrontare i livelli i tali segnali con
livelli di segnali di riferimento precedentemente memorizzati in forma codificata nella centralina
stessa, e corrispondenti ai diversi parametri di scuotimenti ed oscillazioni da ottenere del gruppo
vasca-cesto, oppure agli spostamenti verticali della vasca, per potere cosi comandare, in dipenden-
denza di questo confronto, rispettivamente la frenatura desiderata di tali scuotimenti ed oscillazioni
attivando la frenatura da parte degli ammortizzatori con i criteri precedentemente descritti, oppure
la misurazione del carico introdotto nella vasca.

In quest’ultimo caso, ¢ cosi possibile controllare le seguenti funzioni operative :

- pesatura della quantita di biancheria ;

- pesatura della quantita di liquido di lavaggio ;

- controllo della quantita di liquido di lavaggio di volta in volta scaricato, con conseguenti possibili-
ta di effettuare caricamenti di ulteriori quantita di liquido di lavaggio ;

- controllo del grado di asciugatura della biancheria dopo la centrifuga ;

- controllo di eventuali perdite di liquido di lavaggio (sicurezza antitrabocco).

Pi. R.&D.S.Srl
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RIVENDICAZIONI
1. Dispositivo di controllo delle oscillazioni del gruppo vasca-cesto di macchine lavabiancheria,
di tipo domestico € non domestico, con cesto azionato ad elevate velocita di centrifugazione, com-
prendente un mobile sostenente detto gruppo vasca-cesto mediante molle di sospensione superio-
ri ed ammortizzatori inferiori, interposti fra detta vasca ed il basamento di detto mobile, e costi-
tuiti rispettivamente da almeno un involucro internamente cavo e da almeno un’asta scorrevole al-
ternativamente entro detto involucro cavo, nonché comprendente mezzi sensori di tipo noto in sé
e mezzi di controllo associati con detti mezzi sensori, per il rilevamento delle oscillazioni di detto
gruppo vasca-cesto durante I’azionamento in rotazione di detto cesto alle sue diverse velocita di la-
vaggio e di centrifugazione, nonché degli spostamenti verticali di detta vasca dovuti alla bianche-
ria ed al liquido di lavaggio introdotti, caratterizzato dal fatto che detti mezzi di controllo (21) sono
associati con mezzi di frenatura meccanica (40, 47) cooperanti con detta asta (18) e detto involucro . /.
cavo (17), e atti a determinare una frenatura controllata dello scorrimento di detta asta (18) entro é‘
detto involucro cavo (17), detti mezzi di controllo (21) essendo atti a determinare selettivamente
detta frenatura controllata, oppure la misurazione dei carichi di biancheria e di Jliquido di lavaggio
introdotti nelle macchine, mediante rilevamento da parte di detti mezzi sensori (20) rispettivamente
dell’intensita delle oscillazioni di detto gruppo vasca-cesto, oppure di detti spostamenti verticali.
2. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 1, caratterizzato dal fatto che detti mezzi di
frenatura meccanica comprendono almeno una campana circolare rotante (40) alloggiata ed imper-
niata entro una corrispondente porzione scatolare circolare (24) di detto involucro cavo (17), late-
ralmente ad una porzione scatolare rettilinea ed allungata (23) pure sagomata in detto involucro
cavo (17), in cui risulta scorrevole detta asta (18), detta campana rotante (40) essendo azionata in
rotazione nell’uno o nell’altro suo senso di rotazione durante lo scorrimento alternato di detta asta
(18), attraverso mezzi di trasmissione (35, 46), e che detti mezzi di frenatura comprendono inoltre

ganasce frenanti (47) alloggiate ed imperniate entro detto involucro cavo (17), e cooperanti con
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detta campana (40) e con mezzi d’azionamento (51, 52), asserviti a detti mezzi di controllo 2he

comandabili in modo tale da spostare dette ganasce frenanti (47) da una loro posizione di lavoro, in
cui esse sono compresse contro detta campana (40), determinando la frenatura, alla loro posizione
di riposo in cui esse sono scostate da detta campana (40) e non determinano la frenatura.

3. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 2, caratterizzato dal fatto che detti mezzi di
trasmissione comprendono una porzione di cremagliera (35) ricavata in detta asta (18) ed estenden-
tesi pressoche per tutta la sua lunghezza, ed un pignone dentato (46) imperniato entro detta_ campana
(40) e solidale con la stessa, nonché ingranante con detta porzione di cremagliera (35).

4. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 3, caratterizzato dal fatto che detta porzione di
cremagliera (35) possiede una dentatura (37) del tipo bielicoidale, cio¢ con due semidentature longi-
tudinali (38, 39) inclinate con sensi simmetricamente opposti fra loro.

5. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 2, caratterizzato dal fatto che dette ganasce
frenanti (47) sono realizzate ciascuna di forma semilunare, ¢ sono identiche e disposte in posizione
simmetrica fra loro, in modo che la loro rispettiva superficie esterna circolare (57) sia rivolta verso
la contrapposta superficie interna circolare (58) di detta campana (40), e presenti una rispettiva sede
(59) alloggiante almeno un pattino d’attrito (60) in materiale antifrizione, atto a venire COmpresso
contro detta superficie interna circolare (58), dette ganasce frenanti (47) essendo articolate con det-
to involucro cavo (17) con rispettive prime estremita (48), intercollegate mediante almeno una pri-
ma molla (56), ed essendo provviste di altre estremita libere (50) contrapposte e distanziate fra loro,
cooperanti con detti mezzi d’azionamento (51, 52).

6. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 5, caratterizzato dal fatto che detti mezzi d’a-
ziohamento comprendono una coppia di nuclei mobili (51) indipendenti fra loro ed almeno un elet-
tromagnete (52) azionante detti nuclei mobili (5 1) e collegato con detti mezzi di controllo (21) ed
alimentato elettricamente, detti nuclei mobili (51) essendo provvisti ciascuno di una testa (53) ri-

volta verso la contrapposta estremita libera (50) della relativa ganascia frenante (47), ed a contatto
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contro I’estremita libera stessa mediante la spinta di almeno un’ulteriore molla (54), alloggiata entro
corrispondenti cavita (55) di detti nuclei mobili (51), e sviluppante un’azione con intensita maggio-
re di quella di detta prima molla (56), e detto elettromagnete (52) essendo comandato da detti mez-
zi di controllo (51) a spostarsi repentinamente o gradualmente da una posizione di diseccitazione,
in cui detti nuclei mobili (51) rimangono liberi e vengono cosi compressi da detta ulteriore molla
(54) contro dette ganasce frenanti (47), spostandole nella loro posizione di lavoro, ad una posizione
d’eccitazione in cui detti nuclei mobili (51) vengono attratti I'uno verso I’altro, contro Iazione di
detta ulteriore molla (54), in cui dette ganasce frenanti (47) vengono spostate nella loro posizione
di riposo, e viceversa.

7. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 6, caratterizzato dal fatto che detti mezzi sen-
sori (20) comprendono almeno un sensore di tipo tradizionale (es. lettore ottico), inserito attraverso
detta porzione scatolare circolare (24) in modo che la sua parte sensibile (61) sia rivolta verso la
contrapposta superficie della parete periferica (42) di detta campana circolare (40), dalla quale ri-
sulta leggermente distanziata, superficie su cui sono riportate svariate tacche o segni di riferimento
(62) applicati e distribuiti in senso circolare esternamente su detta campana (40), e corrispondenti
alle oscillazioni oppure agli spostamenti verticali di detto gruppo vasca-cesto (12, 13), in modo da
risultare selettivamente coincidenti con detto sensore (20) e da generare segnali elettrici di risposta
proporzionali all’intensita di tali oscillazioni o spostamenti verticali.

8. Dispositivo di controllo secondo la rivendicazione 7, caratterizzato dal fatto che detti mezzi di
controllo comprendono una centralina di controllo elettronica (21), atta a convertire i segnali elet-
trici di risposta generati da detto sensore (20) in tensioni elettriche d’intensita variabile in modo
corrispondente, che vengono applicati a detto elettromagnete (52), ed a confrontare i livelli di tali

- segnali con livelli di segnali di riferimento precedentemente memorizzati in forma codificata nella
centralina stessa, e corrispondenti alle oscillazioni oppure agli spostamenti verticali, per comanda-

re cosi, in dipendenza di questo confronto, detto elettromagnete (52) nella sua posizione di disecci-

- 11 =
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tazione per determinare detta frenatura, oppure nella sua posizione d’eccitazione all’inizio di ogni
ciclo di lavaggio, prima e dopo I’introduzione della biancheria e del liquido di lavaggio nella mac-

china, per determinare detta misurazione dei carichi di biancheria e di liquido di lavaggio.

Pi. R.&D.S.Srl
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