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5(54) Zapojeni obvodu pro pFesné mastaveni vychozi polohy

7 Predmétem vynélezu je zapOJem obvodu proi
pfesné nastaveni vychozi polohy. : 1
Dosud znamy obvod pro pfesné nastaveni vy-|

_chozi polohy, pouZivany pro inkrementdlni zptisob

odmé&fovani a pro fizeni soufadnice v uzaviené |
polohové vazb& sestdva ze zdroje hodinové frek-
vence, referenéniho ¢itale, bloku vyhodnocem
nuly referen¢niho ¢itade, impulsné fazového pre-\
vodniku, koinciden&niho obvodu, souginového ob-
vodu s ¥idici paméti a hradla nulovych pulsi. Tento
znimy obvod md viak nedostatek spolivajici |
v tom, Ze pfi nevhodné mechanické poloze spinace
zékladni zény nebo nardZky soufadnice nebo pfi

" nevhodném mechanickém natodeni odméfovaciho |
- selsynu miZe byt pfesnd hodnota skutené vychozi ‘

polohy nespojitou funkci hodnoty zvolené v rdmci |
zékladni z6ny odméfovani. ProtoZe tato nespoji- |

. zovéani, je nutno provést bud mechanické natodeni | \
- odmé&fovaciho selsynu, nebo posunuti spinace za- |
“kladni z6ény. Tato manipulace je v praxi Casto

Z riznych diivodd obtizn nebo nevhodna anebo

R dokonce neproveditelna.

" Uvedenou nevyhodu odstraﬁﬁ]e zapojeni obvo-

1 du pro presné nastaveni vychozi polohy sestdvajici-
'ho ze zdroje hodinové frekvence, referen¢niho

éltaée obvodu posuvu. referenénﬂlo pulsu, kOlIICI-
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_ denéniho obvodu s paméti, &tade i 1mpulsné fazové- i

' ho pievodniku, obvodu vyhodnoceni zvoleného
© stavu &itade impulsné fazového pfevodniku a hrad-

la podie vyndlezu. Podstata vyndlezu spocivad
v tom, Ze vystup zdroje hodinové frekvence je .
pfipojen na vstup referenéniho &tade a na prvy -
vstup &tade impulsné fazového pfevodniku, druhy -
vystup referen¢niho &itade je pfipojen na prvy

. vstup obvodu posuvu referenéniho pulsu, pfic¢emz
. vystup obvodu posuvu referenéniho pulsu je pfipo- :
. jen na prvy vstup koinciden¢niho obvodu s paméti,

ddle prvy vystup &itade impulsné fdzového pfevod-
niku je pfipojen na prvy vstup obvodu vyhodnoce-

- ni zvoleného stavu &itace impulsné fdzového pie-

tost by znatné& ztéZovala a znepiehlediiovala sefi- | . |

vodniku a vystup obvodu vyhodnoceni zvoleného
stavu &tade impulsng fézového pievodniku je
pfipojen na druhy vstup koinciden¢niho obvodu ‘
s paméti, jehoZ vystup je pfipojen na druhy vstup,

' hradla, z kterého je vystup p¥ipojen na druby vstup
: &tace impulsné fazového pfevodniku. \

S vyhodou lze zapOJem obvodu podle vynalezu

uspofddat tak, Ze prvy vstup hradla je pfipojen ma
. vystup obvodu posuvu referenéniho pulsu.

Zapojeni obvodu pro pfesné nastaveni vychozi

‘ | polohy podle vynélezu usnadiiuje a zna¢né zrych-

| luje sefizeni vychozi polohy na stroji tim, Ze neni
‘tfeba provadét pfesné mechanické nastavovéni
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odmé?ﬁ?am selsynﬁ nebo jingch ‘odméFovacich |
prvkil, nard¥ek soufadnic nebo spinall zékladn{
z6ny odméfovéni.

Ptiklad zapojeni podle vynilezu je znézomén na

vykresech, kde obr. 2 pfedstavuje blokové schéma

zapojeni podle vynilezu a obr. 3 diagram €asovych

priibéhi podle vyndlezu. Na obr. 1 je zndzornén

diagram éasovfrch pribéhtt dosud 2zimého
fedeni.

Diagram na obr. 1 zndzoriluje vztahy faze
elektrickych signdli k poloze ¥izené soufadnice,
mechanickému natodeni selsynu a poloze spinale

zakladni z6ny. Od referenéni frekvence A vytvote- .

né délenim zédkladni hodinové frekvence v refe-
renénim &itadi je odvozeno napdjeni odméfovaciho
selsynu. Nulovy puls B je odvozen od zékladni

hodinové frekvence takovym zpdsobem, Ze. ma:
pevny a nemé&nny fdzovy vztah k referen¢ni frek- ‘

venci A a tim i k napajeni odmé¥ovaciho selsynu.
Povelovd frekvence C na vystupu impulsné

fazového prevodniku je odvozena ze zékladni

hodinové frekvence délenim v &itali impulsné
tazového prevodniku, ktery md stejny dé€lici pomér
- jako referentni ¢&ita€ a proto kmitocet povelové

- frekvence C je shodny s kmito&tem referenéni

 frekvence A. Posuvovymi pulsy do druhého vstupu

impulsn& f4zového pfevodniku lze viak libovolné
ménit a nastavovat fazi povelové frekvence C viigi

referenéni frekvenci A. Poloha koincidenéniho
pulsu D vzhledem k f4zi povelové frekvence C je
déna volbou korekce vychozi polohy.

. PH pohybu soufadnice posuvovymi pulsy do

vstupu impulsné fszového prevodniku ‘dochézi -

potom k soudasnému posuvu féze povelové frek-

‘vence C a koinciden¢niho pulsu D a ph uzaviené

" polohové vazbé se shodné posouvéd i vystupni

priib&h odméFovactho selsynu. V diagramu na obr.
1 seto pro_]evuje tak, Ze se shodnym zpﬁsobemf"

posouvaji pribéhy C, D a E. P¥i naji?déni do

" vychozi polohy pi‘x spin&ni podminek stanovenych

_¥idicim systémem je vychozi poloha uréena koinci-
- denci. nulového pulsu B a koinciden¢niho pulsu
D za pfedpokladu ptedchoziho vyznateni zdkladni
z6ny odméfovéni tim, e nardZka soufadnice
E zplisobi sepnuti spinate zdkladni z6ny odméfo-
-véni F. P¥i koincidenci nulového pulsu B a koinci-
denéniho pulsu D je uzavieno hradlo propoustéjici
posuvové pulsy na vstup impulsné fdzového pte-
_vodniku a pohyb soufadnice je tim ukonden.

Presna hodnota vychozi polohy je urfena po- |
lohou komadenéniho pulsu D vzhledem k fém f

'V rozsahu zékladni zény odméfovém Ize provést i
posunutim koincidenéniho pulsu D vzhledem k fdzi

povelové frekvence C, jak je naznaeno na diagra-

mu na obr. 1 volbou hodnoty korekce k, napfiklad
kg, ksoo 2% k0. Prakticky se toto posunut realizuje

zménou vyhodnocovaného stavu &itade impulsné
fazového pfevodniku v rozsahu jeho maximélni,
kapacity, v naznateném piipadé 0 aZ 1000. Jak je |
~ patrno .z diagramu na obr. 1 pfi- najﬁdéni ‘do|
‘vychozi polohy se posouvaji prﬁbéhy C, D, E vievo,

I

"Po sepnuti spinade zékladni zény F nardfkou
soufadnice E nedochdzi ke koincidenci nulgvého

pulsu B s koincidenénim pulsem D postupné podle
stoupajicich hodnot korekce ko, ksgqs coZ zplisobu-
je zmin&nou nespojitost funkce hodnoty skute&né
vychozi polohy v zavislosti na hodnoté zvolené
v rdmci zdkladni z6ny odméfovani.

Zapo;em obvodu pro pfesné nastaveni vychozi
polohy, jak zndzornéno na obr. 2, sestdvé ze zdroje
1 hodinové frekvence, referen¢niho Citate 2, obvo-
du 3 posuvu referenéniho pulsu, koinciden¢niho
obvodu 4 s paméti, &tade impulsné fazového

_ pfevodniku 5, obvodu 6 vyhodnoceni zvoleného

stavu &tade impulsné fazového pfevodniku a hrad-
la 7. Tyto souddsti jsou zapojeny tak, Ze vystup 101
zdroje 1 hodinové frekvence je pﬁpojen jednak na
vstup 201 referen¢niho &itade 2 a na prvy vstup 205
tade impulsné fézového pfevodm’ku 5. Prvy

~ vystup 102 referentniho &itade 2 je vyveden pro
_ ptipojeni obvodu napéjeni odméfovaciho selsynu |
"a druhy vystup 103 referentniho &itale 2 je |

pfipojen na vstup 202 obvodu3 posuvu referen¥ni-

~ ho pulsu, jehoZ druhy vstup 203 je vyveden pro
ptipojeni v§stupu obvodu zadéni posuvu refereng-.

niho pulsu a jehoZ vystup 104 jé pfipojen jednak na
prvy vstup 204 koinciden¢niho obvodu 4 s paméti
a na prvy vstup 210 hradla 7. Dile je prvy vystup
105 &itade impulsné fizového pfevodniku § pfipo-
jen na prvy vstup 206 obvodu 6 vyhodnoceni

' zvoléného stavu &itade impulsné fazového pfevod-

niku § a druhy vystup 106 &itate impulsn& fdzového ~

vystupu obvodu zadéni korekce vychozi polohy

' a vystup 107 obvodu 6 vyhodnoceni zvoleného

stavu. &itade impulsné fézového pfevodniku 5 je
pfipojen na druhy vstup 208 koincidengniho-obvo-
du 4 s paméti, jeho? tfeti vstup 209 je vyveden pro
ptipojeni povelového vystupu pro vyhodnoceni
koincidence z fidiciho obvodu systému a jehoZ

vystup 108 je ptipojen na druhy vstup 211 hradla 7. |

' Na vystup 109 hradla 7 je pfipojen druhy vstup 212
| &itade impulsné& fazového pfevodniku §. ‘

V diagramu na obr. 3 jednotlivé priibéhy znadi;

— referenéni frekvence z vystupu 102 na obr. 2,
— referen¢ni puls pro rizné hodnoty posunuti
z vystupu 104 na obr. 2, C — povelové frekvence
z vystupu 106 na obr. 2, D — koincidenéni puls

vani.

~ z vystupu 107 na obr. 2, E = poloha nardZky .
| soufadnice, F — spmaé zﬂkladm zény odméfo~ -

Z diagramu na obr 3 vyplyvé c‘.mnost obvodu '
- podle blokového schématu na obr. 2. Tak aby
nedoslo k nespojitosti funkce hodnoty skute¢né -

vychozi polohy v zdvislosti na zvolené hodnoté |

korekce vychozi' polohy. v disledku nevhodné

mechanického natoéeni sels)

_prevodniku 5 je vyveden pro pfipojeni vstupu
' diferenéniho &lenu. Druhy vstup 207 obvodu .
6 vyhodnoceni zvoleného stavu &tade impulsné
fazového pfevodniku 5 je vyveden pro pfipojeni

~ mechanické polohy spinade zékladni zény nebo
~ naré¥ky soufadnice nebov :dﬁsledku nevhodného ;

I ‘Lguvu re.t,omnénﬂlﬁl }



B do potfebné polohy vzhledem k referencni
frekvenci 4, jak je zfejmé z diagramu na obr. 3. Pfi
najizdéni do vychozi polohy, které lze zndzornit
posouvanim vlevo prub&ht C, D, E diagramu. na
obr. 3, dojde nejprve k sepnuti spinace zdkladni
zény F narazkou soufadnice E a potom ke koinci-
denci mezi vhodné zvolenym referenénim pulsem
B, v tomto pfipad® oznaenym 750, s koincidenc-
nim pulsem D postupné z rozsahu od 0 do maxima,
v tomto piipadé 1000, podle zvolené hodnoty
korekce vychozi polohy. Piesné nastaveni vychozi
polohy lze potom dosdhnout volbou vhodného
posunuti koincidenéniho pulsu D zadédnim hodnoty
korekce vychozi polohy obvodu 6 vyhodnoceni
zvoleného stavu &itace impulsné fazového prevod-

niku 5, pfidemZ hodnotdm korekce vychozi polohy
blizkym nule odpovida poloha nardZzky soufadnice

. . - ' 208982

" blizka k spinati zdkladni z6ny na za¢atku zakladni

z6ny odméfovani, vétsim hodnotdm korekce vy-
chozi polohy odpovida poloha narazky soufadnice

- vzdalendj¥i od spinage zakladni z6ny, aviak v ob-
* lasti zdkladni zény odméfovani a maximalni hod-

noté korekce vychozi polohy odpovidd poloha
naraZky soufadnice na opatném konci zdkladni

- z6ny odméfovani, nezZ je um1sten spina¢ zakladni
. z6ny.

Zapojeni obvodu pro presne nastaveni vychozi
polohy lze vyuZit pfi fizeni soufadnic obrabéciho

: stroje nebo jiného stroje v uzaviené polohové
. vazbé, a to jak pii pfiriistkovém zpiisobu odméro-

vani pomoci selsynu nebo jiného odméfovaciho

| prvku, pracujiciho na podobném principu, tak i pfi -
| cyklicky absolutnim zptisobu odméfovani.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni obvodu pro pfesné nastaveni vy-

chozi polohy, sestdvajictho ze zdroje hodinové
frekvence, referenéniho ¢&itade, obvodu posuvu

referenéniho pulsu, koincidenéniho obvodu s pa-

méti, &tade impulsné fazového pievodniku, obvo-
du vyhodnoceni zvoleného stavu ¢itace impulsnd
tazového prevodniku a hradla, vyznafené tim, Ze
vystup (101) zdroje' (1) hodinové frekvence je

pfipojen na vstup (201) referen¢niho &itace (2) :
a na prvy vstup (205) &itate impulsné fazového '
ptevodniku (5), druhy vystup (103) referentniho
&itate (2) je pfipojen na prvy vstup (202) obvodu

(3) posuvu referenéniho pulsu, pfi¢emZ vystup

(104) obvodu (3) posuvu referenéttiho pulsu je
pfipojen na prvy vstup (204) lfqincideném];gggyg;_i

“du (4) s paméti, ddle prvy vstup (105) Citale
. impulsné fazového pfevodniku (5) je pfipojen na
| prvy vstup (206) obvodu (6) vyhodnoceni zvolené-

ho stavu &tage impulsné fézového pfevodniku (5)

. a vystup (107) obvodu (6) vyhodnoceni zvolen¢ho

stavu &tade impulsné fazového prevodniku (5) je
ptipojen na druhy vstup (208) koincidencniho

- obvodu (4) s paméti, jehoZ vystup (108) je

pfipojen na druhy vstup (211) hradla (7), zkterého

‘je vystup (109) piipojen na druhy vstup (212)

&itate impulsné fdzového pfevodniku ().
" 2. Zapojeni obvodu pro pfesné nastaveni vy-

| “chozi polohy podle bodu 1, vyznacené tim, Ze prvy -
| -vstup (210) hradla (7) je pfipojen na vystup (104)

obvodu (3) posuvu referenéniho pulsu..

3" vykresy
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