(19)

SUOMI - FINLAND
(F1)

PATENTTI- JA REKISTERIHALLITUS
PATENT- OCH REGISTERSTYRELSEN

FINNISH PATENT AND REGISTRATION OFFICE

"

(72)

(74

(54

Hakija - S6kande - Applicant

(10)
(12)

@1
61N

(22)
(23)
41)
(43)

F1 751802 A7

JULKISEKSI TULLUT PATENTTIHAKEMUS
PATENTANSOKAN SOM BLIVIT OFFENTLIG
PATENT APPLICATION MADE AVAILABLE TO THE
PUBLIC

Patenttihakemus - Patentansékan - Patent application 751802

Kansainvélinen patenttiluokitus - Internationell patentklassifikation -
International patent classification

B67D

Tekemispéivéa - Ingivningsdag - Filing date 17.06.1975
Saapumispaiva - Ankomstdag - Reception date 17.06.1975
Tullut julkiseksi - Blivit offentlig - Available to the public 19.12.1975
Julkaisupdivéa - Publiceringsdag - Publication date 12.06.2019

(32) (33) (31) Etuoikeus - Prioritet - Priority

18.06.1974 US 7408011

1 +Nordsjo-Nordstrom & Sjogren Ab, Sédra Forstadsgatan 9 Malmé, Sverige, SVERIGE, (SE)

Keksija - Uppfinnare - Inventor

1+Sjogren, Sven Alfred, Sverige, SVERIGE, (SE)

2 «Jonsson, Bert Ove Sigurd, Sverige, SVERIGE, (SE)

3 *Bengtsson, Bror Allan, Sverige, SVERIGE, (SE)

Asiamies - Ombud - Agent

Kolster Oy Ab, Salmisaarenaukio 1, 00180 Helsinki

Keksinndn nimitys - Uppfinningens benédmning - Title of the invention
Laite nesteiden automaattiseksi annostelemiseksi

Anordning for automatisk dosering av fluider



Nords jo-Nordstrtm & Sjogren AB, Sodra Forstadsgatna 9, S-211 L3

Malmé, Ruotsi.

Laite juoksevien aineiden automaattista annostelua varten

- Anordning for automatisk dosering av fluider

Esilld olevan keksinndn kohteena on laite etukdteen wvalittu-
jen juoksevien aineiden automaatiseksi annostelemiseksi vhteen
kohtaan.

Tdllaisiin tunnettuihin laitteisiin liittyy haittoja, koska
ne ovat monimutkaisia ja sisdltdvdt suuren mddrdn liikkuvia osia,
mutta eivdt tdstd huolimatta ole tyydyttidvid annostelutarkuudeltaan.
Edelleen ne ovat ohjelmoitavissa vain vhdelle juoksevalle aineelle
kerrallaan, eikd ohjelmaa voida suorittaa toistuvia kertoja ilman
seikkaperdisiid toimenpiteitd niissi.

Keksinnon tarkoituksena on poistaa ndmid haitat ja saada
aikaan automaattinen annostelulaite juoksevia aineita varten, jossa
laitteessa on suhteellisen vdhdn liikkuvia osia, mutta joka voi
toimia luotettavasti pitkid ajanjaksoja sekd voidaan ohjelmoida
suorittamaan annettu ohjelma useilla samanaikaisesti ochjelmoiduilla

juoksevilla aineilla toistuvia kertoja ilman mitdidn erikoisen suurta

toimenpidettd.



Tdmd on keksinndn mukaisesti saatu aikaan siten, etta
alussa esitetvlle laitteelle on annettu patenttivaatimuksissa
esitetyt tunnusmerkit.

Keksinnodn eridstid suoritusesimerkkid selitetddn seuraavassa
oheiseen piirustukseen viitaten. Kuvio 1 esittdd suoritusesimerkin
piddllyskuvaa. Kuvio 2 esittdd esimerkin pystyleikkausta kuvion 1
viivaa I-I pitkin suuremmassa mittakaavassa sekd pysdytintd karu-
sellipdytdd varten. Kuvio 3 esittdd tarttumista varten tarkoitettuja
osia kierteitetyssd varressa ja vastaavasti mdnndnvarressa. Kuvio L
esittidd kaavamaisesti venttiilin ohjauslaitetta. Kuvio 5 esittdd
tarttumista varten tarkoitettuja elimid venttiilin ohjauslaittees-
sa. Kuvio 6 esittdi tiettyjen esimerkin sdhkokomponenttien s&hko-
kaaviota.

Keksinnon suoritusesimerkki kédsittdd pddasiassa pyodrivén
karusellipdydidn, joka kannattaa useita sdiliditd yhtd monta eri juok-
sevaa ainetta varten, Jjoiden yksinkertaisuuden vuoksi jatkossa
oletetaan olevan eri virejid, pumppua jokaisen sdilion yhteydessd,
ohjelmointiyksikkdid annosteltavaksi toivottujen virien sdidtdmiseksi
ja ohjauslaitetta karusellipdydidn pydrimisen pysdyttdmiseksi ohjel-
man mukaisesti ja pumpun kdyntiin asettamiseksi vidrin sydttdmiseksi
liikkumattomaan s&dilioon halutun vidriseoksen aikaansaamiseksi.

Karusellipovtd kasittdid piddasiallisesti renkaanmuotoisen
kappaleen 1, joka on symmetrisesti renkaan akselin 2 ympdrilla ja
jossa on yhtend kappaleena yldosansa kanssa ulospdin suuntautuva
rengaslaippa 3 sek#d yhtend kappaleena alaosansa kanssa pohja L,
Rengaskappaleen 1 pohjan 4 1&pi menevid akseli 5 kannattaa laakeri-
roinnin 6 vidlityksellid karusellipdytdd sekid vdlin pddhdn sen alapuo-
lelle sovitettua renkaanmuotoista levyd 7 akselin ympdri pyorimistéa
varten. Levyda 7 ja sen mukana karusellipdytdd 1 kidytetddn kidytto-
pyoridn 8 avulla, joka on vaihdelaatikon 9 kautta yhdistetty sdhko-

karusellimoottoriin 10.

Kuten kuviosta 1 ilmenee, on laipassa 3 joukko sdteittdisesti
laipan ldpi suuntautuvia Jja vakio etdisyydelld toisistaan sijaitse-
via ensimmidisid porausreikiid 11 yhtd monen identtisen sylinterin 12
kiinnittdmiseksi. Jokaisen lieriton 12 toinen p#dd aukeaa laipan 3

sisdsivulle ja sen toinen pdd kannattaa védlin pddssd laipan ulkosi-



vusta venttiilid 15, ja venttiili puolestaan kannattaa sdiliotd 16
viaria varten. Jokaiseen sylinteriin 12 on sovitettu tiivisteen omaa-
va mdnta 17 sylinterin seindmdid vasten sylinterissa tapahtuvaa
edestakaista liikettd varten pumpun muodostamiseksi. Mannidnvarres-
sa 18 on renkaan sis#dsivua kohti kdidnnetyssd péédssddn T-muotoinen
uloke 19 (kuvio 3), jonka kanta 20 on sovitettu miénnidn asennetussa
tilassa olemaan pystysuorassa (kuvio 2). Manndt 17 ovat ei-pumppua-
vassa asemassa tdysin sisddnvietyind sylintereihin 12, niin ettéa
vain T-muotoiset ulokkeet 19 ulottuvat sylintereiden ulkopuolelle,
johon asemaan midnndt asettuvat, kun karusellipoytd pyorii.

Levyn 7 kehidn l&dheisyyteen on samalle etdisyydelle akselista
5 tehty akselin suuntaisia reikid 21, jolloin jokaisella reidlli
on vastaava sylinteri 12 suoraan yldpuolellaan (kuvio 2). Levyn 7
alapuolelle on sovitettu kiintedsti s&@dhkOmagneetti 22, jonka teht&-
vdnid on sen Jjidlkeen, kun ohjauslaite on vaikuttanut, yhteistoimin-
nassa karusellimoottorin 10 virtapiiriin kytketyn virransdidtimen SI
kanssa pysidyttdd karusellimoottorin 10 ja sen myotd karusellipdy-
ddn 1 pyorimisliike. Sdhkdmagneetin avulla pystysuoraan liikkuva
ankkuri 23 on yldpididstddn niveltyvidsti yhdistetty mdntdidn 2L, joka
sijaitsee saman matkan pddssd akselista 5 kuin reidt 21 ja jolla on
katkaistu kartiomainen pidd 25, jolla on oleellisesti samat mitat
kuin levyssd 7 olevilla rei'illd 21 ja jota voidaan siirtd@&d ohjaukses-
sa mdnninkammiossa 26. Mantd 24 on sovitettu magneetin virtapiirin
sulkeutuessa vetdytymdidn alaspdin minndnkammioon 26 sovitetun jou-
sen 27 vaikutusta vastaan Jja saman virtapiirin katkettua nousemaan
ylospdin jousen 27 avulla levyd 7 vasten ja vdhitellen ajautumaan
levyn pydrimissuunnassa ldhinnd sijaitsevaan reikddn 21. Tdlld jédr-
jestelylld voidaan karusellipdytd 1 aina pysdyttdd niin, ettd yksi
mielivaltaisesti valittu sdilid 16 pysdhtyy sdilidn B yldpuolelle,
joka useimmiten on kiinte&dsti sijoitettuna mdnnin 24 ja akselin 5
vdlisen suoran linjan jatkolle. Mantddn 24 kiinnitetty varsi 28
ulottuu kammiossa 26 olevan pystysuoran raon lipi ja midnnanpdédn ol-
lessa mainitussa reidssd 21 sisdidntyvonnetvssd asemassa kytkimen ST
asennon vaihtamiseksi virran katkaisemiseksi karusellimoottoriin ja
siten pvsdvttiden karusellipdydidn 1 pyorimisen.

Voi olla edullista sovittaa karuselli pehmedd pysdhtymistéd



varten. Tdtd tarkoitusta varten on karusellimoottorin 10 virtapii-
riin kytketty tyristori TI (kuvio 6), joka kytkimen SII avulla on
aseteltavissa karusellimoottorin kAyttdmiseksi korkealla tai mata-
lalla kierrosluvulla. Kytkin SII on kiintedsti sovitettu magneetti-
ankkurin 23 liikeradalle, ldhemmin md&driteltynd niin, ettd ankku-
rin alapdd ankkurin alastydnnetysséd asemassa koskettaa sitd ja
asettaa sen tyristorin TI asettamiseksi niin, ettd karusellimoot-
toria 10 ja sen myodtd karusellipoytdd 1 kévtetddn korkealla kierros-
luvulla. Kytkin SII on edelleen sovitettu, kun ankkurin pidd lakkaa
koskettamasta sitid, vaihtamaan tyristorin TI asento karuselli-
moottorin ja sen mukana karusellipdydédn 1 kdyttdmiseksi alhaisella
kierrosluvulla. Alhainen kierrosluku on mddratty niin, ettd se koh-
ta, missid midnnidnpad 25, magneetin 22 virtapiirin katkaisemisen ja
ankkurin vapauttamisen jdlkeen kytkimen SII avulla, kohtaa levyn 7
jousen 27 vaikuttaessa, sijaitsee ennakolta mddrédtyn vdlin padssd
lihinnd pydrimissuunnassa sijaitsevasta levyssd 7 olevasta reidstd 21
joka edelld mainitulla jarjestelvlld vastaa sadiliotd 16, jonka
halutaan pysdhtyvidn kiintedn sdilidn B yvldpuolelle. Karusellipdytd
jatkaa levyn 7 kanssa pyorimisliikettddn alhaisella kierrosluvulla,
kunnes midnnidnpdd 24 suuntautuu mainitun reidn 21 kohdalle ja tydntyy
siihen, jolloin, kuten aikaisemmin on mainittu, ankkurin varsi 28
vaihtaa kytkimen SI asennon moottorin 10 ja karusellipdyd&dn pysdyt-
tédmiseksi. Tdssd pysdytysasennossa, kuten on mainittu, sijaitsee
ohjelmoinnilla valittua viariainetta sisdltidva sdilio 16 suoraan
sdilion B yl&apuolella.

Kytkin ST on myos sovitettu tekemididn pumppujen 12, 17, 18
vhteiselle kdyttolaitteelle mahdolliseksi valitun sdilidn 16 lieridn-
méannadn 17 vetdminen taaksepidin imuiskun aloittamiseksi.

Kayttolaite minnidnpumppuja 12, 17, 18 varten on niin kiin-
tedsti sovitettu karusellipdyddssd 1 olevan aukon sisdlle ja ylé-
puoclelle, ettd tdman pdydan pyodoriminen sallitaan (kuviot 1 ja 2).
Kdvttolaite kdsittdd s&dhkomoottorin 29, jolla on vaihdettava pyori-
missuunta Jja Jjoka on sovitettu voimansiirtolaitteen viédlitykselld,
hihnan 31 ja levyda 30, 32, pyorividsti kivttdmdin levylle 32 kiin-
nitettvd, pyorimistd varten laakeroitua mutteria 33, joka toimii
yhdessd vastaavalla tavalla kierteitetyn tangon 34 kanssa tangon

edestakaista liikettd varten moottorin 29 pydrimissuunnasta riippu-



vaisesti ympyrédnmuotoisen karusellipovddn 1 halkaisijaa pitkin.
Lihemmin mddriteltynd on tangon 34 sijainti karusellipodydidn 1 au-
kossa sellainen, ettd tanko ja miAnnédn 24 ja liikkumattoman s&dilidn B
projektio vaakatasossa tangon kautta ovat ojennuksessa keskendédn.
Tangon 34 pituus ylittdd minnidn 18 pituuden ja sen toinen pdid kan-
nattaa pddtd 35, jossa on ldpimenevid leikkaus 36, joka on muotoiltu
vastaavalla tavalla kuin mdnndnvarren uloke 19 (kuvio 3), ts. sillA
on pdidn asennetussa tilassa vaakasuorassa leikkauksessa T-muoto si-
ten,ettd T:n sakarat osoittavat pdvdadn 1 sisasivua kohti (kuvio 2).
Jidrjestely on sellainen, ettd kun karusellipdytd pydrii, Jjonka ai-
kana, kuten on mainittu, mdnndt 17 saavat sylinterissd 12 eniten
eteentyontyneet asemansa, myos kierteitetylld varrella 34 on eni-
ten eteentyontynyt asemanss, niin ettd manndnvarren ulokkeet 19
toinen toisensa jdlkeen liikkuvat leikkauksen 36 lédpi. Kun karusel-
limoottori ohjauslaitteen signaalin jdlkeen on pysidhtynyt viArinsyo-
ton sallimiseksi liikkumattomaan s&diliton B, on jédrjestelyn avulla
valitun sdilion 16 sylinterinmidnndn uloke 19 tarttuneena tidhin leik-
kaukseen 36, niin ettid pumpun moottori 29 voi kytkimen SI asennon
mainitulla vaihtamisella alkaa py#drid mdnndn 17 vetdmiseksi taakse-
pédin sylinterissd, ts. imuiskun aloittamiseksi. Kierteitetyn tan-
gon 34 taaksepdin suuntautuvan liikkeen mahdollistamiseksi (vasem—
malle kuviossa 2) siirtivdt minnin imuiskut karusellipoyddn laip-
paan 3 sovitetut sédteittdisesti ladpimeneviat toiset porausreidt 13
kunkin suoraan ensimmdisen porausreikinsi 11 eteen (kuvio 1).
Pumpunménnédn 17 liike eteenpdin, ts. puristusiskut, varin
syiittdmiseksi svlinteristd liikkumattomaan sd4i1iddn B saadaan aikaan
pumpun moottorin virtapiiriin pumpun moottorin varaamiseksi kytke-
tyn pddtetilakytkimen SIITI avulla, jonka asento on sovitettu vaih-
dettavaksi kierretangon p&ddhdn 35 kiinnitetyn varren 37 avulla.
Kytkimen SIIY asennon vaihtamisen jdlkeen tulee pumpun moottori 29
pyorimddn vastakkaiseen suuntaan imuiskun aikana vallitsevaan suun-
taan ndhden ja vetdd mdnndn 17 eteenpdin sylinterissid kierretan-
gon 34 vdlitvkselld. Edelleen on pumpun moottorin virtapiiriin so-
vitettu pddtetilakytkin SIV asennon vaihtamiseksi kierretangon
2¢

7

paidssd 35 olevan varren 37 avulla paineiskun lopussa moottorin
uudelleen varaamiseksi uuden imuiskun aloittamiseksi.

Voi olla edullista sovittaa mdntd pehmedlle pysdhtymiselle



sen imu- ja esitetyssié suoritusmuodossa on tdtd tarkoitusta varten
kyvtkimet SV ja SVI sovitettuina jonkin matkan p#d&dhidn kierretangon
varren 37 taka- ja vastaavasti etupddteasennoista sen liikeradalla,
ja pumpun moottorin virtapiiriin on kytketty tvristori T2 mootto-
rin pydrimisen mahdollistamiseksi alhaisemmalla kierrosluvulla kuin
sen toiminnan p#ddosan aikana puristusiskujen ja imuiskujen aikaan-
saamiseksi. Kytkimien SV ja SVI suunnan vaihtamisen jdlkeen pyvorii
moottori 29 alhaisemmalla kierrosluvulla ja kAyttdd midntdid 17, 18
vastaavalla alhaisella nopeudella, kunnes kierretangon pdian 35 var-
si 37 on vaihtanut pddtetilankytkimet STIII ja vastaavasti SIV moot-
torin varaamista varten.

Jokaiseen s#diliodn 16 liittyvd venttiili 15 on magneetilla
ohjattava ja tavanomaista kolmiporttitvyppiid (kuvio h). Ensimmdainen
portti 38 on yvhdistetty sdilioon 16, toinen portti 39 sylinteriin 12
ja kolmas portti 40 on sovitettu antamaan viarid 1liikkumattomaan
sdilidon B. Jousi 41 on sovitettu karusellipdyddn 1 pySrimisen ja
pumpun imuiskujen aikana kuormittamaan venttiilikappaletta 42 en-
simmdisen asennon saamiseksi, jossa ensimmdiset ja toiset portit
38 ja 39 ja siten myos sHilid 16 ja svlinteri 12 ovat vhtevdessi
toisiinsa. SdhkOmagneetti 43 sovitettu niin kiintedsti karuselli-
pdyddn 1 yldpuolelle, ettd sen ankkuri 44 voi liikkua pystysuoraan,
alaspédin magneetin virtapiirin sulkeutuessa ja yldspdin saman virta-
piirin katketessa ei-esitetyn jousen vaikuttaessa. Sdhkdmagneet-
ti 43 on sovitettu kvtkimen SITI asentoa vaihdettaessa kierretangon
pddssd 35 olevan varren 37 avulla asettamaan venttiilikappale 42
toiseen asentoon, jossa porttien 38 ja 39 wvidlinen yvhteys on suljet-
tu ja porttien 39 ja 40 vdlinen avoin vidrin svoéttimiseksi svlinte-
ristd 12 sdilidsén B. Tdtd tarkoitusta varten on ankkuri 44 sovitet-
tu alaspdin liikkuessaan kohtaamaan kulmavivun haara 45, jonka wvi-
vun toinen haara 46 on laakeroitu kiertdmistd varten. Kuten kuvios-
ta 5 parhaiten ilmenee, toisessa haarassa 46 on vapaassa pHHssiin
leikkaus 47 akseleiden 48 toisessa pdassd olevaan, vastaavalla ta-
solla muotoiltuun ulokkeeseen 47a tarttumista varten, jotka akselit
kulkevat kukin laipassa 3 olevan kolmannen porausreikinsa 14 1lipi,
vhdensuuntaisesti kukin sylinterinsd 12 kanssa, ja Jjoissa venttii-
1ia 15 ldhelld olevassa pééssdidn on alaspdin, ts. karusellipoyvdan 1
pohjaa 4 kohti suuntautuva varsi 49 vhteistoimintaa varten vent-

tiilivarren 50 kanssa. Kulmavipu on sijoitettu niin, ettd karusel-



lipoydédn pvsdhtvessd y11d olevalla tavalla sen leikkaus tarttuu
akselin 48 ulokkeeseen, joka akseli kuuluu suoraan siilion B vla-
puolella olevaan sdili&on 16. Magneetin 43 virtapiirin lakatessa
kytkimen SIII asentoa vaihtamalla kohtaa ankkuri 44 siten haaran 45
ja kiert#d tdallsin toista haaraa 46 ja tartuntaotteella siihen vh-
distettyd akselia 48, niin ettd akselin 48 toisessa pdidssi oleva
varsi 49 1yo venttiilinvartta 50 vasten ja painaa sen sisddn vent-
tiilin asennon vaihtamiseksi toiseen asentoon. Kun magneettivirta
katkaistaan kuormitetaan venttiilikappaletta 42 ulospdin jousen vai-
kuttaessa ja akselin 48 kautta se jdlleen kiertdda kulmavivun 1ldhto-
asentoon.

Selitettyvjen kytkinten SI, SII, SII, SIV, SV, SVI
sdhkokytkentdkaavio ja ndiden kanssa yhdessd toimivia loogisia ele-
mentte j& ohjauslaitteessa, karuselli- ja pumppumoottorit vastaavine
tvristoreineen Tl ja T2 sekd sdhkomagneetin 22 virtapiiri esitetdan
kuviossa 6.

Ohjauslaite kdsittdd mielivaltaisen lukumdidridn askelia omaa-
van pulssinlaskimen, joka voi olla tavanomaista tyyppi&d Jja joka toi-
mii yhdessd valokenno tvyppisen pulssinanturin 51 kanssa, johon valo-
kenno Jja valokyvtkin on sovitettu reikdlevyn 52 molemmille sivuille,
joka levy on kiinnitetty pumpun moottorin akselille. Levyssd 52 ole-
vien reikien lukumdidri on valittu kierretangon 34 ja tdhdn yhdis-
tetyn mannan 17 halutun siirtymisen mukaan pumpun moottorin vyhden
kierroksen aikana, joka siirtyvminen vastaa lieridn 12 kokonaistila-
vuuden tietty#d osaa. laskija voidaan ohjelmointivksikossd olevien
pulssinvalitsijoiden avulla ja ei-esitettyjen pydrédvaihtokvtkinten
muodossa sddatdd halutulle pulssilukumddrédlile, joka siten vastaa
tiettvda vdrin tilavuutta.

Laskin on sovitettu toimimaan vhdessd yhtd monen kyvtkimen
SVITI kanssa kuin on sdilididen 16 lukumddrid, jolloin jokainen kyt-
kin SVIT kuuluu sdilioonsd 16 (kuvio 2). Kytkimet SVII on sovitettu
samalle etdisyvydelle toisistaan kiintedn levyn 53 alasivulle ja
sovitettu vaihtamaan asentoa karusellipdvtdidn 1 kiinnitetyn nokan 54
avulla. Kytkimet SVIT voidaan 1liittdad laskimeen yhtd monen ei-esi-
tetyn tavanomaisen vidrinvalitsijan avulla, jotka myds kuuluvat oh-
jelmointiyksikkoon ja joilla on vhtid monta asentoa kuin on karuselli-
poydidlld olevien sdilitdiden lukumddréd, kuin pulssinvalitsijain lu-

kumiddrd ja jarjestely on sellainen, ettd kun nokka 54 piyddn 1 pyo-



riessd kohtaa vdrinvalitsijan avulla liitetvn kytkimen SVII, vie-
dddn laski jaan pulssinvalitsijalla asetettu luku ja laskin antaa
pulssin pumpun moottorin kosketinrvhmidn koskettimelle 55 magneetin 22
virtapiirin katkaisemiseksi ja siten vdhitellen karusellipovddn 1
pyorimisen pysidyvttidmiseksi.

Laskin on edelleen kytketty niin pumpun moottorin 29 virta-
piiriin, ettd se laskee vain silloin, kun pumpunmoottoria kdytetddn
mannin puristusiskuja varten ja se on sovitettu tyhjidssd tilassa
ldhettdmdidn signaaleja venttiilimagneettiin 44 sen virtapiirin
katkaisemiseksi ja siten venttiilin asennon vaihtamiseksi sen mai-
nittuun ensimmdiseen asentoon, mutta samanaikaisesti sallimaan pum-
pun moottorin jatkuva kaAytts sylinterissd 12 jdljelld olevan virin
puristamiseksi takaisin sdiliédn 16. Minnidn liike eteenpidin, sen
jdlkeen kun laskija on vidhentden laskenut nollaan, pysdvtetddn sil-
loin, kun kierretangon péddssd oleva varsi 37 on vaihtanut kytkimen
STV asennon, ja laskin on sovitettu antamaan t&d110in signaaleja ka-
rusellimoottoriin karusellipovddn jatkuvaa pydrimistd varten sul-
kemalla magneetin 22 virtapiirin koskettimien 55 avulla ja siitid
seuraa ankkurin alasvetdminen midnndllid 24 kytkintid SIT kohti, niin
ettd tdmd pyoriminen voi tulla mahdolliseksi.

Edullisesti on laskin sitd paitsi sovitettu midnnidn 17 peh-
medn pysidhtymisen aikaansaamiseksi asetettua pulssilukumddriid vidhen-
tden laskettaessa nollaan. Tidtd tarkoitusta varten on laskija sovi-
tettu tietylld pulssilukum#d&drdllsd ennen nollaa - esim. 100:1la
kuten kuviossa 6 - vaihtamaan tyristorin Tl asento pumpun moottorin
kdyttdmiseksi mainitulla alhaisella kierrosluvulla, kunnes vidhen-
tidminen on suoritettu loppuun.

Laitteen toimintatapa on seuraava (vertaa kuviota 6, joka
esittdd ohjauslaitetta ldhtdasennossa):

Oletetaan, ettd haluttu middrid tarvittavia vidrejd on asetettu
ohjelmointivksikkddn halutun viariseoksen aikaansaamiseksi sdilids-
sd B. Laitetta kdynnistettidessd saa magneetin 22 virtapiiri virtaa
ankkurin 23 ja mdnndn 25 vetdmiseksi alaspidin ja karusellipdvtd 1
alkaa pydrid alhaisella kierrosluvulla siihen saakka, ettd ankku-~
ri 23 alap&ddlléddn koskettaa kvtkintd SII ja asettaa sen asentoon
karusellipdydédn 1 pyodrimiseksi suurella kierrosluvulla tyristorin T1

kautta. Tamd korkea kierrosluku sdilvtetdin siihen saakka, kunnes
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karusellipodvdan nokka 51 koskettaa ensimmdistd suljettua kytkintid
SVII, joka vastaa ohjelmointiyksikkoon ensimmidiseksi asetettua
varia. Mainitussa kohtaamisessa ldhtee laskija R nollasta ja antaa
pulssin koskettimille 55 magneetin 22 virtapiirin katkaisemiseksi.
Ankkurin 23 pdd menettdad tdlloin kosketuksen kvtkimeen SII, joka
silloin vaihtaa tyvristorin Tl asentoon karusellipovdan kayttdmiseksi
alhaisella kierrosluvulla ja jousi 27 vetdid mdntdd 24 ylospdin le-
vyd 7 vasten kohti aikaisemmin mainitulle etdisyydelle reidstda 21,
joka kuuluu ensimmdistd annosteltavaksi haluttua viarid sisdltavaian
sdiliovn 16. Karusellipdvtid liikkuu alhaisella kierrosluvulla,
kunnes mdntd 24 on tullut mainitun reidn kohdalle ja ajautunut sii-
hen, jolloin ankkurin 23 varsi 28 wvaihtaa kytkimen SI asennon
karuselliptydédn pyorimisen pysdyttidmistd varten. Ensimmédiseksi
valittua vdriid sisdltdvd sdilid 16 on tdlld hetkelld suoraan siéi-
1ion B yl&dpuolella, tdmdn sdilidn 16 kanssa yhdessid toimivan sylin-
terin mdnndnuloke 19 on tarttuneena kierteitettyvn tankoon 34 Jja
8411i0n kanssa vhteistoiminnassa oleva akseli 48 on tarttunut haa-
raan 46. Kytkimen ST asennon mainitussa vaihtamisessa pumpun moot-
tori saa virtaa mdnndn imuiskun aloittamiseksi alhaisella wvauhdilla,
minkd aikana vdrid virtaa sylinteriin 12 venttiilin 15 kautta, joka
on jousen 41 avulla asetettu asentoon, joka sallii tamin. Kun imu-
isku l&hestyy loppuaan, kierretangon pafdssid 135 oleva varsi 37 vaih-
taa kytkimen SV asentoa alhaisen kierrosluvun kytkemiseksi pumpun-
moottoria varten, joka sdilytetddn, kunnes kytkimen SIIT asentoa
vaihdetaan mainitun varren 37 avulla, minkd jidlkeen pumpun moottori
varataan Jja aloitetaan médnndn puristusisku alhaisella wvauhdilla,
venttiilimagneetin 43 virtapiiri suljetaan, ja siten avataan sy-
linterin 12 ja sdilidn B vdlinen yhteys sekd laskin alkaa vidhen-
tden laskea asetettujen pulssien lukumddridid, joka vastaa annostelta-
vaksi haluttua varimddridad. Kun kytkimen SV asentoa on vaihdettu
kierretankovarren 37 avulla, kdyttdd pumpun moottori sylinterin
mantdada 17 kovalla vauhdilla.

Ottaen huomioon asetettujen pulssien lukumididrin tulee kaksi
tapausta kvsymvkseen ma@nnédn liikkeen jatkuessa.

Ensimmédisessd tapauksessa on laskimeen asetettu, annostelta-
vaksi haluttu vidrimddrd pienempi kuin syvlinterin 12 kokonaistilavuus.

Laskin tulee td4116in, kun vidhentden lasketut pulssit eroavat asete-



10

tuista sadalla, ldhettédmdé&n pulssin tyristoriin T2 pumpun mootto-
rin kdyttdmiseksi alhaisella kierrosluvulla sind aikana, jolloin
jdljelld olevat pulssit vdhennetddn nollaan. Kun nollatila on saa-
vutettu, laskin ldhett#dd pulssin venttiilimagneetin 43 virtapiirin
katkaisemiseksi ja siten myods venttiilin 15 asennon vaihtamiseksi
aikaisemmin mainittuun ensimmdiseen asentoon, mutta sallii mannin 17
.liikkeen jatkumisen kovalla wvauhdilla, niin ettd jdljelld oleva viri
puristuu takaisin sdiliodn 16. Kytkimen SVI asennon vaihtamisen
jélkeen kierretangon pdidn 35 varren 37 avulla pumpunmoottorin

ja sen Jjédlkeen kytkimen SIV kdyttdmiseksi alhaisella kierrosluvulla
pysdhtyy pumpunmoottori ja rele 55 asetetaan kuviossa 6 esitettyyn
tilaan, mdntd 24 vedetddn reiidstd 21 ja karusellipdytd saatetaan
pyorimddn, niin ettd yvl1ld selitetty tapahtuma toistetaan uudella
vdarillda ohjelman mukaisesti.

Toisessa tapauksessa on annosteltavaksi haluttu tilavuus
suurempi kuin sylinterin 12 kokonaistilavuus, ts. laskin ei ole
laskenut nollaan, kun mdntd 17 on ensimmdisen kerran suorittanut
koko puristusiskun. T&4l1l106in vaihdetaan kytkimen SIV asentoa, sen
jdlkeen kun kytkimen SVI asento on vaihdettu pumpun moottorin kidyt-
tdmiseksi alhaisella kierrosluvulla, pumpun moottorin varaamiseksi
ja siten uuden imuiskun aloittamiseksi ja mahdollisesti ylld selite-
tyn tapahtumasarjan toistamiseksi, kunnes tdmd toinen tapaus yhtyy
ensimmidiseen tapaukseen. Karusellipdyd&dn 1 koko kierroksen jadlkeen
saadaan toivottu vdriseos liikkumattomaan s&diliodn B.

Keksintod ei luonnollisesti ole rajoitettu selitettyyn suo-
ritusmuotoon, vaan sitd voidaan vaihdella keksinnodon puitteissa.
Esimerkiksi erotukseksi kuvaillusta jdrjestelystd voidaan poytd 1
sovittaa kiintedksi ja kierteitettyd tankoa ja sdilictd B pyorite-
tdidan. Edelleen ei sdilididen 16 tarvitse olla ympyrdidn sijoitettuina,
vaan ne voidaan jadrjestdid riviin, Jjonka edessd k&yttolaite liikkuu
edestakaisin.

Laite voidaan luonnollisesti sovittaa ohjelmoitavaksi rei-
kdkorttien avulla tunnetulla tavalla kdsin tapahtuvan vdrin ja puls-
sinvalitsijain sdddon asettamisen asemesta, miki edelleen automa-

tisoisi annostelua.
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Patenttivaatimukset.

1. Laite varastosidilidissadn (16) olevista juoksevista aineis-
ta ainakin yhden automaattiseksi annostelemiseksi yhteen kohtaan
(B), tunnettu siitd, ettd sdilict on sovitettu pdyddlle (1)
toimimaan yhdessid kukin annostelupumppunsa (12, 17, 18) kanssa,
joilla annostelupumpuilla on niille yhteinen kidyttolaite (29-36),
ettd elimid (8,10) on sovitettu panemaan poytd ja kdyttdlaite kes-
kindiseen liikkeeseen samoin kuin pysdyttédmddn tdllainen liike,
ettd pumpuissa on valineet (19), jotta ne voivat mainitun liikkeen
aikana perdkkidin tarttua kdyttvlaitteeseen ja ettd ohjauslaite on
sovitettu, silloin kun ohjelmointiyksikol1ld wvalitun s&ilion (16)
pumppu on tartuntaotteessa kdyttdlaitteen kanssa, vaikuttamaan eli-
miin (8, 10) mainitun keskindisen liikkeen pysidyttédmiseksi, asetta-
maan kdyttdlaite mainituilla tartuntatoimenpiteilld kdyttoyhteyteen
mainitun pumpun kanssa Jjuoksevan aineen annostelemiseksi s&dilibsta
(16) kohtaan (B) ja annostelun jdlkeen irrottamaan kdyttoyhteys se-
kd, jos ohjelmointiyksikkoon valittujen sdilididen (16) lukumdédri
on suurempi kuin yvksi, vaikuttamaan elimiin (8,10) poydan ja kayt-
tblaitteen asettamiseksi uudelleen keskindiseen liikkeeseen.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un n e t t u
siitd, ettd mainittu keskindinen liike on pydrimisliike, ettd
poyta (l) on renkaan muotoinen, ettd annostelupumppuina (12, 17, 18)
on poyddlle (l) kiinnitetty jd, p6yddn sdteensuunnassa samoin keski-
ndisin kulmavidlein olevia, identtisesti samanlaisia sylinteri ja
HntHlaitteita, jolloin m&nnén (17, 18) toisessa pdédssd on mainitut
tartuntavidlineet (19) ja sylinterin (12) minnin mainittuun toiseen
pddhdn ndhden vastakkainen p&dd kannattaa venttiilin (15) valityk-
selld sdiliotd (16), ja ettd ohjauslaite kdsittdd venttiilin,
ohjauselimi#d (43-49), jotka on sovitettu, silloin kun mdntd (17, 18)
on kidyttoyhteydessi kAyttslaitteen kanssa, pitdmddn venttiilia (15)
ensimmidisessd asennossa madnnidn imuiskun aikana juoksevan aineen
imemiseksi sdilicdstd (16) sylinteriin (12), asettamaan venttiili
(15) toiseen asentoon mdnnidn puristusiskun aikana juoksevan aineen
annostelemiseksi kohtaan (B), sekd annostelun lopettamisen jdlkeen
asettamaan venttiili (15) ensimmidiseen asentoon minnin (17,18) pu-
ristusiskun jatkuessa, jotta mahdollistuu sylinterisséi (12) mahdol-

lisesti jdljelld olevan juoksevan aineen puristuminen takaisin s&i-
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lison (16) ja ménndn (17, 18) siirtdminen takaisin l#htdasentoon
imuiskua varten, Jjossa ldhtdasennossa kdyttovhteys on irrotettavis-
sa poyddn ja kdyttolaitteen vdlisen jatkuvan keskindisen liikkeen
sallimiseksi.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, t u nn e t t u
siitd, etta kéyttbléite kdsittda akselinsa ympari sahkomoottorin
(29) avulla pyodrivdn mutterin (33) kierteitetyn tangon (34) kdyt-
tédmiseksi edestakaisin, Jjoka tanko on sovitettu pidyddn sdteensuun-
taisesti samaan vaakatasoon kuin ménndt (17, 18) ja jossa on min-
tien (17, 18) mainittua pd&td kohti kidnnetyssid pdissdidn paid (35)
mainittuun mdnndnpéddhdn tarttumista varten. .

4. Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen laite, t unn e t -
t u siitd, ettd midnnidssi (17, 18) olevina tartuntavidlineina (19)
on makaava T-muotoinen uloke (19) ja ettd tangon (24) padssid (35)
on vastaava leikkaus.

5. Jonkin patenttivaatimuksen 2-4 mukainen laite, t un n e t=-
tu siitd, ettd venttiilinohjauselimind (43-49) on pdyddlle (1) kier-
tyvdsti ja yhdensuuntaisesti kukin sylinterinsi (12) kanssa sovitet-
tuja tankoja (48), joiden toisessa pidissd on ensimmiinen uloke (49)
venttiilissa (15) olevan Jjousella kuormitetun venttiilikappaleen (M2)
kanssa tapahtuvaa kosketusyhteistoimintaa varten ja toisessa pHissid
toinen uloke (h7), joka on sovitettu olemaan pdydan ja kdyttolait-
teen suhteellisen liikkeen pysidhtyessd tarttuneena vastaavaan lo-
veen, joka on tankojen (48) yhteisen kulmavivun toisessa kiertyvis-
ti laakeroidussa varressa (46), jolloin kulmavivun toiseen var-
teen (45) voidaan vaikuttaa sihkdmagneetin (43) ankkurin (44) avul-
la, jonka virransydttd on niin s#dddelty, ettd ankkuri (4#) puristus-
iskun annosteluosaa varten saa toisen varren (45) mainittujen tar-
tuntatoimenpiteiden avulla kiertdm#dn tangon (48) ensimmdisen ulok-
keen (49) kosketustoimintaan venttiilikappaleen (42) kanssa ja vas-
toin kuormitusjousen (41) vaikutusta asettamaan venttiilin (15)
toiseen asentoon.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 3-5 mukainen laite, t un n e t-
t u siitd, ettd poytdd kdytetddn sen pydrimiseksi sihkomoottoril-
la (10), ettd sylinteri- ja mintdlaitteet on sovitettu siten, ettd
niiden tartuntavdlineilld varustetut pddt osoittavat rengaspdvdén

keskustaa kohti, ettd kierteitetty tanko (34) ja sen kidyttomutte-
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ri (33) on sovitettu pydrimdttomdsti rengaspoydidn aukkoon, ettid
poyddn ja kierteityn tangon (3&) valisen mainitun suhteellisen
liikkeen pysdyttdmiseksi toimii kytkin (SI) moottorin (10) virta-
piirissd yhdessd sdhkdmagneetissa olevan pystysuoraan liikkuvan
ankkurin (23) kanssa Jjoka ankkuri on sovitettu tarttumaan poydéan
kanssa pydrivand reikdlevyn (7) reikaddn (21), ja ettd kohta (B)
muodostuu sdilisstda (B), joka on sovitettu kiintedsti suoraan ym-
pyrdn alapuolella, jonka venttiilit (15) piirtdvidt pdydidn pyoriessd.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 3-6 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd annostelupumpun moottori on sdddettd-
van kierrosluvun omaavaa tyyppiid ja ettd se on kytketty piiriin,
Jbssa on elimilld (T2, SV, SVI) ja jotka on sovitettu mdnnén (17,18)
imuiskun ja puristusiskun lopussa kdyttdmidédn moottoria alhaisemmalla
kierrosluvulla ja sen mydtd mdntdd alhaisemmalla nopeudella kuin
minndn (17, 18) imuiskun ja puristusiskun muun osan aikana.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 1-7 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd elimet (8, 9) poydédn ja kdyttdlaitteen
keskindistd liikettd varten kidsittadvdt vdlikappaleet (SII, TI) pdy-
dédn ja kayttolaitteen suhteellisen liikkeen nopeuden vdahentdmisek-
si juuri ennen tdmdn suhteellisen liikkeen pysdhtymistéd. .

9. Jonkin patenttivaatimuksen 3-8 mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd mainittua annostelua varten ohjauslaite on
vhteistoiminnassa ennalta sdddeltadvén pulssinlaskimen kanssa, joka
on vyhteistoiminnassa valokennotyyppisen pulssinanturin (51) kanssa,
johon valokenno ja valokytkin on sovitettu reik#dlevyn (52) molem-
mille puolille, joka reik#dlevy on kiinnitetty pumpun moottorin ak-
selille.

10. Jonkin patenttivaatimuksen 6-9 mukainen laite, t un -
nettu siitd, ettd kdyttdlaitteen ja valitun sdilion (16) pum-
pun védlistd kdyttoyvhteyttd varten on ohjelmointiyksikkoon liitetyt
kyvtkimet (SVII) sovitettu kiinteddn renkaaseen pdydén (l) vldpuo-
lelle, jotka kytkimet (SVII) ovat liitettédvissd ohjauslaitteeseen
pyorividlle poydidlle sovitetun nokan (54) vidlityksellid.

11. Jonkin patenttivaatimuksen 3-10 mukainen laite,
tunnetttu siitd, ettd ohjauslaite on sovitettu laskimen
osoittaessa tiettyd pulssimddrdd ennen nollaan antamaan signaali
pumpun moottorin elimille (T2) pumpun moottorin (29) kdyvttidmiseksi

alhaisemmalla kierrosluvulla.



pumpmotorn och dérigenom Or pabdrjande av e 'nytt sugslag och even-
an beskrivna cykéln, tills detta andra fall

ett helt wvarv av karusell-

tuellt upprepning av den o
sammanfaller med det fOrsta

bordet 1 erhdlles den Onskade f&rgbladdingen i den ortfasta behdalla-

ren B, _ ,
Uppfinningen dr naturligtvis \{cke begré&nsad till den beskrivna
utfdringsformen utan kan modifieras\ inom uppfinningsramen. Exempelvis .

kan, till skillnad fran det begkrivna arrangemanget, bordet 1 anocrdnas

fast och den gdngade stangen/och beh&llaren B drivas roterande. Vidare
beh8ver behdllarna 16 ej vara placerade\utmed en cirkel utan kan anod-
nas pa rad, framfdr vilk drivanordningaa rdr sig fram och tillbaka.

etvis inrdttas for\ programmering medelst hal-

Anordningen kan gj
kort pd kdnt sdtt, istdllet fo&r genom manuell instdllning av fdrg och

pulsvdljarna, vilket skulle ytterligare automatisera doseringen.

PATENTKRAV dz Zy

1. Anordning f&6r automatisk dosering av minst ett av i var sin
férradsbehallare (16) upptagna fluider till ett st&lle (B), k & n -
netecknad ddrav, att behdllarna &r anordnade pa ett bofd (1)
fO6r samverkan med var sin doserpump (12, 17, 18), vilka doserpumpar
har en f6r dem gemensam drivanordning (29-36) att organ (8, 10) &r
anordnade att fdrsdtta bordet och drivanordningen i inb&drdes rdrelse
liksom att stoppa sddan rdrelse, att pumparna har medel (19) for att
under ndmnda rdrelse efter varandra ingripa med dr:vandrdningen och
att ett styraggregat &dr inrdttat att, ndr en pa en programmeringsen—
het vald beh&llares (16) purp dr i ingrepp med drivanordningen, paver-
ka organen (8, 10) f&6r stopp av ndmnda inbdrdes rdrelse, sdtta driv-
anordningen over ndmnda ingrepp i drivfdrbindelse med ndmnda pump for
dosering av fluidum fran behdllarcn (16) till stdllet (B) och efter do-
seringen l&sa drivférbindelsén'samt, om antalet av de pd programmerings-
enheten valda behdllarna (16) &r stdrre dn ett, paverka organen (8, 10)
f6r att pa nytt forsdtta bordet och drivanordningen i inbdrdes rdrelse.

2. Anordning enligt kravet 1, k dnneteckmnad darav,
att ndmnda inbbdrdes rodrelse &dr en rotationsrérelse, att bordet (1) dr
ringformigt, att doserpumparna (12, 17, 18) bestdr av pa bordet (1)
fdstade, i bordets radialled med samma inb&rdes vinkelavstédnd sig
strdckande identiskt lika cylinder- och kolvaggregat, varvid kolvens

(17, 18) ena &nde uppvisar de ndmrda ingreppsmedlen (19) och cylinderns
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(12) i forhallande till kolvens ndmnda ena dnde motsatta &nde uppbdr
via en ventil (15) behillaren (16), och att styraggregatet innefattar
ventilmandverorgan (43-49), anordnade‘att, ndr kolven (17, 18) &r
drivfdrbunden med drivanordningen, h&lla ventilen (15), i ett f&rsta
ldge under kolvens sugslag for sugning av fluidum fran beh&llaren (16)
till cylindern (12), stdlla ventilen (15) i ett andra l&ge under kol-
vens tryckslag fo6r dosering av fluidum till stdllet (B), samt efter
avslutad dosering stdlla ventilen (15) i det fdrsta l&get under fort-
satt tryckslag av kolven (17, 18) f6r att medge tillbakatryckning av
eventuellt restfluidum i cylindern (12) till beh&llaren (16) och till-
bakaféring av kolven (17, 18) i utgdngsldge f6r sugslag, i vilket'ut-
g&ngslidge drivfdrbindningen &r 18sbar f&r att medge fortsatt inbdrdes
rdrelse mellan bordet och drivanordningen,

3. Anordning enligt kravet 2, k dnnetecknad dirav,
att drivanordningen innefattar en kring sin axel medelst en elektrisk
motor (29) roterbar mutter (33) f&r drivning fram och tillbaka av en
gdngad stang (34), som dr anordnad i bordets radialled i samma hori-
sontalplan som kolvarna (17, 18) och har pd sin mot kolvarnas (17, 18)
ndmnda dnde vidnda dnde ett huvud (35) fO0r ingreppet med ndmnda kolvidn-
de. '

4. Anordning enligt kravet 2 eller 3, k & h neteckna d.

- ddrav, att ingreppsmedlen (19) p& kolven (17, 18) bestdr av ettlliggan~
de T-formigt utskott (19) och att stdngens (24) huvud (35) har en mot-
svarande utskirning. '

5. Anordning enligt ndgot av kraven 2-4, k dnnetecknad
ddrav, att ventilmandverorganen (43-49) bestdr av pid bordet (1) vfid—
bart och parallellt med var sin cylinder (12) anordnade stidnger (48) sorn
vid sin ena dnde nar ett f&rsta wtskott (49) £&r berbringssamvefkan~med
en fjdderbelastad ventilkropp (42) i ventilen (15) och vid sin andra dn-
de ett andra utskott (47), anordnat att vid stopp av bordets och driv-
anordningens relativa rédrelse sti i ingrepp med en motsvarande urtag-
ning i den ena vricoart lagrade armen (46) pa en for stdngerna (48) ge-
mensam vinkelarm, varvid vinkelarmens andra arm (45) &dr paverkbar me-
delst ankaret (44) i en elektromagnet (43), vars strémférsdrjning &r sa
reglerad, att ankaret (44) fdr tryckslagets doseringsdel paverkar den
andra armen (45) till att 6ver nidmnda ingrepp vrida stangens (48) fdrs-
ta utskott (49) till berdSringssamverkan med ventilkroppen (42) och mot
verkan av belastningsfjidern (41) sé&tta ventilen (15) 1 det andra ldget.

6. Anordninc enligt nadgot av kraven 3-5, k dnnetecknad

ddrav, att bordet drivs f6r rotatinn medelst en elektrisk motor (10),
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~att cylinder- och kolvaggregaten &r anordnade med sina ingreppsmedel-
forsedda &ndar pekande mot ringbordets mitt, att den gdngade stangen
(34) och dess drivmutter (33) &r énordnade oroterbart i f6rh&llande
till ringbordet i ringbordets Sppning, att f6r stopp av ndmnda rela-
tiva rdrelse mellan bordet och den gdngade stangen (34) samverkar en
strémstdllare (S1) i motorns (10) strémkrets med ett vertikalt’ rbr-
ligt ankare (23) i en elektromagnet, vilket ankare &r anordnat for
ingrepp i hadl (21) i en med bordet samroterande hdlskiva (7), och att
stdllet (B) bestar av en behallare (B), fast anordnad rakt under den
cirkel, som beskrivs av ventilerna (15) under bordets rotation.

7. Anordning enligt ndgot av kraven 3-6, k dnneteck naad
ddrav, att doserpumpmotorn &r av typen med raglerbart varvtal och &r
kopplad i krets med organ (T2) SV, SVI), anordnade att i slutet av
kolvens (17, 18) sugslag och tryckslag driva motorn med légre varvtal
och didrigenom kolven med ligre hastighet &n under den 6vriga delen av
kolvens (17, 18) sugslag och tryckslag.

8. Anordning enligt nédgot av kraven 1-7, k &nnetecknad
ddrav, att organen (8, 9) fér.inbérdes rorelse av bordet och drivanord-
ningen innefattar medel (SII, TI) f&r att strax fdre stopp av bordets
och drivanordningens relativa rdrelse nedbringa hastigheten av denna
relativa rdrelse.

9. Anordning enligt ndgot av kraven 3-8, k d&nnetecknad
ddrav, att fOr ndmnda dosering samverkar styraggregatet med en forin-
stdllbar pulsraknare, som samverkar med en pulsgivare (51) av foto-
celltyp, i vilken en fotocell och en ljusstdllare dr anordnade pa
Omse sidor om en héalskiva (52), som &r fist pd purp.ctorns axel.

10. Anordning enligt ndgot av kraven 6-9, k @ nnetecknad
ddrav, att for drivIbrbindning mellan drivanordningen och en vald be-
hédllares (16) pump &r till programmeringsenheten anslutna strdmstdl-
lare (SVII) anordnade i en fast ring ovanfdr bordet (1), vilka strdm-—
stdllare (SVII) &dr forbindbara med styraggregatet medelst en pd det
roterbara bordet anbragt kam (54).

11. Anordning enligt nagot av kraven 3-10, k @ nneteck -

n a d ddrav, att styraggregatet dr anordnat att ett visst antal pul-
ser f&re noll i rdknaren ge signal till pumpmotororganen (T2) for

drivning av pumpmotorn (29) med l&dgre varvtal.
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