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(54) Title: MEDICAL HAND-PIECE
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Bezeichnung : MEDIZINISCHES HANDSTUCK

FIG. 1

(57) Abstract: The invention relates to a medical, especially dental, hand-
piece (1, 1"), comprising: an instrument retaining/release device (2) compri-

sing a hollow shaft (3), which can be set in a drive motion for receiving a

treatment instrument (4), wherein the hollow shaft (3) extends along a cen-
ter axis (5) and has an instrument receiving orifice (6); a first retaining unit
(7) and a second retaining unit (8), which is separate from the first retai-
ning unit (7) and in relation to the center axis (5) is axially spaced from the
first retaining unit (7), wherein both retaining units (7, 8) are designed to
axially secure a treatment instrument (4) received in the hollow shaft (3)
and to transmit a torque to the treatment instrument (4), and wherein both
retaining units (7, 8) each have at least one shaped element (9, 10) and a
borehole (12, 13) which penetrates the outside wall (11) of the hollow shatt
(3) and in which the at least one shaped element (9, 10) can be received
such that it protrudes through the borehole (12, 13) into the inside of the
hollow shaft (3); a locking sleeve (14) which interacts with the shaped ele-
ments (9, 10), can be moved relative to the hollow shatt (3) and surrounds
the hollow shaft (3), and an actuating element (15) interacting with the
locking sleeve (14) for moving or displacing the locking sleeve (14).

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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CZ, DE, DK, EE, ES, FL, FR, GB, GR, HR, HU, IE, IS, __ . P
IT. LT, LU, LV, MC. MK, MT, NL, NO, PL, PT, RO. Erfindererkldrung (Regel 4.17 Ziffer iv)
SE, SI, SK, SM, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, Veriffentlicht:

GA, GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). —  ohne internationalen Recherchenbericht und erneut zu

Erklirungen gemifl Regel 4.17: veroffentlichen nach Erhalt des Berichts (Regel 48 Absatz
2 Buchstabe g)

—  hinsichtlich der Berechtigung des Anmelders, ein Patent
zu beantragen und zu erhalten (Regel 4.17 Ziffer ii)

—  hinsichtlich der Berechtigung des Anmelders, die Priori-

tit einer friiheren Anmeldung zu beanspruchen (Regel
4.17 Ziffer iii)

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1') umfassend: Fine Werkzeughalte-/Losevorrichtung (2) mit einer in eine
Antriebsbewegung versetzbare Hohlwelle (3) zur Aufhahme eines Behandlungswerkzeugs (4), wobei die Hohlwelle (3) sich ent-
lang einer Mittelachse (5) erstreckt und eine Werkzeugaufnahmed6tthung (6) autweist; eine erste Halteeinheit (7) und eine von der
ersten Halteeinheit (7) separate und in Bezug auf die Mittelachse (5) axial von der ersten Halteeinheit (7) beabstandete zweite
Halteeinheit (8), wobei beide Halteeinheiten (7, 8) dazu ausgebildet sind, ein in der Hohlwelle (3) aufgenommenes Behandlungs-
werkzeug (4) axial zu sichern und ein Drehmoment autf das Behandlungswerkzeug (4) zu iibertragen, und wobei beide Halteein-
heiten (7, 8) jeweils zumindest ein Formelement (9, 10) und eine die AuBlenwand (11) der Hohlwelle (3) durchsetzende Bohrung
(12, 13) aufweisen, in welcher das zumindest ein Formelement (9, 10) derart aufnehmbar ist, dass es durch die Bohrung (12, 13)
in das Innere der Hohlwelle (3) ragt; eine mit den Formelementen (9, 10) zusammenwirkende, relativ zur Hohlwelle (3) bewegba-
re und die Hohlwelle (3) umgebende Verriegelungshiilse (14) und ein mit der Verriegelungshiilse (14) zusammenwirkendes Beté-
tigungselement (15) zum Bewegen oder Verschieben der Verriegelungshiilse (14).
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Medizinisches Handstlick

Die vorliegende Erfindung betrifft ein medizinisches, insbesondere dentales,

Handstiick mit einer Spannvorrichtung nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1.

Ein Handstlick mit einer derartigen Spannvorrichtung ist zum Beispiel aus der
Patentanmeldung US 2009/0220911 A1 bekannt. Die Spannvorrichtung ist dazu ausgebildet,
das Werkzeug mit zwei unterschiedlichen Einstecktiefen aufzunehmen, so dass die Léange
jenes Teils des Werkzeugs, der aus der Spannvorrichtung (und damit aus dem Handstlick)
ragt, veranderbar ist. Die Spannvorrichtung weist dazu zwei entlang der Langsachse
angeordnete, voneinander beabstandete und unabhangige Abschnitte auf: Einen am oberen
Ende der Spannvorrichtung vorgesehenen, langlichen Abschnitt zur
Drehmomentibertragung auf das Werkzeug und zur Lagerung und Zentrierung des
Werkzeugs in der Spannvorrichtung und einen durch Federlaschen gebildeten, radial

federnden Abschnitt zur axialen Sicherung des Werkzeugs in der Spannvorrichtung.

Der Nachteil dieser Spannvorrichtung ist, dass, insbesondere wenn das Werkzeug
jene Position einnimmt, in der es weiter aus der Spannvorrichtung herausragt, nur ein sehr
kurzer Endabschnitt des Schafts in dem Abschnitt zur Drehmomentlibertragung
aufgenommen ist, so dass das Werkzeug nur unzureichend in der Spannvorrichtung gelagert
und zentriert wird (siehe zum Beispiel Figur 11 der US 2009/0220911 A1). Damit besteht
insbesondere bei hohen Drehzahlen die Gefahr, dass das Werkzeug nicht rund lauft oder zu

schwingen beginnt.

Der vorliegenden Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde ein medizinisches,
insbesondere dentales, Handstick mit einer Spannvorrichtung zu schaffen, die dazu
ausgebildet, das Werkzeug mit zwei unterschiedlichen Einstecktiefen aufzunehmen, wobei
das Werkzeug insbesondere in jener Position, in der es weiter aus der Spannvorrichtung

herausragt, besser in der Spannvorrichtung gelagert und zentriert werden soll.

Zur Loésung dieser Aufgabe wird ein medizinisches, insbesondere dentales,
Handstlick vorgeschlagen, das umfasst: Eine Werkzeughalte-/Losevorrichtung mit einer in
eine Antriebsbewegung versetzbare Hohlwelle zur Aufnahme eines Behandlungswerkzeugs,
wobei die Hohlwelle sich entlang einer Mittelachse erstreckt und eine
Werkzeugaufnahmedffnung aufweist, eine erste Halteeinheit und eine von der ersten
Halteeinheit separate und in Bezug auf die Mittelachse axial von der ersten Halteeinheit
beabstandete zweite Halteeinheit, wobei beide Halteeinheiten dazu ausgebildet sind, ein in

der Hohlwelle aufgenommenes Behandlungswerkzeug axial zu sichern und ein Drehmoment
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auf das Behandlungswerkzeug zu lbertragen, und wobei beide Halteeinheiten zumindest
jeweils ein Formelement und eine die Auflenwand der Hohlwelle durchsetzende Bohrung
aufweisen, in welcher das zumindest eine Formelement derart aufnehmbar ist, dass es durch
die Bohrung in das Innere der Hohlwelle ragt, eine mit den Formelementen
zusammenwirkende, relativ zur Hohlwelle bewegbare und die Hohlwelle umgebende
Verriegelungshilse und ein  mit der Verriegelungshilse zusammenwirkendes

Betatigungselement zum Bewegen oder Verschieben der Verriegelungshiilse.

Durch diese Ausgestaltung des Handsticks, insbesondere durch die beiden
separaten und beabstandeten Halteeinheiten mit ihren Formelementen und Bohrungen in
der Hohlwelle, ist es moglich die Hohlwelle Uber ihre gesamte Léange zur Lagerung und

Zentrierung des Behandlungswerkzeugs zu verwenden.

Der Begriff Handstlick umfasst alle geraden oder pistolenférmigen Handstlicke oder
Handgriffe, gebogene Handstlicke oder Handgriffe, die im Dentalbereich oftmals als
Winkelstlicke bezeichnet werden, als auch Teile von Handstlicken, insbesondere einen
Kopfabschnitt eines Handstilicks, der zum Beispiel mit davon ldsbaren Griffabschnitten
verbindbar ist. Unter der Bezeichnung Handstlick werden des Weiteren sowohl schnurlose
Handstlicke verstanden, insbesondere mit einer austauschbaren oder aufladbaren
Energiequelle, als auch Handstlicke, die eine Versorgungsleitung und eine damit

verbundene Steuer-, Regel- und / oder Versorgungseinheit umfassen.

Um die Lagerung und Zentrierung des Behandlungswerkzeugs noch weiter zu
verbessern ist gemall einem bevorzugten Ausflihrungsbeispiel die Hohlwelle als
hohlzylindrischer, bevorzugt einteiliger, Schaft ausgebildet, dessen Innendurchmesser im

Wesentlichen (ber seine gesamte Lange gleichbleibend ist.

Um die Bedienung der Werkzeughalte-/Lésevorrichtung besonders komfortabel und
leichtgdngig zu gestalten, weist gemall einem anderen Ausflihrungsbeispiel die
Verriegelungshilse an ihrer Innenseite einen ersten Ricksprung, welcher der ersten
Halteeinheit zugeordnet ist, und einen zweiten Ricksprung, welcher der zweiten Halteeinheit
zugeordnet ist, auf, so dass das zumindest eine Formelemente der ersten Halteeinheit in
dem ersten Ricksprung und das zumindest eine Formelemente der zweiten Halteeinheit in

dem zweiten Ricksprung aufnehmbar ist.

Gemaly einem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel weist der erste Rlcksprung eine
naher zur Werkzeugaufnahmedffnung angeordnete Schulter und eine entfernter zur

Werkzeugaufnahmedffnung angeordnete Schulter und der zweite Ricksprung eine ndher zur
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Werkzeugaufnahmedffnung  angeordnete  Schulter und  eine  entfernter  zur

Werkzeugaufnahmedffnung angeordnete Schulter auf, wobei der Abstand zwischen den
beiden naher zur Werkzeugaufnahmedffnung angeordneten Schultern der beiden
Rickspriinge grofier ist als der Abstand zwischen dem Mittelpunkt des zumindest einen
Formelements der ersten Halteeinheit und dem Mittelpunkt des zumindest einen
Formelements der zweiten Halteeinheit. Dadurch wird sichergestellt, dass, unabhangig ob
ein Behandlungswerkzeug in der Hohlwelle aufgenommen ist oder nicht oder wie tief das
Behandlungswerkzeug in die Hohlwelle eingesteckt ist, die Formelemente immer

ausreichend in oder an der ihnen zugeordneten Bohrung der Hohlwelle fixiert sind.

Gemaly einem anderen bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel ist der erste Ricksprung
weiter entfernt von der Werkzeugaufnahmeo6ffnung angeordnet als der zweite Ricksprung,
wobei der (die Hohlwelle durchsetzende) Durchmesser des ersten Ricksprungs geringer ist
als der Durchmesser des zweiten Ricksprungs. Dadurch wird erreicht, dass das zumindest
eine Formelement des ersten Ricksprungs weiter in die Hohlwelle ragt als das zumindest
eine Formelement des zweiten Rlicksprungs, wodurch das zumindest eine Formelement des
ersten Ricksprungs zusatzlich als axialer Anschlag fur das Behandlungswerkzeug dient,

wenn das Behandlungswerkzeug vollstéandig in die Hohlwelle eingesteckt ist.

Gemaly einem weiteren bevorzugten Ausfilhrungsbeispiel ist die bezogen auf die
Mittelachse axiale Hohe der beiden Riickspriinge unterschiedlich, wobei bevorzugt die axiale
Hohe des ersten, weiter entfernt von der Werkzeugaufnahmedffnung angeordneten
Ricksprungs geringer ist als die axiale Hohe des zweiten, naher zur

Werkzeugaufnahmedffnung angeordneten Ricksprungs.

Gemall einem anderen Ausfiihrungsbeispiel sind die Hohlwelle und die
Verriegelungshilse von einer Lagerhiilse umgeben, die an ihrem dem Betatigungselement
zugewandten Ende eine Offnung aufweist, durch welche ein Kontakt zwischen der
Verriegelungshilse und dem Betatigungselement herstellbar ist. Bevorzugt ragt ein Fortsatz
der Verriegelungshiilse durch die Offnung der Lagerhiilse. Besonders bevorzugt weist der
Fortsatz der Verriegelungshiilse ein dem Betatigungselement zugewandtes kugeliges Ende
auf, wodurch ein im Wesentlichen punktformiger Kontakt mit dem Betatigungselement
herstellbar ist. Aufgrund des im Wesentlichen punktformigen Kontakts wird die Ubertragung
von Warme auf das Betatigungselement und die damit verbundene Verbrennungsgefahr,

wenn das Betatigungselement mit Gewebe in Berlihrung kommt, deutlich reduziert.

Gemall einem Ausfuhrungsbeispiel ist an der Lagerhilse ein Antriebselement

vorgesehen, um die Hohlwelle in eine Antriebsbewegung zu versetzen. Das Antriebselement
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ist zum Beispiel als Zahnrad, als Ritzel, als durch ein Druckgas betreibbares Laufrad oder als

Teil eines Exzentergetriebes ausgebildet.

Gemall einem Ausfuhrungsbeispiel ist die Verriegelungshilse durch ein
Federelement vorgespannt, das an einer an der Aul’enseite der Hohlwelle vorgesehenen
Schulter oder an einer an der Innenseite der Lagerhiilse vorgesehenen Schulter gelagert ist,
wodurch eine besonders Platz sparende Ausgestaltung der Werkzeughalte-/Losevorrichtung

erzielt wird.

Gemaly einem weiteren Ausfilhrungsbeispiel ist das zumindest eine Formelement
zumindest einer Halteeinheit kugelig ausgebildet oder weist ein kugeliges Ende auf, welches
der Mittelachse der Hohlwelle zugewandt ist. Das zumindest eine Formelement ist zum

Beispiel als Kugel, Halbkugel, Ellipsoid oder als Zylinder mit kugeligem Ende ausgebildet.

Um eine gleichmafige und sichere Verspannung des Werkzeugs in der Hohlwelle zu
erreichen, sind gemaf einem Ausflihrungsbeispiel pro Halteeinheit mehrere Formelemente
vorgesehen, die, insbesondere gleichmaliig, um die Hohlwelle angeordnet. Bevorzugt
weisen die erste Halteeinheit und die zweite Halteeinheit jeweils drei oder sechs
Formelemente auf. Die jeweils drei Formelemente werden bevorzugt bei einem durch ein
Druckgas betreibbaren Handstiick, bei dem geringere Drehmomente lbertragen werden,
eingesetzt. Bei mechanisch betriebenen Handstiicken, die oftmals ausgebildet sind, hohere
Drehmomente zu dbertragen und bei denen es dem gemaR von Vorteil ist, das
Behandlungswerkzeug fester in der Hohlwelle zu fixieren, werden bevorzugt pro Halteeinheit
mehr als jeweils drei Formelemente verwendet, besonders bevorzugt jeweils sechs

Formelemente.

Gemaly einem Ausfiihrungsbeispiel weist das Handstlick ein Behandlungswerkzeug
mit einem Behandlungsabschnitt und einem Schaftabschnitt auf, an dem ein einziges
Kontaktelement zum wahlweisen Kontakt mit dem zumindest einem Formelement der ersten
Halteeinheit oder der zweiten Halteeinheit vorgesehen ist, wobei das Kontaktelement
unmittelbar an jenem Ende des Schaftabschnitts angeordnet ist, das am weitesten von dem
Behandlungsabschnitt entfernt ist. Damit ist in vorteilhafter Weise ein Behandlungswerkzeug
geschaffen, das sowohl mit der erfindungsgemafllen Werkzeughalte-/Ldsevorrichtung als
auch mit anderen, bekannten Spannvorrichtungen verwendbar ist, insbesondere mit
bekannten kraftschlissigen Spannvorrichtungen mit  radial federnden, am
Behandlungswerkzeug angreifenden Spannlaschen. Das Behandlungswerkzeug ist losbar

mit dem Handstiick verbindbar.
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Besonders bevorzugt weist der sich von dem Kontaktelement in Richtung des

Behandlungsabschnitts  erstreckende, in die Hohlwelle aufnehmbare Teil des

Schaftabschnitts einen im Wesentlichen gleichbleibenden AuRendurchmesser auf, wodurch

die Lagerung und Zentrierung des Behandlungswerkzeugs noch weiter verbessert ist.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand bevorzugter Ausflihrungsbeispiele und Bezug

nehmend auf die beigefiigten Zeichnungen erlautert:

Figur 1 zeigt ein erstes Ausflhrungsbeispiel eines medizinischen, mechanisch
betreibbaren Handstiicks mit einer Werkzeughalte-/Losevorrichtung, welche eine erste und
eine zweite, separate Halteeinheit fiir das Werkzeug aufweist.

Figur 2 zeigt ein zweites Ausfuhrungsbeispiel eines medizinischen, durch ein Fluid
betreibbaren Handstlicks mit einer Werkzeughalte-/Losevorrichtung, welche eine erste und
eine zweite, separate Halteeinheit fiir das Werkzeug aufweist.

Die Figur 3A — 3C zeigen die Werkzeughalte-/Ldsevorrichtung der Figur 1 sowie ein
darin aufgenommenes Behandlungswerkzeug in unterschiedlichen Einstecktiefen.

Die Figur 3D =zeigt die Werkzeughalte-/Losevorrichtung der Figur 1 ohne

Behandlungswerkzeug.

Die Figuren 1 und 2 zeigen zwei medizinische, insbesondere dentale, Handstiicke 1,
1°, die sich durch die Art des Antriebs unterscheiden: Das Handstlick 1 ist als mechanisch
betreibbares Handstlick ausgebildet, dessen Hohlwelle 3 zur Aufnahme eines
Behandlungswerkzeugs 4 Uber einen mechanischen Antriebszug in eine Antriebsbewegung,
insbesondere in eine Drehbewegung, versetzbar ist. Der mechanische Antriebszug umfasst
zumindest eine Welle 29, die an einem Ende ein Zahnrad 30 aufweist, das mit einem als
Zahnrad oder Ritzel 25 ausgebildeten Antriebselement 24 in Eingriff steht, welches mit der
Hohlwelle 3 verbunden ist. Die Welle 29 ist direkt oder indirekt mit einem motorischen
Antrieb verbunden oder verbindbar, welcher eine Antriebsbewegung erzeugt, die Uber die

Welle 29, das Zahnrad 30 und das Antriebselement 24 auf die Hohlwelle 3 Gbertragbar ist.

Das Handstiick 1° ist als durch ein Fluid, insbesondere durch ein Druckgas,
betreibbares Handstlick ausgebildet, bei dem die Hohlwelle 3 zur Aufnahme eines
Behandlungswerkzeugs 4 mit einem als Laufrad 26 ausgebildeten Antriebselement 24
verbunden ist. Das Laufrad 26 wird mit einem Fluid beaufschlagt und dadurch gemeinsam

mit der Hohlwelle 3 in Bewegung versetzt.
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Selbstverstandlich kann das Antriebselement 24 auch anders ausgebildet sein, zum

Beispiel als Teil eines Exzentergetriebes oder als Schwingungen lbertragender Schaft oder

als Antriebselement zur Ubertragung Ségebewegungen.

Die folgende Beschreibung bezieht sich auf beide Handstiicke 1, 1° und auf Bauteile,

die bei beiden Handstlicken 1, 1° im Wesentlichen gleich sind:

Die Handsticke 1, 1° sind als so genannte Winkelstlicke ausgebildet, deren
AuRenhilse 33 einen Griffabschnitt 31 und einen Kopfabschnitt 32 aufweist. Die Auenhilse
33 kann ein- oder mehrteilig aufgebaut sein. Im oder am Kopfabschnitt 32 sind unter
anderem eine Werkzeughalte-/Ldsevorrichtung 2, das Antriebselement 24 sowie eine
Vorrichtung 34 zur Abgabe eine Fliissigkeit oder eines Flissigkeits-Druckgas-Gemisches

vorgesehen.

Die Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2 umfasst die Hohlwelle 3, die sich entlang einer
Mittelachse 5 durch den Kopfabschnitt 32 erstreckt. Die Mittelachse 5 verlauft quer zum
Griffabschnitt 31, insbesondere in etwa rechtwinkelig zum Griffabschnitt 31. Falls die
Hohlwelle 3 drehbar in dem Handstlick 1, 1° gelagert ist, ist bevorzugt die Mittelachse 5
gleich der Rotationsachse der Hohlwelle 3. In die Hohlwelle 3 ist ein Behandlungswerkzeug
4 16sbar einbringbar, zum Beispiel ein Bohrer, eine Sage oder eine Feile. Die Hohlwelle 3 ist
als hohlzylindrischer, einteiliger Schaft 3° ausgebildet ist, dessen Innendurchmesser im
Wesentlichen Uber seine gesamte Lange gleichbleibend ist. An einem Ende weist die
Hohlwelle 3 eine Werkzeugaufnahmeéffnung 6 auf, die an einer Offnung der Auenhiilse 33
endet oder diese durchsetzt. Durch diese beiden Offnungen ist ein Behandlungswerkzeug 4
I6sbar in die Hohlwelle 3 und damit in den Kopfabschnitt 32 des Handstlicks 1, 1° einbringbar

bzw. daraus wieder entfernbar.

Mit der Hohlwelle 3 ist drehfest eine Lagerhiilse 16 verbunden, zum Beispiel durch
Verpressen und / oder durch VerschweiRen und / oder durch Verkleben. An der Lagerhiilse
16 sind ein oder mehrere Lager, zum Beispiel Walzlager, insbesondere zwei Kugellager 35,
36, vorgesehen, so dass die Lagerhlilse 16 und alle direkt oder indirekt mit der Lagerhiilse
16 verbundenen Bauteile, insbesondere die Hohlwelle 3 und eine im Weiteren noch
beschriebene Verriegelungshiilse 14, relativ zur Auenhiilse 33 bewegbar, insbesondere

drehbar, sind.

An der Hohlwelle 3 sind als Teil der Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2 eine erste
Halteeinheit 7 und eine zweite Halteeinheit 8 vorgesehen, wobei jede der beiden

Halteeinheiten 7, 8 dazu ausgebildet ist, ein in der Hohlwelle 3 aufgenommenes

6



10

15

20

25

30

35

WO 2010/128131 PCT/EP2010/056236
Behandlungswerkzeug 4 axial in der Hohlwelle 3 zu sichern und ein vom Antriebselement 24

Ubertragenes Drehmoment auf das Behandlungswerkzeug 4 weiterzuleiten. Jede der beiden
Halteeinheiten 7, 8 ist bevorzugt ausgebildet, die axiale Sicherung des
Behandlungswerkzeugs 4 und die Ubertragung des Drehmoments unabhéngig von der
anderen Halteeinheit 7, 8 zu bewerkstelligen. Des Weiteren ist bevorzugt jede der beiden
Halteeinheiten 7, 8 ausgebildet, die axiale Sicherung des Behandlungswerkzeugs 4 und die
Ubertragung des Drehmoments alleine zu bewerkstelligen, d.h. jede Halteeinheit 7, 8 sichert
das Behandlungswerkzeug 4 axial und Ubertragt das Drehmoment auf das
Behandlungswerkzeugs 4 ohne wesentliche Mitwirkung der anderen Halteeinheit 7, 8. Dies
ist insbesondere aus der Figur 3B gut zu erkennen, wo die axiale Sicherung und die
Ubertragung des Drehmoments auf das Behandlungswerkzeug 4 ausschlieRlich durch die
zweite Halteeinheit 8 erfolgt. Gleiches gilt jedoch auch fir die Figur 3A, in der die erste
Halteeinheit 7 das Behandlungswerkzeug 4 axial sichert und das Drehmoment auf das
Behandlungswerkzeug 4 Ubertragt. Unter axialer Sicherung des Behandlungswerkzeugs 4
wird verstanden, dass das Behandlungswerkzeug 4 derart fest in der Hohlwelle 3
aufgenommen oder befestigt ist, dass es von alleine bzw. ungewollt nicht entlang der

Mittelachse 5 aus der Hohlwelle 3 gleitet.

Jede der beiden Halteeinheiten 7, 8 weist jeweils zumindest ein, bevorzugt mehrere,
Formelemente 9, 10 und eine, bevorzugt mehrere, die Auflenwand 11 der Hohlwelle 3
durchsetzende Bohrungen 12, 13 auf, in welcher das zumindest eine Formelement 9, 10
derart aufnehmbar ist, dass es durch die Bohrung 12, 13 in das Innere der Hohlwelle 3 ragt.
Die Formelemente 9, 10 sind bevorzugt als Kugeln ausgebildet. Die Bohrungen 12, 13 sind
bevorzugt als (bezogen auf die Mittelachse 5) Querbohrungen ausgebildet, die insbesondere
den AuRenmantel 11 der zylindrisch geformten Hohlwelle 3 durchsetzen. Die Bohrungen 12,
13 sind derart ausgebildet, dass ein Teil der Formelemente 9, 10 in den Innenraum der
Hohlwelle 3 ragt, jedoch nicht das gesamte Formelement 9, 10 durch die Bohrungen 12, 13
in den Innenraum der Hohlwelle 3 gelangt. Dies wird zum Beispiel dadurch erreicht, dass die
Bohrungen 12, 13 sich in Richtung der Mittelachse 5 etwas verjlingen oder der Durchmesser
(parallel zur Mittelachse 5) der Bohrungen 12, 13 sich in Richtung der Mittelachse 5 etwas
verringert. Der Durchmesser der Bohrungen 12, 13 ist somit im der Mittelachse zugewandten
Bereich der Bohrungen 12, 13 geringer als der Durchmesser der Formelemente 9, 10. Im
Gegensatz dazu ist der Durchmesser der Bohrungen 12, 13 an der der Verriegelungshilse
14 zugewandten Offnung der Bohrungen 12, 13 gleich groR oder grofer dem Durchmesser

der Formelemente 9, 10.

Bei dem mechanisch betreibbaren Handstlick 1 der Figur 1 sind pro Halteeinheit 7, 8

jeweils sechs Formelemente 9, 10 und sechs Bohrungen 12, 13 vorgesehen. Bei dem durch

7



10

15

20

25

30

35

WO 2010/128131 PCT/EP2010/056236
ein Fluid betreibbaren Handstlick 1° der Figur 2 sind pro Halteeinheit 7, 8 jeweils drei

Formelemente 9, 10 und drei Bohrungen 12, 13 vorgesehen.

Zwischen der Hohlwelle 3 und der Lagerhiilse 16, insbesondere in einem Ringspalt
zwischen der Hohlwelle 3 und der Lagerhiilse 16, ist die Verriegelungshiilse 14 angeordnet.
Die, bevorzugt ebenfalls hohlzylindrisch ausgebildete, Verriegelungshiilse 14 umgibt die
Hohlwelle 3 und ist relativ zur Hohlwelle 3 beweglich, insbesondere entlang der Mittelachse 5
verschiebbar. Die Verriegelungshilse 14 ist durch ein Federelement 27, insbesondere eine
Spiralfeder, von der Werkzeugaufnahmedffnung 6 weg oder in Richtung eines
Betatigungselements 15 zum Losen des Behandlungswerkzeugs 4 aus der Hohlwelle 3
vorgespannt. Das Federelement 27 ist an einer an der Aullenseite der Hohlwelle 3
vorgesehenen Schulter 28 gelagert (siehe Figur 3B). AnschlieRend an die Schulter 28 ist die
Wandstarke des Mantels der Hohlwelle 3 groRer als im Bereich der beiden Halteeinheiten 7,
8. In dem Bereich mit der groReren Wandstarke ist die Hohlwelle 3 direkt mit der Lagerhilse

16 verbunden.

Die Verriegelungshilse 14 weist an ihrer der Mittelachse 5 zugewandten Innenseite
einen ersten Ricksprung 17 auf, welcher im Bereich der ersten Halteeinheit 7 angeordnet ist
und / oder der ersten Halteeinheit 7 zugeordnet ist. Die Verriegelungshiilse 14 weist des
Weiteren einen zweiten Ricksprung 18 auf, welcher im Bereich der zweiten Halteeinheit 8
angeordnet ist und / oder der zweiten Halteeinheit 8 zugeordnet ist. Die Riickspriinge 17, 18
sind somit derart angeordnet und derart bemessen, dass das zumindest eine Formelement 9
der ersten Halteeinheit 7 in dem ersten Rucksprung 17 und das zumindest eine
Formelement 10 der zweiten Halteeinheit 8 in dem zweiten Rlcksprung 18 aufnehmbar ist.
Die Tiefe der Rickspriinge 17, 18 ist derart bemessen, dass, wenn ein Formelement 9, 10
zumindest teilweise darin aufgenommen ist, das Formelement 9, 10 nicht oder weniger weit
in die Hohlwelle 3 ragt. Ist ein Formelement 9, 10 nicht in einem Ricksprung 17, 18
aufgenommen, sondern kontaktiert einen an einen Ricksprung 17, 18 anschlieRenden
Innenwandabschnitt 38A, 38B der Verriegelungshiilse 14, dann ragt das Formelement 9, 10
in die Hohlwelle 3 oder weiter in die Hohlwelle 3. Die Rickspriinge 17, 18 sind bevorzugt als
entlang der Innenseite der Verriegelungshiilse 14 verlaufende Ringnuten oder Kreisbogen

ausgebildet.

Beide Rucksprunge 17, 18 weisen jeweils eine ndher zur Werkzeugaufnahmedffnung
6 angeordnete Schulter 19, 21 und eine entfernter zur Werkzeugaufnahmedffnung 6
angeordnete Schulter 20, 22 auf (siehe Figuren 3A und 3C). Der Abstand zwischen den
beiden naher zur Werkzeugaufnahmeoffnung 6 angeordneten Schultern 19, 21 der beiden

Rickspringe 17, 18 ist grofier als der Abstand zwischen dem Mittelpunkt des zumindest
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einen Formelements 9 der ersten Halteeinheit 7 und dem Mittelpunkt des zumindest einen

Formelements 10 der zweiten Halteeinheit 8. Die Differenz zwischen dem Abstand der
beiden Schultern 19, 21 und dem Abstand der Mittelpunkte der beiden Formelemente 9, 10
betragt zum Beispiel etwa 0,3 — 1,0 mm, bevorzugt etwa 0,4 — 0,5 mm. Der Abstand
zwischen den beiden Schultern 19, 21 betragt zum Beispiel etwa 2,0 — 4,0 mm, der Abstand
zwischen den Mittelpunkten der beiden Formelemente 9, 10 betragt zum Beispiel etwa 1,5 —

3,5 mm.

Der (quer zur Mittelachse 5 verlaufende) Durchmesser D17 des ersten Riicksprungs
17, der weiter entfernt von der Werkzeugaufnahmeotffnung 6 angeordnet ist als der zweite
Ricksprung 18, ist geringer als der (quer zur Mittelachse 5 verlaufende) Durchmesser D18
des zweiten Ricksprungs 18. Durch den geringeren Durchmesser D17 werden die
Formelemente 9 ndher zur Mittelachse 5 bewegt oder ragen weiter in den Innenraum der
Hohlwelle 3 hinein. Dadurch bilden das oder die Formelemente 9 des ersten Riicksprungs 17
zusatzlich einen axialen Anschlag fir das Behandlungswerkzeug 4 bzw. fir eine im
Endbereich des Schaftabschnitts 4B des Behandlungswerkzeugs 4 vorgesehene Schulter
(siehe Figur 3A). Bevorzugt liegt die Differenz zwischen den beiden Durchmesser D17, D18
im Bereich von etwa 0,25 — 0,05 mm, insbesondere bei etwa 0,1 mm. Der Durchmesser D17
des ersten Ricksprungs 17 betragt zum Beispiel in etwa 2,3 — 2,6 mm, bevorzugt in etwa 2,5
mm. Der Durchmesser D18 des zweiten Rlcksprungs 18 betragt zum Beispiel in etwa 2,4 —

2,7 mm, bevorzugt in etwa 2,6 mm.

Die beiden Riickspriinge 17, 18 weisen des Weiteren bezogen auf die Mittelachse 5
axialen Hohen H17, H18 mit unterschiedlich Abmessungen auf. Bevorzugt ist die axiale
Hohe H17 des ersten, weiter entfernt von der Werkzeugaufnahmedffnung 6 angeordneten
Ricksprungs 17 geringer ist als die axiale Hohe H18 des zweiten, nadher zur
Werkzeugaufnahmedffnung 6 angeordneten Ricksprungs 18. Die Hohen H17, H18 der
beiden Rlckspriinge 17, 18 betragen zum Beispiel in etwa 0,5 — 1,5 mm, die Differenz

zwischen den beiden Héhen H17, H18 liegt zum Beispiel bei 0,2 — 0,5 mm.

Die Verriegelungshilse 14 weist an ihrem dem Betatigungselement 15 zugewandten
Ende einen Fortsatz 24 auf, der durch eine Offnung 23 der Lagerhiilse 16 ragt (sieche
insbesondere Figur 3D). Der Fortsatz 24 hat ein kugeliges Ende 25, das entweder als
integraler Teil der Verriegelungshilse 14 ausgebildet ist oder durch ein separates Bauteil,
zum Beispiel eine Kugel oder Halbkugel, gebildet ist, das mit dem Fortsatz 24 verbunden ist,
zum Beispiel in einem Sitz verpresst oder drehbar aufgenommen ist. Das kugelige Ende 25
dient zum, insbesondere im Wesentlichen nur punktformigen, Kontakt mit dem

Betatigungselement 15, Gber das der Anwender die Verriegelungshilse 14 verschieben kann
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und somit ein Behandlungswerkzeug 4 in der Hohlwelle 3 befestigen und / oder daraus l6sen

kann.

Das zum Beispiel als Druckkappe oder Druckdeckel ausgebildete
Betatigungselement 15 ist durch ein Federelement 37, insbesondere durch eine Spiralfeder,
vorgespannt (siehe Figur 1) und verschiebbar, insbesondere relativ zur Hohlwelle 3, zur
Verriegelungshilse 14 und zur Lagerhiilse 16, am Kopfabschnitt 32 des Handstlicks 1, 1
angebracht. Wird das Betatigungselement 15 entgegen der Federkraft des Federelements
37 in Richtung der Verriegelungshilse 14 verschoben, so kontaktiert es das kugelige Ende
25 der Verriegelungshtiilse 14 und verschiebt im Weiteren die Verriegelungshilse 14
entgegen der Federkraft des Federelements 27. Wird das Betatigungselement 15 los
gelassen, so verschieben die beiden Federelemente 27, 37 die Verriegelungshiilse 14 bzw.
das Betatigungselement 15 selbsttatig wieder in die in der Figur 1 dargestellte
Ausgangsposition. Bevorzugt weist das Betatigungselement 15 an seiner Innenseite einen
Fortsatz auf, der dem kugeligen Ende 25 gegenliber liegt und Uber das der Kontakt mit dem

kugeligen Ende 25 herstellbar ist.

Ein bevorzugter Aufbau eines Behandlungswerkzeugs 4, das mit dem Handstiick 1,
1' verbindbar ist und in die Werkzeughalte-/Lésevorrichtung 2 einbringbar ist, ist zum
Beispiel in der Figur 2 dargestellt: Das Behandlungswerkzeug 4 umfasst einen
Behandlungsabschnitt 4A und einen Schaftabschnitt 4B. Der Behandlungsabschnitt 4A ist
ausgebildet, eine Behandlungsstelle zum Abtrag von Material oder Gewebe zu kontaktieren
und ist mit Klingen oder Schneiden versehen. Der Schaftabschnitt 4B dient zur Verbindung
mit dem Handstiick 1, 1°. Zumindest ein Teil des Schaftabschnitts 4B ist bevorzugt
zylindrisch ausgebildet. An dem Schaftabschnitt 4B ist bevorzugt ein einziges
Kontaktelement 4C zum wahlweisen Kontakt mit dem zumindest einem Formelement 9, 10
der ersten Halteeinheit 7 oder der zweiten Halteeinheit 8 vorgesehen. Besonders bevorzugt
ist das Kontaktelement 4C unmittelbar an jenem Ende des Schaftabschnitts 4B angeordnet,
das am weitesten von dem Behandlungsabschnitt 4A entfernt ist. Das Kontaktelement 4C
umfasst zum Beispiel zumindest eine Aufnahme, einen Einstich, einen Ricksprung, eine
Ringnut oder eine Vertiefungen, zum Eingriff des zumindest einen Formelements 9, 10. Das
Kontaktelement 4C kann zum Beispiel den Schaftabschnitt 4B ringformig oder
halbkreisformig umgeben und / oder Kalotten aufweisen. Der an das einzige Kontaktelement
4C anschliefiende, sich in Richtung des Behandlungsabschnitts 4A erstreckende und in die
Hohlwelle 3 aufnehmbare Teil des Schaftabschnitts 4B weist einen im Wesentlichen

gleichbleibenden AulRendurchmesser auf.
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Die Figuren 3A — 3D zeigen die Spanvorrichtung 2A, die Teil der Werkzeughalte-
/Losevorrichtung 2 ist. Die Figur 3A zeigt das Behandlungswerkzeug 4 in seiner
zuriickgezogenen Position, in welcher es weniger weit aus dem Handstick 1, 1° bzw. aus der
Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2 ragt. Die  axiale  Sicherung  und die
Drehmomentiibertragung des Behandlungswerkzeugs 4 erfolgt durch die erste Halteeinheit
7, dessen Formelemente 9 aus dem ersten Ricksprung 17 ausgetreten sind und durch einen
an den Ricksprung 17 anschliefenden Innenwandabschnitt 38B (siehe Figur 3B) der
Verriegelungshilse 14 in den Innenraum der Hohlwelle 3 gedrangt werden, wo sie in das
Kontaktelement 4C des Behandlungswerkzeugs 4 eingreifen. Die Formelemente 10 der
zweiten Halteeinheit 8 sind zumindest teilweise im zweiten Ricksprung 18 aufgenommen
und kontaktieren den Schaftabschnitt 4B des Behandlungswerkzeugs 4 nicht oder nur
geringflgig, insbesondere nur an einem Kontaktpunkt. Des Weiteren ist zu erkennen, dass
die nadher zur Werkzeugaufnahmedffnung 6 angeordnete Schulter 21 des zweiten
Ricksprungs 18 die Formelemente 10 kontaktiert, so dass die Formelemente 10 als
Anschlag fur die Schulter 21 dienen und die Bewegung der Verriegelungshiilse 14 in
Richtung des Betatigungselements 15 begrenzen. Die Hohe H18 des zweiten Riicksprungs
18 ist bevorzugt derart bemessen, dass die Schulter 21 an den Formelementen 10
anschlagt, ohne dass die Verriegelungshilse 14 mit ihrer dem Betatigungselement 15
zugewandten Seite die Lagerhilse 16 kontaktiert, so dass zwischen der Verriegelungshilse
14 und der Lagerhiilse 16 ein kleiner Freiraum 39 entsteht bzw. der Fortsatz 24 der

Verriegelungshiilse 14 nicht mit seiner maximal moéglichen Lange aus der Offnung 23 ragt.

Die Figur 3B zeigt das Behandlungswerkzeug 4 in seiner vorgeschobenen Position, in
welcher es weit aus dem Handstuck 1, 1° bzw. aus der Werkzeughalte-/Ldsevorrichtung 2
ragt. Die axiale Sicherung und die Drehmomentibertragung des Behandlungswerkzeugs 4
erfolgt durch die zweite Halteeinheit 8, dessen Formelemente 10 aus dem zweiten
Ricksprung 18 ausgetreten sind und durch einen an den Ricksprung 18 anschlieRenden
Innenwandabschnitt 38A der Verriegelungshiilse 14 in den Innenraum der Hohlwelle 3
gedrangt werden, wo sie in das Kontaktelement 4C des Behandlungswerkzeugs 4 eingreifen.
Die Formelemente 9 der ersten Halteeinheit 7 werden durch einen an den Ricksprung 18
anschlieRenden Innenwandabschnitt 38B der Verriegelungshilse 14 ebenfalls in den
Innenraum der Hohlwelle 3 gedrangt, der jedoch in diesem Bereich leer ist, d.h. in dem sich
kein Teil des Schaftabschnitts 4B des Behandlungswerkzeugs 4 befindet. In dieser Positon
kontaktiert die Verriegelungshiilse 14 mit ihrer dem Betatigungselement 15 zugewandten
Seite die Innenseite der Lagerhiilse 16 und der Fortsatz 24 der Verriegelungshilse 14 ragt

mit seiner maximal moglichen Lange aus der Offnung 23.
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Die Figur 3C =zeigt eine Situation, in der das Behandlungswerkzeug 4 in die
Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2 eingeschoben oder herausgezogen wird. Mit Hilfe des
Betatigungselements 15 ist die Verriegelungshilse 14 entgegen der Federkraft des
Federelements 27 in die Lagerhiilse 16 oder in Richtung der Werkzeugaufnahmedffnung 6
geschoben. Die Formelemente 9, 10 beider Halteeinheiten 7, 8 sind zumindest teilweise in
ihren jeweiligen Rlckspringen 17, 18 der Verriegelungshilse 14 aufgenommen,
kontaktieren den Schaftabschnitt 4B des Behandlungswerkzeugs 4 nicht oder nur
geringfigig und greifen insbesondere nicht in das Kontakielement 4C des
Behandlungswerkzeugs 4 ein, so dass der Schaftabschnitt 4B des Behandlungswerkzeugs 4

ohne grolRen Widerstand in der Hohlwelle 3 verschiebbar ist.

Insbesondere aus den Figuren 3A und 3B ist somit zu erkennen, dass die
Handstliicke 1, 1° oder die Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2, d.h. insbesondere die
Halteeinheiten 7, 8 und die Verriegelungshilse 14, derart ausgebildet sind, dass das
Behandlungswerkzeug 4 mit unterschiedlichen Einstecktiefen in der Hohlwelle 3 befestigbar
ist, wobei die Einstecktiefen (d.h. die Position des Behandlungswerkzeugs 4 in der Hohlwelle
3 oder die Lange des aus dem Handstiick 1, 1‘ ragenden Teils des Behandlungswerkzeugs
4) durch die Halteeinheiten 7, 8 vorbestimmt oder definiert sind. Es ist des Weiteren zu
erkennen, dass die Handsticke 1, 1° oder die Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2, d.h.
insbesondere die Halteeinheiten 7, 8 und die Verriegelungshlilse 14, derart ausgebildet sind,
dass die axiale Sicherung des Behandlungswerkzeugs 4 und die Ubertragung des
Drehmoments jeweils nur durch einer der beiden Halteeinheiten 7, 8 erfolgt, d.h. dass jeweils
nur eine der beiden Halteeinheit 7, 8 ohne wesentliche Mitwirkung der anderen Halteeinheit
7, 8 das Behandlungswerkzeug 4 axial sichert und das Drehmoment auf das

Behandlungswerkzeug 4 Ubertragt.

Die Erfindung ist nicht auf die beschriebenen Ausflihrungsbeispiele beschrankt,
sondern umfasst alle Ausflhrungen, die das prinzipielle, sinngemafle Funktionsprinzip der
Erfindung anwenden oder beinhalten. Des Weiteren sind alle Merkmale aller beschriebenen
und dargestellten Ausfiihrungsbeispiele miteinander kombinierbar. So ist es insbesondere
moglich, die Werkzeughalte-/Losevorrichtung 2 mit mehr als zwei Halteeinheiten 7, 8 zu
versehen, so dass das Behandlungswerkzeug 4 in mehr als zwei unterschiedlichen
Einstecktiefen in der Hohlwelle 3 fixierbar ist. Des Weiteren kdnnen im Sinne einer
kinetischen Umkehrung die Verriegelungshiilse 14 und das Federelement 27 derart
angeordnet sein, dass die Verriegelungshilse 14 in Richtung der

Werkzeugaufnahmedffnung 6 oder von dem Betatigungselement 15 weg vorgespannt ist.
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Patentanspriiche

. Medizinisches, insbesondere dentales, Handstick (1, 1) umfassend eine

Werkzeughalte-/Losevorrichtung (2) mit einer in eine Antriebsbewegung versetzbare

Hohlwelle (3) zur Aufnahme eines Behandlungswerkzeugs (4), wobei die Hohlwelle

(3) sich entlang einer Mittelachse (5) erstreckt und eine Werkzeugaufnahmedffnung

(6) aufweist, gekennzeichnet durch

- eine erste Halteeinheit (7) und eine von der ersten Halteeinheit (7) separate und
in Bezug auf die Mittelachse (5) axial von der ersten Halteeinheit (7)
beabstandete zweite Halteeinheit (8), wobei beide Halteeinheiten (7, 8) dazu
ausgebildet sind, ein in der Hohlwelle (3) aufgenommenes Behandlungswerkzeug
(4) axial zu sichern und ein Drehmoment auf das Behandlungswerkzeug (4) zu
Ubertragen, und wobei beide Halteeinheiten (7, 8) jeweils zumindest ein
Formelement (9, 10) und eine die AuRenwand (11) der Hohlwelle (3)
durchsetzende Bohrung (12, 13) aufweisen, in welcher das zumindest eine
Formelement (9, 10) derart aufnehmbar ist, dass es durch die Bohrung (12, 13) in
das Innere der Hohlwelle (3) ragt,

- eine mit den Formelementen (9, 10) zusammenwirkende, relativ zur Hohlwelle (3)
bewegbare und die Hohlwelle (3) umgebende Verriegelungshilse (14) und

- ein mit der Verriegelungshiilse (14) zusammenwirkendes Betatigungselement

(15) zum Bewegen oder Verschieben der Verriegelungshiilse (14).

. Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1’) nach Anspruch 1, dadurch

gekennzeichnet, dass
die Hohlwelle (3) als hohlzylindrischer, bevorzugt einteiliger, Schaft (3°) ausgebildet
ist, dessen Innendurchmesser im Wesentlichen Uber seine gesamte Lénge

gleichbleibend ist.

. Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1’) nach einem der

vorherstehenden Ansprliche, dadurch gekennzeichnet, dass

die Verriegelungshiilse (14) an ihrer Innenseite einen ersten Ricksprung (17),
welcher der ersten Halteeinheit (7) zugeordnet ist, und einen zweiten Ricksprung
(18), welcher der zweiten Halteeinheit (8) zugeordnet ist, aufweist, so dass das
zumindest eine Formelement (9) der ersten Halteeinheit (7) in dem ersten
Ricksprung (17) und das zumindest eine Formelement (10) der zweiten Halteeinheit

(8) in dem zweiten Rucksprung (18) aufnehmbar ist.

. Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1’) nach Anspruch 3, dadurch

gekennzeichnet, dass
der erste Rilcksprung (17) eine naher zur Werkzeugaufnahmedffnung (6)

angeordnete Schulter (19) und eine entfernter zur Werkzeugaufnahmedffnung (6)
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10.

angeordnete Schulter (20) aufweist, dass der zweite Ricksprung (18) eine naher zur
Werkzeugaufnahmedffnung (6) angeordnete Schulter (21) und eine entfernter zur
Werkzeugaufnahmedffnung (6) angeordnete Schulter (22) aufweist und dass der
Abstand zwischen den beiden naher zur Werkzeugaufnahmedffnung (6)
angeordneten Schultern (19, 21) der beiden Rickspriinge (17, 18) groer ist als der
Abstand zwischen dem Mittelpunkt des zumindest einen Formelements (9) der ersten
Halteeinheit (7) und dem Mittelpunkt des zumindest einen Formelements (10) der
zweiten Halteeinheit (8).

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstlick (1, 1’) nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet, dass

der erste Ricksprung (17) weiter entfernt von der Werkzeugaufnahmedffnung (6)
angeordnet ist als der zweite Ricksprung (18), wobei der Durchmesser (D17) des
ersten Rilcksprungs (17) geringer ist als der Durchmesser (D18) des zweiten
Riicksprungs (18).

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstlck (1, 1') nach einem der Anspriiche
3 - 5, dadurch gekennzeichnet, dass

die bezogen auf die Mittelachse (5) axiale Héhe (H17, H18) der beiden Riickspriinge
(17, 18) unterschiedlich ist, wobei bevorzugt die axiale Hohe (H17) des ersten, weiter
entfernt von der Werkzeugaufnahmedffnung (6) angeordneten Rlcksprungs (17)
geringer ist als die axiale Hohe (H18) des zweiten, naher zur
Werkzeugaufnahmedéffnung (6) angeordneten Ricksprungs (18).

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstick (1, 1) nach einem der
vorherstehenden Ansprliche, dadurch gekennzeichnet, dass

die Hohlwelle (3) und die Verriegelungshiilse (14) von einer Lagerhiilse (16)
umgeben sind, die an ihrem dem Betatigungselement (15) zugewandten Ende eine
Offnung (23) aufweist, durch welche ein Kontakt zwischen der Verriegelungshiilse
(14) und dem Betatigungselement (15) herstellbar ist.

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1’) nach Anspruch 7, dadurch
gekennzeichnet, dass

ein Fortsatz (24) der Verriegelungshiilse (14) durch die Offnung (23) der Lagerhiilse
16) ragt.

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1’) nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, dass

der Fortsatz (24) der Verriegelungshilse (14) ein dem Betatigungselement (15)
zugewandtes kugeliges Ende (25) aufweist, wodurch ein im Wesentlichen
punktformiger Kontakt mit dem Betatigungselement (15) herstellbar ist.

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstlck (1, 1') nach einem der Anspriiche

7 - 9, dadurch gekennzeichnet, dass

14
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11.

12.

13.

14.

15.

an der Lagerhillse (16) ein Antriebselement (24, 25, 26) vorgesehen ist, um die
Hohlwelle (3) in eine Antriebsbewegung zu versetzen.

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstick (1, 1) nach einem der
vorherstehenden Ansprliche, dadurch gekennzeichnet, dass

die Verriegelungshiilse (14) durch ein Federelement (27) vorgespannt ist, das an
einer an der AulRenseite der Hohlwelle (3) vorgesehenen Schulter (28) oder an einer
an der Innenseite der Lagerhiilse (16) vorgesehenen Schulter gelagert ist.
Medizinisches, insbesondere dentales, Handstick (1, 1) nach einem der
vorherstehenden Ansprliche, dadurch gekennzeichnet, dass

das zumindest eine Formelement (9, 10) zumindest einer Halteeinheit (7, 8) kugelig
ausgebildet ist oder ein kugeliges Ende aufweist, welches der Mittelachse (5) der
Hohlwelle (3) zugewandt ist.

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstick (1, 1) nach einem der
vorherstehenden Ansprliche, dadurch gekennzeichnet, dass

die erste Halteeinheit (7) und die zweite Halteeinheit (8) jeweils drei oder sechs
Formelemente (9, 10) aufweisen.

Medizinisches, insbesondere dentales, Handstick (1, 1) nach einem der
vorherstehenden Ansprliche, gekennzeichnet durch

ein Behandlungswerkzeug (4), das einen Behandlungsabschnitt (4A) und einen
Schaftabschnitt (4B) aufweist, an dem ein einziges Kontaktelement (4C) zum
wahlweisen Kontakt mit dem zumindest einem Formelement (9, 10) der ersten
Halteeinheit (7) oder der zweiten Halteeinheit (8) vorgesehen ist, wobei das
Kontaktelement (4C) unmittelbar an jenem Ende des Schaftabschnitts (4B)
angeordnet ist, das am weitesten von dem Behandlungsabschnitt (4A) entfernt ist.
Medizinisches, insbesondere dentales, Handstiick (1, 1’) nach Anspruch 14, dadurch
gekennzeichnet, dass

der sich von dem einzigen Kontaktelement (4C) in Richtung des
Behandlungsabschnitts (4A) erstreckende, in die Hohlwelle (3) aufnehmbare Teil des
Schaftabschnitts (4B) einen im Wesentlichen gleichbleibenden AufRendurchmesser

aufweist.

15
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