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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm obrotu
wysiegnika zurawia masztowego, przeznaczony
zwlaszcza dla zurawi masztowych, instalowanych
na pokiadach statkéw wyposazonych w sitowg in-
stalacje hydrauliczng.

Znany jest mechanizm obrotu wiysiegnika zura-
wia masztowego, skladajgcy sie z umocowanego
do kolumny masztowej korpusu lozyska §lizgowe-
go z osadzonym w nim obrotowo czopem z ze-
batky pierscieniowsa, na ktérego gbébrnym wierz-
chotku mocowane s3 przegubowo widelki piety
wysiegnika zurawia. )

Obrét czopu, a wnaz z nim i wysiegnika zura-
wia realizowany jest poprzez obrét zebatki pier-
$cienowej czopa, 2a pomocg napedu silnikowego
lub napedu hydraulicznego z prostoliniowym ru-
chem tloka, przekazywanym za pomocy zebathki
prostej i po$redniego kola zebatego na wspomnia-
n3 zebatke pierscieniowg czopa.

Znany jest rébwniez inny mechanizm obrotu wiy-
siegnika Zzurawia masztowego, w ktérym moment
obrotowy przekazywany jest na czop z przegu-
bowo polagczonym z nim wysiegnikiem Zurawia
za pomocq korby obracanej w okreSlonym prze-
dziale katowym — jamzmem, ktére z kolei obra-
cane jest jednym lub dwoma sitownikami tlokowy-
mi. Sitowniki te laczone s3 przegubowo z jednej
strony z jarzmem, a z drugiej strony z elemen-
tamj sztywno zigczonymi z kolumng masztowa.
Dla zwiekszenia kata obrotu czopa z Wwysiegni-
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kiem Zurawia, o§ obrotu czopa bedqca zarazem
osig obrotu korby jest przesunieta w stosunku do
osi obrotu jarzma.

Istota wynalazku jest zamocowanie ukBadu si-
townikdéw do zmiany polozenia wysiegnika zura-
wia, na obrotowym wsporniku utozyskowanym na
czopie, stanowigcym jednoczesnie o$ obrotu wy-
siegnika zurawia w lozysku masztowym. Gérne
konce tloczysk sitownikéw mocowane s3 przegu-
bowo do wysiegnika zurawia, natomiast dolne
podstawy cylindréw . tych sitownikéw mocowane
sa rébwniez przegubowo do poziomej cze$ci plyty
wspornika. Wspornik wraz z wysiegnikiem zura-
wia i ukladem silownikéw obracany jest na czo-
pie za pomocy sitownika tlokowego, polozonego
zwykle w plaszczyinie poziomej i polaczonego
przegubowo ze wspornikiem i kolumng masztowsa.

Mechanizm obrotu wediug wynalazku umozli-
wia obrét wysiegnika zurawia w duzym prozedzia-
le katowym, wynoszacym okolo 210°, przy czym
na catkowitq warto$é tego kata skiada sie kat
obrotu wysiegnika zurawia, uzyskany za pomoca
ukiadu silownikéw podpierajacych wysiegnik, jak
réwniez dodatkowego obrotu sitowmikiem pozio-
mym wspornika razem z wysiegnikiem zZurawia
i ukladem sitownikéw. Dzieki zastosowaniu wry-
tacmie polaczen sworzniowych lub sworzniowo-
-przegubowych osiggnieto duza pewnos§é dziatania
i dtugotrwalo$é eksploatacji calego mechanizmu.

Przedmiot wymnalazku przedstawiony jest w
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przykiadzie wyltonania na zalgczonym rysunku, na
ktorym fig. 1 proedstawia widok boczny mechani-
zmu obrotu wysiegnika zurawia masztowego z cze-
$ciowym przekrojem wzdluz osi czopa, a fig. 2 wi-
dok z gbébry tego mechamizmu.

W mechanizmie obrotu wedlug wymalazku wi-
detki piety 2 wiysiegnika zurawia 1 polgczone sq
przegubowo z czopem 3, ulozyskowanym obrotowo
w korpusie lozyska masztowego 4 przymocowane-
go do kolumny masztowej 5. Wysiegnik zurawia 1
podparty jest powyzej osi sworznia 6, stanowigcej
jednocze$nie o pochylania tego wysiegnika — u-
kladem dwéch sitlownikéw 7, ktére swymi dolnymi
podstawami polgczone sa przegubowo z ramiona-
mi wspornika 8, a gérne konce tloczysk tych sito-

wnikéw potaczone sa réwniez przegubowo z wysie- -

gnikiem zurawia 1. Wspornik 8 ulogyskowany jest
obrotowo na czopie 3, stanowiacym jednoczesnie
o§ obrotu wysiegnika zurawia 1. Do jednego z Ta-
mion wspornika 8 oraz kolumny masztowej 9 za-
mocowany jest przegubowo silownik poziomy 9,
powodujacy obrét wspornika 8 w przedziale kato-
wym wynoszgcym okoto 90°
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Mechanizm obrotu wedlug wynalazku ze wzgle-
du na duzy, dochodzacy do okolo 210° kat obrotu
jaki zapewnia dla wysiegnika ifnranwia, ma Szcze-
gbélne zastosowanie do zmiany przez gbrét polcze-
nia wysiegnika, wolncstojgeych zurawi maszto-
wych stosowanych do prac przeladunkowych na
statkach wodnych.

Zastrzezenia patentowe

Mechanizm obrotu wysiegnika zurawia maszto-
wego, skladajacy sie z lozyska masztowego umoco-
wanego do kolumny masztowe]j, wspornika, uklz-
du sitownikéw podpierajgcych wysiegnik oraz si-
lownika poziomego, znamienny tym, ze wspor-
nik (8) ukladu silownikéw podpierajacych (7) wy-
siggnik zurawia (1), osadzony jest obrotowo na
czopie (3) stanowigcym jednocze$nie 0§ obrotu wy-
siggnika zZurawia w lozysku masziowym (4), a je-
go obrét realizowany jest w plaszezyznie prosic-
padtej do osi czopa (3) silownikiem poziomym,
mocowanym przegubowo do kolumny maszicwe]
(5) i wspornika (8).

Fig.2
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