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Znany jest sposéb regulowania biegu
kottowni, polegajacy na tem, ze zasilanic
kotléw jest uzaleznione od zapotrzebowa-
nia pary. Znany jest takze i oddawna sto-
sowany spos6b, wedlug ktérego zasilanie
kotléw jest uzaleznione od wysokosci ci-
$nienia pary. Obydwa te sposoby regulo-
wania posiadaja powazne braki. Przy miar-
kowaniu uzaleznionem wylacznie od zu-
Zycia pary moze zaj$¢é okoliczno$é naste-
pujaca. Niech ku koricowi okresu znacz-
niejszego pobierania pary cisnienie jej w
kotle znacznie opadnie. Jezeli nastapi te-
raz okres stabego zapotrzebowania pary,
zasilanie wzroénie i wywola zwigkszenie
ci$nienia pary. Moze wigc zaj$¢ wypadek,
ze ci$nienie pary catkiem nie wréci do
swego poziomu normalnego.

W razie natomiast uzaleznienia miar-
kowania wylacznie od ciénienia pary, wy-
stepuje niedogodnos$é innego rodzaju. Je-
zeli mianowicie pod koniec okresu inten-
sywnego pobierania pary cisnienie pary
znacznie spadlo, natenczas i zasilanie ko-
tla zostanie réwniez przerwane, gdyz zu-
Zycie pary ustanie catkowicie. Normalne
zasilanie nastepuje wéwczas dopiero, gdy
ciSnienie pary znéw osiagnie wysokosé
normalng. Czas, jaki uplynie do tego mo-
mentu, moze byé wyzyskany do napelnie-
nia przestrzeni zasilczej lub dolaczonego
zasilnika cieplnego. Poniewaz jednak to
nie zachodzi, regulowanie przeto opéznia
sig, i przestrzen zasilcza, wzglednie prze-
strzeri zasobnicza, nie zostaje wyzyskana
w czasie wlasciwym i wystarczajaco.
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Wynalazek niniejszy jednoczy oba spo-
soby regulowania.

Rysunek = przedstawia schematycznie
przyktady wykonania urzadzenia reguluja-
cego w przekroju podluznym.

Potozenie pewnego narzadu, np. dzwi-
gni B na fig. 1 jest uzaleznione od wysoko-
éci ciénienia pary w kotle w ten sposéb, ze
jedno polozenie skrajne, np. b, g, odpo-
wiada najwyzszemu dopuszczalnemu, a po-
tozenie drugiej b, h — najnizszemu dopu-
szczalnemu ci$nieniu pary. Diwignia B
wykonuje dwa ruchy, z ktérych jeden kie-
ruje narzadem przymykajacym i wprawia-
jacym w ruch, za otwarciem kanalu m,
przyrzad zasilajacy. Za zamknigciem o-
_tworu narzad zostaje unieruchomiony, po-
czem uskutecznia ruch drugi, nastepujacy
jednak dopiero po przejSciu przestrzeni
martwej f. Przyrzad dziala woéwczas w
spos6b nastepujacy. Gdy ciSnienie pary
wzrasta, kanal m zostaje otwarty zapomo-
ca narzadu i. Za osiagnieciem zupeinego
otwarcia i uskutecznieniem ruchu martwe-
go rozpoczyna sie ruch narzadu k. Jezeli
teraz ci$nienie pary gdziekolwiek sig usta-
li, natenczas suwaki i oraz k pozostaja na
miejscu, a gdy cisnienie opada, nastepuje
natychmiastowe zamykanie suwakéw. Nie
nastapitoby to, gdyby suwak £ nie byl u-
przednio uniesiony. Widzimy stad, ze przy
uktadzie podobnym miarkowanie kanalu
m odbywa sie niezaleznie od wysokosci ci-
énienia pary i zalezy tylko od kierunku, w
jakim zmienia si¢ ci$nienie pary.

Wedtug fig. 2 narzad k ma taka budo-
we, Zze posiada nietylko otw6ér m zamyka-
ny suwakiem i, lecz ze moze réwniez kon-
trolowaé inny kanal n, ktory stuzy, na po-
dobieristwo otworu m, do uruchomiania
przyrzadu zasilczego. Stad wynika, ze po
uskutecznieniu ruchu martwego narzad &
uskutecznia regulowanie zalezne od ci$nie-
nia pary, podczas gdy narzad i uzaleznia,
jak poprzednio, regulowanie od kierunku
zmiany cisnienia.

W formie wykonania wedlug fig. 3
przyrzad do regulowania zasilania kottéw
posiada ‘budowe odpowiednia do zuzycia
pary, lecz niezaleznag od kazdorazowego
cisnienia pary, przyczem budowa ta jest
prosta oraz niezawodna. Suwak i kontro-
lujacy kanat m, ktéry doprowadza pare do
pompy zasilajacej, jest polaczony przegu-
bowo z pretem o, przepuszczonym przez
tuleje zaciskowa p, wykonana w postaci
sprzegla ciernego. Tuleja p jest osadzona
na diwigni B, ktérej polozenie wyznacza
w kazdej chwili ciénienie pary. Polozenie
bg odpowiada znowu najwyzszemu, a bh
najnizszemu ci$nieniu pary.

Na rysunku urzadzenie jest uwidocz-
nione w ten sposéb, jak gdyby cisnienie
pary dopiero co wzrosto. Diwignia B zo-
stala przesunigta od strony prawej na le-
wo, od h do g, a suwak i otworzyl kanat
m. Jezeli przypuscié, ze teraz nastapi dal-
sza zwyzka ci$nienia pary, to suwak i nie
moze si¢ dalej przesuwaé ze wzgledu na
prozek r, lecz raczej tuleja p $lizga sie po
trzonie o. Gdy ciSnienie pary przestaje
wzrastaé, diwignia B staje, a gdy zajdzie
nastepnie zmniejszenie cisnienia, wtedy
dZwignia B zaczyna sie odchylaé¢ do poto-
zenia h i suwak i zamyka natychmiast ka-
nal m. Przy dalszem obnizaniu sie ciénie-
nia suwak uderza o wystep s, kanat m po-
zostaje zamknigty w dalszym ciggu, a tu-
leja p slizga sie po precie na prawo. Tym
sposobem regulowanie doptywu pary do
pompy zasilajacej odbywa si¢ w zalezno-
$ci od kierunku zmian, jakie przybiera ci-
$nienie pary i nie zalezy od wielkosci bez-
wzglednej tegoz.

Zastrzezenia patentowe.

1. Przyrzad miarkowniczy do wytwa-
rzania pary w instalacji kotlowej z zasob-
nikiem ciepla, zapomoca zmiennosci zasi-
lania, znamienny tem, Ze zasilanie uzalez-
nione jest w spos6b mechaniczny od kie-



runku, w jakim zachodzi zmiana ci$nienia
pary.

2, Przyrzad miarkowniczy wedlug
zastrz, 1, znamienny tem, ze oprécz tego
regulowania stosuje si¢ jeszcze regulowa-
nie dodatkowe, uzaleznione od wielkosci
ci$nienia pary.

3. Przyrzad miarkowniczy wedlug
zastrz. 1, znamienny tem, Ze narzad uru-
chomiany ci$nieniem pary w kotle steruje
w ten sposéb narzad zamykajacy w prze-
wodzie uruchomiajacym przyrzad zasilczy,
ze narzad zamyKajacy otwiera si¢ lub za-
myka tylko na poczatku zmienionego ru-
chu narzadu, uruchomianego ci$nieniem.

4, Przyrzad miarkowniczy wedlug
zastrz. 1—3, znamienny tem, ze dZwignia
(B), znajdujaca si¢ pod wplywem cisnie-
nia pary w kotle, jest polaczong bezpo-
$rednio z suwakiem (i), regulujacym do-

plyw pary do przyrzadu zagilaja,cego dzie-
ki otworowi (m), znajdujacemu sie w su-
waku (k), uruchomianym réwniez dzwi-
gnia (B), lecz dopiero po przejsciu pewnej
przestrzeni martwej przy ruchu powrot-
nym tejze.

5. Przyrzad miarkowniczy wedlug
zastrz. 1—3, znamienny tem, Ze suwak (k)
przymyka drugi kanal (n), ktéry réwno-

cze$nie sluzy do uruchomiania przyrzadu

zasilajacego.

6. Przyrzad miarkowniczy wedlug
zastrz. 1—3, znamienny tem, ze suwak (i)
otrzymuje ruch od diwigni (B) sprzegla
ciernego.

Clemens Kiesselbach.
Zastepca: M, Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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